
FONCTIONNEMENT DU ROBOT

Ce robot inclus une buse de d’évacuation de l'eau située en bas de la tête pivotante. L'eau est d'abord happée par la bouche 
d'aspiration située en dessous du robot, passe à travers le filtre puis est rejetée par la buse d’évacuation. Le jet d'eau de la 
buse propulse le robot vers l'avant. Une fois que le robot s'arrête contre un obstacle, comme la paroi de la piscine, son volet 
latéral et sa tête pivotante tournent de 180 degrés. Le robot se dirige alors dans la direction opposée. Le robot se déplace en 
ligne droite dans une direction, puis courbe sa trajectoire dans le sens inverse. Tout en se déplaçant, le robot aspire le fond 
de la piscine capturant ainsi les débris à l'intérieur du compartiment prévu à cet effet.
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Tête pivotante
(avec Volet lateral) 

Voyant d’utilisation 
Capteurs d'eau

Port d’alimentation

Protection
(pour port de charge)

Volet latéral
(à broche)

Anneau de lissage pivotant
Capot

Plaque pivotante

Couvercle filtrant

Poignée
(sur la tête pivotante)

Poignée (en dessous de l’extrémité
la plus large de la base du robot)

Goupille de verrouillage
Roue arrière (avec essieu)

Roue avant 
Rabat de la bouche d'aspiration

Crochet (avec système V-clip)
pour manche télescopique

Prise de charge 

Transformateur

Numéro de
pièce detachee

pivotante, le capuchon de protection
et la plaque à vis inférieure: 
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