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Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Warnung: Erlauben Sie niemals Kindern, Personen mit eingeschrénkten kérperlichen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung und Kenntnissen oder Personen, die mit diesen
Anweisungen nicht vertraut sind, die Maschine zu benutzen.

Warnung: Kinder dirfen sich nicht in der Nahe der Maschine aufhalten oder mit ihr spielen, wenn sie in
Betrieb ist.

Wenn das Produkt in éffentlichen Bereichen eingesetzt wird, missen rund um den Arbeitsbereich Warn-
schilder angebracht werden. Die Schilder miissen den folgenden Text haben:

Warnung!
Automatischer Rasenmaher! Halten Sie sich von der Maschine fern! Kinder beaufsichtigen!

-8-
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten missen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgféltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit Ihnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Geréat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, handigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir tbernehmen keine Haftung far
Unfélle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anwei-
sungen, Bebilderungen und technischen
Daten, mit denen dieses Elektrowerkzeug
versehen ist. Versdumnisse bei der Einhaltung
der nachfolgenden Anweisungen kénnen elekt-
rischen Schlag, Brand und/oder schwere Verlet-
zungen verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fir die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole
(siehe Bild 14)

A.

B.

C.

mm

cTIo

WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!
WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!
WARNUNG - Vor der Durchfiihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
berlhren!

WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-
ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
berlhren!

Schutzklasse Il (Doppelisolierung).
Lagerung der Akkus nur in trockenen R&u-
men mit einer Umgebungstemperatur von
+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-
stand lagern (mind. 40% geladen).
Schutzklasse llI

Trage Sicherung 2 A

Nur fir den Gebrauch in trockenen Raumen.
WARNUNG: Zum Laden der Batterie nur das
abnehmbare Netzteil NT24/1 A/ PS24/1 A
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benutzen, das mit diesem Gerat geliefert wur-
de.
K. Garantierter Schalleistungspegel

Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
1. Mahroboter

2. Bedienfeld

3. STOP-Taste/Entriegelungstaste der
Displayabdeckung

4. Schnitthéhenverstellung

5. Regensensor

6. Tragegriff

7. Hauptschalter

8. Hinterrad

9. Akkufachdeckel

10. Klingen

11. Messerscheibe

12. Vorderrad

13. Netzteil(-kabel)

14. Befestigungshaken
15. Befestigungsschraube
16. Kabelverbinder

17. Ersatzklingen

18. Begrenzungsdraht
19. Ladestation

20. Ladestift

21. LED-Anzeige

22. Sechskantschlissel
23. Displayabdeckung
24. USB-Anschluss

25. Lineal (zum Heraustrennen)

2.2 Lieferumfang und Auspacken
Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-
kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.
Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens
innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-
kels unter Vorlage eines gultigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.
o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.
* Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-
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wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
(falls vorhanden).

Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
dig ist.

Kontrollieren Sie das Geréat und die Zubehor-
teile auf Transportschaden.

Bewahren Sie die Verpackung nach Méglich-
keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang, Montagematerial und Zubehoér
(teilweise nicht im Lieferumfang enthalten):
Den Lieferumfang entnehmen Sie bitte dem bei-
gelegten Informationsblatt zum Lieferumfang.

© Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation

Befestigungsschrauben (4 Stiick)
Ersatzklingen

Befestigungshaken

Begrenzungsdraht

Kabelverbinder

Sechskantschlissel

Akku

Ladegerat

Lineal (zum Heraustrennen)
Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Bendbtigte Hilfsmittel
(nicht im Lieferumfang enthalten)

® Hammer

® Zange

® Abisolierzange

® Wasserwaage (optional)

3. BestimmungsgemaéBe

Verwendung

Der Mé&hroboter ist flr die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fir das Mahen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere darlber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
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maB. Fir daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.

Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fur den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
wurden. Wir Gbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tatigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG ..o 18V
Motordrehzahl.............cccoooiiiiiiine 3500 min
Schutzart ..o IPX4
SChUtzKIasSe ......cceeeuiiiiiiieiicceee e, 1]
(=] o | O 8,55 kg
Schnittbreite ... 18cm
Anzahl der KliNngen.........ccccoovveiiiieiniiec e 3
Max. Steigung........cceviieeiiieiiceeeee 35 %
Schallleistungspegel L, .......oovvvneevee 59,3 dB (A)
Unsicherheit K.......c.ccoooiiiiiinnn. 2,52 dB (A)

Schnitthdhenverstellung
Zulassige Lange des

20-60 mm; stufenlos

Begrenzungsdrahtes.............cccccce..e. max. 250 m
Begrenzungsdrahtkabelantenne
Betriebsfrequenzband: ................... 0-148,5 KHz
Maximale Sendeleistung: .............. 67,05 dBuA/m
Netzteil

Eingangsspannung: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
AusgangsspannUNG: ......ceeeecveeeenieeeeens 24V d.c.
AUSaNGSSIIOM: ..o 1,5A
SChULZKIASSE: ... c.vceeiiecieceeie e I/@

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.

Warnung!

Dieses Gerat erzeugt wahrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
trachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften
oder todlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
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vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Gerét bedient wird.

5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mé&hroboter wéhlt seine Richtung zufallig.
Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mé&hroboter alle Bereiche innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der M&hroboter um und fahrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die

Sie innerhalb der Flache schiitzen mdchten - z. B.

Gartenteiche, Baume, Mobel oder Blumenbeete
— mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Méahroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er rickwérts und méaht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Méahroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-
soren ausgestattet.

® Hebesensor:

Falls der M&hroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden angehoben wird, oder ein
Vorderrad (12) den Bodenkontakt verliert,
werden der Mahroboter und die Rotation der
Klingen (10) sofort gestoppt.
Neigungssensor:

Falls der M&hroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, werden der Mahroboter und die
Rotation der Klingen (10) sofort gestoppt.
Hindernissensor:

Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf sei-
nem Weg. Wenn der Mahroboter mit einem
Hindernis kollidiert, wird der Mahroboter
sofort gestoppt und fahrt rickwérts weg vom
Hindernis.

Regensensor:

Der Mahroboter ist mit einem Regensensor
(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Mahroboter im Regen arbeitet. Der M&hrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurlck, wenn
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Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor (5)
wieder getrocknet ist, bleibt der Méhroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19).
Erst dann nimmt er die Arbeit wieder auf, so-
fern er sich noch in einem aktiven Zeitfenster
befindet. Ist der Regensensor (5) aktiviert,
(empfohlen, um den Rasen zu schonen) so
istim Display (50) eine helle Wolke zu sehen.
Hat der Sensor ausgeldst, erscheint eine
dunkle Wolke mit Regentropfen. SchlieBen
Sie die beiden Metallsensoren nicht mit Me-
tall oder einem anderen leitfahigen Material
kurz. Dies beeintrachtigt die korrekte Funktion
des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen moch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fur die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekuirzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrchtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Es wird empfohlen, den Rasen an der Stelle, an
der der Begrenzungsdraht verlegt werden soll,
mit einem handelsliblichen Rasenméher bis auf
30 mm zu méhen, damit der Draht richtig auf dem
Boden liegt.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den M&hroboter beschadigt wer-
den kénnen oder den Mé&hroboter beschéadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange, Abisolierzange und Wasserwaage (opti-
onal).

Montage des Akkus

Fir den Betrieb des Méahroboters wird ein Akku
(A) der Power-X-Change-Serie benétigt. Ach-
tung: Der Akku (A) kann je nach Modellvariante
nicht im Lieferumfang Ihres Mahroboters enthal-
ten sein.

Offnen Sie den Akkufachdeckel (9). Driicken Sie
die Rasttaste des Akkus (A) und schieben Sie
den Akku (A) in die daflr vorgesehene Akkuauf-
nahme. SchlieBen Sie den Akkufachdeckel (9)
und achten Sie auf korrektes Einrasten (Bild 10).
Zum Entfernen des Akkus (A) 6ffnen Sie den Ak-
kufachdeckel (9). Driicken Sie die Rasttaste des

17.11.2023
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Akkus (A) und ziehen Sie den Akku (A) heraus.

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fiir
die Ladestation (19). Es wird eine AuBBensteck-
dose bendétigt, welche permanent Strom liefert,
damit der Mahroboter immer funktioniert. Die La-
destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken
ist. Wahlen Sie einen Platz im Schatten aus, da
der Akku am besten in einer kiilhlen Umgebung
geladen wird. Achten Sie zusétzlich darauf, dass
der Begrenzungsdraht mindestens 2 m vor der
Ladestation (19) und 1m hinter der Ladestation
gerade verlegt wird (Bild 5a). Kurven direkt vor
der Ladestation (19) kdnnen zu Schwierigkeiten
beim Andocken zum Ladevorgang flihren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku fast leer ist, kehrt der Mahroboter
zur Ladestation (19) zuruick, indem er dem Be-
grenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb
darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren (Bild 5b).

5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil

1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fiir
keine andere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.

4. Laden Sie den Mahroboter nicht in feuchter
Umgebung auf. Laden Sie den Méahroboter
nicht bei Temperaturen Gber 40 °C oder unter
5°C auf.

5. Halten Sie den Mahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Scha-
den zu vermeiden.

6. Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19) (Bild 5c).

Installieren Sie die Ladestation nicht auf einem

von der Hauptflache abgetrennten Gebiet, da der

Roboter sonst den Weg zurUck nicht findet.
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Um den Akku des Mahroboters bereits wahrend
der Installation zu laden, schalten Sie den Méahro-
boter zunachst Uber den Hauptschalter (7) ein
und stellen Sie den Mahroboter in die Ladestation
(19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zurtick:

Sie senden den Mahroboter manuell zuriick.
Der Akkuladezustand sinkt auf unter 30 %.
Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

Der Regensensor hat ausgelost.

Der Méahroboter ist Uberhitzt.

Der Modus ,Kantenmahen“ bzw. ,Spotmo-
wing“ wurde auB3erhalb des eingestellten Ar-
beitsfensters gestartet und vom Méahroboter
abgeschlossen.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststéndig bis zur Ladesta-
tion (19).

Wenn der Ma&hroboter zuriick zur Ladestation
(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18) und fahrt im Gegenuhrzeigersinn am Begren-
zungsdraht (18) entlang.

Wahrend des Ladevorgangs des Akkus leuchtet
die LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) rot.
Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Lade-
station (19) griin, zeigt dies an, dass der Akku
vollstandig geladen ist. Nach dem vollstandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
auf, oder bleibt bis zum néchsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollte sich beim Zuriickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der Mahroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus 45 °C Uberschrei-
tet, wird der Ladevorgang abgebrochen, um
Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem die
Temperatur wieder gesunken ist, wird der Lade-
vorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 65 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurlick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku leer wird, bevor der Mahroboter zur
Ladestation (19) zurtickkehrt, kann der M&hrobo-
ter nicht mehr gestartet werden. Bringen Sie den
Méhroboter zurlick zur Ladestation (19) und las-
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sen Sie den Hauptschalter (7) eingeschaltet. Der
Mahroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes
Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem
Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei
hartem oder trockenem Boden kénnen die Be-
festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.
Bewassern Sie den Rasen vor der Installation
des Begrenzungsdrahtes, wenn der Boden sehr
trocken ist.

® Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder liften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kdnnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des Mé&hroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
maximalen Abstand von 1 m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
Sie Situationen bei denen der Draht nicht am
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den Mahroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Llften verhindert.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spéatere Korrekturen durchfih-
ren zu kdnnen. Achten Sie darauf, dass Sie die
Uberlange auBerhalb der Rasenflache verlegen.
Kreuzen Sie die Drahte nicht.

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthélt, kann
Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri-
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
schen den Begrenzungsdrahten) und eine Lange
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von max. 8 m hat (Bild 3).

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Méhroboter allerdings umdreht, Gberfahrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Berlick-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs (Bild 6a).

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie den Begrenzungsdraht
(18) an den Ecken in einem rechten Winkel (90°)
verlegen. Um sicherzustellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit iber den Begrenzungsdraht
(18) hinausfahrt, verlegen Sie stattdessen den
Begrenzungsdraht (18) wie abgebildet in Bild 6b.

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Mahroboter kann Steigungen von bis zu

35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb stei-
lere Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der
Uberwundenen Héhe Uber die Distanz bestimmen
(Bild 6¢).

Beispiel: a/b = 35 ¢cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an
Steigungen

An Steigungen kann der Mahroboter besonders

durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) Gberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu

achten (Bild 6d):

® Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

® Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege

® Trennen Sie erhdhte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder &hnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm (Bild 6e und 69).

* Mit der Grasnarbe blindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
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darf auch Uiber Gehwege verlegt werden (Bild
6f und 69).

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch

das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch

kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,

Gartenteichen, Baumen, Mébeln, Blumenbeeten

etc. verhindert werden (Bild 6h und 6i).

® Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Réandern zu den zu schiitzenden Objek-
ten hin aus.

® Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit
Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt. Achten Sie darauf
mit dem Begrenzungsdraht einen Abstand
von 30cm zum zu schitzenden Objekt zu ha-
ben.

e Zwischen Hindernisse und dem &uferen
Begrenzungskabel sollte ein Abstand von
mindestens 0,8 m eingehalten werden.

® Umzaunen Sie die Begrenzungsinseln kom-
plett und flihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zuriick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

® Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel (Bild 6h).

® Der Begrenzungsdraht (18), hin zur und weg
von der Begrenzungsinsel sollte parallel und
sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
sich nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die
parallelen Begrenzungsdréhte (18) gemein-
sam mit denselben Befestigungshaken (14)
auf dem Boden (Bild 6i).

©  Der Mé&hroboter wird im M&hbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdrahte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
Begrenzungsdrahten (18) wird der M&hrobo-
ter stoppen.

5.5.9 Hindernisse

® Hindernisse mit einer Hohe liber 10 cm
(Bild 6j)
Feste Hindernisse mit einer Héhe tiber 10
cm, z. B. Baume, Wande, Zaune, Garten-
mébel etc., werden von den Kollisionssen-
soren erkannt. Kollidiert der Mahroboter mit
einem Hindernis, stoppt dieser, schaltet das
Mahwerk ab, fahrt riickwarts und dreht, um
den Méhvorgang in eine andere Richtung
fortzusetzen. Weiche, instabile und wertvolle
Hindernisse mlssen durch eine Begren-
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zungsdrahtinsel geschutzt werden.

e Steine und niedrige Hindernisse
Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mahbereich missen geschtzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Méhroboters kommen.

* Baume (Bild 6k)
Baume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.

5.5.10 Haupt- und Nebenflache (Bild 61)

Als Nebenflache (B) wird ein Arbeitsbereich
bezeichnet, der nicht direkt mit der Hauptflache
(A), z.B. Uiber eine Rasenflache oder einen Weg,
verbunden ist. Um eine separate Nebenflache (B)
zu erstellen, verlegen Sie den Begrenzungsdraht
(18) von der Hauptflache (A) zur Nebenflache (B)
und wieder zurlick. Der Begrenzungsdraht (18)
zur und von der Nebenflache (B) sollte parallel
und sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen sich
nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die parallelen
Begrenzungsdrahte (18) gemeinsam mit densel-
ben Befestigungshaken (14) auf dem Boden.

Um die Nebenflache (B) méhen zu kénnen, mus-
sen Sie den Mahroboter manuell in die Nebenfla-
che (B) tragen. Starten Sie dort das gew(inschte
Mahprogramm und wahlen Sie im Untermen(
,Nebenflache" aus (siehe ,Einstellungen des
Mahroboters*). Der Mahroboter wird in der Ne-
benflache (B) nicht versuchen den Begrenzungs-
draht (18) in Richtung der Ladestation (19) zu
folgen, wenn der Akkuladezustand niedrig ist.

5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten Be-
grenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen mit
der Ladestation verbinden. Reservieren Sie an
beiden Enden zuséatzlich 1 m Begrenzungsdraht
(18), um spatere Anpassungen durchfiihren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.
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Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieBen. Der zur Vorderseite der Ladesta-
tion (19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss
Uber die Kabelhalterungen an der Unterseite der
Ladestation (19) nach hinten verlegt werden.
Verbinden Sie diesen Begrenzungsdraht (18) mit
dem linken, schwarzen Anschluss. AnschlieBend
fihren Sie den hinteren Begrenzungsdraht (18)
durch das Loch (Zugentlastung) im Anschluss-
bereich und verbinden diesen mit dem rechten,
roten Anschluss (Bild 7a).

Der Roboter muss dann manuell in die Ladestati-
on zurlickgebracht werden, um sich aufzuladen.

Achtung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, priifen Sie zunéachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant gruin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) grln leuchtet, ist der M&hbereich flr den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Mahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON) (Bild 8).

Entsperren Sie den Mahroboter mit Hilfe der PIN
(siehe Kapitel ,Sperrvorrichtung / PIN“). Driicken
Sie die Taste ,MODE" (52). Wahlen Sie anschlie-
Bend mit den Navigationstasten (55) den Punkt
,Zur Ladestation und bestatigen Sie mit der Taste
,LOK“ (56).

Driicken Sie die Taste ,START“ (53) und schlie-
Ben Sie anschlieBend die Displayabdeckung.
Jetzt folgt der Mahroboter dem Begrenzungs-
draht (18) gegen den Uhrzeigersinn. Beobachten
Sie den Mahroboter wahrend der kompletten
Fahrt entlang des Begrenzungsdrahtes (18), bis
dieser wieder in der Ladestation (19) steht. Sollte
der Mahroboter an manchen Stellen Probleme
haben, korrigieren Sie gegebenfalls den Begren-

Anl_ST_800_SPK7.indb 15

zungsdraht (18) und wiederholen Sie den Vor-
gang. Der Akku des Mé&hroboters wird nun voll-
standig geladen. Falls Probleme beim Andocken
bestehen, kann es sein, dass Sie die Ladestation
(19) seitlich neu positionieren miissen, bis das
Andocken ohne Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kdnnen Sie den
Méhroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der Mahroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.

5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position flr die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
schrauben (15) fixiert werden. Schrauben Sie die
Befestigungsschrauben (15) mit dem Sechskant-
schlissel (22) komplett in den Boden (Bild 7c).

5.9 Akku-Kapazitatsanzeige

Driicken Sie auf den Schalter fir Akku-Kapazi-
tatsanzeige. Die Akku-Kapazitatsanzeige signali-
siert Ihnen den Ladezustand des Akkus anhand
von 3 LEDs (Bild 13b).

Alle 3 LED's leuchten:
Der Akku ist voll aufgeladen.

2 oder 1 LED('s) leuchten
Der Akku verfugt tber ausreichende Restladung.

1 LED blinkt:
Der Akku ist leer, laden Sie den Akku auf.

Alle LED’s blinken:

Die Temperatur des Akkus ist unterschritten. Ent-
fernen Sie den Akku vom Geréat und lassen Sie
den Akku einen Tag bei Raumtemperatur liegen.
Tritt der Fehler wieder auf, so wurde der Akku
tiefentladen und ist defekt. Entfernen Sie den
Akku vom Geréat. Ein defekter Akku darf nicht
mehr verwendet bzw. geladen werden.

Achtung!

Wenn Sie einen Multi-Ah Pack (z.B. 4-6Ah) ver-
wenden, stellen Sie diesen bitte immer auf die
héhere Kapazitat. Durch die schonende Ladung
und Entladung beim Mé&hroboter ist die Nutzung
der geringeren Kapazitat zur Verlangerung der
Lebensdauer nicht notwendig.
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5.10 Laden des Akkus mit dem Ladegerat

Im normalen Betrieb wird der Akku (A) des

Mahroboters liber die Ladestation (19) geladen.

Fur die unabhangige Verwendung des Akkus (A)

der Power-X-Change-Serie, kann dieser auch im

externen Ladegerat Power-X-Charger geladen

werden. Achtung! - Das Ladegerat (Bild 13a/

Pos. B) kann je nach Modellvariante nicht im Lie-

ferumfang Ihres Mahroboters enthalten sein.

1. Vergleichen Sie, ob die auf dem Typenschild
angegebene Netzspannung mit der vorhan-
denen Netzspannung Ubereinstimmt. Stecken
Sie den Netzstecker des Ladegeréts (B) in
die Steckdose. Die griine LED beginnt zu
blinken.

2. Stecken Sie den Akku (A) auf das Ladegerat
(B) (Bild 13a).
3. Unter Punkt ,Anzeige Ladegeréat” finden Sie

eine Tabelle mit den Bedeutungen der LED
Anzeige am Ladegerat.

Waéhrend des Ladens kann sich der Akku etwas
erwarmen. Dies ist jedoch normal.

Sollte das Laden des Akku-Packs nicht méglich

sein, Uberprifen Sie bitte,

® ob an der Steckdose die Netzspannung vor-
handen ist.

® ob ein einwandfreier Kontakt an den Lade-
kontakten vorhanden ist.

Sollte das Laden des Akku-Packs immer noch
nicht méglich sein, bitten wir Sie,

® das Ladegeréat

® und den Akku-Pack

an unseren Kundendienst zu senden.

Fiir einen fachgerechten Versand kontaktie-
ren Sie bitte unseren Kundendienst oder die
Verkaufsstelle, bei der das Gerat erworben
wurde.

Beachten Sie beim Versand oder Entsorgung
von Akkus bzw. Akkugerat, dass diese ein-
zeln in Kunststoffbeutel verpackt werden, um
Kurzschliisse und Brand zu vermeiden!

Im Interesse einer langen Lebensdauer des Akku-
Packs sollten Sie fiir eine rechtzeitige Wiederauf-
ladung des Akku-Packs sorgen. Dies ist auf jeden
Fall notwendig, wenn Sie feststellen, dass die
Leistung des Geréts nachlasst. Entladen Sie den
Akku-Pack nie vollstandig. Dies fuhrt zu einem
Defekt des Akku-Packs!
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6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter liber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Mé&hroboters
wird dieser mit der PIN verriegelt.

6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kdnnen bei Bedarf allerdings
verandert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen flr die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erklarung des Bedienfelds mit LCD-Anzeige

(Bild 9)
50. LCD-Display
51. Taste ,SET“ - Einstellungs-Taste

52.
53.
54.
55.
56.

Taste ,MODE" - M&hprogramm-Taste
Taste ,START” — Start-Taste

Taste ,BACK” — Zuriick-Taste
Navigationstasten

Taste ,OK“ —Bestatigungs-Taste

6.3 Schnitthhenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthéhe darf nur
bei ausgeschaltetem M&hroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Mahroboter ermdglicht Gber die Schnittho-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthdhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhéhe uber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekurzt werden, um
den Mé&hroboter nicht tbermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrchtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hohe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
hoheren Schnitth6he und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mé&hroboters ohne einen gul-
tigen Code. Dazu mussen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.
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Entriegelung

Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb nehmen,
missen Sie die korrekte PIN eingeben (Standard-
PIN: ,0-0-0-0%). Geben Sie die PIN mithilfe der
Navigationstasten (55) ein.

Standard PIN:
0000

Neue PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2. Driicken Sie zunachst die Taste ,SET“ (51),
um Einstellungen vorzunehmen.

3. Navigieren Sie im Men( des LCD-Displays
(50) mit den Navigationstasten (55) zum
Punkt ,Allgemein® und anschlieBend ,PIN-
Code*

4. Geben Sie zuerst die aktuelle PIN (Standard-

PIN 0-0-0-0) mithilfe der Navigationstasten
(55) ein.

5. AnschlieBend geben Sie mithilfe der Navigati-
onstasten (55) lhre persdnliche PIN ein.

6. Bestatigen Sie die vorgenommenen Einstel-

lungen.

Wiederholen Sie Schritt 5. und 6., um die

neue PIN zu bestatigen.

8. Achtung! Notieren Sie die neue PIN!

7.

PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer
des Mahroboters bereit. Sie brauchen diese, um
lhre PIN zu erhalten!

Variante A:

1. Dricken Sie im verriegelten Status die Taste
LSET“ (51) fiir 6 Sekunden.

2. Die PUK wird nun im Display (50) angezeigt.

3. Wenden Sie sich an den Kundendienst, um
Ihre PIN zu erhalten.

Kontaktinformationen finden Sie im Abschnitt
LService-Informationen®

Variante B:

1. SchlieBen Sie am USB-Anschluss (24) wie
abgebildet einen leeren USB-Stick an (Bild
11).

2. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

3. Der Mahroboter speichert automatisch die
PUK auf Ihren USB-Stick ab und beendet den
Vorgang mit einem Pfeifton.

4. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die

Daten auf dem USB-Stick an einem Compu-
ter aus. Durch den Méhroboter wurde eine
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Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthalt
eine PUK, einen personlichen Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.

6.5 Einstellungen des Méahroboters

Im Hauptmeni des LCD-Displays (50) finden Sie
die aktuellen Datums- und Uhrzeiteinstellungen
des Mahroboters, sowie den aktuellen Ladezu-
stand. Ebenso wird der Status des Regensen-
sors, des Drahtsignals sowie des ausgewahlten
Mé&hprogramms in der Symbolleiste anzeigt. Uber
das Bedienfeld haben Sie die Optionen, mit der
Taste ,SET* (51) Einstellungen am Méahroboter
durchzufiihren und mit der Taste ,MODE" (52)
den Mé&hroboter mit unterschiedlichen Méh-
programmen zu starten. Wechseln Sie mit den
Navigationstasten (55) zur gewiinschten Stelle,
um Einstellungen vorzunehmen. Driicken Sie

die ,BACK“-Taste (54) um das jeweilige Meni zu
verlassen.

Einstellungen - Taste ,,SET“ (51)

Mit der Taste ,SET* (51) kénnen Sie grundlegen-

de Einstellungen an lhrem Mahroboter vorneh-

men. Wechseln Sie mit den Navigationstasten

(55) zur gewlinschten Stelle und bestétigen oder

verwerfen Sie die vorgenommenen Einstellungen

anschlieBend mit der Taste ,OK* (56) oder der

,Back“Taste (54).

e Zeitplan
Wechseln Sie mit den Navigationstasten (55)
zum entsprechenden Wochentag, an dem
Sie Einstellungen vornehmen méchten. Der
Mahroboter wird im normalen Betriebsmodus
automatisch am entsprechenden Wochentag
zur eingestellten Zeit beginnen Ihren Rasen
zu mahen. Fur die Mahzeiteinstellung wird als
Richtwert 8 Stunden pro Tag bei 500 m? emp-
fohlen. Je nach Gartengré3e und Komplexitat
ist die gewahlte Arbeitszeit anzupassen.

e Zone
Bei sehr verwinkelten Garten kann der
Méhroboter Probleme haben, jeden Bereich
zu erreichen und den Rasen vollstandig zu
méhen. In diesem Fall kdnnen mehrere Start-
punkte auf dem Begrenzungsdraht (18) ge-
wahlt werden. So kann der Mahroboter auch
in schwer zugangliche Gebiete Ihres Gartens
gelangen. Der M&hroboter wird die gewahlte
Distanz am Begrenzungsdraht (18) zurtick-
legen und in diesem Bereich seinen Méhvor-
gang starten (Bild 6m). Wechseln Sie mithilfe
der Navigationstasten (55) zur gewlinschten
Stelle, die Sie verandern mdchten und stellen
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Sie die jeweilige Distanz und Haufigkeit ein.
Die Ladestation (19) wird automatisch als
Startpunkt 1 definiert. Die zwei weiteren Start-
punkte kénnen frei gewéhlt werden. Messen
Sie hierfur die Distanz zwischen Ladestation
(19) und Startpunkt im Uhrzeigersinn entlang
des Begrenzungsdrahtes (18). Uber die Hau-
figkeit bestimmen Sie, wie oft der Mahroboter
aus der Ladestation (19) heraus seine Arbeit
startet, oder von den jeweiligen Startpunkten
aus.

¢ Kantenméahen
Fir eine saubere Rasenkante kann die
Einstellung ,Randméahen* aktiviert wer-
den. Ebenso Iasst sich die Haufigkeit des
Randméhens einstellen, also in welchem
Rhythmus die Rasenkante zu Beginn des
Arbeitsfensters gemaht werden soll, bevor
der M&hroboter den Méhbetrieb startet. In der
Standardeinstellung, beginnt der Mahroboter
alle 7 Arbeitstage seinen Mahvorgang, indem
er einmal entlang des kompletten Begren-
zungsdrahtes maht.

* Fehlerspeicher
Sie erhalten Informationen Uber zuletzt aufge-
tretene Fehlermeldungen lhres M&hroboters.

* Regensensor
Der Regensensor (5) lasst sich Uber diese
Einstellung programmieren. Die werksseitige
Standardeinstellung fiir den Sensor ist ,Ein“.
Sie kdnnen den Regensensor (5) aktivieren
bzw. deaktivieren und dessen Verzégerungs-
zeit einstellen. Die Verzégerungszeit definiert
die Zeit, welche der M&hroboter nach dem
Abtrocknen des Regensensors (5) weiterhin
in der Ladestation (19) bleibt.

® Aus der Station
Die Ruckfahrstrecke die der Mahroboter aus
der Ladestation (19) fahrt kann eingestellt
werden. Der Mahroboter fahrt entsprechend
der eingestellten Distanz erst rickwarts, be-
vor er in die Mahflache dreht bzw. in Richtung
seines Startpunktes fahrt. Stellen Sie sicher,
dass der Mahroboter durch die eingestellte
Ruckfahrstrecke, den Mahbereich hierdurch
nicht verlasst.

° Allgemein
- PIN-Code: Sie kdnnen die PIN des Mahro-
boters andern und Ihre persénliche PIN
verwenden. Dazu gehen Sie wie im Kapitel
LSperrvorrichtung / PIN“ beschrieben vor.
Achtung! Notieren Sie die neue PIN.
- Datum & Zeit: Wechseln Sie mithilfe der
Navigationstasten (55) an die entsprechende
Stelle und nehmen Sie die gewiinschten Ein-

stellungen vor.

- Sprache: Wechseln Sie mithilfe der Naviga-
tionstasten (55) zur gewlinschten Sprache.

- Softwareversion: Hier ist die aktuelle Soft-
wareversion des Mahroboters vermerkt.

Mahprogramme - Taste ,,MODE* (52)

Wechseln Sie mit den Navigationstasten (55)

zum gewlinschten M&hprogramm, um dieses

zu starten. Sie haben jeweils die Mdglichkeit,

zwischen der Primar-Flache / Hauptflache und

der Sekundér-Flache / Nebenflache zu wahlen.

Genauere Informationen zu den beiden Flachen

finden Sie im Kapitel ,,Inbetriebnahme* unter dem

Punkt ,,Begrenzungsdraht®.

e Mahen
Starten Sie den Mahroboter, um den Rasen
zu mahen und der Mahroboter wechselt mit
dem eingestellten Zeitplan in den normalen
Betriebsmodus.

e Kantenméhen
Stellen Sie den Mahroboter in die Nahe
des Begrenzungsdrahtes (18) oder starten
Sie den Mahroboter wahrend er sich in der
Ladestation (19) befindet. Der Mahroboter
folgt dem Begrenzungsdraht (18) mit einge-
schaltetem Mahwerk im Uhrzeigersinn bis zur
Ruckseite der Ladestation (19). AnschlieBend
kehrt der M&hroboter zurtick zur Ladestation
(19), sofern kein aktives Arbeitsfenster vor-
liegt.

° Spot Mowing
Es kann vorkommen, dass lhr Mahroboter
manche Stellen nicht ausreichend griindlich
maht. Stellen Sie den Mahroboter an eine ge-
winschte Stelle und starten Sie den Mé&hro-
boter. Der M&hroboter wird beginnen den
Rasen in Spiralform zu méhen, bis er auf ein
Hindernis oder den Begrenzungsdraht (18)
stéBt. AnschlieBend kehrt der Méhroboter zu-
riick zur Ladestation (19), sofern kein aktives
Arbeitsfenster vorliegt.

® Zur Ladestation
Schicken Sie Ihren Mahroboter zuriick in die
Ladestation (19). Der Mahroboter sucht sich
den Begrenzungsdraht (18) und folgt diesem
gegen den Uhrzeigersinn zur Ladestation
(19). Hier entfallt die Option der Sekundar-
Flache / Nebenflache.
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6.6 Steuerung des Mahroboters

Startvorgang

1. Drilcken Sie die STOP-Taste (3) und 6ffnen
Sie die Displayabdeckung (23) vollstandig.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

3. Wahlen Sie Uber die Taste ,MODE" (52) das
gewlinschte Mahprogramm sowie die jeweili-
ge Arbeitsflache.

4. Dricken Sie die Taste ,START* (53).

5. SchlieBen Sie die Displayabdeckung (23).

Der Mahroboter arbeitet nun entsprechend der
Mahzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeit wird
der Akkuladezustand Uber und auf dem LCD-Dis-
play (50) angezeigt. Sobald der Akkuladezustand
auf 30% féllt, kehrt der Mahroboter automatisch
zur Ladestation (19) zuruck.

Abbrechen des Mahvorgangs

1. Dricken Sie die STOP-Taste (3), um den
Méahroboter sofort anzuhalten.

2. Offnen Sie die Displayabdeckung (23) voll-
standig.

3. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

4. Driicken Sie die Taste ,MODE" (52) und wah-
len Sie ,,Zur Ladestation®, um den Mahroboter
am Begrenzungsdraht (18) entlang zur Lade-
station (19) zurlickzusenden.

5. Driicken Sie die Taste ,START* (53).

6. SchlieBen Sie die Displayabdeckung (23).

STOP-Status:

Durch Driicken der STOP-Taste (3) befindet sich
der Mahroboter in einem STOP-Status, welcher
im LCD-Display (50) angezeigt wird. Der Mé&hro-
boter pausiert seinen Méahbetrieb bis dieser wie-
der aufgehoben wird.

Nach Entriegelung des Bedienfeldes (2) erscheint
ein Fenster, welches die Aufhebung des STOP-
Status vorschlagt. Durch Bestatigung ist der Sta-
tus aufgehoben. Andernfalls bleibt der M&hrobo-
ter gestoppt. Wird der M&hroboter gestartet oder
zurlick zur Ladestation (19) geschickt, wird der
STOP-Status ebenfalls aufgehoben. SchlieBen
Sie die Displayabdeckung (23).

7. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Geréat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF) (Bild 8). Entnehmen Sie auBerdem den
Akku aus dem Mé&hroboter.

Vorsicht! Arbeitshandschuhe tragen!

7.1 Reinigung

® Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengehause so staub- und schmutz-
frei wie moglich. Reiben Sie das Gerat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

e Der Méhroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondere unter Hochdruck, ge-
reinigt werden.

* Reinigen Sie das Geréat regelmaBig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Lésungs-
mittel; diese kénnten die Kunststoffteile des
Gerates angreifen. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

® Saubern Sie den Mahroboter moglichst mit
Bursten oder Lappen.

* Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).

* Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Mahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewahrleis-
ten.

7.2 Wartung

® Abgenutzte oder beschadigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

* Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

e FUr eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.

¢ Die regelmaBige Pflege des Mahroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsfahigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgféltigen und einfachen Mahen
Ihres Rasens bei.

® Die am starksten dem Verschlei3 ausgesetz-
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ten Bauteile sind die Klingen (10). Prifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Mahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschédigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

Kontrollieren Sie regelmaBig das Schnittbild
des Rasens. Durch unscharfe Klingen wer-
den Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache
leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméafBig, um einen
sauberen und geraden Schnitt zu erhalten.
Kontrollieren Sie regelméaBig die Untersei-

te des Mahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie den Méahroboter regelmasig.
Beseitigen Sie starkere Verunreinigungen
umgehend.

In den ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigem M&hen mit einem kon-
ventionellen Rasenméher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen Ihres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite Ihres M&hroboters in diesem Zeitraum
héaufiger.

Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten, um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

Im Geréateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

Die Klingen des Méahroboters sollten spatestens
alle 3 Monate ausgewechselt werden. Die Klin-
gen immer nur satzweise auswechseln!
Reinigen Sie den Mahroboter regelméaBig. Spa-
testens alle 2 Wochen sollte eine Reinigung des
Robotermahers durchgefuhrt werden. Dies ist
jedoch auch von der Laufleistung sowie den Wit-
terungsbedingungen abhangig.

7.2.1 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Originalklingen, da andern-
falls Funktion und Sicherheit nicht gewahrleistet
sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-
se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintréachtigung der Effizi-
enz und Balance |hres Gerates auszuschlieBen.
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Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie

folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-

gen:

1. Blockieren Sie mit einem Schraubendreher
die Rotation der Messerscheibe (11). Stecken
Sie hierfur den Schraubendreher durch die
vorgesehenen Lécher in der Messerscheibe
(11) und dem Schutzkamm.

2. Losen Sie die Befestigungsschrauben.

3. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

4. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-

schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass
sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-
sen.

Flhren Sie regelméaBig eine allgemeine Kontrolle
des Mahroboters durch und entfernen Sie alle an-
gesammelten Rickstande. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt tberpri-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere
Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original
Ersatzteile.

7.2.2 Software Update

Wenn Sie die Software updaten méchten, ko-

pieren Sie die neue Software auf einen leeren

USB-Stick (gegebenenfalls den USB-Stick zuvor

formatieren). Stellen Sie sicher, dass der Akku

vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausfuhren.

1. Stellen Sie den Mahroboter in den Mah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

2. SchlieBen Sie am USB-Anschluss wie abge-
bildet einen USB-Stick an (Bild 11).

3. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

4. Der Mahroboter startet nun das Update der
Software und zeigt den aktuellen Status an.

5. lIst der Update-Vorgang abgeschlossen, zie-

hen Sie den USB-Stick ab und starten Sie
den Mé&hroboter Uber den Hauptschalter (7)
neu.

Kontaktieren Sie fir die neue Software unseren
Kundendienst oder besuchen Sie unsere Inter-
netseite https://www.einhell-service.com/fr_FR/
page/sterwins-robot-tondeuse
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7.2.3 Reparatur des Begrenzungsdrahtes
Sollte es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fiihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.

7.3 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-

gaben gemacht werden:

® Typ des Gerates

®  Artikelnummer des Gerates

® Ident-Nummer des Gerates

® Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter

https://www.einhell-service.com/fr_FR/page/

sterwins-robot-tondeuse

Ersatzklingen Art.-Nr.: 34.140.20

Wichtig!

Die Explosionszeichnung und die Sttickliste fin-
den Sie auf unserer Einhell-Website.

Die Ersatzteilverfugbarkeit fir dieses Produkt be-
tragt 10 Jahre, ab dem letzten Kaufdatum.

8. Lagerung

Laden Sie den Akku vor der Lagerung (iber den
Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Mahroboter tber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku aus dem Gerat.
Trennen Sie das Netzteil (13) von der Stromver-
sorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann Gber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschliisse gegen Korrosion
geschitzt sind. Trennen Sie daflir die Anschliisse
des Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladesta-
tion (19).

Lagern Sie das Gerat und dessen Zubehoér an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie fur
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerat in der Originalverpackung auf.

9. Transport

e Schalten Sie das Gerat Uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF) (Bild 8).

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

e Schitzen Sie das Gerat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

® Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

® Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschaden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wiederver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
geflhrt werden. Das Gerat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmlll. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Geréat an einer geeigneten
Sammelstelle abgegeben werden. Wenn lhnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.

.21-
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21) Beschreibung Lésung
Aus - Keine Stromversorgung - Prufen Sie die Stromversorgung
Leuchtet Griin - Bereit zum Mé&hen - Wenn der Anschluss des Begrenzungska-
- Akku vollstandig geladen bels an die Ladestation korrekt ist, lesen
- Begrenzungsdraht (18) an- Sie die Fehlerbehebung des Mahroboters,
geschlossen falls ein anderes Problem vorliegt.
Blinkt Griin - Begrenzungsdraht (18) - Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht
durchtrennt (18) auf einen Bruch. Uberprufen Sie den

Anschluss auf der Riickseite der Ladesta-
tion und stellen Sie sicher, dass beide Ka-
belenden richtig abisoliert und vollstandig
in die jeweiligen Stecker eingefiihrt sind.

. Uberpriifen Sie den Anschluss auf der

Ruckseite der Ladestation und stellen
Sie sicher, dass beide Kabelenden richtig
abisoliert und vollstandig in die Stecker
eingesteckt sind.

2. Prifen Sie, ob das Begrenzungskabel
um den Rasen herum beschéadigt ist (das
Kabel muss nicht vollsténdig durchge-
schnitten werden, um das Signal zu unter-
brechen).

3. Wenn Schritt 1 und 2 in Ordnung sind,
trennen Sie die beiden Enden des Be-
grenzungskabels von der Ladestation.
SchlieBen Sie ein 5 m langes Kabel an die
Ladestation an und verlegen Sie es vor(-
bergehend auf dem Boden.

a) Uberpriifen Sie, ob das Licht konstant
grin leuchtet, wenn ja (konstant griin) =>
das bedeutet, dass das Signal wieder-
hergestellt ist, wenn ein anderes Kabel
verwendet wird. Fihren Sie eine genauere
Untersuchung durch, um festzustellen, wo
das Begrenzungskabel beschadigt oder
gebrochen ist. Wenn Sie Stecker verwen-
den, stellen Sie sicher, dass die Dréhte
vollstéandig eingesteckt sind und dass die
Stecker ordnungsgeman festgeklemmt
sind.

b) Wenn das Licht immer noch blinkt =>
Uberprifen Sie die Verbindung auf der
Ruckseite der Ladestation und stellen
Sie sicher, dass beide Kabelenden ord-
nungsgeman offen und vollstéandig in die
Stecker eingesteckt sind. Wenn das Prob-
lem weiterhin besteht, wenden Sie sich an
Ihren Kundendienst.

—_

Leuchtet Rot - Akku wird geladen - Warten Sie, bis der Akku vollstandig gela-

denist.

-22-
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12. Anzeige des Méhroboters und Fehlerbehebung

Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

angeschlossen

- Mahroboter auBerhalb des
Mahbereichs

Fehler Méogliche Ursache Beseitigung
Kein Signal - Begrenzungsdraht falsch Prifen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an der
angeschlossen Ladestation (19) griin leuchtet.
- Keine Stromversorgung - Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-
- Begrenzungsdraht (18) draht (18) korrekt und mittig unter der
durchtrennt Ladestation (19) verlegt ist.
- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19).
AuBerhalb - Begrenzungsdraht falsch - Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-

draht (18) korrekt und mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Mahbereich befindet.

Batteriefehler

- Bei dem Mahroboter ist ein
Batteriefehler aufgetreten
- Akku lasst sich nicht laden

- Akku hat das Ende seiner
Lebensdauer erreicht

- Stellen Sie sicher, dass der Akku richtig
montiert wurde.

- Prufen Sie, ob der Hauptschalter (7)
eingeschaltet (ON) ist, wahrend sich der
Mahroboter in der Ladestation (19) befin-
det.

- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19). Tauschen Sie falls erforderlich den
Akku aus. Wie bei allen Geraten, die einen
Akku verwenden, ist die Anzahl der Lade-
zyklen begrenzt. Wenden Sie sich an den
Kundendienst Ihres Handlers, um einen
neuen Akku zu kaufen.

Batterie-Tempera-
turfehler

Zu hohe / zu niedrige Akkutem-
peratur bzw. Ubertemperatur
der Steuerung

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 65 °C kehrt der Mahro-
boter zur Ladestation (19)
zurlck.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der M&hroboter
wartet an der Ladestation
(19).

- Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
auf die frihen Morgenstunden und ver-
meiden Sie den Betrieb des Mahroboters
wahrend der heiBen Stunden des Tages.

- Nach dem Abkuhlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zulassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mahroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurlck.

- Bringen Sie den Roboter im Winter oder
bei AuBentemperaturen unter 5°C an ei-
nen warmen und trockenen Ort.
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Méaher angehoben - Hebesensor kontinuierlich fir | Dricken Sie die STOP-Taste (3), um die
10 Sekunden ausgeldst Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten
Sie den Méhvorgang uber das Bedienfeld
(2) neu:

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie den Mahbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe Uber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Méahbereich ab.

Maher blockiert - Hindernissensor innerhalb Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die
einer Minute mehrfach akti- Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten
viert Sie den Méahvorgang uber das Bedienfeld

- Hindernissensor fir 10 Se- (2) neu:
kunden dauerhaft aktiviert - Prifen Sie, ob der Mahroboter durch

- Hindernissensor wahrend ein Hindernis blockiert oder zwischen
der Fahrt zuriick zu Ladesta- Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.
tion (19) dreimal aktiviert Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-

den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prufen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Méahroboter blockiert wird. Mahen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.

- Vergewissern Sie sich auch, dass das
Gras auf der Seite des Begrenzungska-
bels die Bewegung des Roboters wéah-
rend der Fahrt entlang des Begrenzungs-
kabels nicht behindert; schneiden Sie
gegebenenfalls die Rasenkanten.

- Wenn dieser Fehler an der Ladestation
auftritt, stellen Sie sicher, dass der La-
deanschluss an der Ladestation und am
Roboter gereinigt wird.

Zu nahe an Station | - Mahroboter wurde zu nahe Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die
an der Ladestation (19) zu- Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten
riickgeschickt. Sie den Méahvorgang tber das Bedienfeld

(2) neu:

- Der Mahroboter sollte mit einem Mindest-
abstand von 2 m zurlck zur Ladestation
(19) geschickt werden.

.24-
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

ein Hindernis angehoben

- Hinterrader (8) kénnen sich
durch unebenen Rasen frei
drehen

- Die Rader sind schmutzig
oder der Boden ist rutschig

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Umgefallen - Mahroboter wurde fuir 10 Se- | Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die
kunden dauerhaft gekippt Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten
- Mahroboter fiir langere Zeit | Sie den Mahvorgang Uber das Bedienfeld
in eine Richtung geneigt (2) neu:
- Bringen Sie den Mé&hroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten Sie ihn neu.
- Falls der Mahroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.
Radfehler - Hinterrader (8) wurden durch | Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten
Sie den Méahvorgang uber das Bedienfeld
(2) neu:

- Bringen Sie den Mahroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten Sie ihn neu.

- Stellen Sie sicher, dass die Rader sauber
sind, reinigen Sie sie gegebenenfalls mit
einer Burste.

- Den Boden durch Auffiillen des Lochs
ausbessern.

STOP-Knopf Fehler

Die Displayabdeckung (23) ist
geoffnet, aber die STOP-Taste
(3) wurde nicht ausgelost

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang Uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Uberpriifen Sie, dass sich die Displayab-
deckung (23) mit der STOP-Taste (3) frei
offnen und schlieBen lasst.

- Uberpriifen Sie die Funktionalitat der
STOP-Taste (3).

PCB Ubertempe-
ratur

Zu hohe / zu niedrige Akkutem-
peratur bzw. Ubertemperatur
der Steuerung

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 65 °C kehrt der Mahro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der M&hroboter
wartet an der Ladestation
(19).

- Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
auf die fruhen Morgenstunden und ver-
meiden Sie den Betrieb des Mahroboters
wahrend der heiBen Stunden des Tages.

- Nach dem Abkulhlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zulassigen Tempera-
turbereich, kehrt der M&hroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurlick.

Regen

- Der Regensensor (5) hat
ausgelost.

- Warten Sie bis der Mahroboter trocken ist.
- Eine detaillierte Beschreibung zum Sen-
sor ist in Kapitel 5.2 nachzulesen.
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Sensorfehler

Mahroboter wurde aufgrund
eines Sensorfehlers ange-
halten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.

Motorfehler/
Motoriberstrom

Mahroboter aufgrund eines
Uberstroms im Motor oder
eines Motorfehlers angehal-
ten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.

- Prifen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und mahen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenmaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhéhen Sie die Schnitthéhe. Beginnen
Sie immer mit einer hdheren Schnitthdhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewiinschten Hohe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Rader auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile grindlich.

- Prifen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht I6sen kénnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

Betriebsfehler

Mahroboter wurde aufgrund
eines Betriebsfehlers ange-
halten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.

Fehlersuche

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Der Mé&hroboter Akkuspannung zu gering - Bringen Sie den Mahroboter zum Aufla-
steht im Méahbe- Fehler am Stromkreis oder den zur Ladestation (19) zuruck.
reich. der Elektronik - Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
Der Méahroboter (ON).
I&sst sich nicht ein- - Wenden Sie sich an den Kundendienst.
schalten.

Der Mahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige

(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.

- Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdréhte (18) an der Ladestation (19)
angeschlossen sind und der vordere
Begrenzungsdraht (18) mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Stellen Sie sicher, dass die Ladestation

(19) korrekt positioniert ist.

Der Mé&hroboter
stoppt, bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Nahe von Begren-
zungsinseln.

Begrenzungsdraht (18) nicht
richtig um die Begrenzungs-
inseln installiert.

- Passen Sie die Position des Begren-
zungsdrahtes (18) an.

- Achten Sie darauf, dass der Begren-
zungsdraht (18) sich nicht kreuzt.
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Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Der Mahroboter ist
sehr laut.

Klingen (10) beschadigt

An den Klingen (10) haften
viele Fremdstoffe an
Mahroboter zu nah an Hin-
dernissen gestartet
Messerantrieb oder Antriebs-
motor beschéadigt

Andere Teile des Mahrobo-
ters beschadigt

Tauschen Sie die Klingen (10) aus. Die

3 Klingen (10) mussen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des Mahroboters
hangt von der Schérfe der Klingen (10)
ab. Halten Sie die Klingen (10) deshalb in
gutem Zustand.

Schalten Sie den Mahroboter sicher ab
und tragen Sie Arbeitshandschuhe, wah-
rend Sie die Klingen (10) reinigen, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
Lassen Sie den Motor durch den Kunden-
dienst reparieren oder austauschen.

Der Méahroboter
bleibt in der Lade-
station. Der M&hro-
boter kehrt immer
wieder zur Ladesta-
tion zurtck.

Falsche Arbeitszeiteinstel-
lungen

Akku leer

Regensensor ausgeldst
Erhoéhte Akkutemperatur

Prufen Sie die Arbeitszeiteinstellungen.
Der Méahroboter beginnt und beendet sei-
ne Arbeit je nach eingestelltem Zeitfens-
ter. AuBerhalb dieses Zeitfensters bleibt
der Méahroboter in der Ladestation (19).
Stellen Sie sicher, dass der Regensensor
sauber und trocken ist.

Achten Sie darauf, dass die Ladestation
des Roboters nicht der direkten Sonnen-
einstrahlung ausgesetzt ist. Bringen Sie
bei Bedarf die Abdeckung der Ladestation
an (separat zu erwerben).

Der Mahroboter
bleibt auf Begren-
zungsdraht stehen
und kann die Lade-
station nicht errei-
chen.

Akku leer

Die Lange des Begrenzungs-
drahts (18) und damit der
Weg zur Ladestation (19) ist
far den verwendeten Akku zu
lang.

Entfernen Sie mdgliche Hindernisse auf
dem Begrenzungsdraht (18). Achten Sie
beim Verlegung des Begrenzungsdrahtes
(18) auf einen ausreichenden Abstand zu
Hindernissen.

Bitte verwenden Sie einen Akku mit héhe-
rer Kapazitat.

Achtung: Bei Verwendung eines Multi-Ah-
Akkus (z.B. 4-6 Ah) die hohere Kapazitat
einstellen. Durch die schonende Ladung
und Entladung beim Mé&hroboter ist die
Nutzung der geringeren Kapazitat zur
Verlangerung der Lebensdauer nicht not-
wendig.

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte und Folgeschéden unterliegen nicht der

Garantie!
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13. Anzeige Ladegerat

Anzeigestatus

Rote LED | Griine LED

Bedeutung und MaBnahme

Aus Blinkt

Betriebsbereitschaft
Das Ladegeréat ist an das Netz angeschlossen und betriebsbereit,
Akku ist nicht im Ladegerét

An Aus

Laden

Das Ladegerét l1adt den Akku im Schnellladebetrieb.

Die entsprechenden Ladezeiten finden Sie direkt am Ladegerét.
Hinweis! Je nach vorhandener Akkuladung kénnen die tatséchlichen
Ladezeiten von den angegebenen Ladezeiten etwas abweichen.

Aus An

Der Akku ist aufgeladen und einsatzbereit. (READY TO GO)
Danach wird bis zur vollstdndigen Ladung auf eine Schonladung
umgeschaltet.

Lassen Sie hierzu den Akku etwa 15 min. langer am Ladegerat.
MaBnahme:

Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerat. Trennen Sie das Lade-
gerat vom Netz.

Blinkt Aus

Anpassungsladung

Das Ladegerat befindet sich im Modus fir schonende Ladung.

Hierbei wird der Akku aus Sicherheitsgriinden langsamer geladen

und bendtigt mehr Zeit. Dies kann folgende Ursachen haben:

- Akku wurde sehr lange Zeit nicht mehr geladen.

- Die Akkutemperatur liegt nicht im Idealbereich zwischen 10° C und
45° C.

MaBnahme:

Warten Sie bis der Ladevorgang abgeschlossen ist, der

Akku kann trotzdem weiter geladen werden.

Blinkt Blinkt

Fehler

Ladevorgang ist nicht mehr mdglich. Der Akku ist defekt.
MaBnahme:

Ein defekter Akku darf nicht mehr geladen werden.
Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerat.

An An

Temperaturstérung

Der Akku ist zu heil3 (z. B. direkte Sonnenbestrahlung) oder zu kalt
(unter 0° C)

MaBnahme:

Entnehmen Sie den Akku und bewahren Sie diesen

1 Tag bei Raumtemperatur (ca. 20° C) auf.
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Nur fr EU-Lander

Das Symbol des durchgestrichenen Miilleimers besagt, dass dieses Elektro- bzw. Elektronikgerat am
Ende seiner Lebensdauer nicht im Hausmull entsorgt werden darf, sondern vom Endnutzer einer ge-
trennten Sammlung zugefiihrt werden muss.

Zur Rickgabe stehen in Ihrer Nahe kostenfreie Sammelstellen fur Elektroaltgerate sowie ggf. weitere
Annahmestellen flr die Wiederverwendung der Gerate zur Verfligung. Die Adressen kénnen Sie von
Ihrer Stadt- bzw. Kommunalverwaltung erhalten.

Auch Vertreiber mit einer Verkaufsflache fir Elektro- und Elektronikgerate von mindestens 400 Qua-
dratmetern sowie Vertreiber von Lebensmitteln mit einer Gesamtverkaufsflache von mindestens 800
Quadratmetern, die mehrmals im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgeréte anbieten
und auf dem Markt bereitstellen, sind verpflichtet unentgeltlich alte Elektro- und Elektronikgerate zu-
rickzunehmen. Diese miissen bei der Abgabe eines neuen Elektro- oder Elektronikgerétes an einen
Endnutzer ein Altgerat des Endnutzers der gleichen Geréateart, das im Wesentlichen die gleichen Funk-
tionen wie das neue Gerat erfiillt, am Ort der Abgabe oder in unmittelbarer Nahe hierzu unentgeltlich
zurtickzunehmen sowie ohne Kauf eines Elektro-oder Elektronikgerates auf Verlangen des Endnutzers
bis zu drei Altgerate pro Geréateart, die in keiner &uBeren Abmessung gréBer als 25 Zentimeter sind,

im Einzelhandelsgeschéaft oder in unmittelbarer Nahe hierzu unentgeltlich zuriickzunehmen. Bei einem
Vertrieb unter Verwendung von Fernkommunikationsmitteln gelten als Verkaufsflachen des Vertreibers
alle Lager- und Versandflachen. Informieren Sie sich auch bei Inrem Handler iber die Ricknahmemég-
lichkeiten vor Ort.

Sofern das alte Elektro- bzw. Elektronikgerat personenbezogene Daten enthalt, sind Sie selbst fiir deren
Loschung verantwortlich, bevor Sie es zurlickgeben.

Sofern dies ohne Zerstérung des alten Elektro- oder Elektronikgerates moglich ist, entnehmen Sie die-

sem bitte alte Batterien oder Akkus sowie Altlampen, bevor sie es zur Entsorgung zurlickgeben, und
fhren diese einer separaten Sammlung zu.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielféltigung von Dokumentation und Begleitpapieren der Produkte,
auch auszugsweise, ist nur mit ausdriicklicher Zustimmung der Einhell Germany AG zulassig.

Technische Anderungen vorbehalten

-29-

Anl_ST_800_SPK7.indb 29 17.11.2023 09:43:44



Service-Informationen

Wir unterhalten in allen Landern, welche in der Garantieurkunde benannt sind, kompetente Service-
Partner, deren Kontakte Sie der Garantieurkunde entnehmen. Diese stehen Ihnen fiir alle Service-
Belange wie Reparatur, Ersatzteil- und VerschleiB3teil-Versorgung oder den Bezug von Verbrauchsmate-
rialien zur Verfugung.

Es ist zu beachten, dass bei diesem Produkt folgende Teile einem gebrauchsgeméBen oder naturlichen
Verschlei3 unterliegen bzw. folgende Teile als Verbrauchsmaterialien benétigt werden.

Kategorie Beispiel
VerschleiBteile* Akku
Verbrauchsmaterial/ Verbrauchsteile* Klingen
Fehlteile

* nicht zwingend im Lieferumfang enthalten!

Bei Mangel oder Fehlern bitten wir Sie, den Fehlerfall im Internet unter www.Einhell-Service.com anzu-
melden. Bitte achten Sie auf eine genaue Fehlerbeschreibung und beantworten Sie dazu in jedem Fall
folgende Fragen:

® Hat das Geréat bereits einmal funktioniert oder war es von Anfang an defekt?
e IstIhnen vor dem Auftreten des Defektes etwas aufgefallen (Symptom vor Defekt)?

® Welche Fehlfunktion weist das Gerat Ihrer Meinung nach auf (Hauptsymptom)?
Beschreiben Sie diese Fehlfunktion.

-30-

Anl_ST_800_SPK7.indb 30 17.11.2023 09:43:44



Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Gerat dennoch einmal nicht einwandfrei

funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter der auf dieser Garantiekarte

angegebenen Adresse zu wenden. Gerne stehen wir lhnen auch telefonisch tber die angegebene Servicerufnummer
zur Verfugung. Fur die Geltendmachung von Garantieanspriichen gilt folgendes:
1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieBlich an Verbraucher, d. h. natiirliche Personen, die dieses
Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbsténdigen Tétigkeit nutzen wollen. Diese Garan-
tiebedingungen regeln zusétzliche Garantieleistungen, die der u. g. Hersteller zusatzlich zur gesetzlichen Gewahr-
leistung Kéufern seiner Neugerate verspricht. Ihre gesetzlichen Gewahrleistungsanspriiche werden von dieser
Garantie nicht beriihrt. Unsere Garantieleistung ist fiir Sie kostenlos.
2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Méngel an dem von lhnen in der Européischen Union er-
worbenen neuen Gerét des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen und ist nach
unserer Wahl auf die Behebung solcher Mangel oder den Austausch des Geréts beschrankt. Bitte beachten Sie,
dass unsere Gerate bestimmungsgemaf nicht fiir den gewerblichen, handwerklichen oder beruflichen Einsatz
konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht zustande, wenn das Gerét innerhalb der Garantiezeit in
Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebetrieben verwendet wurde oder einer gleichzusetzenden Beanspruchung
ausgesetzt war. Bei Artikel unter dem Brand ,Professional” gilt der Ausschluss fiir den gewerblichen, handwerkli-
chen oder beruflichen Einsatz nicht.
3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:
® Schéden am Gerét, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fachgerechter Ins-
tallation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine falsche Netzspannung
oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestimmungen oder durch Aussetzen des
Geréts an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde Pflege und Wartung entstanden sind.

® Schaden am Gerét, die durch missbrauchliche oder unsachgemaBe Anwendungen (wie z.B. Uberlastung
des Gerates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehér), Eindringen von
Fremdkérpern in das Gerét (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, ....) Transportschaden, Gewaltanwendung oder
Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden sind.

® Schéaden am Gerat oder an Teilen des Geréts, die auf einen gebrauchsgemagen, tiblichen oder sonstigen na-
tarlichen Verschleif3 zurlickzufiihren sind. Beispielsweise unterliegen Akkus und Akkupacks einem naturlichen
VerschleiB3 und sind konstruktionsbedingt auf eine begrenzte Zyklenzahl ausgelegt. Der Verschleif3 wird ins-
besondere durch abverlangte Lasten, Ladegeschwindigkeiten aber auch durch Exposition gegentber Hitze,
Kalte, Vibration und StéBe negativ beeinflusst.

4. Die Garantie gilt fir einen Zeitraum von 3 Jahren ab dem Kaufdatum des Geréts (die Garantie fiir den Akku be-
tragt 2 Jahre, es sei denn, der Akku ist auf der Einhell-Website registriert, dann betrégt die Garantie ebenfalls 3
Jahre). Garantieanspriche sind vor Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt
erkannt haben, geltend zu machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Garantiezeit
ist ausgeschlossen. Die Reparatur oder der Austausch des Geréts fiihrt weder zu einer Verlangerung der Garan-
tiezeit noch wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fir das Gerét oder flir etwaige eingebaute Ersatztei-
le in Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort Services.

5. Fur die Geltendmachung lhres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerét an unter: www.Einhell-
Service.com. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise Ihres Kaufs des Neugerats bereit. Gerate,
die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet werden, sind von der Garantieleistung
aufgrund einer mangelnden Zuordnungsmdglichkeit ausgeschlossen. Ist der Defekt des Geréates von unserer Ga-
rantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein repariertes oder neues Gerat zurtick.

6. Wenn Sie das Gerét in ein anderes Land der Européischen Union verbracht haben als das Land, in dem Sie das
Gerét erworben haben, erbringen wir die Garantieleistung durch einen dortigen Servicepartner. Bei Verbringung
auBerhalb der Europaischen Union besteht kein Garantieanspruch.

Selbstverstandlich beheben wir gegen Erstattung der Kosten auch gerne Defekte am Gerét, die vom Garantieum-
fang nicht oder nicht mehr erfasst sind. Dazu senden Sie das Gerét bitte an unsere Serviceadresse. Fir Verschleif3-,
Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrankungen dieser Garantie gemaf den Service-Informationen
dieser Bedienungsanleitung.

Garantiegeber ist: Einhell Germany AG, Wiesenweg, 94405 Landau/Isar (Deutschland)
Der Service wird erbracht durch: Einhell Service, EschenstraB3e 6, 94405 Landau / Isar
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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

LIEBE MOGLICHMACHER,

wir haben das Ziel, alles daftr zu tun, damit Sie mit Einhell all Ihre Projekte moglich machen kdnnen. Aus diesem
Grund ist Service bei uns gelebter Anspruch: mit tiber 20 Jahren Erfahrung und mehr als 120 kompetenten und
persénlichen Ansprechpartnern hat es sich der Einhell Service auf die Fahnen geschrieben, Sie bei allen Fragen
zu lhrem Produkt zu unterstitzen. Dazu gehort ein beratendes Technikerteam, bis zu 10 Jahre Ersatzteilverfig-
barkeit, 24 Stunden Versandservice, eine leistungsfahige Reparatur-Organisation und ein flichendeckendes

Service-Partnernetz.

Uber unser Onlineportal www.Einhell-Service.com sind viele unserer verfligbaren Services jetzt noch

schneller und einfacher fur Sie erreichbar - rund um die Uhr, sieben Tage die Woche.

£y

ERSATZTEILE

PREIS-
INFORMATIONEN

GARANTIEVER-
LANGERUNGEN

ZUBEHOR

VERFUGBARKEITEN

REPARATUR-
SERVICE

Einhell Service - Eschenstral3e 6 - 94405 Landau an der Isar

Service-Hotline:
Hilfestellung bei Selbstmontage:
Inbetriebnahme Service:
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Deutschland
09951 - 959 2037
09951 - 959 2035
09951 - 959 2036
E-Mail: Service-DE@Einhell.com
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Osterreich

01-2053 3517

01-2053 3515

01-2053 3516
Service-AT@Einhell.com

PRODUKT-
INFORMATIONEN

TRACK & TRACE

SERVICE-STELLEN
VOR ORT

Wir freuen uns auf Ihren Besuch unter

Einhell-Service.com
>>>
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Danger! - Read the operating instructions to reduce the risk of injury.

Warning: never allow children, persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or lack of
experience and knowledge or people unfamiliar with these instructions to use the machine, local regula-
tions may restrict the age of the operator.

Warning: not to allow children to be in the vicinity or play with the machine when it is operating.

Warning signs must be put around the work area of the product if it operates in public areas. The signs
must have the text that follows:

Warning!
Automatic lawn mower! Keep away from the machine! Supervise children!

-33-
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Danger!

When using the equipment, a few safety pre-
cautions must be observed to avoid injuries and
damage. Please read the complete operating
instructions and safety regulations with due care.
Keep this manual in a safe place, so that the in-
formation is available at all times. If you give the
equipment to any other person, hand over these
operating instructions and safety regulations as
well. We cannot accept any liability for damage
or accidents which arise due to a failure to follow
these instructions and the safety instructions.

1. Safety regulations

The corresponding safety information can be
found in the enclosed booklet.

Warning!

Read all the safety information, instructions,
illustrations and technical data provided on
or with this power tool. Failure to adhere to the
following instructions may result in electric shock,
fire and/or serious injury.

Keep all the safety information and instruc-
tions in a safe place for future use.

Explanation of the symbols used (see Fig. 14)

A. WARNING - Read the operating instructions
before you start using the machine.

B. WARNING - Keep a safe distance away from
the machine when it is in operation.

C. WARNING - Always actuate the locking me-
chanism before carrying out any work on the
machine or before lifting the machine. CAUTI-
ON - Do not touch rotating blades

D. WARNING - Do not ride on the machine.

CAUTION - Do not touch rotating blades

Protection class Il (double-insulated)

Store the battery only in dry rooms with an

ambient temperature of +10°C to +40°C.

Place only charged batteries in storage (char-

ged at least 40%).

Protection class Il

Slow fuse 2 A

For use in dry rooms only.

WARNING: To charge the battery, use only

the removable power supply unit NT24/1 A/

PS24/1 A delivered with this tool.

K. Guaranteed sound power level

mm

cmIo

Important!

Always pull out the power plug and disconnect
the perimeter wire from the charging station du-
ring a storm.

2. Layout and items supplied

2.1 Layout (Fig. 1/2)

1. Robot lawn mower

2. Control panel

3. STOP button / release button for the display
cover

4. Cutting height adjustment facility

5. Rain sensor

6. Carry-handle

7. Main switch

8. Rear wheel

9. Battery compartment cover

10. Blades

11. Blade plate

12. Front wheel

13. Power supply unit (cable)

14. Fastening peg

15. Fastening screw

16. Cable connector

17. Spare blades

18. Perimeter wire

19. Charging station

20. Charging pin

21. LED indicator

22. Hexagon key

23. Display cover

24. USB connection

25. Ruler (for detaching)

2.2 Items supplied and unpacking

Please check that the article is complete as

specified in the scope of delivery. If parts are

missing, please contact our service center or the
sales outlet where you made your purchase at
the latest within 5 working days after purchasing
the product and upon presentation of a valid bill
of purchase. Also, refer to the warranty table in
the service information at the end of the operating
instructions.

* Open the packaging and take out the equip-
ment with care.

° Remove the packaging material and any
packaging and/or transportation braces (if
available).

® Check to see if all items are supplied.

® Inspect the equipment and accessories for
transport damage.

® If possible, please keep the packaging until
the end of the guarantee period.
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Danger!
The equipment and packaging material are
not toys. Do not let children play with plastic

bags, foils or small parts. There is a danger of

swallowing or suffocating!

Scope of delivery, assembly material and ac-
cessories (some not included):

Details of the scope of delivery can be found in
the enclosed related information sheet.

Robot lawn mower

Power supply unit (cable)

Charging station

Fastening screws (4 pcs)

Spare blades

Fastening pegs

Perimeter wire

Cable connectors

Hexagon key

Rechargeable battery

Charger

Ruler (for detaching)

Original operating instructions

Safety information

Required aids (not supplied)
® Hammer

Pair of pliers

Wire stripper

o
o
e  Spirit level (optional)

3. Intended use

The robot lawn mower is intended for private use,
i.e. for use in home and garden environments and
only for mowing lawns.

The equipment is allowed to be used only for its
prescribed purpose. Any other use is deemed to
be a case of misuse. The user/operator and not
the manufacturer will be liable for any damage or
injuries of any kind resulting from such misuse.

Please note that our equipment has not been de-
signed for use in commercial, trade or industrial
applications. Our warranty will be voided if the
equipment is used in commercial, trade or indust-
rial businesses or for equivalent purposes.

Anl_ST_800_SPK7.indb 35

4. Technical data

VORAGE ..o 18V
Motor speed ..........ccoeiciiiiiiiiiiii 3500 min™
Protection ... IPX4
Protection class ...........cccocoiiiiiiiiiiiie 1]
Weight ... 8.55 kg
Cutting width ......oooiiiiiiie 18.cm
Number of blades ..........cccccvvviviiiiiiicce e 3
Max. gradient .........cccccooveniiiiiiiceee 35%
Sound power level L ,......ccccooeniennnne. 59.3 dB(A)
Uncertainty K ..., 2.52 dB (A)

Cutting height
adjustment 20-60 mm; infinitely adjustable
Permissible length of perimeter wire .. max. 250 m

Perimeter wire cable antenna

Operating frequency band ............... 0-148.5 KHz
Maximum transmission power ....... 67.05 dBuA/m
Power supply unit

Input voltage: ..........cccc.eee 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Output voltage: .......coceeeieeiiiiiiiieeees 24V DC
Output CUITENE: ..o 1.5A
Protection Class: ..........ccooveeriniceneencneeee I/@

Sound values were measured in accordance with
the standards EN ISO 3744:1995 and ISO 11094:
1991.

Warning!

This equipment generates an electromag-
netic field during operation. Under certain
circumstances this field may actively or pas-
sively impede medical implants. To reduce
the risk of serious or fatal injuries, we recom-
mend persons with medical implants to con-
sult their doctor and the manufacturer of the
medical implant prior to using the equipment.

5. Starting up

Read the operating instructions fully before
you start work on the installation of the robot
lawn mower. The quality of the installation
work affects how effectively the robot lawn
mower works later on.
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5.1 How it works

The robot lawn mower chooses its direction on

a random basis. The robot lawn mower works its
way over every area which is enclosed within the
perimeter wire (18), so that the entire garden gets
mowed. Whenever the robot lawn mower detects
a correctly installed perimeter wire (18), the robot
lawn mower turns about and drives in a different
direction within the area. All zones that you wish
to protect within the lawn area - e.g. garden
ponds, trees, furniture or flower beds — must be
cordoned off by the perimeter wire (18). The pe-
rimeter wire (18) must form a closed circuit. If the
robot lawn mower bumps into an obstacle within
the mowing area, it reverses and then continues
mowing in a different direction (Fig. 3).

5.2 Sensors

The robot lawn mower is equipped with a number

of safety sensors.

e Lifting sensor:
If the robot lawn mower is raised at the back
by more than 30° from the ground or if a front
wheel (12) loses contact with the ground, the
robot lawn mower and the rotation of the bla-
des (10) will be stopped immediately.

e Tilting sensor:
If the robot lawn mower tilts severely in any di-
rection, the robot lawn mower and the rotation
of the blades (10) are stopped immediately.

® Obstruction sensor:
The robotic lawnmower detects obstacles in
its path. If the robotic lawnmower collides with
an obstacle, the robotic lawnmower stops
immediately and reverses away from the
obstacle.

® Rain sensor:
The robot lawn mower is equipped with a rain
sensor (5) to prevent the robot lawn mower
from operating in the rain. The robot lawn mo-
wer returns to the charging station (19) when
it detects rain and is completely recharged
there. Once the rain sensor (5) is dry again,
the robot lawn mower will stay in the charging
station (19) for another two hours. Only then
will it begin working again, provided it is still
in an active time window. If the rain sensor (5)
has been activated (this is recommended in
order to exert less stress on the lawn), you will
see a bright cloud in the display (50). If the
sensor triggers, a dark cloud with rain drops
will appear. Do not short-circuit the two metal
sensors with metal or any other conductive
material. This will impede the correct operati-
on of the robot lawn mower.

5.3 Preparations

First, draw a sketch of your lawn. Include obstac-
les in your sketch and draw up a plan for how you
intend to protect them. This will make it easier to
find a good position for the charging station (19)
and to lay the perimeter wire (18) around bushes,
flower beds, etc. (Fig. 4). If the grass is taller than
60 mm it has to be shortened first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.

It is recommended to cut the lawn below 30mm,
using standard lawn mower, where the perimeter
wire will be placed so that the wire is properly lay-
ing on the ground.

Remove all loose objects from the lawn which
could get damaged by the robot lawn mower or
damage the robot lawn mower itself.

Have the following tools ready: A hammer, tongs,
a wire stripper and a spirit level (optional).

Fitting the battery

A battery (A) from the Power-X-Change series

is needed to operate the robot lawn mower. Im-
portant: Depending on the model of your robot
lawn mower, it might not come complete with the
battery (A). Open the battery compartment cover
(9). Press the pushlock button of the battery (A)
and push the battery (A) into the mount provided.
Close the battery compartment cover (9) and
make sure that it latches in place correctly (Fig.
10). To remove the battery (A), open the battery
cover (9). Press the pushlock button of the battery
(A) and pull out the battery (A).

5.4 Charging station

5.4.1 Position of the charging station
Determine the best position for the charging sta-
tion first (19). An outdoor socket outlet is required
which supplies a permanent supply of electricity
so that the robot lawn mower works at all times.
The charging station (19) must be placed on a
flat area at the level of the turf. Make sure that the
area is flat and dry. Select a position which is in
the shade, because it is best if the rechargeable
battery is charged up in a cool area. Also note
that the perimeter wire has to be laid in a straight
line for least 2 m in front of the charging station
(19) (Fig. 5a). Curves immediately in front of the
charging station (19) could cause problems when
docking for charging.

5.4.2 Localization of the charging station
When the rechargeable battery is almost empty,
the robot lawn mower returns to the charging
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station (19) by following the perimeter wire (18) in
a counterclockwise direction until it reaches the
charging station (19). Make sure, therefore, that
the charging station (19) faces in the right direc-
tion when you position it. (Fig. 5b)

5.4.3 Connecting the charging station to the
power supply unit
1. Before you connect the charging station (19)
to the power supply, check that the mains po-
wer supply is 100-240V at 50/60 Hz.
Connect the power supply unit (13) directly to
a socket outlet. Do not use the cable for any
other use.
Do not use the power supply unit if it is da-
maged (13). In the event of any damage to
cables or the power supply unit (13), contact
an authorized professional immediately for
replacement.
Do not charge up the robot lawn mower in a
damp location. Do not charge up the robot
lawn mower at temperatures above 40°C or
below 5°C.
Keep the robot lawn mower and the power
supply unit (13) away from water, sources of
heat and chemicals. Keep the cable of the po-
wer supply unit (13) away from sharp edges
in order to prevent damage.
Connect the power supply unit (13) to the
charging station (19). (Fig. 5¢)
Do not install the charging station on an is-
land, as the robot may not find its way back.

To charge up the rechargeable battery for the
robot lawn mower straight away while you are
still doing the installation work, first switch on the
robot lawn mower with the main switch (7) and
place the robot lawn mower in the charging stati-
on (19).

5.4.4 Information about charging

The robot lawn mower returns to the charging sta-

tion (19) in each of the following situations:

® You send the robot lawn mower back manu-
ally.

® The battery charge level drops below 30%.

® The end of the daily work time has been
reached.

® The rain sensor has tripped.

® The robot lawn mower has become overhea-
ted.

e Boundary cut* mode or ,,Spot mowing“ mode
was started outside the set work window and
has been completed by the robot lawn mower.

In these cases the robot lawn mower automa-

tically runs along the perimeter wire (18) until it
reaches the charging station (19).

When the robot lawn mower wants to return to the
charging station (19), it will first look for the peri-
meter wire (18) and then move along the perime-
ter wire (18) in counter-clockwise direction.

The LED indicator (21) on the charging station
(19) lights up red while charging of the rechargea-
ble battery is in progress.

When the LED indicator (21) on the charging
station (19) turns to green, this indicates that the
rechargeable battery is fully charged. Once it has
been fully charged, the robot lawn mower resu-
mes operation or remains in the charging station
until the next work time window (19).

If there is an obstacle on the perimeter wire (18)
during the trip back to the charging station (19),
the robot lawn mower will come to a stop in front
of the obstacle after several attempts and will not
be able to get back to the charging station (19).
Remove all obstacles on the perimeter wire (18).
If the temperature of the rechargeable battery ex-
ceeds 45°C, charging will stop in order to prevent
damage to the rechargeable battery. Charging
resumes automatically once the temperature has
dropped again.

If the temperature of the controller of the robot
lawn mower exceeds 65°C, the robot lawn mower
will return to the charging station (19). Operation
resumes in accordance with the settings once the
temperature has dropped again.

If the rechargeable battery becomes empty befo-
re the robot lawn mower has returned to the char-
ging station (19), it will not be possible for the ro-
bot lawn mower to start up again. Bring the robot
lawn mower back to the charging station (19) and
leave the main switch (7) switched on. The robot
lawn mower will be charged up automatically.

5.5 Perimeter wire

IMPORTANT! Severed perimeter wires and
consequential damages are not covered by
the warranty!

5.5.1 Laying the perimeter wire
The perimeter wire (18) can be laid both on the
ground and in the ground. The fastening pegs
(14) can break when hammered in if the ground
is hard or dry. Water the lawn before installing the
perimeter wire if the ground is very dry.
¢ Installation on the ground
Lay the perimeter wire (18) securely on the
ground and fasten it with the supplied faste-
ning pegs (14) if you do not intend to scarify
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or aerate the lawn any time later. You can still
adjust the position of the perimeter wire again
during the first few weeks of using the robot
lawn mower. After a certain time, however,
the perimeter wire will become overgrown
with grass and no longer visible. Install the
perimeter wire with a maximum distance of
1 m between fastening pegs (14). Reduce
the distance between the fastening pegs on
uneven areas of the lawn. Avoid situations in
which the wire is not actually on the ground.
Make sure that the perimeter wire cannot be
severed by the robot lawn mower.

¢ Installation in the ground
Bury the perimeter wire in the ground at a
depth of up to 5 cm. This will prevent the
perimeter wire (18) getting damaged during
scarifying or aeration, for example.

Important!

Keep a reserve of 1 m of wire at the rear end of
the charging station so that you can make cor-
rections at a later time. Make sure to lay down the
extra length outside of the lawn surface. Do not
cross the wires.

5.5.2 Narrow points

If the lawn has a narrow point, your robot lawn
mower will be able to operate there as long as the
corridor has a width of at least 1.4 m (80 cm bet-
ween the perimeter wires) and a maximum length
of 8 m. (Fig. 3).

5.5.3 Distance to the garden perimeter

When the robot lawn mower approaches a peri-
meter wire (18), the perimeter wire is detected by
the sensors in the front of the robot lawn mower.
Before the robot lawn mower turns about, howe-
ver, it runs over the perimeter wire (18) by up to
30 cm. Please bear this in mind when planning
your mowing area. (Fig. 6a)

5.5.4 Laying the wire in corners

Avoid laying the perimeter wire (18) at a right-
angle (90°) in corners. To make sure that the
robot lawn mower does not run too far beyond the
perimeter wire (18), lay the perimeter wire (18) as
shown in Fig. 6b.

5.5.5 Calculating the gradient of the lawn
The robot lawn mower can cope with gradients
of up to 35%. You therefore need to avoid steeper
gradients. The gradient can be determined on the
basis of the height divided by the distance. (Fig.
6¢)
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Example: a/b = 35 cm/100 cm = 35%

5.5.6 Installation of the perimeter wire on
gradients

The robot lawn mower can slip on gradients,

especially if the grass is wet, and run over the

perimeter wire (18) as a result. It is therefore

recommendable to pay attention to the following

points (Fig. 6d):

® Inthe area at the top of a slope, the perimeter
wire (18) should not be installed on gradients
over 35%. Make sure that a distance of 30 cm
from obstacles and the edges of the lawn is
maintained.

¢ Inthe area at the bottom of a slope, the
perimeter wire (18) should not be installed
on gradients over 17%. Make sure that a dis-
tance of 40 cm from obstacles and the edges
of the lawn is maintained.

5.5.7 Driveways and paved paths

® Cordon off raised pathways, areas surfaced
with gravel or containing bark mulch, lower
lying beds or other similar areas. Lay the peri-
meter wire (18) at a distance of at least 30 cm
away. (Fig. 6e and 6g)

®  Paths which are flush with the turf do not
need to be cordoned off, because the robot
lawn mower can simply run over them.You
can also lay the perimeter wire (18) over
paths. (Fig. 6f and 69)

5.5.8 Perimeter islands

To protect obstacles in the mowing area, create

perimeter islands. This will enable collisions with

delicate objects, garden ponds, trees, furniture,
flower beds, etc., to be avoided. (Fig. 6h and 6i)

¢ Roll out the perimeter wire (18) from the
edges to the objects you want to protect.

® Secure the perimeter wire (18) with fastening
pegs (14) in a clockwise direction around the
object you want to protect. Be sure to keep a
distance of 30cm with the perimeter wire from
the object to be protected.

e Adistance of minimum 0,8m should be kept
between the island and the external boundary
wire.

® Completely enclose the perimeter islands and
then run the perimeter wire (18) back to the
point at which you left the edge of the lawn.

® Perimeterislands need to be at least 0.8 m
apart. Alternatively, combine the objects to
make them into a joint perimeter island. (Fig.
6h)

® The perimeter wires (18) to and from the pe-
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rimeter island should be laid parallel and very
close to one another. - Caution! Perimeter
wires (18) must not cross over! - You
should therefore fasten both the parallel peri-
meter wires (18) to the ground together using
the same fastening peg (14). (Fig. 6i)

®  The robot lawn mower will run over the two
parallel perimeter wires (18) in the mowing
area, but the robot lawn mower will stop whe-
re single perimeter wires (18) are laid.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles with a height over 10 cm
(Fig. 6j)
Solid obstacles which are over 10 cm in
height, e.g. trees, walls, fences, garden
furniture, etc., are detected by the collision
sensors. If the robot lawn mower collides with
an obstacle, it will stop, switch off the mower
unit, reverse and turn so that it can continue
mowing in the other direction. Soft, unstable
and valuable obstacles need to be protected
by a perimeter wire island.

® Stones and low obstacles
Stones, rocks and low obstacles of less than
10 cm in the mowing area need to be protec-
ted, because otherwise the robot lawn mower
could run over them. If not, this could result
in the robot lawn mower getting damaged or
blocked.

* Trees (Fig. 6k)
The robot lawn mower treats trees as obsta-
cles. However, where any tree roots project
above the ground to a height of less than 10
cm, the area in which they are located needs
to be protected. This will prevent damage to
the roots and to the robot lawn mower. Make
sure that the minimum distance between the

perimeter wire (18) and the obstacle is 30 cm.

5.5.10 Main area and secondary area (Fig. 6l)
A secondary area (B) designates a work area
which is not directly connected to the main area
(A), e.g. via a stretch of lawn or a path. To create
a separate secondary area (B) lay the perimeter
wire (18) from the main area (A) to the secondary
area (B) and back again. The perimeter wire (18)
to and from the secondary area (B) should be laid
such that the return run is parallel and very close
to the forward run. - Caution! Perimeter wires
(18) must not cross over each other! - You
should therefore fasten the parallel perimeter
wires (18) to the ground jointly using the same
fastening pegs (14).

To be able to mow the secondary area (B) you
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must carry the robot lawn mower by hand into the
secondary area (B). Start the required mowing
program and select “Secondary area” in the sub-
menu (see ,Settings of the robot lawn mower*).
When the robot lawn mower is in the secondary
area (B) it will not try to follow the perimeter wire
(18) towards the charging station (19) if the batte-
ry charge level is low. The robot will then need to
be put back manually to the charging station for
recharge

5.6 Connecting the charging station

Finish laying the complete perimeter wire (18)
before you connect it to the charging station.
Keep an extra length of 1 m of perimeter wire (18)
at each end so that you can make further adjust-
ments at a later time.

Using a wire stripper, remove a length of 10 to 15
mm of the insulation at the ends of the perimeter
wire (18) for connecting to the charging station
(19).

Pull out the power plug before you connect the
perimeter wire (18) to the charging station (19).
The perimeter wire (18) laid to the front end of
the charging station (19) must be run to the back
via the cable holders on the underside of the
charging station (19). Connect this perimeter wire
(18) to the connection on the left (black). Then
pass the rear perimeter wire (18) through the hole
(stress-relief) in the connection area and connect
it to the connection on the right (red) (Fig. 7a). The
robot will then need to be put back manually to
the charging station for recharge.

Important! Perimeter wires (18) must not
cross over!

Then connect the power supply. The LED indica-
tor (21) on the charging station (19) should light
up green and stay on permanently. If the LED
does not light up, check the connections first. If
the LED lights up green but not permanently, read
the “Indicators on the charging station and trou-
bleshooting” table at the end of these operating
instructions.

5.7 Switching on and checking the
installation
As soon as the LED indicator (21) on the charging
station (19) lights up green, the mowing area is
ready for the robot lawn mower. Please check first
that all the fastening pegs (14) on the perimeter
wire (18) have been fully tapped in. Place the ro-
bot lawn mower about 3 m to the rear of the char-
ging station (19) in front of the perimeter wire (18).
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The robot lawn mower needs to be facing the
perimeter wire (18) at an angle of 90° (Fig. 7b).
Switch on the main switch (7) (ON) (Fig. 8).
Unlock the robot lawn mower by entering the PIN
(see the section “Locking mechanism / PIN”).
Press the “MODE* button (52). Then use the na-
vigation buttons (55) to select the point “Back to
station” and confirm with the “OK* button (56).
Press the “START” button (53) and then close the
display cover (23). The robot lawn mower will now
follow the perimeter wire (18) in a counterclock-
wise direction. Observe the robot lawn mower
during the complete trip along the perimeter wire
(18) until it is back in the charging station (19). If
the robot lawn mower has any problems at any
points, correct the perimeter wire (18) if neces-
sary and repeat the operation. The rechargeable
battery of the robot lawn mower will now be fully
charged. If any problems occur with docking, you
may need to reposition the charging station (19)
sideways until docking works without any prob-
lems.

To stop the robot lawn mower at any time, press
the red STOP button (3). When you press the
STOP button (3), the robot lawn mower will come
to a stop and wait for further instructions.

5.8 Securing the charging station

Once the robot lawn mower is working properly
and a suitable position for the charging station
(19) has been found, the charging station (19)
must be fixed in place using the fastening screws
(15). Use the hexagon key (22) to secure the fas-
tening screws (15) fully in the ground. (Fig. 7c)

5.9 Battery charge level indicator

Press the button for the battery charge level indi-
cator. The battery charge level indicator indicates
the charge state of the battery by means of 3
LEDs (Fig. 13b).

All 3 LEDs are lit:
The battery is fully charged.

2 or 1 LED(s) are lit:
The battery has an adequate remaining charge.

1 LED flashes:
The battery is empty, recharge the battery.

All LEDs blink:

The battery temperature is too low. Remove the
battery from the equipment, keep it at room tem-
perature for one day. If the fault reoccurs, this me-
ans that the rechargeable battery has undergone
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exhaustive discharge and is defective. Remove
the battery from the equipment. Never use or
charge a defective battery.

Important!

When using a multi-Ah pack (e.g. 4-6Ah), always
set the higher capacity. Thanks to the gentle
charging and discharging of the robot lawn mower
there is no need to use the lower capacity in order
to extend the working life.

5.10 Charging the rechargeable battery with
the charger
In normal operation the battery (A) of the robot
lawn mower is charged via the charging station
(19). For independent use of the battery (A) from
the Power-X-Change series it can also be char-
ged in the external Power-X-Charger. Important!
— Depending on the model of your robot lawn mo-
wer, it might not come complete with the battery
charger (Fig. 13a/ltem B).
1. Check that your mains voltage is the same as
that marked on the rating plate of the battery
charger. Insert the power plug of the charger
(B) into the socket outlet. The green LED will
then begin to flash.
Insert the rechargeable battery (A) into the
battery charger (B) (Fig. 13a).
3. Inthe section entitled ,Charger indicator” you
will find a table with an explanation of the LED
indicator on the charger.

The rechargeable battery can become a little
warm during the charging. This is normal.

If the battery pack fails to charge, check:

® whether there is voltage at the socket outlet

e whether there is good contact at the charging
contacts

If the battery pack still fails to charge, send
e the charger

® and the battery pack

to our customer service center.

To ensure that items are properly packaged
and delivered when you send them to us,
please contact our customer service or the
point of sale at which the equipment was
purchased.

When shipping or disposing of batteries and
cordless tools, always ensure that they are
packed individually in plastic bags to prevent
short circuits and fires.
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To ensure that the battery pack provides long ser-
vice, you should take care to recharge it promptly.
You must recharge the battery pack when you
notice that the performance of the device drops.
Never allow the battery pack to become fully di-
scharged. This will cause it to develop a defect.

6. Operation

6.1 Main switch

The robot lawn mower is equipped with a main
switch (7). Use the main switch (7) to switch the
robot lawn mower on (ON) and off (OFF) (Fig. 8).
Once the robot lawn mower has been switched
on, itis locked by a PIN.

6.2 Control panel

The robot lawn mower has already been pro-
grammed at the factory and default settings have
been made for it. However, these can be changed
if required. Even though the factory settings will
be suitable for most gardens, you should still
familiarize yourself with the available options ne-
vertheless.

Explanation of the control panel with LCD
(Fig. 9)

50. LCD

51. “SET” button

52. “MODE” button

53. “START” button

54. "BACK” button

55. Navigation buttons

56. “OK” button

6.3 Cutting height adjustment facility
Important! Adjust the cutting height only when
the robot lawn mower has been switched off. Do
this by pressing the STOP button (3). The cutting
height adjustment facility (4) allows the cutting
height of the robot lawn mower to be set to infini-
tely adjustable settings between 20 and 60 mm,
which can be viewed on the scale.

If the grass is taller than 60 mm it has to be shor-
tened to a maximum of 60 mm first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.
After installation has been completed, the cutting
height can be adjusted using the cutting height
adjustment facility (4). Always start with a higher
cutting height and reduce it in small steps until
you reach the desired height.
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6.4 Locking mechanism/ PIN

The locking mechanism prevents the unautho-
rized use of the robot lawn mower without a valid
code. You have to enter a personal four-digit secu-
rity code for this.

Lock release

Before you start using the robot lawn mower, you

have to enter the correct PIN (standard PIN: “0-0-
0-0”). Enter the PIN with the help of the navigation
buttons (55).

Standard PIN:
0000

New PIN:

Changing the PIN
To change the PIN, proceed as follows.
1. Unlock the control panel.

2. First press the “SET” button (51) in order to
make your settings.

3. Use the navigation buttons (55) to navigate in
the menu on the LCD (50) to the point “Gene-
ral information” and then ,,PIN code”.

4. First enter the current PIN (standard PIN 0-O-
0-0) with the help of the navigation buttons
(55).

5. Then use the navigation buttons (55) to enter
your personal PIN.

6. Confirm the settings you have just made.

7. Repeat step 5. and step 6 in order to confirm
the new PIN.

8. Important! Make a note of the new PIN.

Requesting your PIN if you lose it

Have the receipt and the serial number of the
robot lawn mower ready. You need them in order
to get your PIN.

Version A:

1. Press and hold the ,SET” button (51) for 6
seconds in locked status.

The PUK will now appear in the display (50).
Contact the customer services team to obtain
your PIN. Refer to the section ,service infor-
mation“ for contact information’s.

2.
3.

Contact information can be found in the ,Service
information” section

Version B:

1. Connect an empty USB stick to the USB con-
nection (24) as shown (Fig. 11).

Switch on the main switch (7) (ON).

The robot lawn mower will automatically save
the PUK to your USB stick and will then end
the operation with a beep.

2.
3.
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4. Pull out the USB stick. Import the data from
the USB stick to a computer. A text file (*.txt)
will have been created by the robot lawn
mower. This file contains a PUK, a personal
code. Please contact the customer services
team to obtain your PIN.

6.5 Settings of the robot lawn mower
The main menu on the LCD (50) shows you the

current date and time settings of the robot lawn °

mower, as well as the current charge level. At the
same time the status of the rain sensor and of the
wire signal and of the selected mowing program
will appear in the toolbar. On the control panel
you can use either the “SET” button (51) to make
settings on the robot lawn mower or the “MODE”
button (52) to start the robot lawn mower with
various mowing programs. Use the navigation

buttons (55) to go to the option where you want to °

make the settings. Press the “BACK” button (54)
in order to exit the respective menu.

Making settings with the “SET” button (51) °

The “SET” button (51) can be used to make the
basic settings on your robot lawn mower. Use
the navigation buttons (55) to move to where you
want to go and then use the “OK” button (56) to
confirm or the “Back” button (54) to discard the
settings you have made.

e Schedule

Use the navigation buttons (55) to move to °

the day of the week for which you want to
make the settings. In normal operating mode,
the robot lawn mower will automatically begin
to mow your lawn at the set time on the res-
pective day. It is recommended to base the
mowing time setting on 8 hours per day for
500 m? as a guideline. The selected working
time may need to be adapted to take account

of the garden’s size and complexity. °

e Zone
Where gardens have lots of angles, the robot
lawn mower may have problems reaching
every part of the lawn and mowing it comple-
tely. In this case you can select several star-
ting points on the perimeter wire (18). This will
enable the robot lawn mower to get to even
those parts of your garden that are difficult to
reach. The robot lawn mower will run the se-
lected distance along the perimeter wire (18)
and then start mowing in this part of the gar-
den (Fig. 6m). Use the navigation buttons (55)
to go to the point that you wish to change and
enter the distance and frequency accordingly.
The charging station (19) is automatically
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defined as starting point 1. The two other st-
arting points can be selected as you wish. For
this you must measure the distance between
the charging station (19) and the starting
point in clockwise direction along the perime-
ter wire (18). With the frequency setting you
decide how often the robot lawn mower starts
its work from the charging station (19) or from
the respective starting points.

Boundary cut

For a tidy lawn edge you can activate the
+,Edge mowing” setting. You can also set the
lawn mowing frequency, i.e. the rhythm in
which you want the edge of the lawn to be
mowed at the beginning of the work window.
In the standard setting the robot lawn mower
will begin work on all 7 work days by first mo-
wing along the entire perimeter wire.

Error log

From here you will be informed about the
latest error messages concerning your robot
lawn mower.

Rain sensor

The rain sensor (5) can be programmed using
this setting. The default factory setting for the
sensor is “On”. You can activate or deactivate
the rain sensor (5) and set its delay time. The
delay time defines how long the robot lawn
mower continues to remain in the charging
station (19) after the rain sensor (5) has dried.
Leaving the station

You can set how far and where the robot lawn
mower travels when it reverses out of the
charging station (19). First the robot lawn mo-
wer reverses the set distance before it turns
into the area to be mowed or towards its star-
ting point. Make sure that the set reversing di-
stance does not cause the robot lawn mower
to leave the area to be mowed.

General

- PIN code: You can replace the default

PIN for the robot lawn mower with your own
choice of PIN. To do so, proceed as described
in the chapter “Locking mechanism / PIN”. Im-
portant! Make a note of the new PIN.

- Date & time: Use the navigation buttons
(55) to go to the point that you want to change
and make the settings accordingly.

- Language: Use the navigation buttons (55)
to activate the language that you want.

- Software version: The current version of
the robot lawn mower software is noted here.
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Mowing programs - “MODE” button (52)

Use the navigation buttons (55) to go to the
mowing program that you want to start. You can
always choose between “Main area” and “Se-
condary area”. More details of the two areas can
be found in the section “Before using for the first
time” under “Perimeter wire”.

* Mowing

When you start the robot lawn mower to mow
the lawn, the mower will switch to normal ope-
rating mode with the set time schedule.
Boundary cut

Place the robot lawn mower close to the peri-
meter wire (18) or start the mower while it is in
the charging station (19). With its mower unit
activated, the robot lawn mower will follow
the perimeter wire (18) in counter-clockwise
direction until it reaches the rear of the char-
ging station (19). Provided no work window is
active, the robot lawn mower will then return
to the charging station (19).

Spot mowing

It may happen that your robot lawn mower
fails to mow some spots sufficiently. Place the
robot lawn mower at the spot in question and
start the mower. The robot lawn mower will
begin to mow the lawn in a spiral pattern until
it collides with an obstacle or the perimeter
wire (18). Provided no work window is active,
the robot lawn mower will then return to the
charging station (19).

Back to station

Send your robot lawn mower back to the
charging station (19). The robot lawn mower
will look for the perimeter wire (18) and follow
it counter-clockwise to the charging station
(19). The secondary area option does not
exist in this case.

6.6 Controlling the robot lawn mower
Starting procedure

1. Press the “STOP” button (3) and open the
display cover (23) fully.

2. Unlock the control panel (2).

3. Use the“MODE” button (52) to select the mo-
wing program and the respective work area
you want.

4. Press the “START” button (53).

5. Close the display cover (23).

The robot lawn mower will now operate in ac-

cordance with the mowing time setting. During
work time the battery charge level will appear on
the LCD (50). Whenever the battery charge level
drops to 30%, the robot lawn mower will return

automatically to the charging station (19).

Canceling the mowing operation

1. To bring the robot lawn mower to an immedia-
te stop, press the STOP button (3).

Open the display cover (23) fully.

Unlock the control panel (2).

Press the “MODE” button (52) and select
“Back to station” in order to send the robot
lawn mower along the perimeter wire (18) and
back to the charging station (19).

Press the “START” button (53).

Close the display cover (23).

2.
3.
4

5.
6.

STOP status:

When you press the STOP button (3), the robot
lawn mower will adopt a STOP status. This will be
indicated in the LCD (50). The robot lawn mower
will interrupt its mowing until this STOP status is
canceled.

When the control panel (2) is unlocked, a window
will appear and ask if you want to cancel the
STOP status. If you confirm, the status will be
canceled. If you don’t confirm, the robot lawn mo-
wer will remain stopped. If the robot lawn mower
is started or returned to the charging station (19),
the STOP status will be canceled likewise. Close
the display cover (23).

7. Cleaning, maintenance and
ordering spare parts

Hazard!

The equipment must be disconnected from the
power supply (pull out the power plug and switch
off the equipment by the main switch (7) (OFF)
(Fig. 8) prior to performing any cleaning and
maintenance work. Also take the battery out of
the robot lawn mower.

Caution! Wear work gloves!

7.1 Cleaning

® Keep all safety devices, air vents and the
motor housing free of dirt and dust as far as
possible. Wipe the equipment with a clean
cloth or blow it down with compressed air at
low pressure.

® Do not clean the robot lawn mower with run-
ning water, particularly with high-pressure
water.
Clean the equipment regularly with a damp
cloth and some soft soap. Do not use
cleaning agents or solvents; these may be ag-
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gressive to the plastic parts in the equipment.
Ensure that no water can get into the interior
of the equipment.

® For best results, clean the robot lawn mower
with a brush or rag.

®  Check the freedom of movement of the bla-
des (10) and the blade plate (11)

e Use cleaning product for metal or very fine
abrasive paper to clean the charging contacts
on the robot lawn mower (1) and the charging
station (19). Clean them in order ensure effici-
ent charging.

7.2 Maintenance

®  Worn or damaged blades (10) and their fas-
tening screws must always be replaced as a
set.

® Replace excessively worn or damaged parts
immediately.

® Inorder to ensure that you enjoy the equip-
ment for many years to come, all screwed
parts, as well as the wheels and axles, should
be cleaned and lubricated.

®  Keeping your robot lawn mower in good
condition not only ensures a long lifespan
and high performance, but also enables the
equipment to thoroughly cut your grass with
minimal effort.

® The blades (10) are subject to more wear and
tear than any other component. Therefore,
routinely check the condition of the blades
(10) and make sure that they are tightly fas-
tened. An excessively vibrating robot lawn
mower can indicate that the blades (10) are
damaged or have become deformed from
striking an object. If the blades (10) are worn
or damaged, they must be replaced immedia-
tely.

® Check the appearance of the cut lawn at re-
gular intervals. The grass will not be cleanly
cut if the blades are not sharp. This can result
in the surface of the lawn drying out easily
and turning brown. It is important therefore to
change the blades regularly in order to obtain
a clean and straight cut.

®  Check the bottom of the robot lawn mower
for dirt at regular intervals. Clean your robot
lawn mower regularly. Remove heavy soiling
immediately.

® Heavy soiling of the robot lawn mower is
possible in the first weeks of using it for the
first time after a conventional law mower had
previously been used. In these first few weeks
you should check the bottom of your robot
lawn mower more often.

e Shorten the lawn only in small steps in order
to prevent heavy soiling.

® There are no other parts inside the equipment
which require maintenance.

The robot mower’s blades should be replaced
every 3 months. Always replace the blades in a
complete set!

Clean the robot lawn mower regularly. The robot
lawn mower should be cleaned every 2 weeks at
the latest. This also depends however on the dis-
tance covered by the mower and on the weather
conditions.

7.2.1 Replacing the blades

Only replace the blades with genuine blades, as
this will ensure top performance and safety.

The robot lawn mower is equipped with three bla-
des (10) fitted to a blade plate (11). These blades
(10) have a service life of up to 3 months (if they
do not strike any obstacles). Please replace all
three blades (10) at the same time to ensure that
there is no possibility of any impairment to the
efficiency and balance of your equipment.

To change the blades (10), proceed as follows

(Fig. 12) - Caution! - Wear work gloves:

1. Use a screwdriver to block the rotation of
the blade plate (11). Do this by inserting the
screwdriver through the holes in the blade
plate (11) and the protective ridge.

2. Undo the fastening screws

3. Remove the blades (10) and replace them
with new ones. Always replace all three bla-
des (10) as a set.

4. Then retighten the fastening screw. Check
that the new blades (10) are able to rotate
freely.

Perform a general inspection of the robot lawn

mower at regular intervals and remove any depo-

sits which may have accumulated. At the start of
each season, ensure that you check the condition
of the blades (10). If repairs are necessary, please
contact our customer service center. Use only
genuine spare parts.

7.2.2 Software update
If you want to update the software, copy the new
software to an empty USB stick (format the USB
stick first if necessary). Make sure that the rechar-
geable battery is fully charged before you carry
out the following steps.
1. Place the robot lawn mower in the area to be
mowed. The robot lawn mower must not be
in the charging station during the software
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update.

2. Connect a USB stick to the USB connection
as shown in the illustration. (Fig. 11).

3. Switch on the main switch (7) (ON).

4. The robot lawn mower will now start updating
the software and will display the current sta-
tus.

5. Pull out the USB stick and restart the robot
lawn mower with the main switch (7).

For the new software, contact our customer
service or visit our websitehttps://www.einhell-
service.com/en_DE/page/sterwins-robot-lawn-
mower

7.2.3 Repairing the perimeter wire

If the perimeter wire (18) gets severed at any
point, use the supplied cable connectors (16) to
repair it. To do so, insert both ends of the severed
perimeter wire (18) into the cable connector (16)
and squeeze it together with the help of a pair of
pliers. Connect the power plug to the socket out-
let. Then check whether it is working properly by
checking the LED indicator (21) on the charging
station (19).

7.3 Ordering spare parts

Please provide the following information when
ordering spare parts:

e Type of unit

® Article number of the unit

® |D number of the unit

®  Spare part number of the required spare part
For our latest prices and information please go
to https://www.einhell-service.com/en_DE/page/
sterwins-robot-lawn-mower

Replacement blades Art. No.: 34.140.20

Important:

For the exploded view and bill of material, please
refer to our Einhell website.

Spare parts available of this Product is 10 Years,
after the last date of purchase.

8. Storage

Fully charge up the rechargeable battery before
putting it into storage over winter and switch

off the robot lawn mower at the main switch (7)

(OFF). Take the rechargeable battery out of the

from the power supply and the charging station
(19).

The perimeter wire (18) can be left outdoors over
winter. However, make sure that the connections
are protected against corrosion. To do so, discon-
nect the connections of the perimeter wire (18)
from the charging station (19).

Store the equipment and accessories out of
children’s reach in a dark and dry place at above
freezing temperature. The ideal storage tempera-
ture is between 5 and 30°C. Store the equipment
in its original packaging.

9. Transport

® Switch off the equipment at the main switch
(7) (OFF). (Fig. 8).

® Fit the shipping protectors, if any.

e Protect the machine from damage and the
strong vibrations that can occur particularly
when transporting in vehicles.

® Secure the machine against slipping and tip-
ping over.

e Carry the robot lawn mower by the carry-
handle (6) with the blade plate (11) facing
away from your body.

10. Disposal and recycling

The equipment is supplied in packaging to pre-
vent it from being damaged in transit. The raw
materials in this packaging can be reused or
recycled. The equipment and its accessories are
made of various types of material, such as metal
and plastic. Never place defective equipment in
your household refuse. The equipment should
be taken to a suitable collection center for proper
disposal. If you do not know the whereabouts of
such a collection point, you should ask in your
local council offices.

equipment. Disconnect the power supply unit (13)
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11. Indicators on the charging station and troubleshooting

- Rechargeable battery is ful-
ly charged

- Perimeter wire (18) connec-
ted

LED indicator (21) Description Solution
Off - No power supply - Check the power supply
Lit up green - Ready for mowing - If the boundary wire connection to the

charging station is correct, refer to the
troubleshooting of the robotic lawn mower
if there is any other problem.

Flashing green

- Perimeter wire (18) is se-
vered

- Inspect the perimeter wire (18) for a break.

1. Check the connection at the back of the
charging station, make sure both wire ends
are properly naked and fully inserted inside
each plugs.

2. Check for damaged boundary wire around
the lawn (the wire doesn'‘t need to be com-
pletely cut to stop the signal)

3. If step 1 and 2 are ok, disconnect the two
ends of the boundary wire from the char-
ging station. Connect a 5m length wire to
the charging station and lay it down tem-
porarily on the ground.

a) Confirm if the light is constant green, if
yes (constant green) => it means that the
signal is restored when using another wire.
Perform deeper inspection to detect where
the boundary wire is damaged or broken.
If using some connectors, make sure, the
wires are properly naked and fully inserted
and that the connectors is properly clam-
ped.

b) If light is still blinking => check the con-
nection at the back of the charging station,
make sure both wire ends are properly
naked and fully inserted inside each plugs.

If problem remains, contact your Aftersales

service.

Lit up red

- Rechargeable battery is
charging

- Wait until the rechargeable battery is fully
charged.
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12. Indicators on the robot lawn mower and troubleshooting

Fault messages of the robot lawn mower in the LCD display (50)

connected

- The robot lawn mower is out-
side the mowing area

Fault Possible cause Remedy
No signal - Perimeter wire is not properly | Check whether the LED indicator (21) at the
connected charging station (19) is lit up green
- No power supply - Make sure that the perimeter wire (18) has
- The perimeter wire (18) is been laid correctly and centrally under the
severed charging station (19).
- Check the position of the charging station
(19).
Outside border - Perimeter wire is not properly | - Make sure that the perimeter wire (18) has

been laid correctly and centrally under the
charging station (19)

- Check that the robot lawn mower is inside
the mowing area.

Battery error

- There is a battery error on
the robot lawn mower

- The rechargeable battery
does not charge up

- The rechargeable battery
has reached the end of its
service life

- Make sure that the rechargeable battery
has been correctly fitted

- Check whether the main switch (7) is ON
while the robot lawn mower is in the char-
ging station (19).

- Check the position of the charging station
(19) Replace the rechargeable battery
if necessary. As for all devices using a
battery, the number of charging cycles is
limited. Go back to your Stores Aftersales
service to purchase a new battery pack.

Battery temperature
error

The temperature of the rechar-
geable battery is too high/low
or the controller is overheated

- If the battery temperature
exceeds 65°C, the robot
lawn mower will return to the
charging station (19)

- If the battery temperature ex-
ceeds 45°C or drops below
0°C, charging will be stopped
and the robot lawn mower
will wait at the charging stati-
on (19)

- Set the work time in summer to the early
hours of morning and avoid running the
robot lawn mower during the hours of the
day when it is hot.

- After the rechargeable battery or control-
ler has cooled down to the permissible
temperature range, the robot lawn mower
automatically returns to programmed ope-
ration.

- During wintertime or when the outside
temperature is below 5°C, take the robot
to a warm and dry area.

Mower lifted

- The lifting sensor has been
continually tripped for 10 se-
conds

Press the STOP button (3) to open the dis-
play cover (23). Restart the mowing operati-
on via the control panel (2):

- If this fault occurs frequently, check the
mowing area for obstacles taller than 10
cm and either remove them or cordon
them off from the mowing area with peri-
meter wire (18).
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Fault messages of the robot lawn mower in the LCD display (50)

Fault

Possible cause

Remedy

Mower blocked

The obstruction sensor has
tripped several times within
one minute

The obstruction sensor has
been constantly activated for
10 seconds

The obstruction sensor has
tripped three times on the
way back to the charging sta-
tion (19)

Press the STOP button (3) to open the dis-
play cover (23). Restart the mowing operati-
on via the control panel (2):

- Check whether the robot lawn mower
is blocked by an obstacle or jammed
between trees, bushes, etc. Remove the
obstacle or avoid this area.

- If this fault occurs frequently, check the
way in which the perimeter wire (18) has
been laid. Pay particular attention to tight
angles, corridors, fences, rocks, etc., and
adjust the layout of the perimeter wire (18)
if necessary.

- Check whether the grass is too tall and
the robot lawn mower gets blocked. If this
is the case, mow the grass with a conven-
tional law mower to below 60 mm.

- Check also that the grass on the side
of the boundary wire is not obstructing
the robot movement while driving along
the boundary wire, if necessary, trim the
edges of your lawn.

- If this fault occurs on the charging station,
ensure that the charging connector on the
charging station and on the robot are clea-
ned.

Too close to garage

The robot lawn mower was
sent back too close to the
charging station (19).

Press the STOP button (3) in order to open

the display cover (23). Re-start the mowing

operation on the control panel (2):

- The robot lawn mower should be sent
back to the charging station (19) at a mini-
mum distance of 2 m.

lifted due to an obstacle.
The rear wheels (8) can ro-
tate freely due to an uneven
lawn.

The wheels are dirty or the
ground is slippy.

Rolling over The robot lawn mower was Press the STOP button (3) to open the dis-
constantly tilted for 10 se- play cover (23). Restart the mowing operati-
conds. on via the control panel (2):
The robot lawn mower has - Move the robot lawn mower to a level area
been tilted for a prolonged and restart it.
time in one direction. - If the robot lawn mower has tilted because
of a steep slope in the mowing area, ad-
just the perimeter wire (18) accordingly to
avoid severe inclines.
Wheel slip The rear wheels (8) have Press the STOP button (3) to open the dis-

play cover (23). Restart the mowing operati-

on via the control panel (2):

- Move the robot lawn mower to a level area
and restart.

- Make sure the whee are cleaned, clean
them with a brush if necessary.

- Repair the ground by filling the hole.
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Fault messages of the robot lawn mower in the LCD display (50)

Fault

Possible cause

Remedy

STOP button error

The display cover (23) is open
but the STOP button (3) was
not pressed.

Press the STOP button (3) to open the dis-
play cover (23). Restart the mowing operati-
on via the control panel (2):

- Check whether the display cover (23)
can be opened and closed freely with the
STOP button (3).

- Check whether the STOP button (3) func-
tions correctly.

PCB overtemp.

The temperature of the rechar-
geable battery is too high/low
or the controller is overheated

- If the battery temperature
exceeds 65°C, the robot
lawn mower will return to the
charging station (19).

If the battery temperature ex-
ceeds 45°C or drops below
0°C, charging will be stopped
and the robot lawn mower
will wait at the charging stati-
on (19).

- Set the work time in summer to the early
hours of morning and avoid running the
robot lawn mower during the hours of the
day when it is hot.

- After the rechargeable battery or control-
ler has cooled down to the permissible
temperature range, the robot lawn mower
will automatically return to the program-
med operating mode

Rain

- The rain sensor (5) has trip-
ped.

- Wait until the robot lawn mower has dried
out.

- A detailed description of the sensor can
be found in section 5.2.

Sensor fault

- The robot lawn mower was
stopped due to a sensor er-
ror

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on (ON) again to restart
the robot lawn mower.

Motor fault /
motor overcurrent

- The robot lawn mower has
come to a stop because of
overcurrent in the motor or
because of a motor fault

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on again (ON) to restart
the robot lawn mower.

- Check the height of the grass in the
mowing area and, if necessary, mow the
grass to below 60 mm using a conventio-
nal lawn mower.

- Increase the cutting height. Always start
with a higher cutting height and reduce it
in small steps until you reach the desired
height.

- Inspect the blade plates (11) and wheels
for dirt and give these parts a thorough
clean.

- Check the rear wheels and the blade plate
(11) for blockages. If you are unable to
remove the blockages, contact the res-
ponsible customer service center.

Breakdown

- The robot lawn mower was
stopped due to an operating
error

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on again (ON) to restart
the robot lawn mower.
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Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn mo-
wer comes to a stop
in the mowing area.
The robot lawn
mower cannot be
switched on:

Battery voltage too low
Fault in the power circuit or
the electronic components

Bring the robot lawn mower back to the
charging station (19) for charging.
Switch on the main switch (7) (ON).
Contact your customer service center.

The robot lawn
mower cannot move
into the charging
station.

The charging station (19) is
not installed correctly.

Make sure that the LED indicator (21) on
the charging station (19) is lit up green.
Make sure that the perimeter wires (18)
are connected at the charging station (19)
and that the front perimeter wire (18) is
laid in the middle underneath the charging
station (19).

Make sure that the charging station (19) is
positioned correctly.

The robot lawn mo-
wer stops or travels
out of control when
near perimeter is-
lands.

The perimeter wire (18) has
not been installed correctly

around the perimeter islands.

Adjust the position of the perimeter wire
(18).

Make sure that the perimeter wire (18)
does not cross over itself.

The robot lawn mo-
wer is very loud.

Damaged blades (10)

A large amount of foreign
bodies adhere to the blades
(10)

The robot lawn mower has
started too close to obstac-
les

Damaged blade drive or
drive motor

Other parts of the robot lawn
mower are damaged

Replace the blades (10). The 3 blades
(10) must all be replaced together at the
same time.

The operating efficiency of the robot lawn
mower is dependent on the sharpness of
the blades (10). You should therefore en-
sure that the blades (10) are maintained in
good condition.

Switch off the robot lawn mower safely
and wear work gloves while you clean the
blades (10) in order to avoid getting cut.
Arrange for the motor to be repaired or
replaced by your customer service center.

The robot lawn
mower stays in the
charging station.
The robot lawn mo-
wer keeps returning
to the charging
station

Incorrect work time settings
The rechargeable battery is
empty

The rain sensor has been
triggered

The battery temperature is
high

Check the work time settings.

The robot lawn mower will begin and end
its work in accordance with the set time
window. Outside this time window the
robot lawn mower stays in the charging
station (19).

Make sure that the rain sensor is cleaned
and dry.

Make sure the robot charging station is
not exposed to direct sunshine. Install
charging station cover if necessary (to be
purchased separately).
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Troubleshooting

Fault Possible cause Remedy
The robot lawn mo- | - The battery is empty - Remove all possible obstacles from the
wer comestoahalt | - The length of the perimeter perimeter wire (18). When you layout out
on the perimeter wire (18) and therefore the the perimeter wire (18), be sure to keep it
wire and is unable distance to the charging sta- far enough away from any obstacles.
to get back to the tion (19) is too great for the - Please use a battery with higher capacity.
charging station. battery being used. - Important: When using a Multi-Ah battery

(e.g. 4-6 Ah), set the higher capacity.
Thanks to the gentle charging and di-
scharging of the robot lawn mower there is
no need to use the lower capacity in order
to extend the working life.

IMPORTANT! Severed perimeter wires and consequential damages are not covered by the war-
ranty!
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13. Charger indicator

Indicator status

Red LED

Green LED

Explanations and actions

Off

Flashing

Ready for use
The charger is connected to the mains and is ready for use; there is no
battery pack in the charger

Off

Charging

The charger is charging the battery pack in quick charge mode. The char-
ging times are shown directly on the charger.

Important! The actual charging times may vary slightly from the stated
charging times depending on the existing battery charge.

Off

The battery is charged and ready for use. (READY TO GO)

The unit then changes over to gentle charging mode until the battery is
fully charged.

To do this, leave the rechargeable battery on the charger for approx. 15
minutes longer.

Action:

Take the battery pack out of the charger. Disconnect the charger from the
mains supply.

Flashing

Off

Adapted charging

The charger is in gentle charging mode.

For safety reasons the charging is performed less quickly and takes more
time. The reasons can be:

- The rechargeable battery has not been used for a very long time.

- The battery temperature is outside the ideal range.

Action:

Wait for the charging to be completed; you can still continue to charge the
battery pack.

Flashing

Flashing

Fault

Charging is no longer possible. The battery pack is defective.
Action:

Never charge a defective battery pack.

Take the battery pack out of the charger.

On

On

Temperature fault

The battery pack is too hot (e.g. due to direct sunshine) or too cold
(below 0° C).

Action:

Remove the battery pack and keep it at room temperature (approx. 20° C)
for one day .

Anl_ST_800_SPK7.indb 52

-52-

17.11.2023

09:43:46



Disposal

]
Power tools, rechargeable batteries, accessories and packaging should be sorted for environmental-

friendly recycling.
Do not dispose of power tools and batteries/rechargeable batteries into household waste!

Only for EU countries:

According to the Directive 2012/19/EU on waste electrical and electronic equipment and its transpo-
sition into national law, power tools that are no longer usable, and, according to the Directive 2006/66/
EC, defective or drained batteries must be collected separately and disposed of in an environmentally
correct manner.

If disposed incorrectly, waste electrical and electronic equipment may have harmful effects on the envi-
ronment and human health, due to the potential presence of hazardous substances.

Only for United Kingdom:
According to The Waste Electrical and Electronic Equipment Regulations 2013 (S1 2013/3113) (as
amended) and the Waste Batteries and Accumulators Regulations 2009 (S| 2009/890) (as amended),

products that are no longer usable must be collected separately and disposed of in an environmentally
friendly manner.

The reprinting or reproduction by any other means, in whole or in part, of documentation and papers ac-
companying products is permitted only with the express consent of the Einhell Germany AG.

Subject to technical changes
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Service information
We have competent service partners in all countries named on the guarantee certificate whose contact
details can also be found on the guarantee certificate. These partners will help you with all service re-

quests such as repairs, spare and wearing part orders or the purchase of consumables.

Please note that the following parts of this product are subject to normal or natural wear and that the
following parts are therefore also required for use as consumables.

Category Example
Wear parts*® Battery
Consumables* Blades
Missing parts

* Not necessarily included in the scope of delivery!

In the effect of defects or faults, please register the problem on the internet at www.Einhell-Service.com.
Please ensure that you provide a precise description of the problem and answer the following questions
in all cases:

* Did the equipment work at all or was it defective from the beginning?
® Did you notice anything (symptom or defect) prior to the failure?

® What malfunction does the equipment have in your opinion (main symptom)?
Describe this malfunction.
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Warranty certificate

Dear Customer,

All of our products undergo strict quality checks to ensure that they reach you in perfect condition. In the unli-

kely event that this equipment develops a fault, please contact our service department at the address shown

on this guarantee card. You can also contact us by telephone using the service number shown. Please note the
following terms under which guarantee claims can be made:
1. These guarantee terms apply solely to consumers, i.e. natural persons, who do not want to use this pro-
duct in connection with either their commercial or other self-employed activities. These guarantee terms
regulate additional guarantee services which the undermentioned manufacturer promises to buyers of its
new products in addition to their statutory rights of guarantee. Your statutory rights of guarantee are not
affected by this guarantee. Our guarantee is free of charge to you.
2. The guarantee services cover only defects due to material or manufacturing faults on the new product
which you have bought in the European Union from the undermentioned manufacturer and are limited to
either the rectification of said defects or the replacement of the product, whichever we prefer. Please note
that only equipment under the brand name “Professional” has been designed for use in commercial, trade
or professional applications. For all other products the guarantee is invalidated if the equipment is used
within the guarantee period in commercial, trade or industrial applications or for other equivalent activities.
3. Our guarantee does not cover:
© Damage to the equipment caused by failure to comply with the installation/assembly instructions or by
unprofessional installation; damage caused by failure to comply with the operating instructions (e.g.
connection to the wrong mains voltage or current type); damage caused by failure to comply with the
maintenance and safety regulations; damage caused by exposing the equipment to abnormal environ-
mental conditions; damage resulting from poor care and maintenance.

© Damage to the equipment caused by misuse or incorrect applications (e.g. overloading the equipment
or using non-approved attachments or accessories); damage caused by foreign bodies (e.g. sand,
stones, dust, ....) getting inside the equipment. Damage in transit; damage caused by force or external
influences (e.g. by dropping the equipment).

© Damage to the equipment or parts of the equipment which is owed to use-related, normal or otherwise
natural wear. For example, batteries and battery packs are manufactured with a cycle limit for design-
related reasons. Wear is negatively influenced in particular by load demands and charging speeds as
well as exposure to heat, cold, vibration and impact.

4. The guarantee is valid for a period of 3 years starting from the purchase date of the equipment (Warranty
of battery is 2 years, unless the battery is registered on Einhell website, then also 3 years). Guarantee
claims must be submitted before the end of the guarantee period and within two weeks of the defect being
noticed. No guarantee claims will be accepted after the end of the guarantee period. The original guaran-
tee period remains applicable to the equipment even if repairs are carried out or parts are replaced. In
such cases, the work performed or parts fitted will not result in an extension of the guarantee period, and
no new guarantee will become active for the work performed or for any replacement parts fitted. This also
applies if on-site service is used.

5. To assert your guarantee claim, register the defective equipment at: www.Einhell-Service.com. You will
need to provide proof of purchase of the new item of equipment. Equipment returned without such proof
or without a rating plate are excluded from the guarantee services because of the lack of traceability. If the
defect is covered by our guarantee, then either the item in question will be repaired immediately and retur-
ned to you or we will send you a new replacement.

6. If you have taken the equipment with you to a different EU country than where you bought it, we will arran-
ge for a local service partner to provide the guarantee services. If you take the equipment outside the EU,
the guarantee will not apply.

Of course, we are also happy to offer a chargeable repair service for any defects which are not covered or no
longer covered by the scope of this guarantee. To take advantage of this service, please send the equipment to
our service address. We draw attention to the restrictions of this guarantee concerning wear parts, consumab-
les and missing parts as presented in the service information included in this operating manual.

Warrantor/ Service:
Einhell UK Ltd, Unit 10, 1st Floor, Champion’s Business Park, Arrowe Brook Road, Upton, Wirral, CH49 0UQ

-b55-

Anl_ST_800_SPK7.indb 55 17.11.2023 09:43:47



Sommaire

Consignes de sécurité

Description de I‘appareil et contenu de la livraison

Utilisation conforme a l'usage prévu

Données techniques

Mise en service

Commande

Nettoyage, maintenance et commande de piéces de rechange
Stockage

9. Transport

10. Mise au rebut et recyclage

11. Affichage de la station de recharge et élimination des erreurs
12. Affichage de la tondeuse robot et élimination des erreurs

13. Affichage chargeur

©ONOoGOA~LN

LI

Danger! - Lisez ce mode d’emploi pour diminuer le risque de blessures

Interdiction pour les enfants, les personnes présentant des aptitudes physiques, sensorielles ou menta-
les réduites ou un manque d‘expérience et de connaissances ou les

personnes non familiarisées avec ces instructions dutiliser la machine. Des réglementations locales
peuvent limiter I'dge de I‘opérateur;

Traduction de la notice originale
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.~ _______________________

Danger !

Lors de l'utilisation d’appareils, il faut respecter
certaines mesures de sécurité afin d’éviter des
blessures et dommages. Veuillez donc lire atten-
tivement ce mode d’emploi/ces consignes de
sécurité. Veillez a le conserver en bon état pour
pouvoir accéder aux informations a tout moment.
Si I'appareil doit étre remis a d’autres personnes,
veillez a leur remettre aussi ce mode d’emploi/
ces consignes de sécurité. Nous déclinons toute
responsabilité pour les accidents et dommages
dus au non-respect de ce mode d’emploi et des
consignes de sécurité.

1. Consignes de sécurité

Vous trouverez les consignes de sécurité corres-
pondantes dans le cahier en annexe.
Avertissement !

Veuillez lire toutes les consignes de sécurité,
instructions, illustrations et caractéristiques
techniques de cet outil électrique. Toute omis-
sion lors du respect des instructions ci-apres peut
entrainer des décharges électriques, un incendie
et/ou de graves blessures.

Conservez toutes les consignes de sécurité
et toutes les instructions pour I'avenir.

Explication des symboles utilisés

(cf. figure 14)

A. AVERTISSEMENT - Avant de faire fonction-
ner la machine, lisez le mode d’emploi !

B. AVERTISSEMENT - Lors du fonctionnement
de la machine, respectez une distance de
sécurité correspondante !

C. AVERTISSEMENT - Avant de réaliser des tra-
vaux sur la machine ou avant de soulever la
machine, actionnez le dispositif de verrouilla-
ge ! ATTENTION - Ne pas toucher les lames
en rotation !

D. AVERTISSEMENT - Ne montez pas sur la

machine ! ATTENTION - Ne pas toucher les

lames en rotation !

Catégorie de protection Il (double isolation)

Stockage des batterie uniquement dans des

piéces séches a une température ambiante

de +10 °C a +40 °C. Ne stockez les batterie

que lorsqu’ils sont chargés (charge min. 40

%).

Catégorie de protection Ill

Fusible lent2 A

A utiliser uniquement dans des endroits secs.

AVERTISSEMENT : Utilisez uniquement le

mm

cTIo

bloc d’alimentation NT24/1 A/PS24/1 A am-
ovible, qui a été livré avec cet appareil, pour
recharger la batterie.

K. Niveau de puissance acoustique garanti

Attention !

Pendant un orage, débranchez la prise
d‘alimentation et débranchez le fil de délimitation
de la station de recharge.

Pour les machines utilisées dans les lieux publics,
les signaux d‘avertissement doivent étre placés
autour de la zone de travail de la machine. Elles
doivent comporter, en substance, le texte suivant:

Avertissement! Tondeuse a gazon automatique!
Se tenir a I'‘écart de la machine! Surveiller les
enfants!

2. Description de I‘appareil et
contenu de la livraison

2.1 Description de I‘appareil (figures 1/2)

1. Tondeuse robot

2. Panneau de commande

3. Touche STOP /Touche de déverrouillage du
couvercle d’écran

4. Réglage de la hauteur de coupe

5. Capteur de pluie

6. Poignée de transport

7. Interrupteur principal

8. Roue arriére

9. Couvercle du compartiment a batterie

10. Lames

11. Disque a couteaux

12. Roue avant

13. (Cable de) bloc d‘alimentation

14. Crochet de fixation

15. Vis de fixation

16. Connecteur de cable

17. Lames de rechange

18. Fil de délimitation

19. Station de recharge

20. Broche de charge

21. Affichage LED

22. Clé allen

23. Couvercle d‘écran

24. Port USB

25. Regle (a detacher)

2.2 Contenu de la livraison et déballage
Veuillez contréler si I‘article est complet a I‘aide
de la description du volume de livraison. Sfil
manque des piéces, adressez-vous dans un délai
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de 5 jours maximum aprés votre achat a notre

service aprés-vente ou au magasin ou vous avez

acheté I'appareil muni d‘une preuve d‘achat vala-

ble. Veuillez consulter pour cela le tableau des

garanties dans les informations service aprés-

vente a la fin du mode d‘emploi.

® Ouvrez 'emballage et prenez I'appareil en le
sortant avec précaution de 'emballage.

® Retirez le matériel d’emballage tout comme
les sécurités d’emballage et de transport (s’il
yena).

e Veérifiez si la livraison est bien compléte.

® Controlez si 'appareil et ses accessoires ne
sont pas endommagés par le transport.

® Conservez 'emballage autant que possible
jusqu’a la fin de la période de garantie.

Danger !

Lappareil et le matériel d’emballage ne sont
pas des jouets ! Il est interdit de laisser des
enfants jouer avec des sacs et des films en
plastique et avec des piéces de petite taille.
Ils risquent de les avaler et de s’étouffer !

Contenu de la livraison, matériel de montage
et accessoires (certains ne sont pas com-
pris) :

Pour connaitre le contenu de la livraison, veuillez
vous référer a la fiche d’'information jointe corres-
pondante.

® Tondeuse robot

(Cable de) bloc d‘alimentation

Station de recharge

Vis de fixation (4 pieces)

Lames de rechange

Crochet de fixation

Fil de délimitation

Connecteur de cable

Clé allen

Accumulateur

Chargeur

Reégle (a detacher)

Mode d‘emploi d‘origine

Consignes de sécurité

Outils nécessaires

(non compris dans la livraison)
® Marteau

® Pince

® Pince a dénuder

® Niveau a bulle (en option)

Anl_ST_800_SPK7.indb 58

3. Utilisation conforme a I‘'usage
prévu

La tondeuse robot convient a un usage privé
dans le jardin domestique et familial et est ex-
clusivement destinée a la tonte de surfaces de
gazon.

La machine doit étre exclusivement utilisée
conformément a son affectation. Toute utilisation
allant au-dela de cette affectation est considérée
comme non conforme. Pour les dommages en
résultant ou les blessures de tout genre, le fab-
ricant décline toute responsabilité et I'utilisateur/
I'opérateur est responsable.

Veillez au fait que nos appareils, conformément
au réglement, n’ont pas été congus pour étre
utilisés dans un environnement professionnel,
industriel ou artisanal. Nous déclinons toute
responsabilité si I'appareil venait a étre utilisée
professionnellement, artisanalement ou par des
sociétés industrielles, tout comme pour toute acti-
vité équivalente.

4. Données techniques

TENSION .o 18V
Vitesse de rotation du moteur ............ 3500 tr/min
Type de protection .........ccccoeveeiiiiieiiiiiieenns
Catégorie de protection ...
POIAS oo
Largeur de Coupe.........cevvveeiriieeiiiieeeeen
Nombre de lames ...

Pente maX. ...cceeeeeeeiiee e
Niveau de puissance acoustique L,,,, . 59,3 dB (A)
Imprécision K ........ccccooeiiiiiiiienieee 2,52 dB (A)
Réglage de la hauteur

de CoUPe ...ooeviieeeiiees 20-60 mm ; en continu
Longueur admissible

du fil de délimitation ...........cccceeeeene max.250 m

Fil de délimitation servant de cable antenne
Bande de fréquence de fonctionnement

......................................................... 0-148,5 KHz
Puissance d’émission maximum....67,05 dBuA/m

Bloc d‘alimentation
Tension d’entrée : ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz

Tension de sortie : ....ccovveeveeeeeeinciieeenn. 24V d.c.
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Courant de sortie & .....cccceeeeeeeececieeeecieeeenees 1,5A
Catégorie de protection : .........ccccceeveeiinennen. /@

Les valeurs de bruit ont été déterminées confor-
mément aux normes EN ISO 3744:1995 et ISO
11094:1991.

Avertissement !

Cet appareil produit un champ électromag-
nétique pendant son fonctionnement. Dans
certaines conditions, ce champ peut altérer
le fonctionnement d‘implants médicaux actifs
ou passifs. Afin de réduire les risques de
blessures graves ou mortelles, nous recom-
mandons aux personnes qui possédent un
implant médical de consulter leur médecin
et leur fabricant d‘implants médicaux avant
d‘utiliser la machine.

5. Mise en service

Lisez l'intégralité du mode d‘emploi avant

de commencer l‘installation de la tondeuse
robot. La qualité de I‘installation aura un effet
sur la qualité de travail de la tondeuse robot.

5.1 Principe de fonctionnement

La tondeuse robot choisit sa direction au hasard.
Le jardin est entierement tondu par le fait que la
tondeuse robot traite toutes les zones situées a
l'intérieur de la surface entourée par le fil de déli-
mitation (18). Des que la tondeuse robot détecte
un fil de délimitation installé correctement (18),

il fait demi-tour et se déplace dans une autre di-
rection a l'intérieur de la zone. Toutes les zones,
que vous souhaitez protéger a l'intérieur de la
surface - par ex. étangs de jardin, arbres, meub-
les ou parterres de fleurs - doivent également étre
délimitées avec le fil de délimitation (18). Le fil de
délimitation (18) doit former un cercle fermé. Si la
tondeuse robot rencontre un obstacle a l'intérieur
de la zone de tonte, elle recule et continue de
tondre dans une autre direction (figure 3).

5.2 Capteurs

La tondeuse robot est équipée de plusieurs cap-

teurs de sécurité.

® Capteur de levage :
Si la tondeuse robot est soulevée par l'arriére
de plus de 30° du sol, ou si une roue avant
(12) perd le contact avec le sol, la tondeuse
robot et la rotation des lames (10) sont immé-
diatement arrétées.

® Capteur d‘inclinaison :
Si la tondeuse robot s‘incline fortement dans
un sens, la tondeuse robot et la rotation des
lames (10) sont immédiatement arrétées.

® Capteur d‘obstacle :
La tondeuse robot détecte les obstacles
sur son chemin. Lorsque la tondeuse robot
heurte un obstacle, la tondeuse robot s’arréte
immédiatement et s’éloigne de I'obstacle en
reculant.

® Capteur de pluie :
La tondeuse robot est équipée d‘un capteur
de pluie (5) afin d‘éviter que la tondeuse
robot travaille sous la pluie. La tondeuse
robot retourne a la station de recharge (19)
lorsque la pluie est détectée ety est comp-
letement chargée. Une fois que le capteur
de pluie (5) est a nouveau sec, la tondeuse
robot reste dans la station de recharge (19)
pendant deux heures supplémentaires. Ce
n’est qu’alors qu’elle reprend le travail, si elle
est encore dans une plage horaire active. Si
le capteur de pluie (5) est activé, (recomman-
dé pour ménager le gazon) un nuage clair
apparait sur I'écran (50). Si le capteur s’est
déclenché, un nuage sombre avec goutte de
pluie apparait. Ne court-circuitez pas les deux
capteurs métalliques avec du métal ou tout
autre matériau conducteur. Cela affecte le
bon fonctionnement de la tondeuse robot.

5.3 Préparation

Tout d’abord, faites un croquis de votre pelouse.
Dessinez également les obstacles et établissez
un plan pour les protéger. Cela facilite la re-
cherche d‘une bonne position pour la station de
recharge (19) et la pose du fil de délimitation (18)
autour des arbustes, des parterres de fleurs, etc.
(figure 4). Si la hauteur de gazon est supérieure a
60 mm, le gazon doit étre raccourci pour ne pas
surcharger excessivement la tondeuse robot et
affecter I'efficacité de fonctionnement. Utilisez
pour ce faire une tondeuse conventionnelle ou un
coupe-bordure.

Il est recommandé de tondre le gazon a 30 mm
de haut a I'endroit ou le fil de délimitation doit étre
posé avec une tondeuse a gazon du commerce
pour que le fil repose correctement sur le sol.
Enlevez tout objet du gazon qui pourrait étre en-
dommageé par la tondeuse robot ou endommager
la tondeuse robot.

Préparez les outils suivants : marteau, pince,
pince a dénuder et niveau a bulle d’air (en option).
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Montage de la batterie

La tondeuse robot nécessite une batterie (A) de
la série Power-X-Change pour fonctionner. Atten-
tion : En fonction de votre modéle de tondeuse
robot, la batterie (A) peut ne pas étre compris
dans la livraison. Ouvrez le couvercle du compar-
timent a batterie (9). Appuyez sur la touche a cran
de la batterie (A) et faites glisser la batterie (A)
dans le logement la batterie prévu a cet effet. Fer-
mez le couvercle du compartiment a batterie (9)
et veillez a un enclenchement correct (figure 10).
Pour retirer la batterie (A), ouvrez le couvercle du
compartiment a batterie. Appuyez sur la bouton
poussoir de la batterie (A) et retirez la batterie (A).

5.4 Station de recharge

5.4.1 Emplacement de la station de recharge
Déterminez d’abord le meilleur emplacement
pour la station de recharge (19). Une prise de
courant extérieure, qui fournit du courant en per-
manence, est nécessaire pour que la tondeuse
robot fonctionne toujours. La station de recharge
(19) doit étre placée sur une surface plane a la
hauteur du gazon. Veillez a ce que la zone soit
plate et séche. Choisissez un endroit a 'ombre
car la batterie se charge le mieux dans un envi-
ronnement frais. De plus, assurez-vous que le

fil de délimitation est placé droit au moins 2 m
devant la station de recharge (19) (figure 5a).
Les courbes directement devant la station de
recharge (19) peuvent entrainer des difficultés
d’amarrage pour la charge.

5.4.2 Localisation de la station de recharge
Lorsque la batterie est presque vide, la tondeuse
robot retourne a la station de recharge (19) en
suivant le fil de délimitation (18) dans le sens
antihoraire jusqu‘a la station de recharge (19). Par
conséquent, veillez a placer la station de rechar-
ge (19) correctement orientée. (figure 5b)

5.4.3 Raccordement de la station de recharge
au bloc d‘alimentation

1. Avant de connecter la station de recharge
(19) a I'alimentation électrique, assurez-vous
que la tension réseau est de 100-240 V pour
50/60 Hz.

2. Branchez le bloc d‘alimentation (13) direc-
tement a une prise de courant. N'utilisez le
céble pour aucune autre application.

3. Nutilisez aucun bloc d‘alimentation endom-
magé (13). En cas de dommage au niveau
des cables ou du bloc d‘alimentation (13),
contactez immédiatement un spécialiste ag-
réé pour remplacement.

4. Ne chargez pas la tondeuse robot dans un
environnement humide. Ne chargez pas la
tondeuse robot a des températures supérieu-
res a 40 °C ou inférieures a 5 °C.

5. Maintenez la tondeuse robot et le bloc
d‘alimentation (13) a I'écart de I'eau, de
sources de chaleur et de produits chimiques.
Maintenez le cable du bloc d‘alimentation
(13) a I'écart des arétes acérées afin d‘éviter
tout dommage.

6. Connectez le bloc d‘alimentation (13) a la
station de recharge (19). (figure 5c)

N’installez pas la station de recharge dans une
zone séparée de la zone principale, sinon le robot
ne retrouvera pas son chemin.

Pour charger la batterie de la tondeuse robot
pendant l‘installation, allumez la tondeuse robot
via l'interrupteur principal (7) et placez-la dans la
station de recharge (19).

5.4.4 Informations sur le processus
de charge
La tondeuse robot retourne a la station de rechar-
ge (19) dans une des situations suivantes :
® Vous renvoyez manuellement la tondeuse
robot.
® Le niveau de charge de la batterie passe en
dessous de 30 %.
Le temps de travail quotidien est terminé.
Le capteur de pluie s‘est déclenché.
La tondeuse robot est en surchauffe.
Le mode « Tonte des bordures » ou « Spot-
mowing » a été lancé en dehors de la plage
de travail réglée et terminé par la tondeuse
robot.
La tondeuse robot roule automatiquement le long
du fil de délimitation (18) jusqu‘a la station de
recharge (19).

Lorsque la tondeuse robot retourne a la station
de recharge (19), elle cherche le fil de délimitati-
on (18) et roule le long du fil de délimitation (18)
dans le sens contraire a celui des aiguilles d’une
montre.

Pendant la charge de la batterie, Iaffichage LED
(21) rouge de la station de recharge (19) est
allumé.

Si Iaffichage LED (21) vert de la station de re-
charge (19) est allumé, cela signifie que la batte-
rie est complétement chargée. Une fois la charge
terminée, la tondeuse robot reprend son travail
ou reste dans la station de recharge (19) jusqu’au
prochain créneau horaire de travail.

S'ily a un obstacle sur le fil de délimitation (18)
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lors du retour a la station de recharge (19), la ton-
deuse robot, apres plusieurs tentatives, s‘arréte
devant I‘'obstacle et ne peut pas retourner a la
station de recharge (19). Retirez tous les obstac-
les sur le fil de délimitation (18).

Si la température de la batterie excede 45 °C, le
processus de charge est interrompu pour éviter
d‘endommager la batterie. Une fois que la tem-
pérature a baissé, la charge se poursuit automa-
tiquement.

Si la température du controleur de la tondeuse
robot dépasse 65 °C, la tondeuse robot retourne
a la station de recharge (19). Une fois que la
température a baissé, le travail reprend conformé-
ment aux réglages.

Si la batterie devient vide avant que la tondeuse
robot retourne a la station de recharge (19), la
tondeuse robot ne peut plus étre démarrée. Ra-
menez la tondeuse robot a la station de recharge
(19) et laissez l'interrupteur principal (7) sur
marche. La tondeuse robot est chargée automa-
tiquement.

5.5 Fil de délimitation
ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés
et les dommages indirects ne sont pas cou-
verts par la garantie !

5.5.1 Pose du fil de délimitation

Le fil de délimitation (18) peut étre posé a la fois
sur le sol et dans le sol. Sur un sol dur ou sec, les
crochets de fixation (14) peuvent se briser lors de
limpact. Arrosez le gazon avant d‘installer le fil de
délimitation, lorsque le sol est trés sec.

® Installation sur le sol
Placez le fil de délimitation (18) fermement
sur le sol et fixez-le a I'aide des crochets de
fixation (14) joints, si vous ne souhaitez pas
scarifier ou aérer le gazon a un moment ultéri-
eur. Vous pouvez modifier la position du fil de
délimitation pendant les premiéres semaines
d‘utilisation de la tondeuse robot. Cependant,
aprés un certain temps, le fil de délimitation
sera recouvert par I'herbe et ne sera plus
visible. Installez le fil de délimitation & une di-
stance maximum de 1 m entre deux crochets
(14). Réduisez la distance entre les crochets
de fixation sur les surfaces inégales du ga-
zon. Evitez les situations dans lesquelles le fil
ne touche pas le sol. Assurez-vous que le fil
de délimitation ne peut pas étre coupé par la
tondeuse robot.

¢ Installation dans le sol

Enterrez le fil de délimitation jusqu‘a 5 cm de
profondeur. Cela évite d‘endommager le fil de
délimitation (18), par exemple lors de la scari-
fication ou de I‘aération.

Remarque !

Conservez 1 m de fil a I'extrémité arriére de la
station de recharge pour pouvoir effectuer les
corrections futures. Veillez a poser la longueur ex-
cédentaire en dehors de la surface de gazon. Ne
croisez pas les fils.

5.5.2 Passages étroits

S‘il y a un passage étroit sur la surface a tondre,
votre tondeuse robot peut y passer dés lors que
le couloir mesure au moins 1,4 m (80 cm entre les
fils de délimitation) de large et au maximum 8 m
de long. (figure 3)

5.5.3 Distance par rapport aux limites du
jardin
Lorsque la tondeuse robot s‘approche d‘un fil de
délimitation (18), celui-ci est détecté par les cap-
teurs situés a I‘avant de la tondeuse robot. Mais
avant que la tondeuse robot fasse demi-tour, elle
peut dépasser le fil de délimitation (18) de 30 cm
max. Prenez en compte ce point lors de la planifi-
cation de la zone de tonte. (figure 6a)

5.5.4 Pose du fil dans les coins

Evitez de poser le fil de délimitation (18) a angle
droit (90°) dans les coins. Pour s’assurer que la
tondeuse robot ne passe pas trop loin sur le fil de
délimitation (18), posez le fil de délimitation (18)
comme représenté sur la figure 6b.

5.5.5 Calcul de la pente du gazon

La tondeuse robot peut surmonter des pentes al-
lant jusqu‘a 35 %. Evitez les pentes plus abruptes.
La pente peut étre déterminée avec la hauteur
divisée par la distance. (figure 6¢)

Exemple : a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation du fil de délimitation sur des
pentes

Sur les pentes, la tondeuse robot peut glisser

notamment dans I‘herbe humide et dépasser le fil

de délimitation (18). Il est donc recommandé de

faire attention aux points suivants (figure 6d) :

® Ausommet d‘une pente, le fil de délimitation
(18) ne doit pas étre installé sur des pentes
supérieures a 35 %. Respectez ici une dis-
tance de 30 cm par rapport aux obstacles et
aux bordures de gazon.

® Aubas d‘une pente, le fil de délimitation (18)
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ne doit pas étre installé sur des pentes su-
périeures a 17 %. Respectez ici une distance
de 40 cm par rapport aux obstacles et aux
bordures de gazon.

5.5.7 Voies carrossables et chemins pavés

o Délimitez les chemins surélevés, les surfaces
recouvertes de gravier ou de paillis d‘écorce,
les plates-bandes plus basses ou zones simi-
laires. Posez le fil de délimitation (18) a une
distance d‘au moins 30 cm. (figures 6e et 69)

® Les chemins affleurant au gazon ne doivent
pas nécessairement étre séparés, étant don-
né qu'ils peuvent facilement étre parcourus
par la tondeuse robot. Le fil de délimitation
(18) peut également étre posé sur les che-
mins. (figures 6f et 69)

5.5.8 llots de délimitation

Protégez les obstacles dans la zone de tonte

en créant des ilots de délimitation. Cela peut

empécher une collision avec des objets sensib-

les, des étangs de jardin, des arbres, des meub-

les, des parterres de fleurs, etc. (figures 6h et 6i)

® Déroulez le fil de délimitation (18) des bordu-
res vers les objets a protéger.

® Fixez le fil de délimitation (18) a I‘aide de cro-
chets de fixation (14) dans le sens des aiguil-
les d‘'une montre autour de I‘objet a protéger.
Veillez a ce que le fil de délimitation se trouve
a 30 cm de I'objet a protéger.

® Respectez une distance d’au moins 0,8 m
entre les obstacles et le fil de délimitation ex-
térieur.

® Cloturez complétement les flots de délimi-
tation et ramenez le fil de délimitation (18) a
I‘endroit ou vous avez quitté le bord du gazon.

e Ladistance entre les ilots de délimitation
devrait étre d’au moins 0,8 m. Dans le cas
contraire, associez les objets dans un ilot de
délimitation commun. (figure 6h)

o Lefil de délimitation (18) a destination et en
provenance de I‘llot de délimitation doit étre
posé paralléle et trés rapproché. - Attention
! Les fils de délimitation (18) ne doivent
pas se croiser ! - Pour ce faire, fixez les fils
de limitation (18) paralléles avec les mémes
crochets de fixation (14) sur le sol. (figure 6i)

© Dans la zone de tonte, la tondeuse robot
passe sur les deux fils de délimitation (18)
paralléles, mais ne s‘arréte qu‘au niveau d‘un
fil de délimitation (18) simple.
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5.5.9 Obstacles

® Obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm (figure 6j)
Les obstacles fixes d‘une hauteur supérieu-
re a 10 cm, par ex. arbres, murs, clétures,
meubles de jardin, etc. sont détectés par les
capteurs de collision. Si la tondeuse robot
heurte un obstacle, elle s’arréte, éteint 'unité
de tonte, recule et tourne pour poursuivre la
tonte dans une autre direction. Les obstacles
mous, instables et précieux doivent étre pro-
tégés par un flot de fil de délimitation.

® Pierres et obstacles bas
Les pierres, les rochers et les obstacles bas
de moins de 10 cm dans la zone de tonte do-
ivent étre protégés étant donné que, dans le
cas contraire, la tondeuse robot peut passer
dessus. La tondeuse robot pourrait sinon étre
endommagé et bloqué.

® Arbres (figure 6k)
Les arbres sont traités comme des obstacles
par la tondeuse robot. Toutefois, si des raci-
nes d’arbres de moins de 10 cm de hauteur
dépassent du sol, cette zone doit étre proté-
gée. Cela évite les dommages au niveau des
racines et de la tondeuse robot. Respectez
une distance d‘au moins 30 cm entre le fil de
délimitation (18) et 'obstacle.

5.5.10 Surface principale et secondaire

(fig. 61)
On appelle surface secondaire (B), une zone de
travail qui n‘est pas reliée directement a la surface
principale (A) par le biais d‘une surface de ga-
zon ou d‘'un chemin carrossable. Pour créer une
surface secondaire (B) séparée, posez le fil de
délimitation (18) de la surface principale (A) vers
la surface secondaire (B) et retour. Le fil de déli-
mitation (18) vers et depuis la surface secondaire
(B) doit étre posé en paralléle et trés prés I'un
de l‘autre. - Attention ! Les fils de délimitation
(18) ne doivent pas se croiser ! - Pour ce faire,
fixez les fils de délimitation (18) paralleles avec
les mémes crochets de fixation (14) sur le sol.
Pour pouvoir tondre la surface secondaire (B),
vous devez porter manuellement la tondeuse ro-
bot dans la surface secondaire (B). Lancez le pro-
gramme de tonte souhaité et sélectionnez dans
le sous-menu « Surface secondaire » (voir « Ré-
glages de la tondeuse robot »). La tondeuse robot
dans la surface secondaire (B) n’essaiera pas de
suivre le fil de délimitation (18) en direction de
la station de recharge (19) lorsque le niveau de
charge de la batterie est faible.
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5.6 Connexion de la station de recharge
Terminez la pose du fil de délimitation (18) com-
plet avant de le connecter a la station de rechar-
ge. Réservez 1 m de fil de délimitation supplé-
mentaire (18) aux deux extrémités pour pouvoir
effectuer des ajustements ultérieurs.

Dénudez le fil de délimitation (18) aux extrémités
sur une longueur de 10 & 15 mm a l‘aide d‘une
pince a dénuder pour le brancher a la station de
recharge (19).

Débrancher la station de recharge avant de con-
necter le fil de délimitation (18) a la station de re-
charge (19). Le fil de délimitation (18) partant vers
I‘avant de la station de recharge (19) doit étre
glissé dans les passages de cable prévus sous
la station de recharge (19).Connectez ce fil de
délimitation (18) a la borne gauche noire. Ensuite,
faites passer le fil de délimitation arriére (18) par
le trou (Limiteur de traction) situé a l‘arriéere de

la station et connectez-le a la borne droite rouge
(figure 7a).

Le robot doit ensuite étre ramené manuellement &
la station de recharge pour se recharger.

Attention ! Les fils de délimitation (18) ne do-
ivent pas se croiser !

Puis branches I‘alimentation électrique.
L‘affichage LED (21) vert de la station de re-
charge (19) doit étre allumé en permanence
aprés une installation correcte. Sila LED ne
s‘allume pas, vérifiez d‘abord le branchement de
I‘adaptateur électrique de la station de charge. Si
la LED est allumée, mais pas vert fixe, reportez-
vous au tableau « Affichage de la station de re-
charge et élimination des erreurs » a la fin de ce
mode d‘emploi.

5.7 Mise en marche et contréle de
I'installation
Dés que I‘affichage LED (21) vert de la station
de recharge (19) est allumé en permanence, la
zone de tonte est préte pour la tondeuse robot.
Assurez-vous d‘abord que les crochets de fixation
(14) du fil de délimitation (18) sont complétement
enfoncés. Placez la tondeuse robot environ 3 m
derriére la station de recharge (19) a lintérieur du
fil de délimitation (18). La tondeuse robot doit se
trouver ce faisant face au fil de délimitation (18) a
un angle de 90° (figure 7b). Activez linterrupteur
principal (7) (ON) (figure 8).
Déverrouillez la tondeuse robot & 'aide du code
PIN (voir chapitre « Dispositif de verrouillage / PIN
»). Appuyez sur la touche « MODE » (52). Sélec-
tionnez ensuite « Station de recharge » avec les

touches de navigation (55) et confirmez avec la
touche « OK » (56).

Appuyez sur la touche « START » (53) et fermez
ensuite le couvercle d’écran (23). La tondeuse
robot suit maintenant le fil de délimitation (18)
dans le sens antihoraire. Observez la tondeuse
robot pendant tout le trajet le long du fil de délimi-
tation (18) jusqu‘a ce qu‘elle soit & nouveau dans
la station de recharge (19). Si la tondeuse robot
a des problémes a certains endroits, corrigez le
cas échéant le fil de délimitation (18) et répétez
I‘'opération. La batterie de la tondeuse robot est
maintenant completement chargée. S‘ily a des
problémes d‘amarrage, vous devrez peut-étre
repositionner la station de recharge (19) sur le
cété jusqu’a ce que I'amarrage fonctionne sans
probléme.

Avec le bouton rouge STOP (3), vous pouvez
arréter la tondeuse robot a tout moment. Aprés
avoir appuyé sur le bouton STOP (3), la tondeuse
robot s’arréte et attend d’autres instructions.

5.8 Fixation de la station de recharge

Une fois que le bon fonctionnement de la tonde-
use robot est assuré et qu’une position adaptée
a été trouvée pour la station de recharge (19), la
station de recharge (19) doit étre fixée avec les
vis de fixation (15). Vissez les vis de fixation (15)
avec la clé a six pans (22) complétement dans le
sol. (figure 7c)

5.9 Indicateur de charge de la batterie
Appuyez sur 'interrupteur pour 'indicateur de
charge de la batterie. Lindicateur de charge de la
batterie vous indique I'état de charge de la batte-
rie a I'aide de trois voyants LED (figure 13b).

Les 3 voyants LED sont allumés :
La batterie est complétement rechargée.

2 ou 1 voyant LED est (sont) allumé(s) :
La batterie dispose encore d‘un résidu de charge
suffisant.

1 voyant LED clignote :
La batterie est vide, il faut la recharger.

Tous les voyants LED clignotent :

La température de la batterie est trop faible.
Retirez la batterie de I'appareil et laissez-le repo-
ser pendant un jour a température ambiante. Si
I'erreur survient a nouveau, cela signifie que la
batterie est en décharge profonde et défectueux.
Retirez la batterie de I'appareil. Une batterie dé-
fectueux ne doit plus étre utilisée ou chargée.
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Attention !

Si vous utilisez un bloc Multi-Ah (par ex. 4-6

Ah), réglez-le toujours sur la capacité maximum.
Grace a la charge et décharge lente de la tondeu-
se robot, il n’est pas nécessaire d'utiliser la capa-
cité inférieure pour prolonger la durée de vie.

5.10 Charge de la batterie avec le chargeur
En mode normal, la batterie (A) de la tondeuse
robot est chargée par le biais de la station de re-
charge (19). Pour une utilisation indépendante de
la batterie (A) de la série Power-X-Change, celle-
ci peut aussi étre chargée dans le chargeur ex-
terne Power-X-Charger. Attention ! — En fonction
de votre modéle de tondeuse robot, le chargeur
(figure 13a/ pos. B) peut ne pas étre compris
dans la livraison.

1. Comparez si la tension du secteur indiquée
sur la plaque signalétique correspond a la
tension réseau disponible. Branchez la fiche
de contact du chargeur (B) dans la prise de
courant. Le voyant LED vert commence a cli-
gnoter.

2. Mettez la batterie (A) sur le chargeur (B) (fi-
gure 13a).

3. Au point « Affichage chargeur », vous trou-
verez un tableau avec les significations des
affichages LED sur le chargeur.

Pendant la charge, il est possible que la batterie
chauffe quelque peu. C'est cependant normal.

S‘il estimpossible de charger le bloc batterie,

veuillez contrdler,

® silatension réseau est présente au niveau de
la prise de courant

® siun contact correct est présent au niveau
des contacts de charge du chargeur.

Si le chargement du bloc batterie reste impossib-
le, nous vous prions de bien vouloir renvoyer,

® le chargeur

o etle bloc batterie

a notre service aprés-vente.

Pour un envoi correct, nous vous prions de
contacter notre service aprés-vente ou le
point de vente ou vous avez acheté I'appareil.

Veillez a ce que, lors de I’envoi ou de la mise
au rebut, les batterie ou les appareils sans fil
soit emballés séparément dans des sacs en
plastique afin d’éviter les courts-circuits ou
un incendie !

Dans l'intérét d‘une longue durée de fonctionne-
ment du bloc batterie, vous devez prendre soin
de recharger le bloc batterie en temps voulu. Ceci
est dans tous les cas indispensable lorsque vous
constatez une diminution de la puissance de
I‘appareil. Ne déchargez jamais complétement le
bloc batterie. Ceci cause I'endommagement du
bloc batterie !

6. Commande

6.1 Interrupteur principal

La tondeuse robot est équipée d‘un interrup-

teur principal (7). Allumez la tondeuse robot via
I'interrupteur principal (7) (ON) et éteignez-la via
I'interrupteur principal (7) (OFF) (figure 8). Apres
la mise en route de la tondeuse robot, celle-ci est
verrouillée avec le code PIN.

6.2 Zone de commande

La tondeuse robot a déja été pré-programmee en
usine usine et présente des réglages par défaut.
Ces réglages peuvent cependant étre modifiés
en cas de besoin. Méme si les réglages d‘usine
conviennent & la plupart des jardins, vous devriez
vous familiariser avec les options disponibles.

Explication de le panneau de commande
avec écran LCD (figure 9)

50. Ecran LCD

51. Touche « SET » —Touche de réglage

52. Touche « MODE » — Touche de programme
de tonte

Touche « START » — Touche de démarrage
Touche « BACK » —Touche de retour
Touches de navigation

Touche « OK » —Touche de confirmation

53.
54.
55.
56.

6.3 Réglage de la hauteur de coupe
Attention ! Le réglage de la hauteur de coupe ne
doit étre effectué que lorsque la tondeuse robot
est arrétée. Appuyez pour ce faire sur la touche
STOP (3). La tondeuse robot permet un réglage
continue de la hauteur de coupe entre 20 et 60
mm, lisible sur la graduation, par le biais du régla-
ge de la hauteur de coupe (4).

Si la hauteur de gazon est supérieure a 60 mm, le
gazon doit étre raccourci & au moins 60 mm pour
ne pas surcharger excessivement la tondeuse ro-
bot et affecter I'efficacité de fonctionnement. Uti-
lisez pour ce faire une tondeuse conventionnelle
ou un coupe-bordure.

A lafin de I'installation, la hauteur de coupe peut
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étre adaptée par le biais du réglage de la hauteur
de coupe (4). Commencez toujours par une hau-
teur de coupe plus élevée et réduisez-la petit a
petit jusqu‘a la hauteur souhaitée.

6.4 Dispositif de verrouillage / PIN

Le dispositif de verrouillage empéche une utili-
sation non autorisée de la tondeuse robot sans
code valable. Pour ce faire, vous devez saisir un
code de sécurité personnel a quatre chiffres.

Déverrouillage

Avant de mettre la tondeuse robot en service,
vous devez saisir le bon code PIN (PIN standard
: « 0-0-0-0 »). Saisissez le code PIN a I'aide des
touches de navigation (55).

Code PIN standard : Nouveau code PIN :

0000 o

Modifier le code PIN

Pour modifier le code PIN, procédez comme suit :

1. Déverrouillez le panneau de commande.

2. Appuyez d’abord sur la touche « SET » (51)
pour procéder aux réglages.

3. Naviguez dans le menu de I'écran LCD (50)
avec les touches de navigation (55) vers «
Généralités » puis « Code PIN »

4. Saisissez d’abord le code PIN actuel (PIN
standard 0-0-0-0) a l'aide des touches de na-
vigation (55).

5. Saisissez ensuite votre code PIN personnel a
I'aide des touches de navigation (55).

6. Confirmez les réglages.

7. Répétez les étapes 5. et 6. pour confirmer le
nouveau code PIN.

8. Attention ! Notez le nouveau code PIN

Demander un code PIN en cas de perte

Préparez le regu et le numéro de série de la ton-

deuse robot. Vous en avez besoin pour obtenir

votre code PIN !

Variante A :

1. Appuyez a I'état verrouillé sur la touche «
SET » (51) pendant 6 secondes.

2. PUK s’affiche maintenant a I'écran (50).

3. Adressez-vous au service apres-vente pour
obtenir votre PIN.

Vous trouverez les coordonnées dans la section «
Informations service aprés-vente ».

Variante B :
1. Branchez une clé USB vierge sur la borne
USB (24) comme illustré (figure 11).
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2. Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

3. Latondeuse robot enregistre automatique-
ment PUK sur votre clé USB et termine le
processus avec un bip.

4. Retirez la clé USB. Lisez les données de
la clé USB sur un ordinateur. La tondeuse
robot a créé un fichier texte (*.txt). Ce fichier
contient un code PUK, un code personnel.
Adressez-vous au service aprés-vente pour
obtenir votre PIN.

6.5 Réglages de la tondeuse robot

Dans le menu principal de I'écran LCD (50), vous
trouverez les réglages de date et d’heure actuels
de la tondeuse robot ainsi que I'état de charge
actuel. De la méme maniére, I'état du capteur de
pluie, du signal de cable ainsi que du programme
de tonte sélectionné s’affiche dans la barre des
symboles. La zone de commande vous offre
I'option de procéder & des réglages sur la tondeu-
se robot avec la touche « SET » (51) et de démar-
rer la tondeuse robot avec différents programmes
de tonte avec la touche « MODE » (52). Passez

a I'endroit souhaité pour effectuer des réglages

a l'aide des touches de navigation (55). Appuyez
sur la touche « BACK » (54) pour quitter le menu
respectif.

Réglages - Touche « SET » (51)

La touche « SET » (51) vous permet de procéder

a des réglages de base sur votre tondeuse robot.

Passez a I'endroit souhaité a I'aide des touches

de navigation (55) puis confirmez ou annulez les

réglages avec la touche « OK » (56) ou la touche

« BACK » (54).

e Calendrier
Passez au jour de la semaine correspondant
auquel vous souhaitez procéder aux réglages
a l'aide des touches de navigation (55). La
tondeuse robot commence automatiquement
a tondre votre gazon en mode normal le jour
de la semaine correspondant a I'heure réglée.
Pour le réglage du temps de tonte, une valeur
indicative de 8 heures par jour pour 500 m?
est recommandée. Adaptez le temps de tra-
vail sélectionné en fonction de la taille et de la
complexité du jardin.

e Zone
Dans le cas de jardins trés sinueux, la tonde-
use robot peut avoir des problémes pour att-
eindre chaque zone et tondre 'ensemble du
gazon. Dans ce cas, il est possible de sélec-
tionner plusieurs points de départ sur le fil de
délimitation (18). La tondeuse robot peut ainsi
accéder aux zones difficilement accessibles
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de votre jardin. La tondeuse robot parcourt la
distance sélectionnée sur le fil de délimitation
(18) et démarre son processus de tonte dans
cette zone (figure 6m). Passez a I'endroit que
vous souhaitez modifier & 'aide des touches
de navigation (55) et réglez la distance et la
fréquence. La station de recharge (19) est
automatiquement définie comme point de
départ 1. Les deux autres points de départ
peuvent étre choisis librement. Mesurez pour
ce faire la distance entre la station de rechar-
ge (19) et le point de départ dans le sens des
aiguilles d’une montre le long du fil de déli-
mitation (18). La fréquence vous permet de
déterminer combien de fois la tondeuse robot
commence son travail depuis la station de
recharge (19) ou depuis les points de départ
respectifs.

® Tonte bordures
Pour une bordure de gazon nette, il est possi-
ble d’activer le réglage « Tonte des bordures
». De méme, il est possible de régler la fré-
quence de tonte des bordures, c’est-a-dire la
cadence a laquelle la bordure de gazon doit
étre tondue au début de la plage de travalil,
avant que la tondeuse robot ne commence
a tondre. Par défaut, la tondeuse robot com-
mence son processus de tonte tous les 7
jours de travail, en tondant une fois le long du
fil de délimitation complet.

* Mémoire d’erreurs
Vous obtenez des informations sur les der-
niers messages d’erreur survenus de votre
tondeuse robot.

® Capteur de pluie
Le capteur de pluie (5) peut étre programmé
par le biais de ce réglage. Le capteur a été
réglé par défaut en usine sur « Marche ».
Vous pouvez activer ou désactiver le capteur
de pluie (5) et régler son temps de retard. Le
temps de retard définit le temps que la ton-
deuse robot reste dans la station de recharge

(19) aprés le séchage du capteur de pluie (5).

® Hors station
Le chemin retour que la tondeuse robot
parcourt hors de la station de recharge (19)
peut étre réglé. La tondeuse robot parcourt
la distance réglée d’abord en marche arriére
avant de tourner dans la surface de tonte et
de rouler en direction de son point de départ.
Assurez-vous que la tondeuse robot ne quitte
pas la zone de tonte par le chemin retour
réglé.

° Généralités
- Code PIN : Vous pouvez modifier le code
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PIN de la tondeuse robot et utiliser votre
code PIN personnel. Procédez pour ce faire
comme décrit au chapitre « Dispositif de ver-
rouillage / PIN ». Attention ! Notez le nouveau
code PIN.

- Date et heure : Passez a I'endroit corres-
pondant & I'aide des touches de navigation
(55) et effectuez les réglages souhaités.

- Langue : Passez a la langue souhaitée a
I'aide des touches de navigation (55).

- Version du logiciel : Indique la version ac-
tuelle du logiciel de la tondeuse robot.

Programmes de tonte - Touche « MODE »

(52)

Passez au programme de tonte souhaité a l'aide

des touches de navigation (55) pour le démarrer.

Vous avez la possibilité de choisir entre la surface

primaire / surface principale et la surface secon-

daire / surface accessoire. Vous trouverez de plus

amples informations sur les deux surfaces dans

le chapitre « Mise en service » au point « Fil de

délimitation ».

* Tonte
Démarrez la tondeuse robot pour tondre le
gazon et la tondeuse robot passe au mode
normal avec le calendrier réglé.

¢ Tonte bordures
Placez la tondeuse robot a proximité du fil
de délimitation (18) ou démarrez la tondeuse
robot pendant qu’elle se trouve dans la stati-
on de recharge (19). La tondeuse robot suit
le fil de délimitation (18) avec unité de tonte
enclenchée dans le sens des aiguilles d’'une
montre jusqu’a l'arriére de la station de re-
charge (19). Puis, la tondeuse robot retourne
a la station de recharge (19) s’il n’y a plus de
plage de travail active.

® Spot Mowing
Il se peut que votre tondeuse robot ne tonde
pas suffisamment certains endroits. Placez la
tondeuse robot a un endroit souhaité et dé-
marrez la tondeuse robot. La tondeuse robot
commence a tondre le gazon en formant une
spirale jusqu’a ce qu’elle heurte un obstacle
ou le fil de délimitation (18). Puis, la tondeuse
robot retourne a la station de recharge (19)
s’il N’y a plus de plage de travail active.

e Station de recharge
Renvoyez votre tondeuse robot & la station de
recharge (19). La tondeuse robot cherche le
fil de délimitation (18) et le suit dans le sens
contraire a celui des aiguilles d’'une montre
vers la station de recharge (19). Il n’y a pas
d’option surface secondaire / surface auxili-
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aire.
6.6 Commande de la tondeuse robot

Démarrage

1. Appuyez sur la touche STOP (3) et ouvrez
entierement le couvercle d’écran (23).

2. Déverrovuillez la panneau de commande (2).

3. Sélectionnez le programme de tonte souhaité
ainsi que la surface de travail respective avec
la touche « MODE » (52).

4. Appuyez sur la touche « START » (53).

5. Fermez le couvercle d’écran (23).

La tondeuse robot travaille maintenant confor-
mément aux temps de tonte réglés. Pendant le
temps de travail, I'état de charge de la batterie est
surveillé et indiqué sur I'écran LCD (50). Des que
I'état de charge de la batterie passe sous 30 %,
la tondeuse robot retourne automatiquement a la
station de recharge (19).

Annulation de la tonte

1. Appuyez sur la touche STOP (3) pour arréter
immeédiatement la tondeuse robot.

2. Ouvrez entierement le couvercle d’écran (23).

3. Déverrovuillez le panneau de commande (2).

4. Appuyez sur la touche « MODE » (52) et sé-
lectionnez « Station recharge » pour renvoyer
la tondeuse robot a la station de recharge
(19) le long du fil de délimitation (18).

5. Appuyez sur la touche « START » (53).

6. Fermez le couvercle d’écran (23).

Etat STOP :

Appuyer sur la touche STOP (3) pour mettre la
tondeuse robot dans un état STOP, qui s’affiche
sur I'écran LCD (50). La tondeuse robot met la
tonte en pause jusqu’a ce que cet état soit a nou-
veau annulé.

Apres le déverrouillage du panneau de com-
mande (2), une fenétre, qui propose I'annulation
de I'état STOP, s’affiche. Confirmer pour annuler
I’état. Dans le cas contraire, la tondeuse robot
reste arrétée. Démarrer la tondeuse robot ou

la renvoyer vers la station de recharge (19) an-
nule également I'état stop. Fermez le couvercle
d’écran (23).

7. Nettoyage, maintenance et
commande de piéces de
rechange

Danger !

Avant tous travaux de nettoyage et de mainte-
nance, mettez I‘appareil hors tension en retirant
la fiche de contact de la prise et en mettant
I‘appareil hors circuit via l'interrupteur principal (7)
(OFF) (figure 8). Retirez également la batterie de
la tondeuse robot.

Attention ! Portez des gants de travail !

7.1 Nettoyage

® Maintenez les dispositifs de protection, les
fentes a air et le carter de moteur aussi pro-
pres et sans poussiére que possible. Frottez
I‘appareil avec un chiffon propre ou soufflez
dessus avec de I‘air comprimé a basse pres-
sion.

e Latondeuse robot ne doit pas étre nettoyée a
I'eau courante, en particulier pas sous haute
pression.

® Nettoyez I'appareil réguliérement a l‘aide
d‘un chiffon humide et un peu de savon noir.
N‘utilisez aucun produit de nettoyage ni sol-
vant ; ils pourraient endommager les pieces
en matiéres plastiques de I‘appareil. Veillez
a ce qu‘aucune eau n‘entre a l'intérieur de
I‘appareil.

® Nettoyez si possible la tondeuse robot avec
une brosse ou des chiffons

e Controlez la mobilité des lames (10) et du
disque a couteaux (11)

®  Pour nettoyer les contacts de charge au ni-
veau de la tondeuse robot (1) et de la station
de recharge (19), utilisez des produits de net-
toyage pour métal ou un papier abrasif trés
fin. Nettoyez-les pour assurer I‘efficacité de
I‘'opération de charge.

7.2 Maintenance

e Leslames (10) usées ou endommagées et
leurs vis de fixation doivent toujours étre rem-
placées par jeu.

® Remplacez les piéces usées ou endomma-
gees.

®  Pour obtenir une longue durée de vie, toutes
les piéces vissées, ainsi que les roues et es-
sieux doivent étre nettoyés et ensuite huilés.

® Seul un entretien régulier de la tondeuse ro-
bot lui assure durabilité et performance dans
le temps, mais surtout vous assure une tonte
facile et soigneuse de votre gazon.
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® Les composants les plus exposés a l‘'usure
sont les lames (10). Vérifiez régulierement
I‘état des lames (10) ainsi que leur fixation.
Si des vibrations anormales de la tondeuse
robot se produisent, cela signifie que les
lames (10) sont endommagées ou ont été dé-
formées par un choc. Lorsque les lames (10)
sont usées ou endommageées, elles doivent
immédiatement étre remplacées.

e Controlez régulierement la coupe du gazon.
Les lames émoussées ne permettent qu’une
coupe imparfaite des brins d’herbe. Ainsi, la
surface du gazon séche plus facilement et
brunit. Remplacez donc régulierement les la-
mes afin d’obtenir une coupe nette et droite.

® Controlez régulierement la présence de
saletés en dessous de la tondeuse robot.
Nettoyez réguliérement la tondeuse robot.
Eliminez immédiatement les encrassements
plus importants.

® Les premiéres semaines suivant la mise en
service, surtout aprés avoir tondu avec une
tondeuse conventionnelle, votre tondeuse
robot peut s’encrasser rapidement. Controlez
donc plus fréequemment le dessous de votre
tondeuse robot durant cette période.

® Ne coupez le gazon que par petites étapes
pour éviter un encrassement important.

® Aucune autre piéce a l'intérieur de I'appareil
n‘a besoin de maintenance.

Les lames de la tondeuse robot doivent étre rem-
placées au plus tard tous les 3 mois. Remplacez
uniquement les lames par jeu !

Nettoyez réguliérement la tondeuse robot. La
tondeuse robot doit étre nettoyée au plus tard
toutes les 2 semaines. Mais cela dépend aussi
du kilométrage et des conditions météorolo-
giques.

7.2.1 Remplacement des lames

Utilisez exclusivement des lames d’origine, sinon
le fonctionnement et la sécurité ne sont pas ga-
rantis le cas échéant.

La tondeuse robot est équipée de trois lames
(10) montées au niveau d‘un disque a couteaux
(11). Ces lames (10) ont une durée de vie allant
jusqu‘a 3 mois (en l‘absence de contact avec des
obstacles). Veuillez remplacer les trois lames (10)
en méme temps afin d‘exclure une altération en
termes d'efficacité et d'équilibre de votre appareil.

Pour remplacer les lames (10), procédez comme
suit (fig. 12) - Attention ! - Portez des gants :
1. Bloquez la rotation du disque a couteaux (11)

avec un tournevis. Insérez pour ce faire le
tournevis par les trous prévus dans le disque
a couteaux (11) et le peigne de protection.

2. Desserrez les vis de fixation

3. Retirez les lames (10) et remplacez-les par
des nouvelles. Remplacez toujours le jeu de
trois lames (10).

4. Ensuite, serrez fermement la vis de fixation.
Assurez-vous que les nouvelles lames (10)
tournent librement.

Effectuez réguliérement un contréle général de la

tondeuse robot et retirez tous les dépbts accumu-

Iés. Avant tout début de saison, contrdlez absolu-

ment |‘état des lames (10). Pour les réparations,

adressez-vous a notre service client. Utilisez
exclusivement des piéces d’origine.

7.2.2 Mise a jour logicielle

Si vous souhaitez mettre a jour le logiciel, co-

piez le nouveau logiciel sur une clé USB vide (si

nécessaire, formatez la clé USB au préalable).

Assurez-vous que la batterie est complétement

chargée avant d’effectuer les opérations suivan-

tes.

1. Placez la tondeuse robot dans la zone de ton-
te. La tondeuse robot ne doit pas se trouver
dans la station de recharge lors de la mise a
jour du logiciel.

2. Branchez une clé USB sur la borne USB
comme illustré. (figure 11)

3. Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

4. Latondeuse robot lance a présent la mise a
jour du logiciel et indique I'état actuel.

5. Sile processus de mise a jour est terminé,
retirez la clé USB et redémarrez la tondeuse
robot via l'interrupteur principal (7).

Pour ce qui est du nouveau logiciel, contactez
notre service aprés-vente ou rendez-vous sur not-
re site Internet https://www.einhell-service.com/
fr_FR/page/sterwins-robot-tondeuse

7.2.3 Réparation du fil de délimitation

En cas de coupure du fil de délimitation (18)

a quelque endroit que ce soit, utilisez les con-
necteurs de cable (16) joints pour réparation.
Pour ce faire insérez les deux extrémités du fil
de délimitation (18) coupé dans le connecteur
de cable (16) et comprimez-les a l‘aire d‘une
pince. Raccordez la fiche de contact avec la prise.
Vérifiez ensuite le fonctionnement a I‘aide de
I‘affichage LED (21) au niveau de la station de
recharge (19).
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7.3 Commande de piéces de rechange :
Veuillez indiquer ce qui suit pour toute commande
de piéces de rechange ;

* Type de l‘appareil

© Référence de I'appareil

° Numéro d‘identification de I‘appareil

® Numeéro de la piéce de rechange requise
Vous trouverez les prix et informations actuelles a
I‘adresse https://www.einhell-service.com/fr_FR/
page/sterwins-robot-tondeuse

Lames de rechange Réf.: 34.140.20

Important !

Vous trouverez le schéma éclaté et la nomencla-
ture sur notre site Internet Einhell.

La disponibilité des piéces de rechange pour ce
produit est de 10 ans a compter de la derniére
date d’achat.

8. Stockage

Chargez complétement la batterie avant le sto-
ckage pendant I'hiver et mettez la tondeuse robot
hors circuit via l'interrupteur principal (7) (OFF).
Retirez la batterie de I‘appareil. Coupez le bloc
d‘alimentation (13) de I‘alimentation électrique et
de la station de recharge (19).

Le fil de délimitation (18) peut rester dehors
pendant I‘hiver. Assurez-vous cependant que

les raccords sont protégés contre la corrosion.
Deconnecter le fil de délimitation de la station de
recharge et enrouler le bout dans un ruban auto
collant (18) de la station de recharge (19).

Entreposez I‘appareil et ses accessoires dans un
endroit sombre, sec, a I'abri du gel et inaccessib-
le aux enfants. La température de stockage opti-
male est comprise entre 5 °C et 30 °C. Conservez
I‘appareil dans I'emballage d‘origine.

9. Transport

® Mettez I'appareil hors circuit par le biais de
I'interrupteur principal (7) (OFF). (figure 8)

® Montez les dispositifs de protection pour le
transport, s'il y en a.

® Protégez I'appareil des dommages et des
fortes vibrations survenant en particulier lors
du transport dans un véhicule.

® Bloquez I'appareil contre tout glissement et
basculement.

e Portez la tondeuse robot par la poignée de
transport (6) en éloignant le disque a cou-
teaux (11) du corps.

10. Mise au rebut et recyclage

L‘appareil se trouve dans un emballage per-
mettant d‘éviter les dommages dus au transport.
Cet emballage est une matiere premiére et peut
donc étre réutilisée ultérieurement ou étre réin-
troduit dans le circuit des matiéres premiéres.
L‘appareil et ses accessoires sont en matériaux
divers, comme par ex. des métaux et matiéres
plastiques. Les appareils défectueux ne doivent
pas étre jetés dans les poubelles domestiques.
Pour une mise au rebut conforme aux régles de
I‘art, I'appareil doit étre déposé dans un centre de
collecte approprié. Si vous ne connaissez pas de
centre de collecte, veuillez-vous renseigner aup-
rés de I'administration de votre commune.
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11. Affichage de la station de recharge et élimination des erreurs

Affichage LED (21) Description Solution
Eteint - Pas d‘alimentation électrique | - Contréle de |‘alimentation électrique
Vert en permanence | - Prétalatonte - Sile fil de délimitation a la station de re-
- Accumulateur complétement charge est raccordé correctement, lisez le
chargée guide de dépannage de la tondeuse robot
- Fil de délimitation (18) rac- s'il y a un autre probleme.
cordé
Vert clignotant - Fil de délimitation (18) coupé | - Vérifiez que le fil de délimitation (18) n’est

pas cassé. Controlez le raccordement a
I'arriere de la station de recharge et assu-
rez-vous que les deux extrémités du cable
sont dénudées correctement et insérées
entierement dans les prises respectives.

1. Contrdlez le raccordement a I'arriére de
la station de recharge et assurez-vous
que les deux extrémités du cable sont
dénudées correctement et insérées enti-
erement dans les prises.

2. Contrdlez si le fil de délimitation autour
du gazon est endommageé (il n’est pas
nécessaire de couper complétement le fil
pour interrompre le signal).

3. Si les étapes 1 et 2 sont bonnes, débran-
chez les deux extrémités du fil de délimi-
tation de la station de recharge. Raccor-
dez un cable de 5 m de long a la station
de recharge et posez-le temporairement
sur le sol.

a) Vérifiez si le voyant vert est allumé en per-
manence, si oui (vert permanent) => cela
signifie que le signal est rétabli lorsqu’un
autre cable est utilisé. Effectuez une ins-
pection plus approfondie pour déterminer
I’endroit ou le fil de délimitation est en-
dommagé ou cassé. Si vous utilisez des
fiches, assurez-vous que les cables sont
entierement insérés et que les fiches sont
correctement bloquées.

b) Si le voyant continue de clignoter => vé-
rifiez la connexion a l'arriére de la station
de recharge et assurez-vous que les deux
extrémités du cable sont ouvertes correc-
tement et insérées entiérement dans les
fiches. Si le probléme persiste, veuillez
contacter votre service aprés-vente.

Rouge en - Accumulateur en charge - Attendez jusqu‘a ce que la batterie soit
permanence completement chargée.
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12. Affichage de la tondeuse robot et élimination des erreurs

Message d‘erreur de la tondeuse robot sur I‘écran LDC (50)

cordé

Tondeuse robot en dehors
de la zone de tonte

Erreur Cause probable Suppression
Pas de signal Fil de délimitation mal rac- Vérifiez si I'affichage LED (21) vert de la sta-
cordé tion de recharge (19) est allumé
Pas d‘alimentation électrique | - Assurez-vous que le fil de délimitation
Fil de délimitation (18) coupé (18) est posé correctement et au milieu
sous la station de recharge (19).
- Vérifiez la position de la station de rechar-
ge (19).
Hors bords Fil de délimitation mal rac- - Assurez-vous que le fil de délimitation

(18) est posé correctement et passe au
milieu du dessous de la station de rechar-
ge (19).

- Assurez-vous que la tondeuse robot se
trouve dans la zone de tonte.

Erreur batterie

Une erreur de batterie est
survenue sur la tondeuse
robot

La batterie ne se laisse pas
charger

La batterie a atteint sa fin de
vie

- Assurez-vous que la batterie a été monté
correctement.

- Veérifiez si l'interrupteur principal (7) est
activé (ON), pendant que la tondeuse ro-
bot se trouve dans la station de recharge
(19).

- Vérifiez la position de la station de re-
charge (19). Remplacez si nécessaire la
batterie. Comme pour tous les appareils
qui utilisent un accumulateur, le nombre
de cycles de charge est limité. - Adressez-
VOUS au service apres-vente de votre
revendeur pour acheter un nouvel accu-
mulateur.

Erreur de tempéra-
ture de batterie

Température la batterie trop
haute / trop basse ou surtem-
pérature de la commande

- Lorsque la température de - Placez le temps de travail en été au petit

batterie est supérieure a

65 °C, la tondeuse robot re-
tourne a la station de rechar-
ge (19).

Lorsque la température de
batterie est supérieure a

45 °C ou inférieure a 0 °C,

le processus de charge est
arrété et la tondeuse robot
attend a la station de rechar-
ge (19).

matin et évitez de faire fonctionner la
tondeuse robot aux heures chaudes de la
journée.

- Apres le refroidissement de la batterie ou
de la commande dans la plage de tem-
pérature admissible, la tondeuse robot
retourne automatiquement dans le mode
programmeé.

- Placez le robot a un endroit chaud et sec
en hiver ou lorsque la température extéri-
eure est inférieure a 5 °C.
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Message d‘erreur de la tondeuse robot sur I‘écran LDC (50)

Erreur

Cause probable

Suppression

Tondeuse soulevée

- Capteur de levage déclen-
ché en continu pendant 10
secondes

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le recouvrement d‘écran (23). Redémarrez la
tonte via le panneau de commande (2) :
- Si cette erreur est fréquente, contrblez
la zone de tonte quant a la présence
d‘obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm et retirez-les ou délimitez les obstac-
les de la zone de tonte avec le fil de déli-
mitation (18).

Tondeuse bloquée

- Capteur d’obstacle activé
plusieurs fois en I'espace
d’'une minute

- Capteur d’obstacle activé
durablement pendant 10 se-
condes

- Capteur d’obstacle activé
trois fois pendant le retour a
la station de recharge (19)

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le couvercle d‘écran (23). Redémarrez la
tonte via la panneau de commande (2) :

- Vérifiez si la tondeuse robot est bloquée
par un obstacle ou est coincée entre des
arbres, arbustes, etc. Eliminez I‘'obstacle
ou évitez cette zone.

- Si cette erreur est fréquente, contrdlez la
pose du fil de délimitation (18). Faites at-
tention aux angles serrés, corridors, clotu-
res, rochers, etc. et adaptez le parcours
du fil de délimitation (18) si nécessaire.

- Vérifiez si I'herbe est trop haute et la ton-
deuse robot est bloquée. Dans ce cas,
tondez I'herbe & moins de 60 mm.

- Assurez-vous également que I'herbe du
cété du fil de délimitation ne géne pas le
mouvement du robot lors du déplacement
le long du fil de délimitation ; coupez les
bords de pelouse, le cas échéant.

- Si cette erreur se produit au niveau de la
station de recharge, assurez-vous que le
raccord de charge de la station de rechar-
ge et du robot est nettoyé.

Trop pres de la

- Latondeuse robot a été ren-

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir

culée pendant 10 secondes
- Latondeuse robot est incli-

née dans une direction pen-

dant une durée prolongée

station voyée trop pres de la station | le couvercle d’écran (23). Redémarrez la
de recharge (19) tonte via le panneau de commande (2) :
- Latondeuse robot doit étre renvoyée a
la station de recharge (19) avec une dis-
tance minimum de 2 m.
Renversé - Latondeuse robot a été bas- | Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir

le recouvrement d'écran (23). Redémarrez la

tonte via le panneau de commande (2) :

- Amenez la tondeuse robot sur une sur-
face plane et redémarrez-la.

- Silatondeuse robot a basculé en raison
d‘une pente abrupte dans la zone de
tonte, adaptez le fil de délimitation (18) en
conséquence pour éviter des pentes trop
fortes.
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Message d‘erreur de la tondeuse robot sur I‘écran LDC (50)

Erreur

Cause probable

Suppression

Erreur roue

- Lesroues arriere (8) ont été
soulevées par un obstacle

- Les roues arriere (8) peuvent
tourner librement en raison
d‘un gazon irrégulier.

- Les roues sont sales ou le
sol est glissant

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le recouvrement d‘écran (23). Redémarrez la
tonte via le panneau de commande (2) :

- Amenez la tondeuse robot sur une sur-
face plane et redémarrez-la:

- Assurez-vous que les roues sont propres,
nettoyez-les le cas échéant avec une
brosse.

- Réparez le sol en comblant le trou.

Erreur bouton STOP

Le couvercle d‘écran (23) est
ouvert, mais la touche STOP
(3) n‘a pas été déclenchée

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le recouvrement d‘écran (23). Redémarrez la
tonte via la panneau de commande (2) :

- Vérifiez que le recouvrement d‘écran (23)
s‘ouvre et se ferme librement avec la tou-
che STOP (3).

- Vérifiez la fonctionnalité de la touche
STOP (3).

rétée en raison d‘une erreur
de capteur

Surtempérature Température la batterie trop
PCB haute / trop basse ou surtem-
pérature de la commande
- Lorsque la température de - Placez le temps de travail en été au petit
batterie est supérieure a matin et évitez de faire fonctionner la
65 °C, la tondeuse robot re- tondeuse robot aux heures chaudes de la
tourne a la station de rechar- journée.
ge (19).
- Lorsque la température de - Apres le refroidissement de la batterie ou
batterie est supérieure a de la commande dans la plage de tem-
45 °C ou inférieure a 0 °C, pérature admissible, la tondeuse robot
le processus de charge est retourne automatiquement dans le mode
arrété et la tondeuse robot programmeé.
attend a la station de rechar-
ge (19).
Pluie - Le détecteur de pluie (5) - Attendez que la tondeuse robot soit
s'est déclenché. seche.
- Une description détaillée du capteur se
trouve au chapitre 5.2.
Erreur capteur - Latondeuse robot a été ar- Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)

et réactivez-le (ON) pour redémarrer la ton-
deuse robot.
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Message d‘erreur de la tondeuse robot sur I‘écran LDC (50)

Erreur

Cause probable

Suppression

Erreur moteur /
Surintensité moteur

- Tondeuse robot arrétée en
raison d‘une surintensité
dans le moteur ou d‘une er-
reur de moteur

Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON) pour redémarrer la ton-
deuse robot.

- Veérifiez la hauteur de I'herbe dans la zone
de tonte et tondez I'herbe en cas de be-
soin avec une tondeuse conventionnelle a
moins de 60 mm.

- Augmentez la hauteur de coupe. Com-
mencez toujours par une hauteur de cou-
pe plus élevée et réduisez-la petit a petit
jusqu‘a la hauteur souhaitée.

- Contrélez I'encrassement des disques a
couteaux (11) et des roues et nettoyez-les
a fond.

- Controlez la présence de blocages au
niveau des roues arriere et du disque a
couteaux (11). Si vous ne parvenez pas a
éliminer ces blocages, adressez-vous au
service aprés-vente compétent.

Erreur fonctionne-
ment

- Latondeuse robot a été ar-
rétée en raison d‘une erreur
de fonctionnement

Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON) pour redémarrer la ton-
deuse robot.

Détection d’anomal

ies

Erreur

Cause probable

Suppression

La tondeuse robot
se trouve dans la
zone de tonte.

La tondeuse robot
ne s‘allume pas.

- Tension de la batterie trop
faible

- Erreur au niveau du cir-
cuit électrique ou de
I‘électronique

- Retournez la tondeuse robot a la station
de recharge (19) pour y étre rechargée.

- Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

- Adressez-vous au service aprés-vente.

La station de re-
charge ne peut pas
rejoindre la station
de recharge.

- La station de recharge (19)
n‘est pas installée correcte-
ment.

- Assurez-vous que l‘affichage LED (21)
vert de la station de recharge (19) est allu-
mé.

- Assurez-vous que les fils de délimitati-
on (18) soient raccordés a la station de
recharge (19) et que le fil de délimitation
avant (18) soit posé au milieu sous la sta-
tion de recharge (19).

- Assurez-vous que la station de recharge
(19) est positionnée correctement.

La tondeuse robot
s’arréte ou roule de
maniére incontrolée
a proximité d’ilots
de délimitation.

- Le fil de délimitation (18)
n‘est pas installé correc-
tement autour des flots de
délimitation.

- Adaptez la position du fil de délimitation
(18).

- Veillez a ce que le fil de délimitation (18)
ne se coupe pas
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Détection d’anomalies

Erreur

Cause probable

Suppression

La tondeuse robot
est trés bruyante.

Lames (10) endommagées
De nombreux corps étran-
gers adhérent aux lames
(10)

La tondeuse robot a démarré
trop pres des obstacles
Entrainement de lame ou
moteur d‘entrainement en-
dommagé

D*autres pieces de la tonde-
use robot sont endomma-
geées

Remplacez les lames (10). Il faut rempla-
cer les 3 lames (10) en méme temps.
L'efficacité opérationnelle de la tondeuse
robot dépend de I‘affitage des lames
(10). C‘est pourquoi, maintenez les lames
(10) dans un bon état.

Eteignez la tondeuse robot de fagon sire
et portez des gants de travail pendant que
vous nettoyez les lames (10) pour éviter
des blessures par coupure.

Faites réparer ou remplacer le moteur par
le service apres-vente.

La tondeuse robot
reste dans la sta-
tion de recharge.
La tondeuse robot
retourne réguliére-
ment a la station de
recharge.

Temps de travail mal réglé
Accumulateur vide

Capteur de pluie déclenché
Température la batterie ac-
crue

Contrdlez les réglages du temps de tra-
vail.

La tondeuse robot commence et termine
son travail dans le créneau horaire réglé.
En dehors de ce créneau horaire, la
tondeuse robot reste dans la station de
recharge (19).

Assurez-vous que le capteur de pluie est
propre et sec.

Veillez a ce que la station de recharge
du robot n’est pas exposée aux rayons
directs du soleil. Montez si besoin le re-
couvrement de la station de recharge (a
acheter séparément).

La tondeuse robot
reste sur le fil de dé-
limitation et ne peut
pas atteindre la sta-
tion de recharge.

Accumulateur vide

La longueur du fil de délimi-
tation (18) et ainsi le chemin
vers la station de recharge
(19) est trop long pour la bat-
terie utilisée.

Retirez tous les obstacles possibles sur
le fil de délimitation (18). Veillez lors de

la pose du fil de délimitation (18) a une
distance suffisante par rapport aux obsta-
cles.

Veuillez utiliser une batterie de plus gran-
de capacité.

Attention : En cas d'utilisation d’une bat-
terie Multi-Ah (par ex. 4-6 Ah), réglez la
capacité supérieure. Grace a la charge
et décharge lente de la tondeuse robot, il
n’est pas nécessaire d'utiliser la capacité
inférieure pour prolonger la durée de vie.

ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés et les dommages indirects ne sont pas couverts

par la garantie !
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13. Affichage chargeur

Etat de 'affichage
Voyant Voyant Signification et mesures

LED rouge | LED vert

Arrét Clignote Etat prét a 'emploi
Le chargeur est raccordé au réseau et est prét a 'emploi, la batterie n’est
pas dans le chargeur.

Marche Arrét Chargement
Le chargeur charge la batterie en mode de charge rapide. Les temps de
charge correspondants se trouvent directement sur le chargeur.
Remarque ! Selon la charge actuelle de la batterie, les temps de charge
réels peuvent différer quelque peu des temps de charge indiqués.

Arrét Marche La batterie est chargée et préte a I'emploi. (READY TO GO)
Ensuite, on commute sur un processus de charge lent jusqu’au charge-
ment complet.

Pour ce faire, laissez la batterie env. 15 min plus longtemps sur le char-
geur.

Mesures :

Retirez la batterie du chargeur. Débranchez le chargeur du réseau.

Clignote Arrét Charge d’adaptation
Le chargeur est en mode de charge lente.

Dans ce cas, la batterie se charge plus lentement pour des raisons de sé-
curité et nécessite plus de temps. Cela peut avoir les causes suivantes :

- La batterie n’a pas été rechargée depuis longtemps.

- Latempérature de la batterie ne se trouve pas dans la zone idéale
Mesures :

Attendez jusqu’a ce que le processus de charge soit terminé, la batterie
peut quand méme encore étre rechargée.

Clignote Clignote Erreur
Le processus de charge n’est plus possible. La batterie est défectueuse.
Mesures :

Une batterie défectueuse ne doit plus étre rechargée.
Retirez la batterie du chargeur.

Marche Marche Perturbation thermique
La batterie est trop chaude (par ex. exposition directe au soleil) ou trop
froide (en dessous de 0 °C)

Mesures :
Retirez la batterie et conservez-la un jour a température ambiante
(env. 20 °C).
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Elimination des déchets

]
Pour une mise au rebut conforme a la réglementation, les appareils, les emballages, les piles et accus
doivent étre déposés dans un centre de collecte approprié. Si vous ne connaissez pas de centre de

collecte, veuillez-vous renseigner aupres de 'administration de votre commune.
Ne jetez pas les outils électriques, les piles et les accus dans les ordures ménageéres!

Uniguement pour les pays de 'UE :

Conformément a la directive européenne 2012/19/UE relative aux déchets d’équipements électriques
et électroniques, les outils électroportatifs devenus inutilisables et conformément a la directive 2006/66/
CE les piles/accus défectueux ou usagés doivent étre récoltés a part et apportés dans un centre de
collecte et de recyclage respectueux de I'environnement.

Valable uniquement pour la France:

FR

ADEpOSER ADEPOSER
Cet appareil et EN MAGASIN EN DECHETERIE
ses composants o
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr

Toute réimpression ou autre reproduction de la documentation et des papiers joints aux produits, méme
sous forme d’extraits, est uniquement permise une fois I'accord explicite de I'Einhell Germany AG obte-
nu.

Sous réserve de modifications techniques
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Informations service aprés-vente

Nous disposons dans tous les pays mentionnés dans le bon de garantie de partenaires de service
apres-vente compétents dont vous trouverez les coordonnées dans le bon de garantie. Ceux-ci se
tiennent a votre disposition pour tout ce qui concerne le service apres-vente comme les réparations,
|‘approvisionnement en pieces de rechange et d‘usure ou I‘achat de pieces de consommation.

Il faut tenir compte du fait que pour ce produit les pieces suivantes sont soumises a une usure liée a
|‘utilisation ou a une usure naturelle ou que les piéces suivantes sont nécessaires en tant que consom-

mables.
Catégorie Exemple
Piéces d‘usure* accumulateur
Matériel de consommation/ Lames

piéces de consommation*

Piéces manquantes

*Pas obligatoirement compris dans la livraison !

En cas de vices ou de défauts, nous vous prions d‘enregistrer le cas du défaut sur internet a I'adresse
www.Einhell-Service.com. Veuillez donner une description précise du défaut et répondre dans tous les
cas aux questions suivantes :

® est-ce que l‘appareil a fonctionné une fois ou était-il défectueux dés le départ ?
® avez-vous remarqué quelque chose avant la panne (symptéme avant la panne) ?

o quel est le défaut de fonctionnement de I‘appareil a votre avis (symptéme principal) ?
Décrivez ce défaut de fonctionnement.

-78-
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Bon de garantie

Chere cliente, cher client,

Nos produits sont soumis a un contréle de qualité strict. Si toutefois cet appareil ne devait pas fonctionner correctement,

nous en sommes désolés et nous vous prions de vous adresser a notre service aprés-vente a I'adresse indiquée sur le

bon de garantie. Nous nous tenons également volontiers a votre disposition par téléphone au numéro de service aprés-
vente indiqué. Pour faire valoir les droits a la garantie, les conditions suivantes s’appliquent :
1. Ces conditions de garantie s’adressent exclusivement aux consommateurs, c’est-a-dire aux personnes physiques qui
ne souhaitent utiliser ce produit ni dans le cadre de leur activité commerciale, ni dans le cadre de toute autre activité
indépendante. Ces conditions de garantie réglementent les prestations de garantie supplémentaires que le fabricant
mentionné ci-dessous promet aux acheteurs de ses appareils neufs en plus de la prestation de garantie Iégale. Vos
droits légaux en matiére de garantie restent inchangés. Notre prestation de garantie est gratuite pour vous.
2. Laprestation de garantie s’étend exclusivement aux vices de I'appareil neuf du fabricant mentionné ci-dessous que
vous avez acheté dans I'Union européenne et qui résultent d’une erreur de fabrication ou d’'un défaut matériel. Il n’y a
donc pas de contrat de garantie quand I'appareil a été utilisé professionnellement, artisanalement ou par des socié-
tés industrielles ou exposé a une sollicitation semblable pendant la durée de la garantie. La prestation de la garantie
est assujettie, selon notre choix, soit I'élimination du vice, soit le remplacement de I'appareil. Veuillez noter que nos
appareils, conformément a leur affectation, n’ont pas été congus pour un usage commercial, artisanal ou profession-
nel. La garantie ne s’applique donc pas, a partir du moment ou I'appareil est utilisé professionnellement, artisanale-
ment, par des sociétés industrielles, ou encore, exposé a une sollicitation semblable pendant la durée de la garantie.
Pour les articles “Professional”, les exclusions décrites préalablement, ne s’appliquent pas.
3. Sont exclus de notre garantie :
® |es dommages sur I'appareil liés au non-respect des instructions de montage ou a une installation incorrecte, au
non-respect du mode d’emploi (par ex. raccordement & une tension de réseau ou a un type de courant incorrect)
ou au non-respect des consignes de maintenance et de sécurité ou a une exposition de I'appareil a des condi-
tions environnementales anormales ou & un manque d’entretien et de maintenance.

® les dommages sur I'appareil provoqués par une utilisation abusive ou non conforme (par ex. surcharge de
I'appareil ou utilisation d’outils ou d’accessoires non autorisés), la pénétration de corps étrangers dans I'appareil
(par ex. sable, cailloux ou poussiere, ....), les dommages dus au transport, I'utilisation de la force ou les influences
extérieures (par ex. dommages causés par une chute).

® les dommages sur I'appareil ou des parties de I'appareil imputables a I'usure normale liée a I'utilisation de
I'appareil ou a toute autre usure naturelle. Par exemple, les accumulateurs et les blocs d’accumulateurs sont
soumis a une usure naturelle et sont congus pour un nombre limité de cycles. Lusure est influencée négativement
notamment par les charges demandées, les vitesses de charge mais aussi par I'exposition a la chaleur, au froid,
aux vibrations et aux chocs.

4. Lagarantie est valable pour une période de 3 ans a compter de la date d’achat de I'appareil (la garantie pour
'accumulateur est de 2 ans, sauf si 'accumulateur est enregistré sur le site Internet Einhell, dans quel cas la garantie
est également de 3 ans). Les droits a la garantie doivent étre revendiqués avant I'expiration de la durée de garantie
dans un délai de deux semaines apres avoir constaté le défaut. La revendication de droits a la garantie aprés expira-
tion de la durée de garantie est exclue. La réparation ou le remplacement de I'appareil n’entraine ni une extension de
la durée de garantie ni le début d’une nouvelle durée de garantie pour cet appareil ou toute autre piéce de rechange
installée sur I'appareil. Cela s’applique également lors d’une intervention du service apres-vente sur place.

5. Pour faire valoir vos droits a la garantie, veuillez signaler 'appareil défectueux a I'adresse suivante :
www.Einhell-Service.com. Veuillez vous munir de la preuve d’achat ou de tout autre justificatif de 'achat de votre
nouvel appareil. Les appareils envoyés sans les justificatifs correspondants ou sans plaque signalétique sont exclus
de la prestation de garantie en raison de I'impossibilité de les attribuer. Si le défaut de 'appareil est couvert par notre
garantie, vous recevrez sans délai un appareil réparé ou un nouvel appareil.

6. Sivous avez amené I'appareil dans un pays de I'lUnion européenne autre que celui dans lequel vous I'avez acheté,
nous fournissons la prestation de garantie par le biais d’un partenaire de service local. Il n’y a aucun droit de garantie
en cas de transfert hors de I'Union européenne.

Bien entendu, nous réparons volontiers les défauts de votre appareil qui ne sont pas ou plus compris dans I'étendue de la
garantie contre remboursement des frais. Pour ce faire, veuillez envoyer I'appareil a notre adresse de service apres-vente.
Pour les piéces d’usure, de consommation et les pieces manquantes, nous renvoyons aux restrictions de cette garantie
conformément aux informations de service des présentes instructions d’utilisation.

Garant: Einhell France SAS, ZAC Paris Nord, 22, Avenue des Nations - Le Rabelais, BP 59018 - 93420 Villepinte
Service: Einhell Compiégne, Route de Choisy 3, 60200 Compiégne
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Pericolo! - Per ridurre il rischio di lesioni leggete le istruzioni per 'uso.

Avvertimento: Non consentite mai I‘'uso dell’apparecchio a bambini, a persone con ridotte capacita fi-
siche, sensoriali 0 mentali o prive di esperienza e/o conoscenza o a persone che non conoscono bene
queste istruzioni.

Avvertimento: i bambini non devono trovarsi nelle vicinanze dell’apparecchio o giocare con esso quan-
do € in funzione.

Se il prodotto viene utilizzato in aree pubbliche devono essere posizionati cartelli di avvertimento intorno
alla zona di lavoro. | cartelli devono riportare il seguente testo:

Avvertimento!
Robot rasaerba! Tenetevi sempre a distanza dall‘apparecchio! Sorvegliate i bambini!
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Pericolo!

Nell'usare gli apparecchi si devono rispettare
diverse avvertenze di sicurezza per evitare lesi-
oni e danni. Quindi leggete attentamente queste
istruzioni per I'uso/le avvertenze di sicurezza.
Conservate bene le informazioni per averle a
disposizione in qualsiasi momento. Se date
'apparecchio ad altre persone, consegnate ques-
te istruzioni per 'uso/le avvertenze di sicurezza
insieme all’apparecchio. Non ci assumiamo al-
cuna responsabilita per incidenti o danni causati
dal mancato rispetto di queste istruzioni e delle
avvertenze di sicurezza.

1. Avvertenze sulla sicurezza

Le relative avvertenze di sicurezza si trovano
nell’opuscolo allegato.

Avvertimento!

Leggete tutte le avvertenze di sicurezza, le
istruzioni, le illustrazioni e le caratteristiche
tecniche che accompagnano il presente elett-
routensile. Il mancato rispetto delle seguenti
istruzioni pud causare scosse elettriche, incendi
e/o gravi lesioni.

Conservate tutte le avvertenze di sicurezza e
le istruzioni per eventuali necessita future.

Spiegazione dei simboli utilizzati

(vedi Fig. 14)

A. AVVERTIMENTO - Leggete attentamen-
te le istruzioni per I'uso prima di utilizzare
I‘apparecchio!

B. AVVERTIMENTO - Quando |‘apparecchio & in
funzione tenete la distanza di sicurezza cor-
rispondente!

C. AVVERTIMENTO - Attivate la funzione di bl-
occo prima di eseguire lavori all‘apparecchio
o prima di sollevarlo! ATTENZIONE - Non
toccate le lame rotanti

D. AVVERTIMENTO - Non salite

sull‘apparecchio! ATTENZIONE - Non toccate

le lame rotanti

Grado di protezione Il (isolamento doppio)

Conservazione delle batterie soltanto in locali

asciutti con una temperatura ambiente di

+10°C - +40°C. Conservate le batterie solo se

sono cariche (almeno al 40%).

G. Grado di protezione lll

H. Fusibile ritardato 2 A

I.  Utilizzate I'apparecchio soltanto in locali asci-
utti.

J.  AVVERTIMENTO: Per caricare la batteria im-

mm

piegate solo I'alimentatore rimovibile
NT24/1 A/PS24/1 A fornito con 'apparec-
chio.

K. Livello di potenza sonora garantito

Attenzione!

Durante un temporale togliete la spina dalla presa
di corrente e staccate il filo perimetrale dalla sta-
zione di ricarica.

2. Descrizione dell’apparecchio ed
elementi forniti

2.1 Descrizione dell’apparecchio (Fig. 1/2)

1. Robot tagliaerba

2. Pannello di comando

3. Tasto di STOP / tasto di sbloccaggio della
copertura del display

4. Regolazione dell‘altezza di taglio

5. Sensore di pioggia

6. Maniglia di trasporto

7. Interruttore principale

8. Ruota posteriore

9. Coperchio del vano batteria

. Lame

11. Disco portalame

. Ruota anteriore

. (Cavo dell)alimentatore

. Gancio di fissaggio

. Vite di fissaggio

. Connettore per cavi

. Lame di ricambio

. Filo perimetrale

. Stazione di ricarica

. Contatto di ricarica

21. Spia LED

. Chiave a brugola

. Copertura del display

. Porta USB

. Righello (per separare)

2.2 Elementi forniti e disimballaggio
Verificate che I‘articolo sia completo sulla base
degli elementi forniti descritti. In caso di parti
mancanti, rivolgetevi al nostro Centro Servizio As-
sistenza o al punto vendita in cui avete acquistato
I‘apparecchio presentando un documento di ac-
quisto valido entro e non oltre i 5 giorni lavorativi
dall‘acquisto dell‘articolo. Al riguardo fate atten-
zione alla Tabella Garanzia nelle informazioni sul
Servizio Assistenza alla fine delle istruzioni.
® Aprite 'imballaggio e togliete con cautela
I'apparecchio dalla confezione.
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® Togliete il materiale d'imballaggio e anche i
fermi di trasporto / imballo (se presenti).

® Controllate che siano presenti tutti gli elemen-
ti forniti.

® Verificate che 'apparecchio e gli accessori
non presentino danni dovuti al trasporto.

® Se possibile, conservate I'imballaggio fino
alla scadenza della garanzia.

Pericolo!

Lapparecchio e il materiale d’imballaggio
non sono giocattoli! | bambini non devono
giocare con sacchetti di plastica, film e pic-
coli pezzi! Sussiste pericolo di ingerimento e
soffocamento!

Elementi forniti, materiale di montaggio e
accessori (in parte non compresi tra gli ele-
menti forniti):

Per gli elementi forniti si veda il relativo foglietto
informativo accluso.

Robot tagliaerba

(Cavo dell*) alimentatore

Stazione di ricarica

Viti di fissaggio (4 pezzi)

Lame di ricambio

Gancio di fissaggio

Filo perimetrale

Connettore per cavi

Chiave a brugola

Batteria

Caricabatterie

Righello (per separare)

Istruzioni per I‘'uso originali

Avvertenze di sicurezza

Mezzi ausiliari necessari

(non compresi tra gli elementi forniti)
® Martello

® Pinza

® Pinza spelafili

e Livella (opzionale)

3. Utilizzo proprio

Il robot tagliaerba € adatto all‘uso privato in giar-
dini di piccole dimensioni ed esclusivamente per
tagliare tappeti erbosi.

Lapparecchio deve venire usato solamente per lo
scopo a cui & destinato. Ogni altro tipo di uso che
esuli da quello previsto non € un uso conforme.
Lutilizzatore/I'operatore, e non il costruttore, &

responsabile dei danni e delle lesioni di ogni tipo
che ne risultino.

Tenete presente che i nostri apparecchi non sono
stati costruiti per 'impiego professionale, artigi-
anale o industriale. Non ci assumiamo alcuna
garanzia quando I'apparecchio viene usato in
imprese commerciali, artigianali o industriali, o in
attivita equivalenti.

4. Caratteristiche tecniche

TeNSIONE ..o 18V
Numero di giri del motore..................... 3500 min
Tipo di protezione ...........

Grado di protezione

Larghezza di taglio

Numero dilame .......ccceeveeviiiiiiiieeee e 3
Pendenza max. .....cccccceeeeeeveiiviieeeeeeeeeiieens 35 %
Livello di potenza acustica L, ......... 59,3 dB (A)
Incertezza K .......ccccooveiiiiiiiiicice 2,52 dB (A)
Regolazione dell‘altezza

ditaglio ....cccoovevviriiiiiienne 20-60 mm; in continuo
Lunghezza del filo

perimetrale consentita .............ccceenee max. 250 m

Antenna filare come cavo perimetrale

Banda di frequenza d’esercizio........ 0-148,5 KHz
Potenza di trasmissione massima
....................................................... 67,05 dBuA/m

Alimentatore

Tensione in entrata: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tensione in USCita: ......ccccvveeeiveeeiiieenns 24V DC
Corrente iN USCIta: ....ccecveeeeieeeesiieeeeeee e 1,5A
Grado di protezione: ........ccccevereeiereeneenenne /@

| valori di emissione dei rumori sono stati rilevati
secondo le norme EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.

Avvertimento!

Questo apparecchio sviluppa un campo
elettromagnetico durante I‘esercizio. In de-
terminate circostanze questo campo puo
danneggiare dispositivi medici impiantati
attivi o passivi. Per ridurre il rischio di lesioni
gravi o mortali, consigliamo alle persone con
dispositivi medici impiantati di consultare il
proprio medico e il produttore del dispositivo
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prima di utilizzare I‘apparecchio.
5. Messa in esercizio

Leggete tutte le istruzioni per I‘uso prima di
iniziare l'installazione del robot tagliaerba. La
qualita dell‘installazione influisce poi sulle
prestazioni del robot tagliaerba.

5.1 Principio di funzionamento

Il robot tagliaerba sceglie casualmente la propria
direzione. Il robot tagliaerba taglia tutta I'erba

del giardino lavorando su tutte le zone all‘interno

della superficie delimitata dal filo perimetrale (18).

Non appena il robot tagliaerba riconosce un filo
perimetrale (18) installato correttamente, esso
si gira e prosegue in un‘altra direzione all‘interno
dell‘area. Anche tutte le zone che volete proteg-
gere allinterno della superficie — ad es. laghetti,
alberi, mobili o aiuole — devono essere delimitate
con il filo perimetrale (18). Il filo perimetrale (18)
deve racchiudere uno spazio circoscritto. Se il
robot tagliaerba incontra un ostacolo all‘interno
della zona di taglio, torna indietro e prosegue il
lavoro in un‘altra direzione (Fig. 3).

5.2 Sensori

Il robot tagliaerba € dotato di numerosi sensori di

sicurezza.

® Sensore di sollevamento:
Se il robot tagliaerba viene sollevato da dietro
di oltre 30° dal terreno oppure se una ruota
anteriore (12) si stacca dal terreno, vengono
subito fermati sia il robot che la rotazione del-
le lame (10).

® Sensore di inclinazione:
Se il robot tagliaerba si inclina notevolmente
in una direzione, vengono subito fermati sia il
robot che la rotazione delle lame (10).

® Sensore ostacoli:
Il robot tagliaerba riconosce gli ostacoli sul
suo percorso. Se il robot tagliaerba entra in
collisione con un ostacolo, viene subito fer-
mato e I'apparecchio torna indietro allontan-
andosi dall‘ostacolo.

* Sensore di pioggia:
Il robot tagliaerba € dotato di un sensore di
pioggia (5) per evitare che funzioni quando
piove. Quando il robot tagliaerba riconosce
che sta piovendo, torna alla stazione di ricari-
ca (19) dove viene completamente ricaricato.
Una volta che il sensore di pioggia (5) & di
nuovo asciutto, il robot tagliaerba rimane per
altre due ore nella stazione di ricarica (19).
Solo a questo punto riprende il lavoro se si
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trova ancora in un periodo di attivita. Se il
sensore di pioggia (5) € attivato (consigliato
per non danneggiare il prato), sul display (50)
¢ visibile una nuova chiara. Quando il sensore
interviene appare una nuvola scura con un
goccia di pioggia. Non cortocircuitate i due
sensori metallici con metallo o un altro ma-
teriale conduttore. Cid pud compromettere il
corretto funzionamento del robot tagliaerba.

5.3 Preparazione

Eseguite prima un disegno schematico del prato.
Riportate anche gli ostacoli sul disegno e stabilite
come li desiderate proteggere. In questo modo

€ piu semplice trovare una buona posizione per
la stazione diricarica (19) e posare il filo peri-
metrale (18) intorno a cespugli, aiuole ecc (Fig.
4). Se il manto erboso ¢ alto piu di 60 mm deve
essere accorciato per non sovraccaricare troppo
I‘apparecchio e diminuire I‘efficienza di funziona-
mento. Utilizzate a tale scopo un convenzionale
tagliaerba o un tagliabordi.

Nel punto in cui deve passare il filo perimetrale si
consiglia di tosare il prato fino a un‘altezza di 30
mm con un comune tagliaerba in modo che il filo
poggi bene per terra.

Rimuovete dal prato tutti gli oggetti sparsi che
potrebbero essere danneggiati dal robot tagliaer-
ba o danneggiare il robot stesso.

Tenete pronti i seguenti attrezzi: martello, pinza,
pinza spelafili e livella (opzionale).

Montaggio della batteria

Per I'esercizio del robot tagliaerba & necessaria
una batteria (A) della serie Power X Change. At-
tenzione: a seconda della variante del modello &
possibile che la batteria (A) non sia compresa tra
gli elementi forniti con il robot tagliaerba. Aprite il
coperchio del vano batteria (9). Premete il tasto di
arresto della batteria (A) e spingete la batteria (A)
nell‘apposito vano. Chiudete il coperchio del vano
batteria (9) e controllate che scatti correttamente
in posizione (Fig. 10). Per rimuovere la batteria (A)
aprite il coperchio del relativo vano (9). Premete

il tasto di arresto della batteria (A) ed estraete la
batteria (A).

5.4 Stazione di ricarica

5.4.1 Posizione della stazione di ricarica
Determinate innanzitutto la posizione migliore
per la stazione di ricarica (19). E necessaria una
presa elettrica per esterni che fornisca continu-
amente corrente di modo che il robot tagliaerba
funzioni sempre. La stazione di ricarica (19)
deve essere posizionata su una superficie piana
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all‘altezza della cotica erbosa. Controllate che la
zona sia in piano e asciutta. Scegliete un punto
all‘'ombra perché & meglio se la batteria viene
caricata in un ambiente fresco. Fate attenzione
inoltre che il filo perimetrale venga posato dritto
almeno per gli ultimi 2 m davanti alla stazione
diricarica (19) (Fig. 5a). Eventuali curve proprio
davanti alla stazione di ricarica (19) possono cau-
sare difficolta di aggancio per la ricarica.

5.4.2 Localizzazione della stazione di ricarica
Quando la batteria € quasi scarica, il robot taglia-
erba torna alla stazione di ricarica (19) seguendo
il filo perimetrale (18) in senso antiorario fino alla

stazione di ricarica (19). Fate pertanto attenzione
a posizionare la stazione di ricarica (19) orientata
correttamente. (Fig. 5b)

5.4.3 Collegamento della stazione di ricarica
all‘alimentatore

1. Prima di collegare la stazione di ricarica (19)
all‘alimentazione di corrente accertatevi che
la tensione di rete sia di 100-240 V e 50/60
Hz.

2. Collegate I'alimentatore (13) direttamente a
una presa elettrica. Non utilizzate il cavo per
altre applicazioni.

3. Non usate un alimentatore (13) danneggiato.
In caso di danni ai cavi o all‘alimentatore (13)
contattate subito un tecnico autorizzato per la
sostituzione.

4. Nonricaricate il robot tagliaerba in un ambi-
ente umido. Non ricaricate il robot tagliaerba
a temperature superiori ai 40 °C o inferiori ai
5°C.

5. Tenete il robot tagliaerba e I‘alimentatore (13)
lontani da acqua, fonti di calore e sostanze
chimiche. Tenete il cavo dell‘alimentatore (13)
lontano da spigoli vivi per evitare danni.

6. Collegate I'alimentatore (13) alla stazione di
ricarica (19). (Fig. 5¢)

Non installate la stazione di ricarica in una zona
separata dall‘area principale altrimenti il robot non
riesce a trovare il percorso di ritorno.

Per ricaricare la batteria gia durante
l'installazione, accendete prima il robot tagliaerba
con l'interruttore principale (7) e posizionatelo
sulla stazione di ricarica (19).

5.4.4 Informazioni sull‘operazione di ricarica

Il robot tagliaerba ritorna alla stazione di ricarica

(19) in una delle seguenti situazioni:

® Siete voi a far tornare indietro il robot tagliaer-
ba in modo manuale.

® La stato di carica della batteria scende sotto
al 30 %.

Il tempo di lavoro quotidiano & terminato.

Il sensore di pioggia & intervenuto.

Il robot tagliaerba € surriscaldato.

La modalita “Taglio bordi” ovvero “Spot mo-
wing” & stata avviata fuori dal tempo di lavoro
impostato e conclusa dal robot tagliaerba.

In questi casi il robot tagliaerba torna da solo alla
stazione di ricarica (19) lungo il filo perimetrale
(18).

Quando il robot tagliaerba torna alla stazione di
ricarica (19), cerca il filo perimetrale (18) e lo per-
corre in senso antiorario.

Durante I‘'operazione di ricarica della batteria la
spia LED (21) sulla stazione di ricarica (19) € illu-
minata in rosso.

Quando la spia LED (21) sulla stazione di ricarica
(19) é illuminata in verde significa che la batteria &
completamente carica. Dopo la ricarica completa
il robot tagliaerba riprende il lavoro oppure rimane
nella stazione di ricarica (19) fino all‘intervallo di
lavoro successivo.

Se durante il ritorno alla stazione di ricarica (19) si
dovesse trovare un ostacolo lungo il filo perimet-
rale (18), dopo diversi tentativi il robot tagliaerba
rimane fermo davanti all‘ostacolo e non pu0 raggi-
ungere la stazione di ricarica (19). Rimuovete tutti
gli ostacoli lungo il filo perimetrale (18).

Se la temperatura della batteria supera i 45 °C,
I‘'operazione di ricarica viene interrotta per evitare
danni alla batteria. Una volta scesa di nuovo la
temperatura, I‘'operazione di ricarica viene ripresa
automaticamente.

Se la temperatura dell‘'unita di controllo del robot
tagliaerba supera i 65 °C, il robot tagliaerba torna
alla stazione diricarica (19). Una volta scesa

di nuovo la temperatura, il lavoro viene riprese
secondo le impostazioni. Se la batteria si scarica
prima che il robot tagliaerba torni alla stazione di
ricarica (19), il robot tagliaerba non pu0 piu esse-
re avviato. Riportate il robot tagliaerba alla stazio-
ne diricarica (19) e lasciate inserito Iinterruttore
principale (7). Il robot tagliaerba viene ricaricato
automaticamente.

5.5 Filo perimetrale
ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni
conseguenti non sono coperti dalla garanzia!

5.5.1 Posa del filo perimetrale

Il filo perimetrale (18) pud essere posato sia
appoggiato sul terreno che nel terreno stesso. In
caso di terreno duro e secco i ganci di fissaggio
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(14) possono rompersi quando vengono piantati.
Irrigate il prato prima di installare il filo perimetrale
se il terreno & molto secco.

¢ Installazione sul terreno
Posate il filo perimetrale (18) teso sul terreno
e fissatelo con gli appositi ganci (14) acclu-
si se non avete intenzione di scarificare o
arieggiare il prato in un momento successivo.
La posizione del filo perimetrale puo essere
adeguata nelle prime settimane di utilizzo del
robot tagliaerba. Dopo un certo tempo il filo
perimetrale verra perd superato dall‘erba e
non sara piu visibile. Installate il filo perimetra-
le con i ganci di fissaggio (14) a una distanza
massima di 1 m tra loro. Nei punti irregolari
del prato riducete la distanza tra i ganci di
fissaggio. Evitate situazioni in cui il filo non sia
appoggiato sul terreno. Accertatevi che il filo
perimetrale non possa essere tranciato dal
robot tagliaerba.

¢ Installazione nel terreno
Interrate il filo perimetrale fino a una profon-
dita di 5 cm. In questo modo si evitano per
esempio danni al filo perimetrale (18) durante
operazioni di scarificatura e aerazione.

Avvertenza!

Lasciate 1m di filo sul retro della stazione di
ricarica per poter apportare successivamente
eventuali correzioni. Fate attenzione a posare il
filo in eccesso fuori dalla superficie del prato. Non
incrociate i fili.

5.5.2 Punti stretti

Se la superficie del prato comprende punti stretti,
il robot tagliaerba puo lavorarci fino a una larghez-
za del corridoio di almeno 1,4 m (80 cm tra i fili
perimetrali) e una lunghezza max. di 8 m. (Fig. 3)

5.5.3 Distanza dal bordo del giardino

Quando il robot tagliaerba si avvicina a un filo
perimetrale (18), quest‘ultimo viene riconosciuto
dai sensori anteriori del robot tagliaerba. Tuttavia,
prima di girarsi il robot tagliaerba supera il filo
perimetrale (18) per un tratto anche di 30 cm. Te-
netelo in considerazione nella pianificazione della
zona di taglio. (Fig. 6a)

5.5.4 Posa del filo negli angoli

Evitate di posare il filo perimetrale (18) negli
angoli formando un angolo retto (90°). Per assi-
curarsi che il robot tagliaerba non vada troppo
oltre il filo perimetrale (18), posate piuttosto il filo
perimetrale (18) come indicato nella Fig. 6b.

5.5.5 Calcolo della pendenza del prato

Il robot tagliaerba pud superare pendenze fino

al 35%. Evitate quindi pendenze maggiori. La
pendenza pud essere misurata con il rapporto tra
I‘altezza superata e la distanza. (Fig. 6¢)

Esempio: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installazione del filo perimetrale su
pendenze

Il robot tagliaerba pud scivolare sulle pendenze,

in particolare in caso di erba bagnata, e quindi su-

perare il filo perimetrale (18). Pertanto si consiglia

di fare attenzione ai seguenti punti (Fig. 6d):

e  Sulla parte superiore di un pendio il filo peri-
metrale (18) non dovrebbe essere installato
con pendenze superiori a 35 %. Mantenete
qui una distanza di 30 cm da ostacoli e bordi
del prato.

e Sulla parte inferiore di un pendio il filo perime-
trale (18) non dovrebbe essere installato con
pendenze superiori a 17 %. Mantenete qui
una distanza di 40 cm da ostacoli e bordi del
prato.

5.5.7 Tratti di strada e vialetti lastricati

® Separate vialetti rialzati, superfici con piet-
risco o corteccia decorativa, aiuole a una
profondita maggiore o zone simili. Posate il
filo perimetrale (18) a una distanza di almeno
30 cm. (Fig. 6e e 69)

® Non € necessario separare i vialetti alla stes-
sa altezza della cotica erbosa, perché il robot
tagliaerba pud semplicemente passarci sop-
ra. Il filo perimetrale (18) puo essere posato
anche sui vialetti. (Fig. 6f e 69)

5.5.8 Isole
Proteggete gli ostacoli nella zona di taglio realiz-
zando delle isole. In questo modo si pud evitare
una collisione con oggetti fragili, laghetti, alberi,
mobili, aiuole ecc. (Fig. 6h e 6i)
® Srotolate il filo perimetrale (18) dai bordi ver-
so gli oggetti da proteggere.
® Fissate il filo perimetrale (18) con i ganci
di fissaggio (14) in senso orario intorno
all‘'oggetto da proteggere. Fate attenzione
a mantenere una distanza di 30 cm tra il filo
perimetrale e I‘'oggetto da proteggere.
e Tragli ostacoli e il filo perimetrale esterno
deve essere rispettata una distanza di alme-
no 0,8 m.
Circondate completamente le isole e riportate
il filo perimetrale (18) al punto in cui vi siete
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allontanati da bordo del prato.

® Ladistanza fra le isole deve essere almeno
di 0,8 m. Altrimenti raggruppate gli oggetti in
un‘unica isola. (Fig. 6h)

o | fili perimetrali (18) da e verso l'isola dovreb-
bero essere posati in parallelo e molto vicini
I‘uno all‘altro. - Attenzione! | fili perimetrali
(18) non devono incrociarsi! - A tale scopo
fissate insieme i fili perimetrali paralleli (18)
sul terreno con gli stessi ganci di fissaggio
(14). (Fig. 6i)

® llrobot tagliaerba superera nella zona di
taglio i due fili perimetrali paralleli (18), ma si
fermera sui fili perimetrali (18) posati singolar-

mente.

5.5.9 Ostacoli

e Ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
(Fig. 6])

Gli ostacoli fissi con un‘altezza superiore a
10 cm, come ad es. alberi, pareti, recinzioni,
mobili da giardino ecc., vengono rilevati dai
sensori di collisione. Se il robot tagliaerba si
scontra con un ostacolo, si ferma, spegne il
gruppo di taglio, torna indietro e si gira per
continuare l‘'operazione di taglio in un‘altra
direzione. Gli ostacoli fragili, instabili e di va-
lore devono essere protetti con un‘isola di filo
perimetrale.

© Pietre e ostacoli bassi
Pietre, rocce e ostacoli sotto i 10 cm di altez-
za nella zona di taglio devono essere protetti,
perché altrimenti il robot tagliaerba puo pas-
sarci sopra. Cid pud causare danni e il blocco
del robot tagliaerba.

® Alberi (Fig. 6k)
Gli alberi vengono trattati dal robot tagliaerba
come ostacoli. Ma se dal terreno dovessero
sporgere radici con un‘altezza inferiore a
10 cm, tale zona dovrebbe essere protetta.
Questo impedisce danni alle radici e al robot
tagliaerba. Tenete una distanza di almeno 30
cm tra il filo perimetrale (18) e I‘ostacolo.

5.5.10 Area principale e secondaria (Fig. 61)
Per area secondaria (B) si intende una zona di
lavoro che non & collegata direttamente all’area
principale (A), ad es. tramite una superficie erbo-
sa o un viottolo. Per creare un’area secondaria (B)
separata posate il filo perimetrale (18) dall’'area
principale (A) a quella secondaria (B) e ritorno. |
fili perimetrali (18) da e verso 'area secondaria
(B) dovrebbero essere posati in parallelo e molto
vicini I'uno all‘altro. - Attenzione! I fili perimet-
rali (18) non devono incrociarsi! - A tale scopo

fissate insieme i fili perimetrali paralleli (18) sul
terreno con gli stessi ganci di fissaggio (14).

Per poter tagliare I'erba dell’area secondaria (B)
dovete portare il robot tagliaerba in tale zona (B)
manualmente. Avviate qui il programma di taglio
desiderato e selezionate nel sottomenu “Area
secondaria” (vedi “Impostazioni del robot taglia-
erba”). Nell'area secondaria (B) il tagliaerba non
cerchera di seguire il filo perimetrale (18) fino alla
stazione di ricarica (19) quando il livello di carica
della batteria & basso.

5.6 Collegamento alla stazione di ricarica
Portate a termine la posa di tutto il filo perimetrale
(18) prima di collegarlo alla stazione di ricarica.
Lasciate a entrambe le estremita 1 m extra di filo
perimetrale (18) per poter effettuare successiva-
mente eventuali adeguamenti.

Isolate il filo perimetrale (18) alle estremita con
una pinza spelafili su una lunghezzatra 10 e 15
mm per il collegamento alla stazione di ricarica
(19).

Staccate la spina dalla presa prima di collegare il
filo perimetrale (18) alla stazione di ricarica (19). I
filo perimetrale (18) posato sul lato anteriore della
stazione di ricarica (19) deve essere portato sul
retro tramite i portacavi posizionati sul lato inferio-
re della stazione di ricarica (19). Collegate questo
filo perimetrale (18) all‘attacco nero a sinistra.

Poi fate passare il filo perimetrale posteriore (18)
attraverso il foro (supporto antistrappo) nella zona
dell’attacco e collegatelo all’attacco rosso a des-
tra (Fig. 7a).

Il robot deve quindi essere riportato manualmente
alla stazione di ricarica perché si ricarichi.

Attenzione! I fili perimetrali (18) non devono
incrociarsi!

Effettuate poi il collegamento all‘alimentazione di
corrente. Dopo una corretta installazione la spia
LED (21) della stazione di ricarica (19) dovrebbe
rimanere illuminata in verde. Se il LED non & illu-
minato, controllate prima di tutti gli attacchi. Se il
LED é illuminato, ma non rimane illuminato in ver-
de, leggete la tabella ,Indicazioni della stazione
diricarica ed eliminazione degli errori“ alla fine di
queste istruzioni per l‘uso.

5.7 Accensione e verifica dell‘installazione
Non appena la spia LED (21) della stazione di
ricarica (19) € illuminata in verde, la zona di taglio
€ pronta per il robot tagliaerba. Accertatevi prima
che i ganci di fissaggio (14) del filo perimetrale
(18) siano completamente inseriti nel terreno.
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Mettete il robot tagliaerba ca. 3m dietro la sta-
zione di ricarica (19) davanti al filo perimetrale
(18). Nel farlo il robot tagliaerba dovrebbe essere
rivolto verso il filtro perimetrale (18) a un angolo di
90° (Fig. 7b). Inserite (ON) I'interruttore principale
(7) (Fig. 8).

Sbloccate il robot tagliaerba inserendo il PIN (si
veda il capitolo “Funzione di blocco/PIN”). Pre-
mete il tasto “MODE” (52). Selezionate poi con i
tasti di navigazione (55) il punto “Alla stazione” e
confermate premendo il tasto “OK” (56).

Premete il tasto “START” (53) e chiudete poi la
copertura del display (23). Ora il robot tagliaer-
ba segue il filo perimetrale (18) in senso orario.
Osservate il robot tagliaerba per tutto il percorso
lungo il filo perimetrale (18) fino a quando si trova
di nuovo nella stazione di ricarica (19). Se il robot
tagliaerba dovesse avere problemi in alcuni punti,
correggete eventualmente il filo perimetrale (18)
e ripetete il procedimento. La batteria del robot
tagliaerba viene ora ricaricata completamente. In
caso di problemi durante I‘aggancio & possibile
che la stazione diricarica (19) debba essere ripo-
sizionata di lato fino a quando I'aggancio avviene
senza difficolta.

Con il tasto rosso di STOP (3) potete fermare il
robot tagliaerba in qualsiasi momento. Dopo aver
azionato il tasto di STOP (3), il robot tagliaerba
viene fermato e attende ulteriori istruzioni.

5.8 Fissaggio della stazione di ricarica

Una volta garantito il corretto funzionamento del
robot tagliaerba e trovata una posizione adegua-
ta per la stazione diricarica (19), la stazione di
ricarica (19) deve essere fissata con le viti di fis-
saggio (15). Avvitate le viti di fissaggio (15) com-
pletamente nel terreno con la chiave esagonale
(22). (Fig. 7¢)

5.9 Indicazione di carica della batteria
Premete I'interruttore per l'indicazione di carica
della batteria. L'indicazione di carica della batteria
segnala lo stato di carica per mezzo di 3 LED
(Fig. 13b).

Tutti e 3 i LED sono illuminati:
La batteria & completamente carica.

1 LED o 2 LED sono illuminati:
La batteria dispone di una sufficiente carica re-
sidua.

1 LED lampeggia:
La batteria & scarica, ricaricatela.

Tutti i LED lampeggiano:

La temperatura della batteria & scesa al di

sotto del valore minimo. Togliete la batteria
dall‘apparecchio e lasciatela un giorno a tempe-
ratura ambiente. Se |‘errore si presenta di nuovo,
la batteria si & scaricata completamente ed &
difettosa. Togliete la batteria dall‘apparecchio.
Una batteria difettosa non deve piu venire usata
ovvero ricaricata.

Attenzione!

Se utilizzate una batteria Multi-Ah (ad es. 4-6 Ah)
impostate sempre la capacita maggiore. Non &
necessario utilizzare la capacita minore della
batteria del robot tagliaerba per aumentare la sua
durata utile dato che si scarica e ricarica con soll-
ecitazioni ridotte.

5.10 Ricarica della batteria con il caricabat-
terie

In esercizio normale la batteria (A) del robot tagli-

aerba viene caricata tramite la stazione di ricarica

(19). Per I'utilizzo indipendente della batteria (A)

della serie Power X Change, questa puo essere

caricata con un caricabatterie Power X Charger
esterno. Attenzione! — A seconda della variante
del modello & possibile che il caricabatterie (Fig.
13a/ Pos. B) non sia compreso tra gli elementi
forniti con il robot tagliaerba.

1. Controllate che la tensione di rete indicata
sulla targhetta corrisponda alla tensione di
rete a disposizione. Inserite la spina di ali-
mentazione del caricabatterie (B) nella presa
di corrente. Il LED verde inizia a lampeggiare.

2. Inserite la batteria (A) sul caricabatterie (B)
(Fig. 13a).

3. Al punto ,Indicatori caricabatterie“ trovate una
tabella con i significati degli indicatori LED sul
caricabatterie.

Durante la ricarica la batteria si pud riscaldare un
po‘. Ma cio & del tutto normale.

Se laricarica della batteria non fosse possibile,

verificate

® che sia presente tensione di rete sulla presa
di corrente;

e che ci sia un perfetto contatto dei contatti di
ricarica.

Se continuasse a non essere possibile ricaricare
la batteria, inviate

e il caricabatterie

® e labatteria

al nostro servizio di assistenza clienti.
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Per un invio corretto contattate il nostro ser-
vizio di assistenza clienti o il punto vendita
dove avete acquistato I’'apparecchio.

Nel caso di invio o smaltimento di batterie
ovvero di apparecchi a batteria metteteli in
sacchetti di plastica separati per evitare cor-
tocircuiti e incendi!

Per ottenere una lunga durata della batteria si
deve provvedere a una puntuale ricarica. Cio &
comunque necessario quando ci si accorge della
diminuzione delle prestazioni dell‘apparecchio.

Non fate scaricare mai completamente la batteria.

Questo potrebbe danneggiarla!

6. Uso

6.1 Interruttore principale

Il robot tagliaerba & dotato di un interruttore prin-
cipale (7). Con l'interruttore principale (7) accen-
dete (ON) e spegnete (OFF) il robot tagliaerba
(Fig. 8). Dopo I'accensione del robot tagliaerba,
questo viene bloccato con il PIN.

6.2 Pannello di comando

Il robot tagliaerba € stato gia programmato in
fabbrica e configurato con impostazioni standard.
Queste possono tuttavia essere modificate se
necessario. Anche se le impostazioni di fabbrica
sono adatte per la maggior parte dei giardini,
dovreste comunque informarvi sulle opzioni dis-
ponibili.

Spiegazione del pannello di controllo con

display LCD (Fig. 9)

50. Display LCD

51. Tasto “SET” - Tasto di impostazione

52. Tasto “MODE” - Tasto del programma di tag-
lio

53. Tasto “START” - Tasto di avvio

54. Tasto “BACK” - Tasto per tornare indietro

55. Tasti di navigazione

56. Tasto “OK” - Tasto di conferma

6.3 Regolazione dell‘altezza di taglio
Attenzione! La regolazione dell‘altezza di taglio
deve essere eseguita solamente a robot tagliaer-

ba spento. A tale fine premete il tasto di STOP (3).

Il robot tagliaerba consente di adeguare in conti-
nuo l‘altezza di taglio con I‘apposita regolazione
(4) tra 20 e 60 mm e di controllarla sulla scala.
Se il manto erboso ¢ alto piu di 60 mm deve
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essere accorciato ad almeno 60 mm per non
sovraccaricare troppo |‘apparecchio e diminuire
I‘efficienza di funzionamento. Utilizzate a tale sco-
po un convenzionale tagliaerba o un tagliabordi.
Al termine dell‘installazione I‘altezza di taglio pud
essere adeguata con I‘apposita regolazione (4).
Iniziate sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza deside-
rata.

6.4 Funzione di blocco / PIN

La funzione di blocco evita un impiego non au-
torizzato del robot tagliaerba senza un codice
valido. A tale scopo dovete immettere un codice
di sicurezza personale di quattro cifre.

Sbloccaggio

Prima di mettere in esercizio il robot tagliaerba
dovete immettere il PIN corretto (PIN standard:
,0-0-0-0%). Immettete il PIN utilizzando i tasti di
navigazione (55).

PIN standard:
0000

Nuovo PIN:

Cambiare PIN

Per cambiare il PIN procedete nel modo segu-

ente:

1. Sbloccate il pannello di comando.

2. Per eseguire le impostazioni premete innanzi-
tutto il tasto “SET” (51).

3. Nel menu del display LDC (50) usate i tasti di
navigazione (55) per andare al punto “Gene-
rali” e poi “Codice PIN”.

4. Per prima cosa immettete il PIN attuale (PIN
standard: 0-0-0-0) tramite i tasti di navigazio-
ne (55).

5. Poiimmettete il vostro PIN personale sempre
tramite i tasti di navigazione (55).

6. Confermate le impostazioni effettuate.

7. Ripetete I'operazione 5 e 6 per confermare il
nuovo PIN.

8. Attenzione! Prendete nota del nuovo PIN!

Richiesta del PIN in caso di perdita

Tenete pronti la ricevuta e il numero di serie del

robot tagliaerba. Vi servono per ricevere il PIN!

Variante A:

1. Con display bloccato premete il tasto “SET”
(51) per 6 secondi.

2. Sul display (50) appare ora il PUK.

3. Contattate il servizio clienti per ricevere il vos-
tro PIN.

Le informazioni di contatto sono riportate nella

sezione ,Informazioni sul Servizio Assistenza“
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Variante B:

1. Collegate una penna USB vuota alla porta
USB (24) come indicato nella figura (Fig. 11).

2. Inserite l'interruttore principale (7) (ON).

3. llrobot tagliaerba memorizza automatica-
mente il PUK sulla penna USB ed emette un
segnale acustico al termine dell’operazione.

4. Estraete la penna USB. Trasferite i dati della
penna USB in un computer. Il robot tagliae-
rba ha creato un file di testo (*.txt). Questo
file contiene un PUK, un codice personale.
Contattate il servizio clienti per ricevere il vos-
tro PIN.

6.5 Impostazioni del robot tagliaerba

Nel menu principale del display LCD (50) trovate
le impostazioni attuali di data e ora del robot tag-
liaerba e lo stato di carica attuale. Nella barra dei
simboli viene mostrato anche lo stato del sensore
di pioggia, del segnale del filo e del programma di
taglio selezionato. Tramite il pannello di comando
avete la possibilita di eseguire le impostazioni del
robot tagliaerba premendo il tasto “SET” (51) e di
avviare I'apparecchio con diversi programmi di ta-
glio premendo il tasto “MODE” (52). Utilizzando i
tasti di navigazione (55) passate al punto deside-
rato per eseguire le impostazioni. Premete il tasto
“BACK” (54) per uscire dal rispettivo menu.

Impostazioni — Tasto “SET” (51)
Con il tasto “SET” (51) potete eseguire le im-
postazioni fondamentali del robot tagliaerba.
Utilizzando i tasti di navigazione (55) passate al
punto desiderato e poi confermate o annullate
le impostazioni eseguite con il tasto “OK” (56) o
“BACK” (54).
® Programma orari
Utilizzando i tasti di navigazione (55) passate
al giorno della settimana per il quale volete
effettuare le impostazioni. Nel modo di eserci-
zio normale il robot tagliaerba inizia automa-
ticamente a tagliare il prato all’ora impostata
del relativo giorno. Per impostare il tempo di
taglio si consigliano come regola generale
8 ore al giorno per una superficie di 500 m?.
Il tempo di lavoro selezionato deve essere
adeguato in base alle dimensioni e alla comp-
lessita del giardino.
e Zona
In giardini dalla forma molto complessa il
robot tagliaerba potrebbe avere problemi a
raggiungere ogni zona e tagliare ovunque
il manto erboso. In questo caso & possibile
scegliere piu punti di partenza sul filo pe-
rimetrale (18). Il robot tagliaerba pud cosi
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raggiungere anche le zone piu difficili del giar-
dino. Il robot tagliaerba percorrera la distanza
selezionata lungo il filo perimetrale (18) e
iniziera 'operazione di taglio in tale zona (Fig.
6m). Con i tasti di navigazione (55) andate al
punto che desiderate cambiare e impostate
rispettivamente la distanza e la frequenza.
La stazione di ricarica (19) viene definita
automaticamente come punto di partenza 1.
Gli altri due punti di partenza possono essere
scelti liberamente. A tale scopo misurate la
distanza tra la stazione di ricarica (19) e il
punto di partenza in senso orario lungo il filo
perimetrale (18). Con la frequenza determi-
nate quanto spesso il robot tagliaerba inizia
a lavorare partendo dalla stazione di ricarica
(19) o dai rispettivi punti di partenza.

Taglio bordi

Per un taglio preciso del bordo del prato si
puo attivare 'impostazione “Taglio bordi”.

E possibile regolare anche la frequenza

del taglio dei bordi, cioé il ritmo con il quale
eseguire il taglio del bordo del prato allinizio
del periodo di attivita prima che venga
avviato I'esercizio del robot tagliaerba.
Nell'impostazione di fabbrica il robot tagliae-
rba inizia 'operazione di taglio tagliando una
volta I'erba lungo tutto il filo perimetrale ogni
7 giorni.

Memoria errori

Vi vengono fornite informazioni sugli ultimi
messaggi di errore relativi al robot tagliaerba.
Sensore pioggia

Questa impostazione permette di program-
mare il sensore di pioggia (5). Limpostazione
di fabbrica standard per il sensore € “ON”.
Potete attivare ovvero disattivare il sensore di
pioggia (5) e regolare il suo tempo di ritardo.
Il tempo di ritardo definisce il tempo in cui il
robot tagliaerba continua a rimanere nella
stazione di ricarica (19) dopo che il sensore
di pioggia (5) si € asciugato.

Uscire dalla stazione

E possibile impostare il tratto di ritorno che

il robot tagliaerba percorre uscendo dalla
stazione di ricarica (19). Il robot tagliaerba si
sposta in retromarcia per la distanza impos-
tata prima di andare nell’area di taglio ovvero
verso il suo punto di partenza. Accertatevi
che il robot tagliaerba non esca dalla zona di
taglio a causa del tratto di ritorno impostato.
Generali

- Codice PIN: potete cambiare il PIN del
robot tagliaerba e impiegare un vostro PIN
personale. A tale scopo procedete come de-
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scritto nel capitolo “Funzione di blocco/PIN“.
Attenzione! Prendete nota del nuovo PIN.

- Data e ora: utilizzando i tasti di navigazione
(55) passate al punto corrispondente ed ese-
guite le impostazioni desiderate.

- Lingua: utilizzando i tasti di navigazione
(55) passate alla lingua desiderata.

- Versione software: qui € riportata la versio-
ne attuale del software del robot tagliaerba.

Programmi di taglio — Tasto “MODE” (52)

Utilizzando i tasti di navigazione (55) passate

al programma di taglio desiderato per avviarlo.

Avete la possibilita di scegliere rispettivamente tra

I'area primaria/area principale e I'area seconda-

ria. Per informazioni piu dettagliate sulle due aree

si veda il capitolo “Messa in esercizio” al punto

“Filo perimetrale”.

* Taglio
Avviate il robot tagliaerba per tagliare il prato
e 'apparecchio passa al modo di esercizio
normale con il programma degli orari impo-
stato.

® Taglio bordi
Posizionate il robot tagliaerba nelle vicinanze
del filo perimetrale (18) oppure avviatelo
mentre si trova nella stazione di ricarica (19).
Il robot tagliaerba con gruppo di taglio inserito
segue il filo perimetrale (18) in senso orario
fino al retro della stazione di ricarica (19).
Il robot tagliaerba torna poi alla stazione di
ricarica (19) se non si trova in un periodo di
attivita.

® Spot Mowing
Pud capitare che il robot tagliaerba non tagli
in modo sufficiente alcune zone del prato.
Posizionate il robot tagliaerba in un punto de-
siderato e avviatelo. Il robot tagliaerba iniziera
a tagliare il prato con un movimento a spirale
fino quando incontra un ostacolo o il filo peri-
metrale (18). Il robot tagliaerba torna poi alla
stazione di ricarica (19) se non si trova in un
periodo di attivita.

® Alla stazione
Fate tornare il robot tagliaerba alla stazione
diricarica (19). Il robot tagliaerba cerca il filo
perimetrale (18) e lo segue in senso antiora-
rio fino alla stazione di ricarica (19). In questo
caso non ¢ disponibile 'opzione dell’area
secondaria.

6.6 Comando del robot tagliaerba

Procedura di avvio

1. Premete il tasto di STOP (3) e aprite comple-
tamente la copertura del display (23).

2. Sbloccate il pannello di comando (2).

3. Selezionate il programma di taglio desiderato
e la relativa area di lavoro con il tasto “MODE”
(52).

4. Premete il tasto “START” (53).

5. Chiudete la copertura del display (23).

Ora il robot tagliaerba funziona in base
allimpostazione del tempo di taglio. Durante il
tempo di lavoro, il livello di carica della batteria
viene monitorato e visualizzato sul display LCD
(50). Non appena il livello di carica della batteria
scende al 30%, il robot tagliaerba torna automati-
camente alla stazione diricarica (19).

Interruzione dell’operazione di taglio

1. Premete il tasto di STOP (3) per arrestare su-
bito il robot tagliaerba.

2. Aprite completamente la copertura del dis-
play (23).

3. Sbloccate il pannello di comando (2).

4. Premete il tasto ,MODE" (52) e selezionate
poi “Alla stazione” per far tornare il robot tagli-
aerba alla stazione di ricarica (19) lungo il filo
perimetrale (18).

5. Premete il tasto “START” (53).

6. Chiudete la copertura del display (23).

Stato di STOP:

Premendo il tasto STOP (3) il robot tagliaerba si
trova in uno stato di STOP che viene indicato sul
display LCD (50). Il robot interrompe I'esercizio
tagliaerba fino a quando viene ripreso.

Una volta sbloccato il pannello di comando (2)
appare una finestra che propone di porre termine
allo stato di STOP. Confermando si pone termine
allo stato. Il caso contrario il robot tagliaerba rima-
ne fermo. Si pone fine allo stato di STOP anche
se il robot tagliaerba viene avviato o rimandato
alla stazione di ricarica (19). Chiudete la copertu-
ra del display (23).

7. Pulizia, manutenzione e
ordinazione dei pezzi di ricambio

Pericolo!
Prima di ogni lavoro di pulizia e manuten-
zione deve essere scollegata la tensione
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dell‘apparecchio; per farlo staccate la spina dalla
presa elettrica e spegnete (OFF) I‘apparecchio
con l'interruttore principale (7) (Fig. 8). Togliete
inoltre la batteria dal robot tagliaerba.
Attenzione! Indossate guanti da lavoro!

7.1 Pulizia

® Tenete il piu possibile liberi da polvere e
sporco i dispositivi di protezione, le fessure di
aerazione e la carcassa del motore. Passate
un panno pulito sull‘apparecchio o pulitelo
con un getto di aria compressa a bassa pres-
sione.

® llrobot tagliaerba non deve essere pulito
sotto l'‘acqua corrente, in particolare non con
getto ad alta pressione.

® Pulite 'apparecchio regolarmente con
un panno umido e un po‘ di sapone. Non
usate detergenti o solventi, perché questi
ultimi potrebbero danneggiare le parti in
plastica dell‘apparecchio. Fate attenzione
che non possa penetrare acqua all‘interno
dell‘apparecchio.

® Per quanto possibile pulite il robot tagliaerba
con una spazzola o uno straccio.

® Controllate la mobilita delle lame (10) e del
disco portalame (11).

® Per la pulizia dei contatti di ricarica del robot
tagliaerba (1) e della stazione di ricarica (19)
utilizzate detergente per metallo o un foglio
abrasivo a grana molto fine. Puliteli per assi-
curare un‘operazione di ricarica efficiente.

7.2 Manutenzione

® Lelame (10) e le relative viti di fissaggio usu-
rate o danneggiate devono essere sempre
sostituite in set.

e Sostituite le parti usurate o danneggiate.

® Perunalunga durata, tutte le parti avvitate, le
ruote e gli assi devono venire puliti ed infine
oliati.

® Lacuraregolare del robot tagliaerba non
soltanto lo conserva a lungo in buono stato e
ben efficiente, ma contribuisce anche a tagli-
are il prato in modo piu semplice e accurato.

® Lelame (10) sono le parti pil esposte
all‘'usura. Controllate regolarmente le con-
dizioni e il fissaggio delle lame (10). Se si
dovessero notare delle vibrazioni eccessive
del robot tagliaerba, puo significare che le
lame (10) siano danneggiate ovvero che sia-
no state deformate da colpi. Se le lame (10)
sono usurate o danneggiate, devono essere
sostituite immediatamente.

® Controllate regolarmente il risultato di taglio
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del prato. Se le lame non sono affilate gli steli
d‘erba non vengono tagliati in modo preciso.
La superficie del manto erboso pud seccarsi
leggermente e ingiallirsi. Cambiate percio
regolarmente le lame per avere sempre un
taglio preciso e dritto.

® Controllate regolarmente che il lato inferiore
del robot tagliaerba non sia sporco. Pulite
regolarmente il robot tagliaerba. Pulitelo im-
mediatamente se & molto sporco.

¢ Nella prime settimane dopo la messa in eser-
cizio e dopo tagli con un tagliaerba convenzi-
onale, il robot tagliaerba pud sporcarsi molto
rapidamente. Controllate quindi pill spesso
il lato inferiore del robot tagliaerba in questo
periodo di tempo.

e Accorciate il prato solo un po* alla volta per
evitare notevoli quantita di sporco.

® Allinterno dell‘apparecchio non si trovano alt-
re parti che richiedano manutenzione.

Le lame del robot tagliaerba devono essere so-
stituite almeno ogni 3 mesi. Cambiate sempre le
lame solo in set!

Pulite regolarmente il robot tagliaerba. Il robot
tagliaerba dovrebbe essere pulito almeno ogni 2
settimane. Tale intervallo dipende pero anche dai
percorsi effettuati e dalle condizioni atmosferiche.

7.2.1 Sostituzione delle lame

Usate solamente lame originali, perché altrimenti

non sono garantiti il funzionamento e la sicurezza.

Il robot tagliaerba € dotato di tre lame (10) monta-

te su un disco portalame (11). Queste lame (10)

hanno una durata utile che arriva a 3 mesi (se

non entrano in collisione con ostacoli). Sostituite
tutte e tre le lame (10) contemporaneamente per
non pregiudicare il funzionamento e I‘equilibrio
dell‘apparecchio.

Per sostituire le lame (10) procedete nel modo

seguente (Fig. 12) - Attenzione! - Portate guanti:

1. Bloccate la rotazione del disco portalame
(11) con un cacciavite. A tale scopo inserite il
cacciavite attraverso gli appositi fori nel disco
portalame (11) e nel pettine di protezione.

2. Allentate le viti di fissaggio

3. Togliete le lame (10) e sostituitele con quel-
le nuove. Sostituite tutte e tre le lame (10)
sempre in set.

4. Quindi serrate di nuovo saldamente la vite di
fissaggio. Accertatevi che le nuove lame (10)
ruotino liberamente.

Eseguite regolarmente un controllo generale

del robot tagliaerba e togliete tutti i depositi e le

incrostazioni. All‘inizio di ogni stagione controllate
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assolutamente lo stato delle lame (10). Per le
riparazioni rivolgetevi al nostro centro assistenza
clienti. Usate solamente ricambi originali.

7.2.2 Update del software

Se desiderate aggiornare il software, copiate il

nuovo software su una penna USB vuota (format-

tate eventualmente prima la penna USB). Accer-

tatevi che la batteria sia completamente carica

prima di eseguire le operazioni successive.

1. Mettete il robot tagliaerba nella zona di taglio.
Il robot tagliaerba non deve trovarsi nella sta-

zione di ricarica durante l‘'update del software.

2. Collegate una penna USB alla porta USB
come indicato nella figura. (Fig. 11)

3. Inserite l'interruttore principale (7) (ON).

4. Orail robot tagliaerba inizia 'update del soft-
ware e indica lo stato attuale.

5. Una volta conclusa 'operazione di update

scollegate la penna USB e riavviate il robot
tagliaerba tramite l'interruttore principale (7).

Per il nuovo software contattate il nostro servi-
zio di assistenza o visitate il nostro sito internet
https://www.einhell-service.com/it_IT/page/
sterwins-tagliaerba-robotizzato

7.2.3 Riparazione del filo perimetrale

Se in un qualsiasi punto dovesse venire tranciato
il filo perimetrale (18), utilizzate per la riparazione
i connettori per cavi (16) fornito. A tale scopo
inserite le due estremita del filo perimetrale (18)
tranciato nel connettore per cavi (16) e compri-
metelo con una pinza. Collegate la spina alla
presa di corrente. Controllate poi il funzionamento
tramite la spia LED (21) della stazione di ricarica
(19).

7.3 Ordinazione di pezzi di ricambio:
Volendo commissionare dei pezzi di ricambio, si
dovrebbe dichiarare quanto segue:

® modello dell’apparecchio

numero dell’articolo dell’apparecchio
numero d’ident. dell’apparecchio

numero del pezzo di ricambio del ricambio
necessitato.

Per i prezzi e le informazioni attuali si veda
https://www.einhell-service.com/it_IT/page/
sterwins-tagliaerba-robotizzato

N. art. delle lame di ricambio: 34.140.20
Importante!

La vista esplosa e la lista dei pezzi sono disponi-
bili sul nostro sito internet Einhell.
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La disponibilita dei pezzi di ricambio per questo
prodotto & 10 anni dall‘ultima data di acquisto.

8. Conservazione

Caricate completamente la batteria prima di ripor-
la per l'inverno e spegnete (OFF) il robot tagliaer-
ba con linterruttore principale (7). Togliete la bat-
teria dall‘apparecchio. Scollegate I‘alimentatore
(13) dall‘alimentazione di corrente e dalla sta-
zione di ricarica (19). Il filo perimetrale (18) pud
essere lasciato all‘aperto durante l'inverno. Accer-
tatevi tuttavia che gli attacchi siano protetti dalla
corrosione. A tale fine scollegate gli attacchi del
filo perimetrale (18) dalla stazione di ricarica (19).

Conservate |‘apparecchio e i suoi accessori in

un luogo buio, asciutto, al riparo dal gelo e non
accessibile ai bambini. La temperatura ottimale
per la conservazione & compresatrai5ei30 °C.
Conservate |‘apparecchio nella confezione origi-
nale.

9. Trasporto
® Spegnete (OFF) I‘apparecchio con
I'interruttore principale (7). (Fig. 8)

Se presenti, applicate i dispositivi di sicurezza
per il trasporto.

Proteggete I‘apparecchio da danni e forti
vibrazioni che si presentano in particolare in
caso di trasporto in veicoli.

Assicurate I'apparecchio in modo che non
scivoli e non si ribalti.

Trasportate il robot tagliaerba per la maniglia
di trasporto (6) con il disco portalame (11)
orientato in direzione opposta al vostro corpo.

10. Smaltimento e riciclaggio

L‘apparecchio si trova in un imballaggio per evita-
re i danni dovuti al trasporto. Questo imballaggio
rappresenta una materia prima e puo percio es-
sere utilizzato di nuovo o riciclato. L‘apparecchio
e i suoi accessori sono fatti di materiali diversi,
per es. metallo e plastica. Gli apparecchi difettosi
non devono essere gettati nei rifiuti domestici. Per
uno smaltimento corretto I‘apparecchio va con-
segnato ad un apposito centro di raccolta. Se non
vi € noto nessun centro di raccolta, rivolgetevi per
informazioni all'amministrazione comunale.
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11. Indicazioni della stazione di ricarica ed eliminazione degli errori

Spia LED (21)

Descrizione

Soluzione

Spenta -

Manca I‘alimentazione di
corrente

- Verificate I‘alimentazione di corrente

E illuminata in verde | -

Pronto per tagliare

Batteria completamente cari-
ca

Filo perimetrale (18) collega-
to

- Se il collegamento del filo perimetrale
alla stazione di ricarica & corretto, leggete
I‘eliminazione degli errori del robot taglia-
erba qualora sia presente un altro proble-
ma.

Lampeggia in verde | -

Filo perimetrale (18) trancia-
to

- Controllate se il filo perimetrale (18) &
rotto. Controllate il collegamento sul retro
della stazione di ricarica e accertatevi che
entrambe le estremita del cavo siano spe-
late in modo corretto e inserite completa-
mente nei rispettivi connettori.

1. Controllate il collegamento sul retro della
stazione di ricarica e accertatevi che ent-
rambe le estremita del cavo siano spelate
correttamente e inserite nei connettori.

2. Verificate se il cavo perimetrale intorno al
prato & danneggiato (non & necessario
che il cavo sia completamente tagliato
perché il segnale si interrompa).

3. Se le fasi 1 e 2 sono in ordine, staccate le
due estremita del cavo perimetrale dalla
stazione di ricarica. Collegate un cavo lun-
go 5 m alla stazione di ricarica e posatelo
temporaneamente per terra.

a) Controllate se la luce rimane illuminata
in verde; se si (verde fisso) => cio signi-
fica che il segnale é ripristinato se viene
impiegato un altro cavo. Eseguite un
esame piu attento per accertare dove sia
danneggiato o tagliato il filo perimetrale.
Se impiegate connettori accertatevi che
i fili siano completamente inseriti e che i
connettori siano bloccati correttamente.

b) Se la luce continua a lampeggiare =>
controllate il collegamento sul retro della
stazione di ricarica e accertatevi che ent-
rambe le estremita del cavo siano spelate
in modo corretto e inserite completamente
nei connettori. Se il problema continua
a essere presente, rivolgetevi al servizio
assistenza clienti.

E illuminata in rosso | -

La batteria viene caricata

- Attendete che la batteria sia completa-
mente ricaricata.
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12. Indicazioni del robot tagliaerba ed eliminazione degli errori

Messaggio di errore del robot tagliaerba sul display LCD (50)

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Nessun segnale

- Filo perimetrale collegato in
modo scorretto
- Manca l‘alimentazione di
corrente
- Filo perimetrale (18)
tranciato

Controllate se la spia LED (21) della stazio-

ne diricarica (19) € illuminata in verde

- Accertatevi che il filo perimetrale (18) sia
posato correttamente e al centro sotto la
stazione di ricarica (19).

- Controllate la posizione della stazione di
ricarica (19).

Fuori range

- Filo perimetrale collegato in
modo scorretto

- Robot tagliaerba al di fuori
della zona di taglio

Accertatevi che il filo perimetrale (18) sia
posato correttamente e al centro sotto la
stazione di ricarica (19).

la zona di taglio.

Assicuratevi che il robot tagliaerba sia nel-

Errore batteria

- Nel robot tagliaerba si € veri-
ficato un errore di batteria

- La batteria non puo essere
ricaricata

- La batteria ha raggiunto la
fine della durata utile

Accertatevi che la batteria sia stata mon-
tata correttamente.

- Controllate se I'interruttore principale (7) &

inserito (ON) mentre il robot tagliaerba si
trova nella stazione diricarica (19).
Controllate la posizione della stazione
diricarica (19). Sostituite se necessario
la batteria. Come per tutti gli apparecchi
a batteria il numero di cicli di ricarica €
limitato. Rivolgetevi al servizio clienti del
rivenditore per acquistare una nuova bat-
teria.

Errore temperatura
batteria

Temperatura eccessiva/insuf-
ficiente della batteria ovvero
sovratemperatura dell‘unita di
comando

- Se la temperatura della bat-
teria supera i 65 °C il robot
tagliaerba torna alla stazione
diricarica (19).

- Con una temperatura della
batteria superiore a 45 °C o
inferiore a 0 °C I'operazione
diricarica viene fermata e il
robot tagliaerba attende nella
stazione di ricarica (19).

Impostate il tempo di lavoro in estate alle
prime ore del mattino ed evitate che il

robot tagliaerba lavori durante le ore calde

della giornata.

- Una volta che la temperatura della batte-
ria ovvero dell‘unita di controllo torna nel
range consentito, il robot tagliaerba torna
automaticamente all‘esercizio programm-
ato.

- Ininverno o nel caso di temperature es-
terne inferiori a 5°C tenete il robot in un
luogo caldo e asciutto.
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Messaggio di errore del robot tagliaerba sul display LCD (50)

volte in un minuto

Sensore ostacoli attivato piu
volte in un minuto

Sensore ostacoli continua-
mente attivo per 10 secondi
Sensore ostacoli attivato tre
volte durante il ritorno alla
stazione di ricarica (19)

Errore Possibile causa Eliminazione
Sollevato Sensore di sollevamento Premete il tasto di STOP (3) per aprire
intervenuto per 10 secondi la copertura del display (23). Riavviate
consecutivi I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate se la zona di taglio presenta
ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
e rimuoveteli oppure separateli dalla zona
di taglio con il filo perimetrale (18).

Bloccato Sensore ostacoli attivato 10 | Premete il tasto di STOP (3) per aprire

la copertura del display (23). Riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Controllate se il robot tagliaerba e blocca-
to da un ostacolo o incastrato tra alberi,
cespugli ecc. Eliminate I‘'ostacolo o esclu-
dete questa zona.

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate la posa del filo perimetrale
(18). Fate particolare attenzione ad angoli
stretti, corridoi, recinzioni, pietre ecc. e
adeguate se necessario la disposizione
del filo perimetrale (18).

- Controllate se I‘erba € troppo alta e il
robot tagliaerba si blocca. In questo caso
tagliate I'erba sotto i 60 mm.

- Accertatevi anche che I‘erba vicino al filo
perimetrale non ostacoli il movimento del
robot nel percorso lungo il filo perimetrale;
eventualmente tagliate i bordi del prato.

- Se si presenta questo errore sulla stazio-
ne diricarica accertatevi che |‘attacco di
ricarica del robot e della stazione stessa
venga pulito.

Troppo vicino
a stazione

- Il robot tagliaerba ¢ stato fat-

to tornare troppo vicino alla
stazione di ricarica (19).

Premete il tasto di STOP (3) per aprire

la copertura del display (23). Riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Il robot tagliaerba dovrebbe essere fatto
tornare alla stazione di ricarica (19) con
una distanza minima di 2 m.
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Messaggio di errore del robot tagliaerba sul display LCD (50)

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Caduto

- lltagliaerba é stato ribaltato
in modo continuo per 10 se-
condi

- llrobot tagliaerba & rimasto
inclinato in una direzione per
diverso tempo

Premete il tasto di STOP (3) per aprire

la copertura del display (23). Riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Mettete il robot tagliaerba su una superfi-
cie piana e riavviatelo.

- Seilrobot tagliaerba si € ribaltato a causa
di un pendio ripido nella zona di taglio,
adeguate di conseguenza il filo perimetra-
le (18) per evitare forti pendenze.

Errore ruote

- Le ruote posteriori (8) vengo-
no sollevate da un ostacolo

- Le ruote posteriori (8) posso-
no girare a vuoto in caso di
superfici irregolari.

- Le ruote sono sporche o/l
terreno & sdrucciolevole

Premete il tasto di STOP (3) per aprire

la copertura del display (23). Riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Mettete il robot tagliaerba su una superfi-
cie piana e riavviatelo.

- Accertatevi che le ruote siano pulite ed
evenutalmente pulitele con una spazzola.

- Sistemate il terreno riempiendo il buco.

Errore tasto di

La copertura del display (23) &

Premete il tasto di STOP (3) per aprire

intervenuto.

STOP aperta, ma il tasto di STOP (3) | la copertura del display (23). Riavviate
non é stato azionato. I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2):
- Controllate che la copertura del display
(23) possa essere aperta e chiusa senza
problemi con il tasto di STOP (3).
- Controllate il funzionamento del tasto di
STOP (3).
Sovratemperatura Temperatura eccessiva/insuf-
PCB ficiente della batteria ovvero

sovratemperatura dell‘unita di

comando

- Selatemperatura dellabat- | - Impostate il tempo di lavoro in estate alle
teria supera i 65 °C il robot prime ore del mattino ed evitate che il
tagliaerba torna alla stazione robot tagliaerba lavori durante le ore calde
diricarica (19). della giornata.

- Con una temperatura della - Una volta che la temperatura della batte-
batteria superiore a 45 °C o ria ovvero dell‘unita di controllo torna nel
inferiore a 0 °C I‘operazione range consentito, il robot tagliaerba torna
diricarica viene fermata e il automaticamente all‘esercizio programm-
robot tagliaerba attende nella ato.
stazione di ricarica (19).

Pioggia - Il sensore di pioggia (5) & - Attendete che il robot tagliaerba sia asci-

utto.
- Una descrizione dettagliata del sensore &
riportata al capitolo 5.2.

Errore sensore

- Il robot tagliaerba si & fer-
mato a causa di un errore
sensore

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7) per riavviare il
robot tagliaerba.
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Messaggio di errore del robot tagliaerba sul display LCD (50)

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Errore motore /
sovracorrente
motore

- Robot tagliaerba fermo a
causa di sovracorrente nel
motore o di un errore del mo-
tore

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7) per riavviare il
robot tagliaerba.

- Controllate I'altezza dell‘erba nella zona
di taglio e tagliate se necessario I'erba a
meno di 60 mm con un tagliaerba conven-
zionale.

- Aumentate l'altezza di taglio. Iniziate
sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza
desiderata.

- Controllate se il disco portalame (11) e le
ruote sono sporchi e pulite attentamente
queste parti.

- Controllate che le ruote posteriori e il
disco portalame (11) non siano bloccati.
Se non & possibile rimuovere i blocchi
rivolgetevi al servizio assistenza clienti
responsabile.

Guasto

- Il robot tagliaerba si & ferma-
to a causa di un guasto

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7) per riavviare il
robot tagliaerba.

Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba &
fermo nella zona di
taglio.

Non ¢ possibile
inserire il robot tag-
liaerba.

- Tensione della batteria insuf-
ficiente

- Errore nel circuito elettrico o
nei componenti elettronici

- Riportate il robot tagliaerba alla stazione
di ricarica (19) per caricarlo.

- Inserite (ON) l'interruttore principale (7).

- Rivolgetevi al servizio clienti.

Il robot tagliaerba
non riesce ad entra-
re nella stazione di
ricarica.

- Stazione diricarica (19) non
installata correttamente.

- Accertatevi che la spia verde (21) della
stazione di ricarica (19) sia illuminata in
verde.

- Accertatevi che i fili perimetrali (18) siano
collegati alla stazione di ricarica (19) e
che il filo perimetrale (18) anteriore sia po-
sato al centro sotto la stazione di ricarica
(19).

- Assicuratevi che la stazione di ricarica
(19) sia posizionata correttamente.

Il robot tagliaerba
si ferma ovvero si
muove in modo in-
controllato nella vi-
cinanze delle isole.

- Filo perimetrale (18) non ins-
tallato correttamente intorno
alle isole.

- Adeguate la posizione del filo perimetrale
(18).

- Fate attenzione che tratti del filo perimet-
rale (18) non siano sovrapposti.
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Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba fa
molto rumore.

Lame (10) danneggiate

Alle lame (10) rimangono
attaccati corpi estranei
Robot tagliaerba avviato
troppo vicino agli ostacoli
Azionamento delle lame o
motore di azionamento dan-
neggiati

Altre parti del robot tagliaer-
ba danneggiate

Sostituire le lame (10). Le 3 lame (10)
devono essere sostituite contemporanea-
mente.

Lefficienza di funzionamento del robot ta-
gliaerba dipende dall‘affilatura delle lame
(10). Mantenete pertanto le lame (10) in
buone condizioni.

Spegnete il robot tagliaerba in modo si-
curo e portate guanti di lavoro durante la
pulizia delle lame (10) per evitare lesioni
da taglio.

Fate riparare o sostituire il motore dal ser-
vizio clienti.

Il robot tagliaerba ri-
mane nella stazione
di ricarica. Il robot
tagliaerba ritorna
sempre alla stazio-
ne di ricarica.

Tempo di lavoro non impos-
tato correttamente

Batteria scarica

Sensore di pioggia interve-
nuto

Temperatura elevata della
batteria

Controllate le impostazioni del tempo di
lavoro.

Il robot tagliaerba inizia e termina il lavoro
a seconda del periodo di tempo imposta-
to. Al di fuori di questo periodo di tempo il
robot tagliaerba rimane nella stazione di
ricarica (19).

Accertatevi che il sensore di pioggia sia
pulito e asciutto.

Fate attenzione che la stazione di ricarica
del robot non sia esposta direttamente

ai raggi del sole. Se necessario montate
la copertura della stazione di ricarica (da
acquistare separatamente).

Il robot tagliaerba
rimane fermo sul filo
perimetrale e non
puo raggiungere la
stazione di ricarica.

Batteria scarica

Il filo perimetrale (18) e
quindi il percorso fino alla
stazione di ricarica (19) sono
troppo lunghi per la batteria
utilizzata.

Rimuovete possibili ostacoli lungo il filo
perimetrale (18). Nel posare il filo perime-
trale (18) fate attenzione che ci sia una
distanza sufficiente dagli ostacoli.
Utilizzate una batteria con una capacita
maggiore.

Attenzione: se utilizzate una batteria Multi-
Ah (ad es. 4-6 Ah) impostate la capacita
maggiore. Non & necessario utilizzare la
capacita minore della batteria del robot
tagliaerba per aumentare la sua durata
utile dato che si scarica e ricarica con soll-
ecitazioni ridotte.

ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni conseguenti non sono coperti dalla garanzia!
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13. Indicatori caricabatterie

Stato indicatori

LED rosso | LED verde

Significato e interventi

Spento Lampeggia | Pronto all’esercizio
Il caricabatterie € collegato alla rete e pronto per ‘'uso, la batteria non & nel
caricabatterie.

Acceso Spento Ricarica
Il caricabatterie ricarica la batteria in esercizio di ricarica veloce. Per i rela-
tivi tempi di ricarica si veda direttamente sul caricabatterie.
Avvertenza! In base alla carica residua della batteria i tempi di ricarica ef-
fettivi possono variare leggermente da quelli indicati.

Spento Acceso La batteria é ricaricata e pronta per 'uso. (READY TO GO)

Poi 'apparecchio passa alla ricarica lenta fino a completare il processo.

A tale scopo lasciate la batteria collegata al caricabatterie per altri 15 min.
Intervento:

Togliete la batteria dal caricabatterie. Staccate il caricabatterie dalla rete.

Lampeggia | Spento

Regolatore di carica

Il caricabatterie si trova nella modalita di ricarica lenta.

In questo modo la batteria viene ricaricata pit lentamente per motivi di si-

curezza e la ricarica richiede piu tempo. Cio pud essere dovuto ai seguenti
motivi:

- La batteria non é stata ricaricata per molto tempo.

- Latemperatura della batteria non si trova nel range ideale.

Intervento:

Attendete la fine della ricarica, si pudb comunque continuare a ricaricare la
batteria.

Lampeggia | Lampeggia

Anomalia

La ricarica non & piu possibile. La batteria € difettosa.
Intervento:

Una batteria difettosa non deve piu venire ricaricata.
Togliete la batteria dal caricabatterie.

Acceso Acceso

Anomalia termica

La batteria & troppo calda (per es. esposizione diretta al sole) o troppo
fredda (al di sotto dei 0°C)

Intervento:

Togliete la batteria e tenetela per un giorno a temperatura ambiente
(ca.20°C).
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Smaltimento

]
Avviare ad un riciclaggio rispettoso dell’ambiente elettroutensili, batterie, accessori ed imballaggi non
pit impiegabili.
Non gettare elettroutensili e batterie/pile tra i rifiuti domestici!
Per un corretto smaltimento verificare sempre le disposizioni del proprio comune.

Solo per i Paesi UE:

Ai sensi della Direttiva Europea 2012/19/UE sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche e del
suo recepimento nel diritto nazionale, gli elettroutensili non piu utilizzabili e, ai sensi della Direttiva Eu-
ropea 2006/66/CE, le batterie/le pile difettose o esauste, andranno raccolti separatamente e riciclati nel
rispetto del’ambiente.

In caso di smaltimento improprio, le apparecchiature elettriche ed elettroniche potrebbero avere effetti
nocivi sull’ambiente e sulla salute umana a causa della possibile presenza di sostanze nocive.

La ristampa o I'ulteriore riproduzione, anche parziale, della documentazione o dei documenti
d’accompagnamento dei prodotti & consentita solo con I'esplicita autorizzazione da parte della Einhell
Germany AG.

Con riserva di apportare modifiche tecniche
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Informazioni sul Servizio Assistenza

In tutti i Paesi indicati nel certificato di garanzia disponiamo di competenti partner per il Servizio Assis-
tenza (per i relativi dati di contatto si veda il certificato di garanzia), che sono a vostra disposizione per
tutte le richieste di assistenza come riparazione, fornitura di pezzi di ricambio e parti di usura o vendita
di materiali di consumo.

Si deve tenere presente che le seguenti parti di questo prodotto sono soggette a un‘usura naturale o
dovuta all‘'uso ovvero che le seguenti parti sono necessarie come materiali di consumo.

Categoria Esempio
Parti soggette ad usura * Batteria
Materiale di consumo/parti di consumo * Lame
Parti mancanti

* non necessariamente compreso tra gli elementi forniti!

In presenza di difetti o errori vi preghiamo di denunciare il caso sul sito internet
www.Einhell-Service.com. Vi preghiamo di descrivere con precisione |‘anomalia e a tal riguardo di ris-
pondere in ogni caso alle seguenti domande:

e L‘apparecchio ha gia funzionato una volta o era difettoso fin dall‘inizio?
® Avete notato qualcosa prima che si manifestasse il difetto (sintomo prima del difetto)?

® A vostro parere che cosa non funziona nell‘apparecchio (sintomo principale)?
Descrivete che cosa non funziona.

-101 -
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Certificato di garanzia

Gentili clienti,

i nostri prodotti sono soggetti ad un rigido controllo di qualita. Se I'apparecchio non dovesse tuttavia funzionare

correttamente, ci scusiamo e vi preghiamo di rivolgervi al nostro servizio di assistenza clienti all‘indirizzo indicato in

questa scheda di garanzia. Siamo a vostra disposizione anche telefonicamente al numero del Servizio Assistenza
indicato. Per la rivendicazione dei diritti di garanzia vale quanto segue:
1. Le presenti condizioni di garanzia si rivolgono esclusivamente a consumatori, vale a dire a persone fisiche che
non intendono utilizzare questo prodotto né in ambito professionale né per altre attivita di lavoro autonomo. Le
presenti condizioni di garanzia regolano prestazioni di garanzia supplementari che il produttore sotto indicato
concede in aggiunta alla garanzia legale agli acquirenti di nuovi apparecchi. La presente garanzia non tocca i
vostri diritti al ricorso in garanzia previsti dalla legge. Le nostre prestazioni di garanzia sono per voi gratuite.
2. Laprestazione di garanzia riguarda esclusivamente i difetti di un nuovo apparecchio di marca Einhell da voi
acquistato nell‘Unione Europea, riconducibili a difetti di materiale o di produzione, ed & limitata, a nostra discre-
zione, all‘eliminazione di questi difetti dell‘apparecchio o alla sostituzione dell‘apparecchio stesso. Tenete pre-
sente che i nostri apparecchi non sono stati progettati per I'impiego artigianale, professionale o imprenditoriale.
Pertanto un contratto di garanzia non viene concluso se |‘apparecchio & stato usato entro il periodo di garanzia
in attivita artigianali, imprenditoriali o industriali o se & stato sottoposto a sollecitazioni equivalenti. Nel caso di
articoli della gamma ,,Professional“ acquistati con P.IVA non vale |‘esclusione per I'impiego artigianale, professi-
onale o imprenditoriale.
3. Sono esclusi dalla nostra garanzia:
© Danni all'apparecchio causati dalla mancata osservanza delle istruzioni di montaggio o per un‘installazione
non corretta, dalla mancata osservanza delle istruzioni per I'uso (come ad es. collegamento a una tensione
di rete 0 a un tipo di corrente non corretti), dalla mancata osservanza delle norme relative alla manutenzi-
one e alla sicurezza, dall‘esposizione dell‘apparecchio a condizioni ambientali anomale o per la mancata
esecuzione di pulizia e manutenzione.

® Danni all‘apparecchio dovuti a usi impropri o illeciti (come per es. sovraccarico dell‘apparecchio o utiliz-
zo di utensili di ricambio o accessori non consentiti e non originali), alla penetrazione di corpi estranei
nell‘apparecchio (come per es. sabbia, pietre o polvere, ...) danni dovuti al trasporto, all'impiego della forza
o ainflussi esterni (come per es. danni causati da caduta).

® Danni all‘apparecchio o a parti di esso da ricondurre a un‘usura comune, dovuta all‘uso o di altro tipo di
usura naturale. Le batterie e i pacchi batterie sono soggetti a un invecchiamento naturale e per motivi strut-
turali hanno un numero limitato di cicli di ricarica. Sull‘'usura influiscono negativamente i carichi a cui viene
sottoposta e le velocita di ricarica, ma anche I‘esposizione al calore, al freddo, alle vibrazioni e agli urti.

4. Lagaranzia vale per un periodo di 3 anni dalla data di acquisto dell‘apparecchio (la garanzia per la batteria &
di 2 anni, a meno che non venga registrata nel sito internet di Einhell, allora anche in questo caso la garanzia
€ di 3 anni). | diritti di garanzia devono essere fatti valere prima della scadenza del periodo di garanzia, entro
due settimane dopo avere accertato il difetto. E esclusa la rivendicazione di diritti di garanzia dopo la scadenza
del relativo periodo. La riparazione o la sostituzione dell‘apparecchio non comporta una proroga del periodo di
garanzia e con questa prestazione per |'apparecchio o per pezzi di ricambio eventualmente installati non inizia
un nuovo periodo di garanzia. Ci6 vale anche nel caso in cui si ricorra a servizi di assistenza sul posto.

5. Perrivendicare il diritto di garanzia conservate il documento di acquisto o altri documenti come prova
dell‘acquisto del vostro apparecchio nuovo. Apparecchi inviati senza i relativi documenti o senza targhetta
d‘identificazione sono esclusi dalla prestazione di garanzia perché non possono essere classificati in modo
corretto. Se il difetto dell‘apparecchio rientra nella nostra prestazione di garanzia, riceverete prontamente
I‘apparecchio riparato o un apparecchio sostitutivo.

6. Se avete portato I'apparecchio in un paese dell‘Unione Europea diverso da quello in cui lo avete acquistato, la
prestazione di garanzia viene fornita tramite un partner del Servizio assistenza locale. Se viene trasferito al di
fuori dell‘Unione Europea non sussiste diritto di garanzia.

Naturalmente offriamo anche un servizio di riparazione a pagamento, su apparecchi fuori dal periodo di garanzia le-
gale o su difetti non coperti dalle condizioni di garanzia. Per usufruire di tali servizi potete far riferimento ad uno dei
nostri Centri di Assistenza. Potete consultare I‘elenco dei Centri Assistenza autorizzati sul nostro sito

www.einhell.it. Per parti mancanti, di consumo e soggette a usura rimandiamo alle limitazioni di questa garanzia
secondo le informazioni sul Servizio Assistenza di queste istruzioni per l‘uso.

Servizio Clienti Einhell Italia: email: service-italia@einhell.com; tel: 031 800863
Giorni e orari di apertura: LUN - VEN dalle 9:00 alle 12:00 e dalle 14:00 alle 17:00
Garante del servizio: Einhell Italia S.r.l., Via Delle Acacie snc, I-22070 Binago - Como
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Peligro! - Leer el manual de instrucciones para reducir cualquier riesgo de sufrir dafios

Advertencia: Bajo ningun concepto se permitira la puesta en funcionamiento del aparato a nifos, perso-
nas con limitaciones fisicas, sensoriales o psiquicas o con insuficiente experiencia o conocimientos o
bien a personas que no estén familiarizadas con las instrucciones.

Advertencia: Los nifios no podran estar cerca de la maquina ni jugar con ella cuando esté en funciona-
miento.

Si el producto se utiliza en espacios publicos, deberan colocarse sefales de advertencia alrededor de
la zona de trabajo. Las sefales deberan incluir el texto siguiente:

jAdvertencia!
jCortacésped automatico! jNo acercarse a la maquina! jVigilar a los nifios!
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Peligro!

Al usar aparatos es preciso tener en cuenta una
serie de medidas de seguridad para evitar le-
siones o danos. Por este motivo, es preciso leer
atentamente este manual de instrucciones/adver-
tencias de seguridad. Guardar esta informacion
cuidadosamente para poder consultarla en cual-
quier momento. En caso de entregar el aparato

a terceras personas, sera preciso entregarles,
asimismo, el manual de instrucciones/advertenci-
as de seguridad. No nos hacemos responsables
de accidentes o dafios provocados por no tener
en cuenta este manual y las instrucciones de
seguridad.

1. Instrucciones de seguridad

Encontrara las instrucciones de seguridad corres-
pondientes en el prospecto adjunto.

jAviso!

Leer todas las instrucciones de seguridad,
indicaciones, ilustraciones y los datos técni-
cos con los que esta provista esta herrami-
enta eléctrica. El incumplimiento de las instruc-
ciones indicadas a continuacion puede provocar
descargas eléctricas, incendios y/o dafnos graves.
Guardar todas las instrucciones de seguri-
dad e indicaciones para posibles consultas
posteriores.

Explicacion de los simbolos empleados

(véase fig. 14)

A. ADVERTENCIA - jLeer el manual de instruc-
ciones antes de poner en funcionamiento la
maquina!

B. ADVERTENCIA - jMantener la distancia de
seguridad adecuada al poner en funciona-
miento la maquina!

C. ADVERTENCIA - jAntes de realizar cualquier
trabajo en la maquina o antes de levantarla,
activar el dispositivo de bloqueo! ATENCION
- No tocar las cuchillas giratorias

D. ADVERTENCIA - jNo subirse a la maquina!

ATENCION - No tocar las cuchillas giratorias

Clase de proteccion Il (aislamiento doble)

Almacenamiento de las baterias sélo en

espacios secos con una temperatura ambi-

ente de +10°C a +40°C. Guardar las baterias
unicamente cuando estén cargadas (min. al

40%).

G. Clase de proteccion il

H. Fusible de accion retardada 2 A

I. Utilizar unicamente en espacios secos.

mm

J. AVISO: Para cargar la bateria utilizar tnica-
mente la fuente de alimentacion extraible
NT24/1 A/ PS24/1 A que ha sido suministra-
da con este aparato.

K. Nivel de potencia acustica garantizada

jAtencion!

Durante una tormenta eléctrica, desenchufar el
cable de alimentacién y desconectar el alambre
delimitador de la estacién de carga.

2. Descripcion del aparato y
volumen de entrega

2.1 Descripcion del aparato (fig. 1/2)

1. Robot cortacésped

2. Panel de mando

3. Tecla STOP/Tecla de desbloqueo de la cu-
bierta del display

4. Ajuste de altura de corte

5. Sensor de lluvia

6. Asade transporte

7. Interruptor principal

8. Rueda trasera

9. Tapa del compartimento de la bateria

10. Cuchillas

11. Disco portacuchillas

12. Rueda delantera

13. (Cable de la) fuente de alimentacion

14. Gancho de amarre

15. Tornillo de fijacion

16. Conector del cable

17. Cuchillas de repuesto

18. Alambre de limitacion

19. Estacion de carga

20. Perno de carga

21. Indicador LED

22. Llave de hexagono interior

23. Cubierta del display

24. Conexion USB

25. Regla (para separar)

2.2 Volumen de entrega y desembalaje
Sirviéndose de la descripcion del volumen de
entrega, comprobar que el articulo esté completo.
Si faltase alguna pieza, dirigirse a nuestro Ser-
vice Center o a la tienda especializada mas cer-
cana en un plazo méaximo de 5 dias laborales tras
la compra del articulo presentando un recibo de
compra valido. A este respeto, observar la tabla
de garantia de las condiciones de garantia que se
encuentran al final del manual.

e Abrir el embalaje y extraer cuidadosamente
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el aparato.

® Retirar el material de embalaje, asi como los
dispositivos de seguridad del embalaje y para
el transporte (si existen).

e Comprobar que el volumen de entrega esté
completo.

e Comprobar que el aparato y los accesorios
no presenten dafios ocasionados durante el
transporte.

® Sies posible, almacenar el embalaje hasta
que transcurra el periodo de garantia.

Peligro!

iEl aparato y el material de embalaje no son
un juguete! jNo permitir que los nifos jue-
guen con bolsas de plastico, laminas y pie-
zas pequenas! jRiesgo de ingestion y asfixia!

Volumen de entrega, material de montaje y
accesorios (parcialmente no incluidos en el
volumen de entrega):

Consultar el volumen de entrega en la hoja infor-
mativa adjunta.

Robot cortacésped

(Cable de la) fuente de alimentacion
Estacion de carga

Tornillos de fijacion (4 uds.)

Cuchillas de repuesto

Gancho de amarre

Alambre de limitacion

Conector del cable

Llave de hexagono interior

Bateria

Cargador

Regla (para separar)

Manual de instrucciones original
Instrucciones de seguridad

Herramientas auxiliares necesarias

(no incluidas en el volumen de entrega)
e Martillo

e Alicates

e Alicates pelacables

® Nivel de burbuja (opcional)

3. Uso adecuado

El robot cortacésped es adecuado para el uso
domeéstico y en jardines privados y esta destina-
do exclusivamente a cortar el césped.

Utilizar la maquina solo en los casos que se indi-
can explicitamente como de uso adecuado. Cual-
quier otro uso no sera adecuado. En caso de uso
inadecuado, el fabricante no se hace responsable
de dafos o lesiones de cualquier tipo; el respon-
sable es el usuario u operario de la maquina.

Tener en consideracién que nuestro aparato no
esta indicado para un uso comercial, industrial o
en taller. No asumiremos ningun tipo de garantia
cuando se utilice el aparato en zonas industria-
les, comerciales o talleres, asi como actividades
similares.

4. Caracteristicas técnicas

TENSION e 18V
Velocidad del motor .........cccccceeeviieene 3500 min™!
Tipo de proteccion ...........cccceeieeiiieenieiieene IPX4
Clase de proteccCion...........ccceveeeeeeneesiieeneeene 1l
PESO oo, 8,55 kg
Anchura de corte ........ooocvvveeveeiiiciiiieeeee 18cm
Numero de cuchillas .........ccceveeveeniieecnieeeeen. 3
INClinacion MaxX. .......cccceveeeeeriieeeeieee e 35 %
Nivel de potencia acustica L, .......... 59,3dB (A)
Imprecision K ........c.ccocviiiiieenicen 2,52 dB (A)

Ajuste de altura de corte .. 20-60 mm; en continuo
Longitud permitida del
alambre delimitador ............cccceeene max. 250 m

Antena del sistema de bucle inductivo
Banda de frecuencia operativa......... 0-148,5 KHz

Potencia maxima de transmision ...67,05 dBuA/m

Fuente de alimentacién

Tensioén de entrada: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tension de salida: ......cccceveeeveeeeiieeeeins 24V CC
Corriente de salida: ... ..1,6A
Clase de proteccion: .........ccccccevveeveeveecvernnne. Il/@

Los valores de emision se han determinado
conforme a las normas EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.
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jAviso!

Este aparato genera un campo electromag-
nético durante su funcionamiento. En deter-
minadas circunstancias, este campo podra
afectar a los posibles implantes médicos
activos o pasivos. Para reducir el peligro de
lesiones graves o incluso mortales, recomen-
damos a las personas que lleven este tipo
de implantes que consulten a su médico y
al fabricante del implante antes de utilizar el
aparato.

5. Puesta en marcha

Leer el manual de instrucciones en su totali-
dad antes de empezar a instalar el robot cor-
tacésped. La calidad de la instalacién afecta
a lo bien que funciona el robot cortacésped
mas tarde.

5.1 Principio de funcionamiento

El robot cortacésped elige su direccion al azar.

El césped del jardin quedara totalmente cortado
cuando el robot cortacésped pase por todas las
areas dentro del area delimitada por el alambre
delimitador (18). En cuanto el robot cortacésped
detecta un alambre delimitador correctamente
instalado (18), el robot se da la vuelta y se mueve
en otra direccion dentro del area. Todas las areas
que se deseen proteger dentro del area - por
ejemplo, estanques de jardin, arboles, muebles o
parterres de flores - también deben ser delimita-
das con el alambre delimitador (18). El alambre
delimitador (18) debe formar un circuito cerrado.
Si el robot cortacésped encuentra un obstaculo
dentro del area de corte, da marcha atras y con-
tintia cortando en otra direccion (fig. 3).

5.2 Sensores

El robot cortacésped esta equipado con varios

sensores de seguridad.

* Sensor de elevacion:
Si el robot cortacésped se levanta del suelo
mas de 30° por detras, o si una rueda delan-
tera (12) pierde el contacto con el suelo, se
detienen inmediatamente el robot y la rotaci-
6n de las cuchillas (10).

® Sensor de inclinacion:
Si el robot cortacésped se inclina conside-
rablemente en una direccion, el robot y la
rotacién de las cuchillas (10) se detendran de
inmediato.

* Elrobot detecta los obstaculos en su camino.
Si el robot cortacésped choca con un obsta-

culo, se detiene inmediatamente y se mueve
hacia atras alejandose del obstaculo.

* Sensor de lluvia:
El robot cortacésped esta dotado de un sen-
sor de lluvia (5) para evitar que trabaje bajo
la lluvia. El robot cortacésped regresa a la es-
tacion de carga (19) cuando se detecta que
llueve y alli se carga completamente. Una vez
el sensor de lluvia (5) vuelve a estar seco, el
robot cortacésped permanece dos horas mas
en la estacion de carga (19). Solo entonces
puede reanudar el trabajo siempre que se
encuentre en un margen de tiempo todavia
activo. Si el sensor de lluvia (5) esta activado
(recomendado para proteger el césped), en
el display (50) se podra ver una nube clara. Si
el sensor se ha disparado, aparece una nube
oscura con gotas de lluvia. No provocar un
cortocircuito en los dos sensores metalicos
con metal o cualquier otro material conductor.
Esto perjudica el correcto funcionamiento del
robot cortacésped.

5.3 Preparacion

Dibujar primero un croquis del jardin. Dibujar tam-
bién los obstaculos y crear un plan de cdmo se
desea protegerlos. Esto hace mas facil encontrar
una buena posicion para la estacion de carga
(19) y colocar el alambre delimitador (18) alrede-
dor de arbustos, parterres de flores, etc. (fig. 4).
Si la altura del césped supera los 60 mm, hay que
acortar el césped para no cargar excesivamente
el robot y reducir la eficiencia de funcionamiento.
Usar para ello un cortacésped convencional o
una recortadora.

Se recomienda que el césped del lugar en el que
se haya de colocar el alambre delimitador sea
cortado con un cortacésped convencional hasta
los 30 mm para que el alambre descanse correc-
tamente sobre el suelo.

Retirar todos los objetos sueltos del césped que
puedan ser danados por el robot cortacésped o
que lo puedan dafar.

Tener a mano las siguientes herramientas: martil-
lo, alicates, alicates pelacables y nivel de burbuja
(opcional).

Montaje de la bateria

Se necesita una bateria (A) de la serie Power-
X-Change para el funcionamiento del robot cor-
tacésped. Atencion: Dependiendo del modelo,
puede que la bateria (A) no esté incluida en el
volumen de entrega del robot cortacésped. Abrir
la tapa del compartimento de la bateria (9). Presi-
onar el dispositivo de retencién de la bateria (A)
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y deslizarla en el alojamiento previsto para ello.
Cerrar la tapa del compartimento de la bateria (9)
y asegurarse de que encaje en su sitio correcta-
mente (fig. 10). Para extraer la bateria (A), abrir la
tapa del compartimento de la bateria (9). Pulsar
el dispositivo de retencién de la bateria (A) y ext-
raer la bateria (A).

5.4 Estacion de carga

5.4.1 Ubicacién de la estacion de carga
Primero determinar la mejor ubicacion de la
estacién de carga (19). Se necesita una toma

de corriente externa que proporcione corriente
permanentemente para que el robot cortacésped
funcione siempre. La estacion de carga (19) se
debe colocar en una superficie plana al nivel de
la capa de césped. Asegurarse de que el area
sea planay esté seca. Elegir un lugar a la somb-
ra, ya que la bateria se carga mejor en un entorno
fresco. Ademas, asegurarse de que el alambre
delimitador se coloca recto al menos 2 m por
delante de la estacién de carga (19) (fig. 5a). Las
curvas directamente frente a la estacién de carga
(19) pueden provocar dificultades a la hora de
acoplarse para la carga.

5.4.2 Localizacion de la estacion de carga
Cuando la bateria esta casi vacia, el robot cor-
tacésped regresa a la estacion de carga (19)
siguiendo el alambre delimitador (18) en sentido
contrario a las agujas del reloj hasta la estacion
de carga (19). Por lo tanto, asegurarse de que la
estacion de carga (19) esté colocada correcta-
mente alineada. (Fig. 5b)

5.4.3 Conexion de la estacion de carga a la
fuente de alimentacién

1. Antes de conectar la estacion de carga (19) a
la fuente de alimentacién, asegurarse de que
la tensién de red es de 100-240 V a 50/60 Hz.

2. Conectar fuente de alimentacién (13) directa-
mente a una toma de corriente. No utilizar el
cable para ninguna otra aplicacion.

3. No utilizar ninguna fuente de alimentacién
danada (13). En caso de que se produzcan
dafos en los cables o en la fuente de alimen-
tacion (13), ponerse en contacto con un es-
pecialista autorizado para que los reemplace
de inmediato.

4. No cargar el robot cortacésped en un entorno
humedo. No cargar el robot cortacésped a
temperaturas superiores a 40 °C o inferiores
a5°C.

5. Mantener el robot cortacésped y la fuente de
alimentacion (13) alejados del agua, las fuen-

tes de calor y los productos quimicos. Mante-
ner el cable de alimentacion (13) alejado de
los bordes afilados para evitar dafnos.

6. Conectar la fuente de alimentacion (13) con
la estacion de carga (19). (Fig. 5¢)

No instalar la estacion de carga en una zona
separada de la superficie principal, ya que de

lo contrario, el robot no encuentra el camino de
vuelta.

Para cargar la bateria del robot cortacésped
durante la instalacion, primero encender el robot
mediante el interruptor principal (7) y colocar el
robot en la estacion de carga (19).

5.4.4 Informacién sobre el proceso de carga

El robot cortacésped regresa a la estacién de

carga (19) en una de las siguientes situaciones:

® Se envia el robot cortacésped de vuelta ma-
nualmente.

® Elnivel de carga de la bateria cae por debajo

del 30%.

El tiempo de trabajo diario ha terminado.

El sensor de lluvia se ha activado.

El robot cortacésped se ha sobrecalentado.

El modo ,Corte bordes” o ,Spotmowing*

se ha iniciado fuera del margen de trabajo

programado y ha sido concluido por el robot

cortacésped.

El robot cortacésped se desplaza a lo largo del

alambre delimitador (18) hasta la estacion de

carga (19).

Cuando el robot cortacésped regresa a la esta-
cion de carga (19), busca el alambre delimitador
(18) y se desplaza a lo largo del mismo en senti-
do contrario a las agujas del reloj.

Mientras se carga la bateria, la indicacion LED
(21) de la estacion de carga (19) se ilumina en
rojo.

Si la indicacion LED (21) de la estacion de car-
ga (19) se ilumina en verde, esto indica que la
bateria estd completamente cargada. Después
de completarse la carga, el robot cortacésped
reanuda el trabajo o permanece en la estacion de
carga (19) hasta la siguiente margen de tiempo
programado para trabajar.

Si hay un obstaculo en el alambre delimitador
(18) al volver a la estacion de carga (19), el ro-
bot cortacésped se detiene frente al obstaculo
después de varios intentos y no puede volver a la
estacién de carga (19). Retirar todos los obstécu-
los del alambre delimitador (18).

Si la temperatura de la bateria supera los 45 °C,
el proceso de carga se interrumpe para evitar que
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se dafie la bateria. Una vez que la temperatura
ha vuelto a bajar, el proceso de carga contintia
automaticamente.

Si la temperatura del mando del robot cortacés-
ped supera los 65 °C, el robot vuelve a la estaci-
6n de carga (19). Después de que la temperatura
haya bajado de nuevo, el trabajo se reanuda
segun los ajustes. Si la bateria se agota antes de
que el robot cortacésped vuelva a la estacion de
carga (19), ya no podra ponerse en marcha. Lle-
var el robot cortacésped a la estacion de carga
(19) y dejar el interruptor principal (7) encendido.
El robot cortacésped se carga automaticamente.

5.5 Alambre delimitador

{ATENCION! {El corte de los alambres deli-
mitadores y los dafos consiguientes no los
cubre la garantia!

5.5.1 Colocacién del alambre delimitador

El alambre delimitador (18) se puede colocar tan-

to sobre el suelo como en el suelo. Si el suelo es

duro o seco, los ganchos de amarre (14) pueden

romperse cuando se clavan. Regar el césped an-

tes de instalar el alambre delimitador si el suelo

esta muy seco.

* Instalacion sobre el suelo
Colocar el alambre delimitador (18) firme-
mente en el suelo y sujetarlo con los ganchos
de amarre suministrados (14) si no se desea
escarificar o airear el césped mas tarde. To-
davia se puede ajustar la posicion del alamb-
re delimitador durante las primeras semanas
de uso del robot cortacésped. Después de
algun tiempo, sin embargo, el alambre de-
limitador estara cubierto de hierbay ya no
estara visible. Instalar el alambre delimitador
con una distancia maxima de 1 m entre los
ganchos de amarre (14). Reducir la distancia
entre los ganchos de amarre en las partes
desiguales del césped. Evitar las situacio-
nes en las que el alambre no toque el suelo.
Asegurarse de que el robot cortacésped no
pueda cortar el alambre delimitador.

* Instalacion en el suelo
Enterrar el alambre delimitador con una pro-
fundidad de hasta 5 cm. De este modo se
evita que se dafie el alambre delimitador (18),
por ejemplo al escarificar o airear.

jAdvertencia!

Reservar 1 m de alambre en la parte trasera de la
estacion de carga para hacer correcciones pos-
teriores. Prestar atencion a colocar el exceso de
longitud fuera de la superficie de corte. No cruzar

los alambres.

5.5.2 Areas estrechas

Si el césped presenta un area estrecha, el robot
cortacésped puede trabajar en ella siempre y cu-
ando dicha area tenga al menos 1,4 m de ancho
(80 cm entre los cables delimitadores) y un maxi-
mo de 8 m de largo. (Fig. 3)

5.5.3 Distancia al borde del jardin

Cuando el robot cortacésped se acerca a un
alambre delimitador (18), esto lo detectan los
sensores en la parte delantera del robot. Sin
embargo, antes de que el robot cortacésped se
dé la vuelta, se pasa del alambre delimitador (18)
hasta 30 cm. Es preciso tenerlo en cuenta al pla-
nificar el area de corte. (Fig. 6a)

5.5.4 Colocacion del alambre en las esquinas
Evitar colocar el alambre delimitador (18) en las
esquinas en un angulo recto (90°). Para asegurar-
se de que el robot cortacésped no vaya mucho
mas alla del alambre delimitador (18), colocar

en su lugar el alambre delimitador (18) como se
muestra en la fig. 6b.

5.5.5 Calculo de la pendiente del césped

El robot cortacésped puede superar pendientes
de hasta el 35%. Por lo tanto, evitar pendientes
mas empinadas. La pendiente se puede deter-
minar con la altura superada en la distancia. (Fig.
6c)

Ejemplo: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Instalacion del alambre delimitador en
pendientes

En las pendientes, el robot cortacésped puede

resbalarse, especialmente a través de la hierba

humeda, y asi pasar por encima del alambre de-
limitador (18). Por lo tanto, se recomienda prestar
atencion a los siguientes puntos (figura 6d):

e Enla parte superior de un terreno inclinado,
el alambre delimitador (18) no debe instalar-
se en pendientes con una inclinacién superi-
or al 35 %. Mantener una distancia de 30 cm
con respecto a los obstaculos y los bordes
del césped.

® Enla parte inferior de un terreno inclinado, el
alambre delimitador (18) no debe instalarse
en pendientes con una inclinacién superior al
17 %. Mantener una distancia de 40 cm con
respecto a los obstaculos y los bordes del
césped.
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5.5.7 Vias y caminos pavimentados

® Separar los caminos elevados, superficies
con gravilla o manto de corteza, parterres
bajos o areas similares. Colocar el alambre
delimitador (18) a una distancia de al menos
30 cm. (Fig. 6e y 69)

® Los caminos que estan al ras del césped
no se tienen que separar ya que el robot
cortacésped puede simplemente pasar por
encima de ellos. El alambre delimitador (18)
también puede colocarse sobre los caminos.
(Fig. 6f y 69).

5.5.8 Islas de delimitacion

Proteger los obstaculos en la zona de corte

mediante la creacion de islas de delimitacion.

Esto puede prevenir una colisién con objetos

sensibles, estanques de jardin, arboles, muebles,

parterres de flores, etc. (Fig. 6h y 6i)

® Desenrollar el alambre delimitador (18) des-
de los bordes hacia los objetos a proteger.

® Fijar el alambre delimitador (18) con los gan-
chos de amarre (14) en el sentido de las agu-
jas del reloj alrededor del objeto a proteger.
Asegurarse de que entre el alambre delimita-
dory el objeto a proteger haya una distancia
de 30 cm.

® Entre los obstaculos y el alambre delimitador
exterior se deberia guardar una distancia de
al menos 0,8 m.

e Cercar completamente las islas de delimita-
cion y devolver el alambre delimitador (18) al
punto donde se dejo el borde del césped.

e Ladistancia entre las islas de delimitacion
debe ser de al menos 0,8 m. De lo contrario,
conectar los objetos a una isla de delimitaci-
6n comun. (Fig. 6h)

® Elalambre delimitador (18) hacia y desde la
isla de delimitacion se debe colocar en paral-
elo y muy cerca. - jAtencién! Los alambres
delimitadores (18) no deben cruzarse.

- Para ello, fijar los alambres delimitadores
paralelos (18) junto con los mismos ganchos
de amarre (14) al suelo. (Fig. 6i)

® Enlazona de corte, el robot cortacésped
sobrepasara los dos alambres delimitadores
paralelos (18), pero se detendra en los alam-
bres delimitadores simples (18).

5.5.9 Obstaculos

® Obstaculos con una altura superior a 10
cm (fig. 6j)
Los obstaculos fijos de mas de 10 cm de
altura, como arboles, muros, vallas, muebles
de jardin, etc., los detectan los sensores de

colisién. Si el robot cortacésped choca con
un obstaculo, se detiene, apaga la unidad de
corte, da marcha atras y gira para continuar
el proceso de corte en otra direccion. Los
obstaculos blandos, inestables y valiosos se
deben proteger mediante una isla formada
por alambre delimitador.

* Piedras y obstaculos bajos
Las piedras, rocas y obstaculos bajos por de-
bajo de 10 cm en la zona de corte se deben
proteger, de lo contrario el robot cortacésped
puede pasar por encima de ellos. De lo con-
trario, el robot cortacésped podria dafarse y
atascarse.

e Arboles (fig. 6k)
El robot cortacésped trata los arboles como
obstaculos. Sin embargo, si las raices de
los arboles con una altura inferior a 10 cm
sobresalen del suelo, se debe proteger esta
zona. Esto evita que se dafien las raices y el
robot cortacésped. Mantener una distancia
de al menos 30 cm entre el alambre delimita-
dor (18) y el obstaculo.

5.5.10 Superficie principal y secundaria

(fig. 61)
Se denomina superficie secundaria (B) a una
zona de trabajo que no esta directamente
conectada con la superficie principal (A), por
ejemplo, a través de una superficie de césped o
un camino. Para crear una superficie secundaria
separada (B), colocar el alambre delimitador (18)
desde la superficie principal (A) hasta la superfi-
cie secundaria (B) y luego de vuelta. El alambre
delimitador (18) hacia y desde la superficie se-
cundaria (B) se debe colocar en paralelo y muy
cerca. - jAtencién! Los alambres delimitado-
res (18) no deben cruzarse. - Para ello, fijar los
alambres delimitadores paralelos (18) junto con
los mismos ganchos de amarre (14) al suelo.
Para poder cortar el césped de la superficie se-
cundaria (B), se debera llevar manualmente el
robot cortacésped a la superficie secundaria (B).
Iniciar ahi el programa de corte deseado y se-
leccionar ,Superficie secundaria“ en el submenu
(véase ,Ajustes del robot cortacésped®). El robot
cortacésped no intentara seguir el alambre deli-
mitador (18) en la superficie secundaria (B) hacia
la estacion de carga (19) cuando el nivel de carga
de la bateria esté bajo.

5.6 Conexion de la estacion de carga
Completar la colocacion de todo el alambre deli-
mitador (18) antes de conectarlo a la estacion de
carga. Reservar 1 m extra de alambre delimitador
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(18) en cada extremo para permitir ajustes pos-
teriores.

Pelar el alambre delimitador (18) en los extremos
para conectarlo a la estacion de carga (19) en
una longitud de 10 a 15 mm con unos alicates
pelacables.

Desenchufar el cable de la red antes de conec-
tar el alambre delimitador (18) a la estacién de
carga (19). El alambre delimitador (18) hacia la
parte delantera de la estacion de carga (19) debe
colocarse en la parte inferior de la estacion de
carga (19) hacia atras mediante los sujetacables.
Conectar este alambre delimitador (18) a la
conexion negra de la izquierda. A continuacion,
pasar el alambre delimitador posterior (18) por el
aguijero (alivio de traccion) de la zona de conexi-
6ny conectarlo a la conexion roja de la derecha
(fig. 7a).

El robot debera entonces ser devuelto manual-
mente a la estacién de carga para que se cargue.

jAtencion! Los alambres delimitadores (18)
no deben cruzarse

Realizar a continuacion la conexién con la ali-
mentacion de corriente. La indicacion LED (21)
de la estacion de carga (19) deberia iluminarse
constantemente en verde después de realizar
correctamente la instalacion. Si el LED no esta
encendido, comprobar primero las conexiones. Si
el LED esta encendido pero no esta constante-
mente verde, consultar la tabla ,Indicacion de la
estacion de carga y reparacion de fallos” al final
de este manual.

5.7 Conexion y comprobacion de la instalaci-
on
En cuanto la indicacion LED (21) de la estacion
de carga (19) se enciende en verde, la zona de
corte esta lista para el robot cortacésped. Asegu-
rar primero que los ganchos de amarre (14) en el
alambre delimitador (18) estén completamente
clavados. Colocar el robot cortacésped a unos 3
m detras de la estacién de carga (19) delante del
alambre delimitador (18). El robot cortacésped
debe posicionarse en un angulo de 90° con res-
pecto al alambre delimitador (18) (fig. 7b). Encen-
der el interruptor principal (7) (ON) (fig. 8).
Desbloquear el robot cortacésped con el PIN
(véase capitulo ,Dispositivo de bloqueo / PIN“).
Pulsar el boton ,MODE* (52). A continuacion,
elegir con las teclas de navegacion (55) el punto
+Ir a estacion de carga“y confirmar con la tecla
,OK“ (56).
Pulsar la tecla ,START" (53) y cerrar a continu-

acion la cubierta del display (23). Ahora el robot
cortacésped sigue el alambre delimitador (18) en
sentido contrario a las agujas del reloj. Observar
el robot cortacésped durante todo el desplaz-
amiento a lo largo del alambre delimitador (18)
hasta que vuelva a la estacion de carga (19). Si
el robot tiene problemas en algunos lugares, cor-
regir el alambre delimitador (18) si es necesario
y repetir el procedimiento. La bateria del robot

se carga completamente. Si hay problemas con
el acoplamiento, es posible que se tenga que
reposicionar la estacion de carga (19) lateral-
mente hasta que el acoplamiento funcione sin
problemas.

Se puede detener el robot cortacésped en cual-
quier momento pulsando la tecla roja STOP (3).
Después de pulsar la tecla STOP (3), el robot se
detiene y espera mas instrucciones.

5.8 Fijacion de la estacion de carga

Después de garantizar el funcionamiento correc-
to del robot cortacésped y de encontrar una po-
sicion adecuada para la estacion de carga (19),
la estacion de carga (19) se debe fijar con los
tornillos de fijacion (15). Atornillar completamente
al suelo los tornillos de fijacién (15) con ayuda de
la llave hexagonal (22). (Fig. 7¢)

5.9 Indicador de capacidad de bateria

Pulsar el interruptor para acceder al indicador de
capacidad de la bateria. El indicador de capaci-
dad de la bateria muestra el estado de carga de
la bateria con 3 LED (figura 13b).

Si los 3 LED estan iluminados:
La bateria esta completamente cargada.

Si estan iluminados 1 0 2 LED:
La bateria dispone de suficiente carga residual.

Si 1 LED parpadea:
La bateria esté vacia, es preciso cargarla.

Si todos los LED parpadean:

La temperatura de la bateria es demasiado baja.
Quitar la bateria del aparato y dejarla durante un
dia a temperatura ambiente. Si vuelve a aparecer
el fallo, la bateria se ha descargado completa-
mente y esta defectuosa. Quitar la bateria del
aparato. Esta prohibido emplear o cargar una
bateria defectuosa.
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jAtencion!

Si se utiliza una bateria Multi-Ah (por ejemplo,
4-6 Ah), ponerla siempre en la capacidad mas
alta. Puesto que la carga y descarga en el robot
cortacésped se producen de manera cuidadosa,
no es necesario utilizar la capacidad menor para
prolongar la vida util.

5.10 Como cargar la bateria con el cargador
Durante el funcionamiento normal, la bateria (A)
del robot cortacésped se carga a través de la
estacion de carga (19). Para el uso independiente
de la bateria (A) de la serie Power-X-Change,
también se puede cargar en el cargador externo
Power-X-Charger. jAtencion! - Dependiendo del
modelo, es posible que el cargador (fig. 13a/pos.
B) no esté incluido en el volumen de entrega del
robot cortacésped.

1. Comprobar que la tensién de red coincida
con la especificada en la placa de identifi-
cacion del aparato. Introducir el enchufe del
cargador (B) en la toma de corriente. EI LED
verde empieza a parpadear.

2. Encajar la bateria (A) en el cargador (B) (fig.
13a).

3. Elapartado ,Indicacién cargador” incluye una
tabla con los significados de las indicaciones
LED del cargador.

Es posible que la bateria se caliente durante el
proceso de carga. Esto es normal.

En caso que no sea posible cargar la bateria,

comprobar que

® exista tension de red en el enchufe

® exista buen contacto entre los contactos de
carga.

En caso de que todavia no fuera posible cargar la
bateria, rogamos enviar

e el cargador

® ylabateria

a nuestro servicio de asistencia técnica.

Para realizar un envio adecuado, ponerse en
contacto con nuestro servicio de asistencia
técnica o con el punto de venta en el que se
compro el aparato.

Para el envio o la eliminacion de baterias
o del aparato, estos deben embalarse por
separado en bolsas de plastico para evitar
cortocircuitos e incendios.

Es preciso recargar siempre a tiempo la bateria
para procurar que dure lo maximo posible. Ha-
cerlo es imprescindible también en cuanto se
detecta que disminuye el rendimiento del aparato.
No descargar jamas la bateria por completo. Esto
podria provocar un defecto en la bateria.

6. Manejo

6.1 Interruptor principal

El robot cortacésped esta dotado de un interrup-
tor principal (7). Encender (ON) y apagar (OFF) el
robot cortacésped con el interruptor principal (7)
(fig. 8). Después de encender el robot cortacés-
ped, se bloquea con el PIN.

6.2 Panel de mando

El robot cortacésped viene programado en la
fabrica donde se han hecho los ajustes estandar.
Sin embargo, de ser necesario se pueden cambi-
ar. Aunque los ajustes de fabrica son adecuados
para la mayoria de los jardines, es preciso famili-
arizarse con las opciones disponibles.

Explicacion del panel de mando con indicaci-
6n LCD (fig. 9)

50. Display LCD

51. Tecla ,SET“ - Tecla de ajuste

52. Tecla ,MODE" - Tecla del programa de corte
53. Tecla ,,START" - Tecla de inicio

54. Tecla ,BACK" - Tecla de volver

55. Teclas de navegacion

56. Tecla ,,OK“ - Tecla de confirmacion

6.3 Ajuste de la altura de corte

jAtencién! El ajuste de la altura de corte debe
efectuarse Unicamente tras haber apagado el
robot cortacésped. Para ello, pulsar la tecla roja
STOP (3). Mediante el ajuste de la altura de corte
(4), el robot cortacésped permite un ajuste con-
tinuo de la altura de corte entre 20 y 60 mm, que
se puede leer en la escala.

Si la altura del césped supera los 60 mm, hay que
acortar el césped a al menos 60 mm para no car-
gar excesivamente el robot y reducir la eficiencia
de funcionamiento. Usar para ello un cortacésped
convencional o una recortadora.

Cuando la instalacion esta completa, la altura de
corte se puede adaptar usando el ajuste de la al-
tura de corte (4). Empezar siempre con una altura
de corte mas alta y reducir en pequefios pasos
hasta la altura deseada.
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6.4 Dispositivo de bloqueo / PIN

El dispositivo de bloqueo impide el uso no auto-
rizado del robot cortacésped sin un codigo valido.
Para ello, debe introducir un codigo de seguridad
personal de cuatro digitos.

Desbloqueo

Antes de poner en marcha el robot cortacésped,
se debe introducir el PIN correcto (PIN estandar:
,0-0-0-0%). Introducir el PIN con ayuda de las te-
clas de navegacion (55).

PIN estandar: Nuevo PIN:

0000

Cambio del PIN

Para cambiar el PIN, proceder como sigue:

1. Desbloquear el panel de mando.

2. Pulsar primero la tecla ,SET“ (51) para reali-
zar ajustes.

3. Navegar por el menu del display LCD (50)
con las teclas de navegacion (55) hasta el
punto ,General“y luego ,,Cdédigo PIN“

4. Primero introducir el PIN actual (PIN estan-
dar: 0-0-0-0) con las teclas de navegacion
(55).

5. A continuacion, con ayuda de las teclas de
navegacion (55), introducir el PIN personal.

6. Confirmar los ajustes realizados.

7. Repetirlos pasos 5y 6 para confirmar el nue-
vo PIN.

8. jAtencion! jAnotar el nuevo PIN!

Solicitar PIN en caso de pérdida

Tener a mano el recibo y el numero de serie del

robot cortacésped. jSe necesita para obtener el

PIN!

Variante A:

1. Enel estado de bloqueo, pulsar el botén
LSET“ (51) durante 6 segundos.

2. Eneldisplay (50) se muestra ahora el PUK.

3. Ponerse en contacto con el servicio de aten-
cion al cliente para obtener el PIN.

Encontrara datos de contacto en el apartado ,In-
formacion de servicio®

Variante B:
1. Introducir en la conexion USB (24) un lapiz

de memoria USB como se muestra en la figu-

raltl.
2. Encender el interruptor principal (7) (ON).
3. Elrobot cortacésped almacena automatica-
mente el PUK en el lapiz de memoria USB y
se oye un pitido al final del proceso.

4. Retirar el lapiz de memoria USB. Leer los da-
tos del Iapiz de memoria USB en un ordena-
dor. El robot cortacésped crea un archivo de
texto (*.txt). Este archivo contiene un PUK, un
codigo personal. Ponerse en contacto con el
servicio de atencion al cliente para obtener el
PIN.

6.5 Ajustes del robot cortacésped

En el menu principal del display LCD (50) se
encuentran los ajustes actuales de lafechay la
hora del robot cortacésped, asi como el nivel de
carga actual. De igual manera, el estado del sen-
sor de lluvia, de la sefial del cable y del programa
de corte seleccionado se muestra en la barra

de herramientas. A través del panel de mando,
se pueden realizar los ajustes en el robot corta-
césped con la tecla ,SET“ (51) e iniciar el robot
cortacésped con diferentes programas de corte
con la tecla ,MODE" (52). Cambiar a la posicion
deseada con las teclas de navegacion (55) para
realizar los ajustes. Pulsar la tecla ,BACK® (54)
para abandonar el menu en cuestion.

Ajustes - tecla ,,SET“ (51)

Con la tecla ,SET“ (51) se pueden llevar a cabo

ajustes basicos en el robot cortacésped. Con

ayuda de las teclas de navegacion (55), cambiar

al punto deseado y confirmar o descartar los

ajustes realizados con la tecla ,,OK" (56) o la tecla

LBack” (54).

® Horario
Utilizar las teclas de navegacion (55) para
cambiar al dia de la semana correspondiente
en el que se desean realizar los ajustes. El
robot cortacésped empezara a cortar el cés-
ped automaticamente el dia correspondiente
de la semana a la hora fijada en el modo de
funcionamiento normal. A la hora de ajustar
el tiempo de corte, se recomienda un valor
orientativo de 8 horas diarias por 500 m?. En
funcion del tamafo del jardin y de la compleji-
dad se debera adaptar el tiempo de trabajo.

e Zona
En el caso de jardines con muchos rincones,
el robot cortacésped puede tener problemas
para acceder a cada area y cortar todo el
césped. En este caso, se pueden seleccionar
varios puntos de inicio en el alambre delimita-
dor (18). Esto permite al robot cortacésped
llegar incluso a las zonas mas inaccesibles
del jardin. El robot cortacésped cubrira la
distancia seleccionada en el alambre deli-
mitador (18) e iniciara su proceso de corte en
esta zona (fig. 6m). Utilizar las teclas de na-
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vegacion (55) para desplazarse a la posicion
deseada que se desea cambiar y establecer
la distancia y la frecuencia respectivas. La
estacion de carga (19) se define automati-
camente como punto de salida 1. Los otros
dos puntos de salida se pueden seleccionar
libremente. Medir para ello la distancia entre
la estacién de carga (19) y el punto de salida
en el sentido de las agujas del reloj a lo largo
del alambre delimitador (18). A través de

la frecuencia se podra determinar cuantas
veces comienza el robot cortacésped su tra-
bajo desde la estacion de carga (19) o desde
los respectivos puntos de salida.

Cortar bordes

Para que el césped de los bordes quede bien
cortado, se puede activar el ajuste ,Corte
bordes®. Asimismo se puede ajustar la fre-
cuencia del corte de césped en los bordes,
es decir con qué ritmo se ha de cortar el
borde del césped al comenzar la ventana de
trabajo, antes de que el robot cortacésped
inicie el funcionamiento de corte. El robot cor-
tacésped comienza su proceso de corte cada
7 dias de trabajo cortando una vez a lo largo
de todo el alambre delimitador.

Memoria de fallos

Recibira informacion sobre los ultimos men-
sajes de fallo del robot cortacésped.
Sensor de lluvia

El sensor de lluvia (5) se puede programar
mediante este ajuste. El ajuste predeter-
minado de fabrica del sensor es ,ON*“. Usted
puede activar o bien desactivar el sensor de
lluvia (5) y ajustar su tiempo de retardo. El
tiempo de retardo define el tiempo que el ro-
bot cortacésped sigue permaneciendo en la
estacion de carga (19) tras secarse el sensor
de lluvia (5).

Desde la estacién

Se puede ajustar el trayecto de vuelta que

el robot cortacésped recorre desde la esta-
cion de carga (19). El robot cortacésped se
desplaza primero hacia atras, conforme a la
distancia ajustada, antes de girar hacia la
superficie de corte o bien de desplazarse en
direccién a su punto de partida. Es preciso
asegurarse de que el robot cortacésped no
abandone la zona de corte debido al trayecto
de vuelta ajustado.

General

- Codigo PIN: Se puede cambiar el PIN del
robot cortacésped y utilizar un PIN personal.
Para ello, proceder como se describe en el

capitulo ,Dispositivo de bloqueo / PIN“. jAten-
cion! Anotar el nuevo PIN.

- Fecha y hora: Utilizar las teclas de navega-
cion (55) para desplazarse a la posicién ade-
cuada y realizar los ajustes deseados.

- Idioma: Utilizar las teclas de navegacion
(55) para cambiar al idioma deseado.

- Revision del software: Aqui esta indicada
la version actual del software del robot corta-
césped.

Programas de corte - Tecla ,,MODE* (52)

Utilizar las teclas de navegacion (55) para cam-

biar al programa de corte deseado para iniciarlo.

Se puede elegir entre la superficie principal y la

superficie secundaria. Se puede encontrar infor-

macion mas detallada sobre las dos superficies

en el capitulo ,Puesta en marcha“ en el apartado

LAlambre delimitador*.

® Corte del césped
Iniciar el robot cortacésped para cortar el
césped y el robot cambia al modo de funcion-
amiento normal con el horario programado.

® Corte de bordes
Colocar el robot cortacésped cerca del alam-
bre delimitador (18) o poner en marcha el
robot mientras esta en la estacion de carga
(19). El robot cortacésped sigue el alambre
delimitador (18) con la unidad de corte en-
cendida en el sentido de las agujas del reloj
hasta la parte trasera de la estacion de carga
(19). A continuacion, el robot cortacésped
vuelve a la estacion de carga (19) si no hay
ningun margen de trabajo activo.

® Spot Mowing
Puede suceder que el robot no corte sufici-
entemente bien algunas areas. Colocar el
robot en una posicién deseada y ponerlo en
marcha. El robot cortacésped comenzara a
cortar el césped en forma de espiral hasta
que encuentre un obstaculo o el alambre de-
limitador (18). A continuacion, el robot corta-
césped vuelve a la estacion de carga (19) si
no hay ningiin margen de trabajo activo.

* Ir a estacion de carga
Enviar el robot cortacésped de vuelta a la
estacion de carga (19). El robot cortacésped
busca el alambre delimitador (18) y lo sigue
en sentido contrario a las agujas del reloj
hasta la estacion de carga (19). Aqui no se
puede utilizar la opcion de la superficie se-
cundaria.
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6.6 Control del robot cortacésped

Proceso de arranque

1. Pulsar la tecla STOP (3) y abrir completa-
mente la cubierta del display (23).

2. Desbloquear el panel de mando (2).

3. Seleccionar el programa de corte deseado y
la superficie de trabajo correspondiente con
la tecla ,MODE" (52).

4. Pulsar la tecla ,START“ (53).

5. Cerrar la cubierta del display (23).

El robot cortacésped trabaja ahora de acuerdo a
la configuracién de tiempo de corte. Durante las
horas de trabajo el nivel de carga de la bateria

se muestra a través y en el display LCD (50). Tan
pronto como el nivel de carga de la bateria baja
al 30%, el robot cortacésped regresa automatica-
mente a la estacion de carga (19).

Cancelacion del proceso de corte

1. Pulsar latecla STOP (3) para detener el robot
cortacésped de inmediato.

2. Abrir completamente la cubierta del display
(23).

3. Desbloquear el panel de mando (2).

4. Pulsar la tecla ,MODE* (52) y seleccionar
,Ir a estaciéon de carga“ para enviar el robot
cortacésped de vuelta a la estacion de carga
(19) alo largo del alambre delimitador (18).

5. Pulsar la tecla ,START“ (53).

6. Cerrar la cubierta del display (23).

Estado ,,STOP*:

Pulsando la tecla STOP (3), el robot cortacésped
queda en estado ,,STOP*, el cual se muestra en el
display LCD (50). El robot cortacésped pausa su
funcionamiento de corte hasta que dicho estado
se vuelve a cancelar.

Tras desbloquear el panel de mando (2) aparece
una ventana que propone cancelar el estado
~STOP“. El estado queda cancelado al confirmar.
De lo contrario, el robot cortacésped permanece
parado. Si el robot cortacésped es puesto en
marcha o enviado de vuelta a la estacion de car-
ga (19), el estado ,STOP* también quedara can-
celado. Cerrar la cubierta del display (23).

6.7 Control del robot cortacésped con ayuda
de la app

Todos los ajustes que se pueden hacer a través

del panel de mando también se pueden hacer

a través de la app. Primero descargar la app de

Einhell para robots cortacésped en el smartpho-

ne. Se puede acceder a la app de Einhell a través

del siguiente enlace y codigo QR:

7. Mantenimiento, limpieza y pedido
de piezas de repuesto

iPeligro!

Antes de realizar cualquier trabajo de limpieza y
mantenimiento, el aparato se debe desconectar
de la fuente de alimentacion. Para ello, retirar el
enchufe de la toma de corriente y apagar el apa-
rato (OFF) con el interruptor principal (7) (fig. 8).
Sacar asimismo la bateria del robot cortacésped.
iCuidado! jPonerse guantes de trabajo!

7.1 Limpieza

e Evitar al maximo posible que la suciedad y
el polvo se acumulen en los dispositivos de
seguridad, las rendijas de ventilaciony la
carcasa del motor. Frotar el aparato con un
pafo limpio o limpiarlo con aire comprimido
manteniendo la presion baja.

e Elrobot cortacésped no debe limpiarse con
agua corriente, especialmente a alta presion.

® Limpiar el aparato de forma periédica con un
pafio humedo y un poco de jabon blando. No
utilizar productos de limpieza o disolventes;
ya que podrian deteriorar las piezas de pla-
stico del aparato. Es preciso evitar que entre
agua en el interior del aparato.

e Limpiar el robot cortacésped empleando ce-
pillos y trapos.

e Controlar la movilidad de las cuchillas (10) y
el disco portacuchillas (11).

® Para limpiar los contactos de carga del robot
(1) y de la estacion de carga (19), utilizar un
limpiador de metales o papel abrasivo muy
fino. Limpiarlos para asegurar un proceso de
carga eficiente.

7.2 Mantenimiento

e Las cuchillas desgastadas o dafiadas (10)
y sus tornillos de fijacion siempre deben ser
reemplazados como juego.

® Cambiar las piezas desgastadas o que pre-
senten dafios. Cambiar las piezas desgasta-
das o que presenten dafnos.

® Es preciso limpiar y a continuacién engrasar
todas los componentes con rosca, asi como
las ruedas y los ejes con el fin de garantizar
que tengan una larga vida util.

e El cuidado regular del robot cortacésped
garantiza no solo que tenga una larga vida
util y un mayor rendimiento, sino que también
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redunda en pro de la facilidad y eficiencia re-
queridas a la hora de cortar el césped.

® Los componentes mas expuestos al des-
gaste son las cuchillas (10). Por eso, es
muy importante examinar periédicamente el
estado de las cuchillas (10) y su sujecion. Si
se producen vibraciones excesivas del robot
cortacésped, esto puede significar que las
cuchillas (10) estan dahadas o deformadas
por los impactos. Si las cuchillas (10) estan
desgastadas o danadas, deben ser reem-
plazadas inmediatamente.

e Controlar regularmente el patrén de corte del
césped. Si las cuchillas estan desafiladas, los
hilos de hierba quedaran mal cortados. Esto
puede hacer que el césped de la superficie
se seque ligeramente y se ponga marron. Por
lo tanto, cambiar las cuchillas regularmente
para obtener un corte limpio y recto.

® Controlar la parte inferior del robot regular-
mente para ver si hay suciedad. Limpiar el
robot cortacésped regularmente. Eliminar de
inmediato la suciedad mas visible.

® Enlas primeras semanas después de la
puesta en marcha y el corte previo con un
cortacésped convencional, puede ser que el
robot se ensucie mucho. Por lo tanto, revisar
la parte inferior del robot més a menudo du-
rante este periodo.

e Cortar el césped en pequefos pasos para
evitar que el robot se ensucie mucho.

® No es preciso realizar el mantenimiento de
otras piezas en el interior del aparato.

Las cuchillas del robot cortacésped deberian
cambiarse a mas tardar cada 3 meses. {Cambiar
siempre el juego completo de cuchillas!

Limpiar el robot cortacésped regularmente. El
robot cortacésped deberia limpiarse a mas tardar
cada 2 semanas. No obstante, esto depende
también de la distancia recorrida y de las condi-
ciones meteorolégicas.

7.2.1 Cambio de las cuchillas

Emplear unicamente cuchillas originales, de no
ser asi, no se garantiza el funcionamiento correc-
to ni la seguridad del aparato.

El robot esta equipado con tres cuchillas (10)
montadas en un disco portacuchillas (11). Estas
cuchillas (10) tienen una vida de hasta 3 meses
(si no se choca contra obstaculos). Reemplazar
las tres cuchillas (10) al mismo tiempo para evitar
cualquier deterioro de la eficiencia y el equilibrio
de su aparato.

Para cambiar las cuchillas (10), proceder de la
siguiente manera (fig. 12) - jAtencién! - Llevar
guantes de proteccion:

1. Bloquear con ayuda de un destornillador la
rotacion del disco portacuchillas (11). Para
ello, introducir el destornillador a través de los
orificios previstos en el disco portacuchillas
(11) y el peine protector.

2. Soltar los tornillos de fijacién

3. Retirar las cuchillas (10) y reemplazarlas por
otras nuevas. Sustituir las tres cuchillas (10)
siempre como juego.

4. A continuacién, volver a apretar el tornillo de
sujecion. Asegurarse de que las nuevas cu-
chillas (10) puedan girar libremente.

Es preciso realizar regularmente un control com-
pleto del cortacésped eliminando y eliminar los
acumulados. Comprobar siempre el estado de las
cuchillas (10) antes de cada comienzo de tempo-
rada. Ponerse en contacto con el departamento
de reparaciones de nuestro servicio de atencion
al cliente. Utilizar Unicamente piezas de recambio
originales.

7.2.2 Actualizacién del software

Si se desea actualizar el software, copiar el nuevo

software en un lapiz de memoria USB vacio (de

ser necesario, formatearlo antes). Asegurarse de
que la bateria esté completamente cargada antes
de seguir estos pasos.

1. Colocar el robot en el area de corte. El robot
cortacésped no debe estar en la estacion de
carga durante la actualizacion del software.

2. Conectar un lapiz de memoria USB al puerto
USB como se muestra. (Fig. 11)

3. Encender el interruptor principal (7) (ON).

4. Elrobot cortacésped inicia ahora la actualiza-
cion del software y muestra el estado actual.

5. Una vez completado el proceso de actua-
lizacién, retirar el lapiz de memoria USB y
reiniciar el robot cortacésped a través del
interruptor principal (7).

En relacion al nuevo software pongase en con-
tacto con nuestro servicio de asistencia técnica
o visite nuestro sitio web https://www.einhell-
service.com/es_ES/page/sterwins-cortadoras-
de-cesped-roboticas

7.2.3 Reparacion del alambre delimitador

Si el alambre delimitador (18) se corta en cu-
alquier punto, utilizar los conectores del cable
(16) suministrados para su reparacion. Para ello,
inserte ambos extremos del alambre cortado
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(18) en el conector del cable (16) y unirlos con la
ayuda de unos alicates. Conectar el enchufe y la
toma de corriente. A continuacion, comprobar el
funcionamiento mediante el indicador LED (21)
en la estacion de carga (19).

7.3 Pedido de piezas de recambio:

Al solicitar recambios se indicaran los datos si-
guientes:

® Tipo de aparato

® No. de articulo del aparato

® No. de identidad del aparato

® No. del recambio de la pieza necesitada.
Encontrard los precios y la informacién actual en
https://www.einhell-service.com/es_ES/page/
sterwins-cortadoras-de-cesped-roboticas

Cuchillas de repuesto, nim. de art.: 34.140.20

ilmportante!

La vista desarrollada y la lista de piezas pueden
consultarse en nuestro sitio web de Einhell.

La disponibilidad de repuestos para este produc-
to es de 10 afios a partir de la ultima fecha de
compra.

8. Almacenamiento

Cargar completamente la bateria antes de
guardarla durante el invierno y apagar el robot
cortacésped (OFF) con el interruptor principal
(7). Sacar la bateria del aparato. Desconectar la
fuente de alimentacion (13) de la alimentacion de
corriente y la estacion de carga (19). El alambre
delimitador (18) puede dejarse fuera durante el
invierno. Sin embargo, asegurarse de que las
conexiones estén protegidas contra la corrosion.
Para ello, separar las conexiones del alambre de-
limitador (18) de la estacion de carga (19).

Guardar el aparato y sus accesorios en un lugar
oscuro, seco, protegido de las heladas e inac-
cesible para los nifios. La temperatura de alma-
cenamiento éptima se encuentra entre los 5y

30 °C. Guardar el aparato en su embalaje original.

9. Transporte

* Apagar el aparato (OFF) con el interruptor
principal (7). (Fig. 8)

® Poner los dispositivos de proteccién para el
transporte (en caso de existir).

® Proteger el aparato contra dafos y fuertes
vibraciones, especialmente durante el trans-
porte en vehiculos.

e Asegurar el aparato para que no se resbale ni
se vuelque.

e Transportar el robot por el asa de transporte
(6) con el disco portacuchillas (11) alejado
del cuerpo.

10. Eliminacion y reciclaje

El aparato esta protegido por un embalaje para
evitar dafos producidos por el transporte. Este
embalaje es materia prima y, por eso, se puede
volver a utilizar o llevar a un punto de reciclaje. El
aparato y sus accesorios estan compuestos de
diversos materiales, como, p. ej., metal y plastico.
Los aparatos defectuosos no deben tirarse a la
basura doméstica. Para su eliminaciéon adecu-
ada, el aparato debe entregarse a una entidad
recolectora prevista para ello. En caso de no
conocer ninguna, sera preciso informarse en el
organismo responsable del municipio.
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11. Indicacion de la estacion de carga y reparacion de fallos

Indicacion LED (21) Descripcion Solucion
OFF - Sin alimentacion de corriente | - Comprobar la alimentacion de corriente
Se enciende en - Listo para cortar el césped - Sila conexién del alambre delimitador a la
verde - Bateria cargada completa- estacién de carga es correcta, leer repa-
mente racion de fallos del robot cortacésped en
- Alambre delimitador (18) caso de que haya otro problema.
conectado
Parpadea enverde | - Alambre delimitador (18) - Inspeccionar el alambre (18) para ver si
cortado esta roto. Comprobar la conexion en la

parte posterior de la estacion de carga y
asegurarse de que los dos extremos del
cable estén correctamente descubiertos e
insertados del todo en los enchufes corre-
spondientes.

. Comprobar la conexion en la parte poste-
rior de la estacion de carga y asegurarse
de que los dos extremos del cable estén
correctamente descubiertos e introduci-
dos del todo en los enchufes.

2. Comprobar si el alambre delimitador que
rodea el césped esta danado (el alambre
no tiene por qué estar completamente
seccionado para interrumpir la sefal).

3. Siel paso 1y 2 son correctos, separar los
dos extremos del alambre delimitador de
la estacién de carga. Conectar un cable
de 5 m de longitud a la estacion de carga
y ponerlo provisionalmente en el suelo.

a) Comprobar si la luz se mantiene ilumina-
da constantemente en verde, en caso afir-
mativo (en verde permanentemente) =>
quiere decir que la senal queda restable-
cida si se utiliza otro cable. Inspeccionar
con mayor detalle para determinar dénde
esta danado o roto el alambre delimita-
dor. Si se utilizan enchufes, cerciorarse
de que los cables estén completamente
insertados y que los enchufes estén debi-
damente apretados.

b) Si la luz sigue parpadeando => sera
preciso comprobar la conexion en la
parte posterior de la estacion de carga y
asegurarse de que los dos extremos del
cable estén correctamente descubiertos
e introducidos del todo en los enchufes.
Si el problema persiste, contactar con el
servicio de asistencia técnica.

—_

Se enciende en - Labateria se estda cargando | - Esperar a que la bateria esté completa-
verde mente cargada.
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12. Indicacion del robot cortacésped y reparacion de fallos

Mensaje de fallo del robot cortacésped en el display LCD (50)

bateria en el robot cortacés-
ped

- La bateria no se puede car-
gar

- La bateria ha llegado al final
de su vida util

Fallo Posibles causas Solucién
Sin sefial - Alambre delimitador mal Comprobar que la indicacién LED (21) de la
conectado estacion de carga (19) se ilumine en verde
- Sin alimentacion de corriente | - Asegurarse de que el alambre delimitador
- Alambre delimitador (18) (18) esté correctamente posicionado y
cortado centrado bajo la estacion de carga (19).
- Comprobar la posicion de la estaciéon de
carga (19).
Fuera - Alambre delimitador mal - Asegurarse de que el alambre delimitador
conectado (18) esté correctamente posicionado y
centrado bajo la estacién de carga (19).
- Asegurar que el robot se encuentre en el
- Robot fuera del &rea de corte area de corte.
Fallo bateria - Se ha producido un fallo de - Asegurarse de que la bateria esté bien

montada.

- Comprobar que el interruptor principal (7)
esté encendido (ON) mientras el robot
cortacésped se encuentra en la estacion
de carga (19).

- Comprobar la posicion de la estacion de
carga (19). De ser necesario, sustituir la
bateria. Como en todos los aparatos que
funcionan con bateria, el nimero de cic-
los de carga es limitado. Contactar con el
servicio de asistencia técnica de su distri-
buidor para comprar una bateria nueva.

Fallo de temperatu-
ra de la bateria

Temperatura de la bateria de-
masiado alta / demasiado baja
o temperatura excesiva del
mando

- Sila temperatura de la ba-
teria supera los 65 °C, el
robot cortacésped vuelve a
la estacién de carga (19).

- Silatemperatura de la ba-
teria es superior a 45 °C o
inferior a 0 °C, el proceso de
carga se detiene y el robot
espera en la estacion de car-
ga (19).

- En verano, cambiar las horas de trabajo a
las primeras horas de la mafanay evitar
operar el robot durante las horas de calor.

- Después de que la bateria o el mando se
haya enfriado hasta el rango de tempera-
tura permitido, el robot vuelve automatica-
mente al modo programado.

- Eninvierno o en caso de temperaturas
exteriores por debajo de los 5 °C colocar
el robot en un lugar templado y seco.
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Mensaje de fallo del robot cortacésped en el display LCD (50)

do varias veces en un minuto

- Sensor de obstaculos per-
manentemente activado
durante 10 segundos

- Sensor de obstaculos activa-
do tres veces durante el re-
greso a la estacion de carga
(19)

Fallo Posibles causas Solucion
Subido - El sensor de elevacion se Pulsar la tecla STOP (3) para abrir la cubier-
dispara continuamente du- ta del display (23). Volver a iniciar el proceso
rante 10 segundos de corte a través del panel de mando (2):

- Si este fallo aparece con frecuencia, com-
probar si hay obstaculos de mas de 10 cm
en la zona de corte y retirar los obstaculos
o separarlos de la zona de corte con el
alambre delimitador (18).

Bloqueado - Sensor de obstaculos activa- | Pulsar la tecla STOP (3) para abrir la cubier-

ta del display (23). Volver a iniciar el proceso

de corte a través del panel de mando (2):

- Comprobar si el robot cortacésped esta
bloqueado por un obstaculo o atrapado
entre arboles, arbustos, etc. Eliminar la
obstruccion o evitar esta zona.

- Si este fallo se produce con frecuencia,
comprobar la colocacion del alambre
delimitador (18). Prestar especial atencion
a los angulos estrechos, pasillos, vallas,
rocas, etc. y ajustar la disposicion del
alambre delimitador (18) si es necesario.

- Comprobar si la hierba esta demasiado
alta y el robot cortacésped esta bloquea-
do. En este caso, cortar el césped a me-
nos de 60 mm.

- Asegurarse también de que el césped en
el lado del alambre delimitador no impida
el movimiento del robot durante el recor-
rido a lo largo del alambre delimitador;
en caso necesario, cortar los bordes de
césped.

- Sieste fallo aparece en la estacion de
carga, cerciorarse de limpiar la conexién
de carga en la estacion de cargay en el
robot.

Demasiado cerca
de estacion

- Robot cortacésped enviado
demasiado cerca de vuelta a
la estacion de carga (19).

Pulsar la tecla STOP (3) para abrir la cubier-

ta del display (23). Volver a iniciar el proceso

de corte a través del panel de mando (2):

- Elrobot cortacésped se deberia enviar de
vuelta a la estacion de carga (19) con una
distancia minima de 2 m.

Anl_ST_800_SPK7.indb 119

-119-

17.11.2023 09:43:53




Mensaje de fallo del robot cortacésped en el display LCD (50)

sido levantadas por un obs-
taculo

- Las ruedas traseras (8) pue-
den girar libremente puesto
que el césped es irregular

- Lasruedas estan sucias o el
suelo esta resbaladizo

Fallo Posibles causas Solucion
Caido - Robot cortacésped inclinado | Pulsar la tecla STOP (3) para abrir la cubier-
permanentemente durante ta del display (23). Volver a iniciar el proceso
10 segundos de corte a través del panel de mando (2):
- Robot inclinado en una di- - Llevar el robot cortacésped a una superfi-
reccién por un periodo mas cie planay reiniciarlo.
largo - Sielrobot cortacésped se inclina debido
a una pendiente pronunciada en la zona
de corte, ajustar el alambre delimitador
(18) en consecuencia para evitar las pen-
dientes pronunciadas.
Fallo rueda - Lasruedas traseras (8) han | Pulsar la tecla STOP (3) para abrir la cubier-

ta del display (23). Volver a iniciar el proceso

de corte a través del panel de mando (2):

- Llevar el robot cortacésped a una superfi-
cie planay reiniciarlo

- Asegurarse de que las ruedas estén lim-
pias, en caso necesario limpiarlas con un
cepillo.

- Arreglar el suelo rellenando el agujero.

Fallo botén STOP

La cubierta del display (23)
esta abierta, pero no se ha ac-
tivado la tecla STOP (3).

Pulsar la tecla STOP (3) para abrir la cubier-
ta del display (23). Volver a iniciar el proceso
de corte a través del panel de mando (2):

- Comprobar que la cubierta del display
(23) puede abrirse y cerrarse libremente
con la tecla STOP (3).

- Comprobar que la tecla STOP (3) funcio-
ne correctamente.

detenido debido a un fallo de
sensor

PCB sobretempe- Temperatura de la bateria de-
ratura masiado alta / demasiado baja

o temperatura excesiva del

mando

- Silatemperatura de la ba- - Enverano, cambiar las horas de trabajo a
teria supera los 65 °C, el las primeras horas de la mafana y evitar
robot cortacésped vuelve a operar el robot durante las horas de calor.
la estacién de carga (19).

- Sila temperatura de la ba- - Después de que la bateria o el mando se
teria es superior a 45 °C o haya enfriado hasta el rango de tempera-
inferior a 0 °C, el proceso de tura permitido, el robot vuelve automatica-
carga se detiene y el robot mente al modo programado.
espera en la estacion de car-
ga (19).

Lluvia - Elsensor de lluvia (5) se ha | - Esperar hasta que el robot cortacésped
activado. esté seco.
- En el capitulo 5.2. se puede consultar una
descripcién detallada sobre el sensor.
Fallo sensor - Elrobot cortacésped se ha Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y

volver a encenderlo (ON) para reiniciar el
robot cortacésped.
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Mensaje de fallo del robot cortacésped en el display LCD (50)

Fallo

Posibles causas

Solucion

Fallo del motor/
sobrecorriente del
motor

- Elrobot cortacésped se ha
detenido debido a una sob-
recorriente en el motor o un
fallo en el mismo

Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y
volver a encenderlo (ON) para reiniciar el
robot cortacésped.

- Comprobar la altura de la hierba en la
zona de corte y, si es necesario, cortar la
hierba a menos de 60 mm con un corta-
césped convencional.

- Aumentar la altura de corte. Empezar
siempre con una altura de corte mas alta
y reducir en pequefios pasos hasta la al-
tura deseada.

- Inspeccionar los discos portacuchillas
(11) y las ruedas en busca de suciedad y
limpiar dichas partes a fondo.

- Revisar las ruedas traseras y el disco por-

tacuchillas (11) para ver si hay bloqueos.
Si no se pueden eliminar estos bloqueos,
ponerse en contacto con el servicio de
atencion al cliente responsable.

Fallo servicio

- Elrobot cortacésped se ha
detenido debido a un fallo de
servicio

Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y
volver a encenderlo (ON) para reiniciar el
robot cortacésped.

Localizacion de ave

rias

Fallo

Posibles causas

Solucion

El robot se encuen-
tra en el area de
corte.

El robot segador no
se puede encender.

- Latension de la bateria es
demasiado baja

- Fallo en el circuito de corri-
ente o sistema electronico

- Devolver el robot cortacésped a la estaci-
6n de carga (19) para que se cargue.
- Encender el interruptor principal (7) (ON).

- Ponerse en contacto con servicio de asis-

tencia técnica.

El robot cortacés-
ped no puede entrar
en la estacion de
carga.

- La estacién de carga (19) no
esta correctamente instala-
da.

- Asegurar que el indicador LED (21) de la
estacion de carga (19) se ilumine en ver-
de.

- Asegurar que los alambres delimitadores
(18) estén conectados a la estacion de
carga (19) y que el alambre delimitador
delantero (18) esté centrado debajo de la
estacion de carga (19).

- Asegurar que la estacion de carga (19)
esté correctamente posicionada.

El robot cortacés-
ped se detiene o se
desplaza de mane-
ra descontrolada en
las inmediaciones
de islas de delimita-

cion.

- El alambre delimitador (18)
no esta bien instalado alre-
dedor de las islas de deli-
mitacion.

- Adaptar la posicion del alambre delimita-
dor (18).

- Asegurarse de que el alambre delimitador

(18) no se cruce.
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Localizacién de averias

Fallo

Posibles causas

Solucion

El robot cortacés-
ped hace mucho
ruido.

Cuchillas (10) dafiadas
Muchas sustancias extrafias
se adhieren a las cuchillas
(10)

El robot cortacésped empe-
z6 demasiado cerca de los
obstaculos

El accionamiento de las
cuchillas o el motor de accio-
namiento esta dafiado
Otras partes del robot dafa-
das

Cambiar las cuchillas (10). Las 3 cuchillas
(10) se deben sustituir al mismo tiempo.
La eficiencia de funcionamiento del robot
depende del afilado de las cuchillas (10).
Por lo tanto, mantener las cuchillas (10)
en buenas condiciones.

Desconectar el robot cortacésped de
forma segura y usar guantes de trabajo
mientras se limpian las cuchillas (10) para
evitar lesiones por corte.

Dejar reparar o sustituir el motor por el
servicio de atencion al cliente.

El robot cortacés-
ped permanece en
la estacién de car-
ga. El robot siempre
vuelve a la estacion
de carga

Ajustes equivocados del
tiempo de trabajo

Bateria vacia

Se ha disparado el sensor de
lluvia

Temperatura de la bateria
elevada

Comprobar los ajustes del tiempo de tra-
bajo.

El robot cortacésped comienza y termina
su trabajo de acuerdo con el margen de
tiempo programado. Fuera de dicho mar-
gen, el robot cortacésped permanece en
la estacién de carga (19).

Cerciorarse de que el sensor de lluvia
esté limpio y seco.

Prestar atencion a que la estacion de
carga del robot no quede expuesta a la
radiacion solar directa. En caso necesa-
rio, colocar la cubierta de la estacion de
carga (se adquiere por separado).

El robot cortacés-
ped se detiene en el
alambre delimitador
y no puede llegar

a la estacion de
carga.

Bateria vacia

La longitud del alambre
delimitador (18) y, por tanto,
la distancia a la estacion de
carga (19) es demasiado
larga para la bateria utilizada.

Retirar todos los obstaculos del alambre
delimitador (18). Al colocar el alambre
delimitador (18), asegurarse de que haya
suficiente distancia con respecto a los
obstaculos.

Utilizar una bateria de mayor capacidad.
Atencién: Si se utiliza una bateria Multi-
Ah (por ejemplo, 4-6 Ah) establecer la
capacidad mas alta. Puesto que la carga
y descarga en el robot cortacésped se
producen de manera cuidadosa, no es
necesario utilizar la capacidad menor
para prolongar la vida util.

{ATENCION! {El corte de los alambres delimitadores y los dafos consiguientes no los cubre la

garantia!
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13. Indicacién cargador

Estado de indicacion Sianificad did
LED rojo | LED verde 'gnificado’y medida

Apagado Parpadea |Listo para funcionamiento
El cargador esta conectado a la red y listo para el funcionamiento, la ba-
teria no esta en el cargador

Encendido | Apagado Carga
El cargador carga la bateria en modo rapido. Consultar el tiempo de carga
necesario en el cargador.
jAdvertencia! En funcion de lo cargada que esté la bateria, los tiempos de
carga reales pueden diferir de los indicados.

Apagado Encendido |La bateria esta cargada y esta lista para utilizar. (READY TO GO)
Después se cambia a carga lenta hasta que la bateria esté completamen-
te cargada.

Para ello, dejar la bateria en el cargador unos 15 minutos mas.
Medida:
Sacar la bateria del cargador. Desconectar el cargador de la red.

Parpadea | Apagado Carga adaptada
El cargador se encuentra en el modo de carga lenta.

Por motivos de seguridad, en este modo la bateria se carga con mayor
lentitud y tarda mas tiempo. Esto puede deberse a las siguientes causas:
- Hace mucho tiempo que no se ha cargado la bateria.

- Latemperatura de la bateria no se encuentra dentro del rango éptimo.
Medida:

Esperar hasta que el proceso de carga haya finalizado, la bateria puede
seguir cargandose.

Parpadea |Parpadea |Fallo
El proceso de carga ya no es posible. La bateria esta defectuosa.
Medida:

Esta prohibido cargar una bateria defectuosa.
Sacar la bateria del cargador.

Encendido |Encendido | Averia por temperatura
La bateria esta demasiado caliente (p. ]. por radiacion solar directa) o
demasiado fria (por debajo de 0° C)

Medida:
Sacar la bateria y guardarla durante 1 dia a temperatura ambiente
(aprox. 20° C).
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Eliminacion

]
Las herramientas eléctricas, baterias, accesorios y embalajes deberan someterse a un proceso de re-
cuperacion que respete el medio ambiente.
iNo arroje las herramientas eléctricas, acumuladores o pilas a la basura!
Este producto deber depositarse como residuo en un lugar de recogida adecuado para su reciclaje

Sélo para los paises de la UE:

De acuerdo con la directiva europea 2012/19/UE sobre aparatos eléctricos y electronicos de desecho y
su realizacion en la legislacion nacional y la directiva europea 2006/66/CE, las herramientas eléctricas
que ya no son aptas para su uso y respectivamente los acumuladores/las pilas defectuosos o vacios
deberan ser recogidos por separado y reciclados de manera respetuosa con el medio ambiente.

En el caso de una eliminacién inadecuada, los aparatos eléctricos y electronicos pueden tener efectos
nocivos para el medio ambiente y la salud humana debido a la posible presencia de sustancias peligro-
sas.

Solo esta permitido copiar la documentacion y documentos anexos del producto, o extractos de los
mismos, con autorizacion expresa de Einhell Germany AG.

Nos reservamos el derecho a realizar modificaciones técnicas
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Informacion de servicio

En todos los paises mencionados en el certificado de garantia disponemos de distribuidores compe-
tentes cuyos datos de contacto podran consultar en dicho certificado. Dichos distribuidores estan a su
disposicion para cualquier asunto relacionado con el servicio como reparacion, suministro de piezas de
repuesto y desgaste, o con respecto a los materiales de consumo.

Es preciso tener en cuenta, que las siguientes piezas de este producto se someten a desgaste natural
o provocado por el uso o que se necesitan las siguientes piezas como materiales de consumo.

Categoria Ejemplo
Piezas de desgaste* Bateria
Material de consumo/Piezas de consumo* Cuchillas
Falta de piezas

*ino tiene por qué estar incluido en el volumen de entrega!

En caso de deficiencia o fallo, rogamos que lo registre en la pagina web www.Einhell-Service.com. De-
scriba exactamente el fallo y responda siempre a las siguientes preguntas:

® ;Ha funcionado el aparato en algun momento o estaba defectuoso desde el principio?
® ;lLe hallamado algo la atencion antes de surgir el fallo (indicio antes del fallo)?

® ;Queé fallo de funcionamiento le parece que presenta el aparato (indicio principal)?
Describa ese fallo en el funcionamiento.
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Certificado de garantia

Estimado cliente:

Nuestros productos estan sometidos a un estricto control de calidad. No obstante, lamentariamos que este

aparato dejara de funcionar correctamente, en tal caso, le rogamos que se dirija a nuestro servicio de atencién

al cliente en la direccion indicada en la parte inferior de la presente tarjeta de garantia. Con mucho gusto le
atenderemos también telefénicamente en el nimero de servicio indicado a continuacién. Para hacer vélido el
derecho de garantia, proceda de la siguiente forma:
1. Estas condiciones de garantia van dirigidas exclusivamente a los consumidores, es decir, personas natura-
les que no desean emplear este producto en el marco de su actividad comercial ni auténoma. Estas condi-
ciones de garantia regulan prestaciones adicionales de garantia que el fabricante abajo mencionado pro-
mete, de manera adicional a la garantia legal, a los compradores de sus nuevos aparatos. Las prestaciones
de garantia que le corresponden conforme a ley no se ven afectadas por la presente. Nuestra prestacion de
garantia es gratuita para usted.
2. Lagarantia se extiende exclusivamente a defectos en un aparato nuevo del fabricante abajo mencionado
adquirido por usted en la Unién Europea, ocasionados por fallos de material o de produccion, y esta limita-
da, segun nuestra eleccion, a la reparacion de los defectos o al cambio del aparato. Es preciso tener en
consideracion que nuestro aparato no estd indicado para un uso comercial, profesional o en taller. Por lo
tanto, no procedera un contrato de garantia cuando se utilice el aparato dentro del periodo de garantia en
establecimientos industriales, comerciales o talleres, asi como actividades similares. En caso de articulos
de lalinea ,Professional“ no se aplica la exclusion del uso comercial, profesional o en taller.
3. Nuestra garantia no cubre:
© Darnos en el aparato ocasionados por la no observancia de las instrucciones de montaje o por una ins-
talacién no profesional, no observancia de las instrucciones de uso (como, p. ej., conexion a una tensién
de red o corriente no indicada) o la no observancia de las disposiciones de mantenimiento y seguridad
o por la exposicién del aparato a condiciones anormales del entorno o por la falta de cuidado o mante-
nimiento.

® Dafos en el aparato ocasionados por aplicaciones impropias o indebidas (como, p. €j., sobrecarga del
aparato o uso de herramientas o accesorios no homologados), introduccién de cuerpos extrafios en el
aparato (como, p. €j., arena, piedras o polvo...), dafios producidos por el transporte, uso violento o influ-
encias externas (como, p. €j., dafios por caidas).

© Danos en el aparato o en piezas del aparato provocados por el desgaste natural, habitual o producido
por el uso. Por ejemplo, las baterias estdn sometidas a un desgaste natural y debido a su estructura
estan disefiadas para un numero de ciclos limitado. El desgaste se ve influenciado negativamente por
las velocidades de carga, cargas demandadas, pero también por la exposicién al calor, frio, vibraciéon y
sacudidas.

4. Lagarantia es valida durante un periodo de 3 afios a partir de la fecha de compra del aparato (la garantia
para la bateria es de 2 afios, a no ser que la bateria esté registrada en el sitio web de Einhell, entonces la
garantia sera también de 3 anos). El derecho de garantia debe hacerse valido, antes de finalizado el plazo
de garantia, dentro de un periodo de dos semanas una vez detectado el defecto. El derecho de garantia
vence una vez transcurrido el plazo de garantia. La reparaciéon o cambio del aparato no conllevara ni una
prolongacion del plazo de garantia ni un nuevo plazo de garantia ni para el aparato ni para las piezas de
repuesto montadas. Esto también se aplica en el caso de un servicio in situ.

5. Para hacer efectivo su derecho a garantia, registre su aparato defectuoso en: www.einhell.es.

Tenga a mano el recibo de compra o cualquier otro comprobante que acredite la compra del aparato nuevo.
La garantia no cubre aquellos aparatos que se envien sin el comprobante pertinente o sin la placa de identi-
ficacion puesto que resulta dificil localizarlos. Si nuestra prestacion de garantia incluye el defecto aparecido
en el aparato, recibira de inmediato un aparato reparado o nuevo de vuelta.

6. Sihatrasladado el aparato a otro pais de la Unién Europea distinto al pais en el que ha adquirido el apa-
rato, prestaremos el servicio de garantia a través de un distribuidor local. En caso de traslado fuera de la
Unién Europea desaparecera el derecho de garantia.

Naturalmente, también solucionaremos los defectos del aparato que no se encuentren comprendidos o ya no se
encuentren dentro del periodo de garantia.
Para ello, consulte en nuestro mail de servicio postventa-es@einhell.com como tiene que proceder.

Servicio tecnico: Comercial Einhell S.A., Rua da Aldaia, 225, Apartado 2100, 4410-459 Arcozelo VNG
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Cuprins

Indicatii de siguranta
Descrierea aparatului si cuprinsul livrarii
Utilizarea conform scopului
Date tehnice
Punerea in functiune
Utilizarea
Curatarea, intretinerea si comanda pieselor de schimb
Depozitarea
Transportul
. Eliminarea si reciclarea
. Afisajul statiei de incarcare si remedierea erorilor
. Afisajul robotului de tuns iarba si remedierea erorilor
. Afisajul aparatului de incarcat

©ONOoGOA~LN

- o a4 ©
W= O

LI

Pericol! - Cititi manualul de utilizare pentru a reduce riscul producerii unui accident

Avertisment: Nu permiteti niciodata utilizarea acestui dispozitiv de catre copii, persoane cu capacitati
fizice, senzoriale sau mentale limitate sau care au experienta si cunostinte insuficiente sau persoane
care nu sunt familiarizate cu aceste instructiuni.

Avertisment: Copiii nu au voie sa se afle in apropierea dispozitivului sau sa se joace cu acesta atunci
cand este in functiune.

Daca produsul este utilizat in zone publice, trebuie plasate semne de avertizare in jurul zonei de lucru.
Semnele trebuie sa cuprinda urmatorul text:

Avertisment!
Robot de tuns gazonul automat! Nu va apropiati de masina! Supravegheati copiii!
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Pericol!

La utilizarea aparatelor trebuie respectate cateva
masuri de siguranta, pentru a evita accidentele
si daunele. De aceea, cititi cu grija instructiunile
de utilizare/indicatiile de siguranta. Pastrati aces-
te materiale in bune conditii, pentru ca aceste
informatii sa fie disponibile in orice moment.
Daca predati aparatul altor persoane, inméanati-
le si aceste instructiuni de utilizare /indicatii de
siguranta. Nu ne asumam nici o raspundere
pentru accidente sau daune care rezulta din ne-
respectarea acestor instructiuni de utilizare si a
indicatiilor de siguranta.

1. Indicatii de siguranta

Indicatiile de siguranta corespunzatoare le gasiti
n brogura anexata!

Avertisment!

Cititi toate indicatiile de siguranta,
instructiunile si tineti cont de imaginile si da-
tele tehnice care insotesc acest aparat elec-
tric. Nerespectarea urmatoarelor instructiuni pot
duce la electrocutare, incendiu si/sau raniri grave.
Pastrati toate instructiunile si indicatiile de
siguranta pentru viitor.

Explicatia simbolurilor utilizate

(vezi figura 14)

A. AVERTISMENT - Cititi complet instructiunile
de utilizare Tnainte de a pune in functiune dis-
pozitivul!

B. AVERTISMENT - Pastrati o distanta de
siguranta corespunzatoare cand dispozitivul
se afla in functiune!

C. AVERTISMENT - inainte de a efectua orice
lucrare la dispozitiv sau inainte de a ridica
dispozitivul actionati mecanismul de blocare!
ATENTIE - Nu atingeti cutitul rotativ!

D. AVERTISMENT - Nu va urcati pe dispozitiv!

ATENTIE - Nu atingeti cutitul rotativ!

Clasa de protectie Il (izolare dubla).

Depozitarea acumulatorilor doar in incaperi

uscate cu o temperatura ambianta de +10°C -

+40°C. Depozitati acumulatorii doar atunci
cand sunt incarcati (incarcati minimum 40 %).

Clasa de protectie Il

Siguranta inertiala 2 A

A se folosi doar in spatii uscate.

AVERTISMENT: Pentru incarcarea bateriei

folositi doar unitatea de conectare detasabila

NT24/1 / PS24/1, care a fost livrata impreuna

cu acest echipament.

K. Nivelul puterii sonore garantat

mm

cTIo

Atentie!

in timpul furtunilor scoateti stecherul de retea din
priza si deconectati firul de delimitare de la statia
de incarcare.

2. Descrierea aparatului si cuprinsul
livrarii

2.1 Descrierea aparatului (Fig. 1/2)

1. Robot de tuns iarba

2. Panou de comanda

3. Buton STOP / Buton de deblocare a capacu-
lui afisajului

4. Instrument de reglare a inaltimii de taiere

5. Senzor de ploaie

6. Maner transport

7 intrerupétor principal

8. Roata din spate

9. Capac compartiment acumulator

10. Lame

11. Disc de taiere

12. Roata din fata

13. Unitate de conectare (cablu)

14. Carlige de fixare

15. Surub de fixare

16. Conector de cablu

17. Lame de rezerva

18. Fir de delimitare

19. Statie de incarcare

20. Stift de incarcare

21. Afisaj LED

22. Cheie hexagonala

283. Capac afisaj

24. Conexiune USB

25. Rigla (a se decupa)

2.2 Cuprinsul livrarii

Va rugam sa verificati integralitatea articolului i

baza cuprinsului livrarii descris. in cazul in care

lipsesc piese, va rugam sa va adresati in interval

de maxim 5 zile lucratoare de la cumpararea ar-

ticolului la centrul nostru de service sau la maga-

zinul la care ati achizitionat aparatul, prezentati in

acest caz un bon de cumparare valabil. Va rugam

sa tineti cont de tabelul de garantie cuprins in

informatiile de service din capatul instructiunilor

de utilizare.

® Deschideti ambalajul si scoateti aparatul cu
grija.

e Indepértati ambalajul, precum si sigurantele
de ambalare si de transport (daca exista).

e Verificati daca livrarea este completa.

e Controlati aparatul si accesoriile daca nu
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prezinta pagube de transport.
e Pastrati ambalajul dupa posibilitate, pana la
expirarea duratei de garantie.

Pericol!

Aparatul si ambalajul nu sunt jucarii pentru
copii! Copiilor le este interzis sa se joace cu
pungi din material plastic, folii si piese mici!
Exista pericolul de inghitire si sufocare!

Continutul livrarii, materialul de montaj si
accesoriile (partial neincluse in continutul
livrarii):

Consultati fisa cu informatii anexata cu privi-
re la continutul livrarii.

Robot de tuns iarba

Unitate de conectare (cablu)

Statie de incarcare

Suruburi de fixare (4 bucati)

Lame de rezerva

Carlige de fixare

Fir de delimitare

Conector de cablu

Cheie hexagonala

Acumulator

Dispozitiv de incarcare

Rigla (a se decupa)

Instructiuni de utilizare originale

Indicatii de siguranta

Unelte necesare

® (nusuntincluse in continutul livrarii)
Ciocan

Cleste

Cleste pentru dezizolare

Nivela cu bula (optional)

3. Utilizarea conform scopului

Robotul de tuns iarba este destinat utilizarii per-
sonale in gradinile private si de hobby si se va
folosi exclusiv pentru tunderea gazonului.

Aparatul poate fi utilizat numai in conformitate
cu scopul pentru care a fost creat. Orice utilizare
care depaseste acest domeniu este considerata
neconforma. Pentru eventualele daune sau acci-
dente de orice tip rezultate ca urmare a utilizarii
neconforme a aparatului raspunde utilizatorul/
operatorul si nu producatorul.

Va rugam sa tineti de asemenea cont de faptul ca
aparatele noastre nu sunt construite pentru utili-

zare in scopuri mestesugdresti sau industriale. Nu
ne asumam nicio raspundere pentru eventualele
probleme survenite ca urmare a utilizarii aparatu-
lui Tn Tntreprinderi lucrative, mestesugaresti sau
industriale precum si in alte activitati similare.

4. Date tehnice

TeNSIUNE ....oocviiiiiiiie e
Turatia motorului .... .
Tip protectie ...
Clasa de protectie ..........oovvvivirieriiiiinicieee 11l
Greutate .................

Latimea de taiere
Numarde lame ...

TInclinatie Max. ........cccovevevreeeeeieirieeeeean 35%
Nivelul presiunii sonore L, .............. 59,3 dB (A)
Nesiguranta K ..o 2,52dB (A)

Instrument de reglare a inaltimii de taiere
............................................. 20-60 mm; continuu
Lungime permisa a firului de delimitare

Antena cablu fir de delimitare
Banda de frecventa de operare: ...... 0-148,5 KHz

Putere maxima de transmitere: ..... 67,05 dBuA/m

Unitate de conectare

Tensiune de intrare: .........ccceeeeevcieeeiieeennns 100-
240V ~50/60 Hz

Tensiune de iesire: .........ccccovivieeiiiiene 24Vc.c.
Curent de iesSire: .......coevveeieeiiieiieeeeseeee 1,5A
Clasa de protectie: .........cccooeviviieciiiininnen, I1/@

Valorile de zgomot au fost determinate in confor-
mitate cu standardele EN ISO 3744:1995 si ISO
11094:1991.

Avertisment!

Acest dispozitiv genereaza un camp electro-
magnetic in timpul functionarii. Campul res-
pectiv poate afecta, in anumite circumstante,
implanturile medicale active sau pasive. Pen-
tru a reduce riscul de ranire grava sau fatala,
recomandam persoanelor cu implante medi-
cale sa consulte medicul si producéatorul im-
plantului inainte de utilizarea dispozitivului.
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5. Punerea in functiune

Cititi instructiunile de utilizare in integralitate,
inainte de a incepe instalarea robotului de
tuns iarba. Calitatea instalarii determina gra-
dul ulterior de eficienta a robotului de tuns
iarba.

5.1 Principiu de functionare

Robotul de tuns iarba isi alege directia in mod
aleatoriu. Gazonul va fi complet tuns de catre ro-
botul de tuns iarba care lucreaza toate zonele din
perimetrul delimitat de firul de delimitare (18). De
indata ce robotul de tuns iarba detecteaza firul de
delimitare corect instalat (18) se va intoarce si se
va indrepta in alta directie din interiorul perimetru-
lui. Toate zonele din interiorul perimetrului pe care
doriti s& le protejati — de ex.: iazuri, copaci, mobi-
lier sau straturi de flori — trebuie de asemenea sa
fie delimitate cu ajutorul firului de delimitare (18).
Firul de delimitare (18) trebuie sa formeze un
cerc inchis. In cazul in care robotul de tuns iarba
intalneste un obstacol in perimetrul de tuns, se va
intoarce si se va indrepta in alta directie (Fig. 3).

5.2 Senzorii

Robotul de tuns iarba este echipat cu mai multi

senzori de siguranta.

® Senzor de ridicare:
in cazul in care robotul de tuns iarba se ridici
din spate la mai mult de 30° de la sol sau
daca o roata din fata (12) pierde contactul cu
solul, robotul si rotatia lamelor (10) se vor opri
imediat.

® Senzor de inclinare:
in cazul in care robotul de tuns iarba se
inclina puternic intr-o directie, acesta si
rotatia lamelor (10) se vor opri imediat.

® Senzor pentru obstacol:
Robotul de tuns iarba recunoaste obstacolele
pe care le intampina in cale. Cand robotul de
tuns iarba se ciocneste de un obstacol, aces-
ta se opreste imediat si se indeparteaza de
obstacol cu spatele.

® Senzor de ploaie:
Robotul de tuns iarba este prevazut cu un
senzor de ploaie (5) pentru a se preintampina
situatia ca robotul s& lucreze in ploaie. Ro-
botul de tuns iarba se va intoarce la statia de
incarcare (19) cand sesizeaza ploaia si se va
incarca complet. Dupa ce senzorul de ploaie
(5) se usuca, robotul de tuns iarba raméane
inca doua ore la statia de incarcare (19).
Abia dupa aceea isi va relua activitatea, cu

conditia sa se afle inca in intervalul de timp
activ. Daca senzorul de ploaie (5) este activat
(recomandat pentru a proteja gazonul), atunci
apare un nor deschis la culoare pe afisaj

(50). Daca senzorul s-a declansat apare un
nor inchis la culoare, cu stropi de ploaie. Nu
scurtcircuitati cei doi senzori de metal cu
metal sau orice alt material conductor. Acest
lucru va afecta functionarea corecta a robotu-
lui de tuns iarba.

5.3 Pregatire

Mai intéi desenati o schitd a gazonului. Desenati,
de asemenea, obstacolele si elaborati un plan
cum sd le protejati. Astfel va va fi mai usor

sa gasiti o pozitionare buna pentru statia de
incarcare (19) si sa intindeti firul de delimitare
(18) n jurul tufisurilor, straturilor cu flori etc. (Fig.
4).1n cazul in care indltimea gazonului depaseste
60 mm, acesta va trebui tuns inainte pentru a nu
suprasolicita robotul de tuns iarba si pentru a nu
afecta gradul de eficienta de functionare. Pentru
a face acest lucru puteti folosi 0 magina de tuns
iarba conventionald sau o motocoasa.

Se recomanda sa tundeti gazonul in locul in care
trebuie amplasat firul de delimitare cu o masina
de tuns iarba disponibild in comert la o inaltime
de 30 mm, astfel incét firul s& se aseze corect pe
sol.

Adunati toate obiectele imprastiate pe gazon care
pot fi deteriorate de catre robotul de tuns iarba
sau care pot deteriora robotul.

Trebuie sa aveti la indemana urmatoarele unelte:
ciocan, cleste, cleste pentru dezizolare si nivela
cu bula (optional).

Montarea acumulatorului

Pentru ca robotul de tuns iarba sé& functioneze
este nevoie de un acumulator (A) din seria Power-
X-Change. Atentie: in functie de model, este
posibil ca acumulatorul (A) sa nu fie inclus in
continutul livrarii pentru robotul dumneavoastra
de tuns iarba.

Deschideti capacul compartimentului pentru
acumulator (9). Apasati butonul de blocare al
acumulatorului (A) si introduceti acumulatorul
(A) in suportul de acumulator prevazut. inchideti
capacul compartimentului pentru acumulator (9)
si asigurati-va ca se blocheaza corect (Fig. 10).
Pentru a indeparta acumulatorul (A) deschideti
capacul compartimentului pentru acumulator (9).
Apasati butonul de blocare al acumulatorului (A)
si scoateti acumulatorul (A).
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5.4 Statia de incarcare

5.4.1 Locatia statiei de incarcare

Gasiti mai intai cea mai buna locatie pentru statia
de incarcare (19). Este nevoie de o priza de ex-
terior care furnizeaza curent electric in mod per-
manent pentru ca robotul de tuns iarba sa poata
functiona in orice moment. Statia de incarcare
(19) trebuie pozitionata pe o suprafata plana,

la nivelul gazonului. Asigurati-va ca zona este
plata si uscata. Alegeti un loc la umbra, pentru ca
acumulatorul sa se poata incarca intr-un mediu
racoros. Asigurati-va, de asemenea, ca firul de
delimitare este intins drept, la cel putin 2 m in fata
statiei de incarcare (19) si 1 m in spatele statiei
(Fig. 5a). Din cauza curbelor direct in fata statiei
de incarcare (19) pot aparea dificultati la ando-
care pentru incarcare.

5.4.2 Localizarea statiei de incarcare

Daca acumulatorul este aproape descarcat,
robotul de tuns iarba se va intoarce la statia de
incarcare (19), urménd firul de delimitare (18) in
sens invers acelor de ceasornic pana la statia
de incarcare (19). Prin urmare, asigurati-va ca
pozitionati corect statia de incarcare (19) (Fig.
5b).

5.4.3 Conectarea statiei de incarcare la unita-
tea de conectare

1. Tnainte de a conecta statia de incarcare (19)
la sursa de alimentare asigurati-va ca tensi-
unea retelei este la 100-240 V la 50/60 Hz.

2. Conectati unitatea de conectare (13) di-
rect la priza. Nu folositi cablul pentru alte
intrebuintari.

3. Nufolositi o unitate de conectare (13)
deteriorat. in caz de deteriorare a cablurilor
sau a unitatii de conectare (13) adresati-va
imediat unui tehnician autorizat pentru a le
inlocui.

4. Nuincarcati robotul de tuns iarba intr-un me-
diu umed. Nu incarcati robotul de tuns iarba
la temperaturi de peste 40 C sau sub 5 C.

5. Tineti robotul de tuns iarba si unitatea de
conectare (13) departe de apa, surse de
calduré si substante chimice. Tineti cablul
unitatii de conectare (13) departe de margini
ascutite, pentru a evita deteriorarea.

6. Conectati unitatea de conectare (13) cu statia
de incarcare (19) (Fig. 5¢).

Nu instalati statia de incarcare intr-o zona
separata de suprafata principald, deoarece robo-
tul nu isi va gasi drumul inapoi.

Pentru a incarca acumulatorul robotului de tuns

iarba n timpul instalarii porniti mai intai robotul

de tuns iarba de la intrerupatorul principal (7) si
asezati robotul de tuns iarba in statia de incarcare
(19).

5.4.4 Informatii privind incarcarea

Robotul de tuns iarba se intoarce la statia de
incarcare (19) in urmatoarele situatii:

I trimiteti manual inapoi.

Acumulatorul este incarcat la sub 30 %.
Intervalul de lucru zilnic a ajuns la final.

S-a activat senzorul de ploaie.

Robotul de tuns iarba este supraincalzit.
Modul ,Tuns margini” sau ,Spotmowing” a fost
activat in afara intervalului de lucru stabilit si
finalizat de catre robotul de tuns iarba.
Astfel, robotul de tuns iarba se intoarce singur
la statia de incarcare (19) de-a lungul firului de
delimitare (18).

Cand robotul de tuns iarba se intoarce la statia
de incarcare (19), cauta firul de delimitare (18)

si merge de-a lungul firului de delimitare (18), in
sens invers acelor de ceasornic.

in timpul incarcérii, afisajul LED (21) al acumula-
torului de pe statia de incarcare (19) lumineaza
in culoarea rosie. Daca afisajul LED (21) de pe
statia de incarcare (19) lumineaza in culoarea
verde, atunci acumulatorul este complet incarcat.
Dupa incarcarea completa, robotul de tuns iarba
reia lucrul sau raméane la statia de incarcare (19)
pana la inceperea urmatorului interval de lucru.
In cazul in care intampina un obstacol pe firul

de delimitare (18) la intoarcerea la statia de
incarcare (19), robotul de tuns iarba raméne,
dupa mai multe incercéri, in fata obstacolului si
nu se poate intoarce la statia de incarcare (19).
indepértat,i toate obstacolele de pe firul de deli-
mitare (18).

Daca temperatura acumulatorului depaseste 45
C, incarcarea este intrerupta pentru a se evita
daune ale acumulatorului. Dupa ce temperatura
scade, incarcarea se reia automat.

in cazul in care temperatura motorului robotului
de tuns iarba depaseste 65 C, robotul de tuns
iarba se intoarce la statia de incarcare (19).
Dupa ce temperatura scade, robotul reia lucrul
conform setérilor. in cazul in care acumulatorul se
descarca inainte ca robotul de tuns iarba sa se
intoarca la statia de incarcare (19), robotul nu mai
poate fi pornit. Duceti robotul de tuns iarba inapoi
la statia de incarcare (19) si lasati intrerupatorul
principal (7) pornit. Robotul de tuns iarba se va
incarca automat.
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5.5 Firul de delimitare

ATENTIE! Firele de delimitare taiate si daune-
le provocate de acestea nu sunt acoperite de
garantie!

5.5.1 Instalarea firului de delimitare

Firul de delimitare (18) poate fi asezat atat pe
sol, cat si in pamant. Daca solul este tare sau
uscat, carligele de fixare (14) se pot rupe cand
sunt batute cu ciocanul. Udati gazonul inainte
de instalarea firului de delimitare daca solul este
foarte uscat.

* Instalare pe sol
Asezati bine firul de delimitare (18) pe sol si
fixati-l cu cérligele de fixare (14) prevazute,
daca nu doriti sa scarificati sau sa aerisiti
ulterior gazonul. In primele s&ptidmani ale fo-
losirii robotului de tuns iarba puteti inca ajusta
pozitia firul de delimitare. Dup& o vreme, firul
de delimitare va fi acoperit de iarba si nu va
mai fi vizibil. Instalati firul de delimitare cu o
distantd de maximum 1 m intre cérligele de
fixare (14). Reduceti distanta dintre céarligele
de fixare in zonele neuniforme ale gazonului.
Evitati situatiile in care firul nu atinge solul.
Asigurati-va cé robotul de tuns iarba nu trece
peste firul de delimitare.

® Instalare in pamant
ingropati firul de delimitare la o adancime
de maximum 5 cm. Acest lucru previne de-
teriorarea firului de delimitare (18) in cazul
scarificarii sau aerisirii, de exemplu.

Indicatie!

Rezervati 1 metru de fir in spatele statiei de
incarcare in cazul in care este nevoie de corecturi
ulterioare. Aveti grija sa amplasati lungimea in
exces in afara suprafetei de gazon. Nu intersectati
firele.

5.5.2 Zone inguste

in cazul in care gazonul contine o zon4 ingusté,
robotul de tuns iarba poate lucra in acea zona cu
conditia ca aceasta sa aiba o latime de cel putin
1,4 m (80 cm intre firele de delimitare) si o lun-
gime de maximum 8 m (Fig. 3).

5.5.3 Distanta pana la limita gradinii

Cand robotul de tuns iarba se apropie de firul de
delimitare (18), acesta este recunoscut prin inter-
mediul senzorilor de pe fata robotului. inainte ca
robotul de tuns iarba sa se intoarca va trece pes-
te firul de delimitare (18) cu pana la 30 cm. Aveti
in vedere acest lucru cand calculati suprafata de

tuns (Fig. 6a).

5.5.4 Asezarea firului la colturi

Evitati ca firul de delimitare (18) sa fie asezat la
colturi in unghi drept (90°). Pentru a va asigura ca
robotul de tuns iarba nu se deplaseaza prea mult
dincolo de firul de delimitare (18), asezati firul de
delimitare (18) asa cum este indicat in figura 6b.

5.5.5 Calcularea pantei gazonului

Robotul de tuns iarba poate urca pante de pana
la 35 %. Evitati existenta unor pante mai inclinate.
inclinatia pantei poate fi determinata impartind
inaltimea la distanta (Fig. 6¢).

Exemplu: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Instalarea firului de delimitare in panta
in cazul pantelor, robotul de tuns iarba poate
aluneca, in special din cauza ierbii ude, si poate
trece peste firul de delimitare (18). De aceea este
necesar sa acordati atentie urmatoarelor puncte
(Fig. 6d):

e invarf, firul de delimitare (18) nu va fi instalat
pe pante cu o inclinatie mai mare de 35 %.
Pastrati o distanta de 30 cm fata de obstacole
si de marginile gazonului.

e Labaza, firul de delimitare (18) nu va fi insta-
lat pe pante cu o inclinatie mai mare de 17%.
Pastrati o distanta de 40 cm fata de obstacole
si de marginile gazonului.

5.5.7 Cai de acces si alei pavate

® Separati aleile naltate, suprafetele cu pietris
sau cu mulci de scoarta, straturile de flori
adanci sau alte zone similare. Asezati firul de
delimitare (18) la o distanta de cel putin 30
cm (Fig. 6e si 6g).

e Trotuarele care sunt la acelasi nivel cu gazo-
nul nu trebuie separate, pentru ca robotul de
tuns iarba poate trece cu usurinta peste ele.
Firul de delimitare (18) poate fi amplasat si
peste trotuare (Fig. 6f si 69).

5.5.8 Insule de delimitare

Protejati obstacolele din zona de tuns prin cre-

area unor insule de delimitare. Astfel poate fi

evitata coliziunea cu obiecte sensibile, iazuri de

gradina, copaci, mobilier, straturi de flori etc. (Fig.

6h si 6i).

® Desfasurati firul de delimitare (18) de la mar-
gini pana la obiectele care trebuie protejate.

®  Fixati firul de delimitare (18) cu cérlige de
fixare (14) in sensul acelor de ceasornic in
jurul obiectului care trebuie protejat. Asigurati-
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va ca firul de delimitare se afla la o distanta
de 30 cm de obiectul care trebuie protejat.

® Trebuie mentinuta o distanta de cel putin 0,8
m intre obstacole si firul de delimitare exterior.

° Tmprejmuiti complet insulele de delimitare si
conduceti firul de delimitare (18) inapoi pana
la punctul in care ati parasit marginea gazo-
nului.

e Distanta dintre insulele de delimitare tre-
buie sé fie de minimum 0,8 m. Puteti pune
impreuna obiectele pentru a forma o insula de
delimitare (Fig. 6h).

®  Firul de delimitare (18) spre si dinspre insula
de delimitare trebuie sa fie plasat paralel si
foarte apropiat unul de celélalt. - Atentie! Nu
este permis ca firele de delimitare (18)
sa se intersecteze! - Fixati pe sol firele de
delimitare (18) paralele impreuna, cu aceleasi
cérlige de fixare (14) (Fig. 6i).

® Robotul de tuns iarba va trece peste cele
doua fire de delimitare (18), dar se va opri la
firele de delimitare (18) dispuse simplu.

5.5.10 Suprafata principala si adiacenta
(Fig. 61)
O suprafata adiacenta (B) este o zona de lu-
cru care nu este conectata direct la suprafata
principala (A) prin intermediul gazonului sau al
cailor de acces, de exemplu. Pentru a crea o
suprafata adiacenta (B) treceti firul de delimitare
(18) de la suprafata principala (A) la suprafata
adiacenta (B) si inapoi. Firul de delimitare (18)
pana la si de la suprafata adiacenta (B) trebuie
sa fie plasat paralel si foarte apropiat unul de
celalalt. - Atentie! Nu este permis ca firele de
delimitare (18) sa se intersecteze! - Fixati pe
sol firele de delimitare (18) paralele impreuna,
cu aceleasi cérlige de fixare (14). Pentru a pu-
tea tunde suprafata adiacenta (B) trebuie sa
trageti manual robotul de tuns iarba pe suprafata
adiacenta (B). Porniti programul de tundere dorit
si alegeti ,Suprafata adiacentad” din sub-meniu (a
se vedea ,Setarile robotului de tuns iarba”). Fiind
pe suprafata adiacenta (B), robotul de tuns iarba
nu va incerca sa urmeze firul de delimitare (18) in
directia statiei de incarcare (19) daca nivelul de
5.5.9 Obstacole incarcare al acumulatorului este scazut.
* Obstacole cu o inaltime de peste 10 cm
(Fig. 6])
Obstacolele fixe cu o inaltime de peste 10 cm,
de exemplu: copaci, pereti, garduri, mobilier
de gradina etc., vor fi recunoscute prin inter-
mediul senzorilor de coliziune. Daca robotul
de tuns iarba se loveste de un obstacol, se
opreste, inceteaza tunsul, se deplaseaza ina-
poi si se intoarce pentru a putea continua tun-
sul in alta directie. Obstacolele moi, instabile
si valoroase trebuie sa fie protejate cu ajutorul
unei insule de delimitare formate din firul de
delimitare.
® Pietre si obstacole joase
Pietrele, rocile si obstacolele joase la o adan-
cime de 10 cm sub zona de tuns trebuie sa fie
protejate, deoarece robotul de tuns iarba va

5.6 Conectarea statiei de incarcare

Finalizati pozitionarea intregului fir de delimitare
(18) Tnainte de a-l conecta la statia de incarcare.
Pastrati la ambele capete 1 m suplimentar din firul
de delimitare (18) pentru a putea face modificari
ulterioare.

Desfaceti izolatia firului de delimitare (18) la cape-
te pentru a-l conecta la statia de incarcare (19) pe
o lungime de 10 péana la 15 mm, cu ajutorul unui
cleste pentru dezizolare.

Deconectati stecherul de retea inainte de a
conecta firul de delimitare (18) la statia de
incarcare (19). Firul de delimitare (18) dirijat spre
partea din fatd a statiei de incarcare (19) trebuie
sa fie dirijat spre partea din spate prin intermediul
suporturilor de cablu de pe partea inferioara a

trece peste ele. Acest lucru poate duce la de-
teriorarea si blocarea robotului de tuns iarba.
Copaci (Fig. 6k)

Robotul de tuns iarba va trata copacii ca

se afla la o Tnaltime de mai putin de 10

cm fata de sol, atunci acest spatiu trebuie
protejat. Acest lucru previne deteriorarea
radacinilor, precum si a robotului de tuns iar-
ba. Pastrati o distanta de cel putin 30 cm intre
firul de delimitare (18) si obstacol.

statiei de incarcare (19).

Conectati acest fir de delimitare (18) cu conec-
torul negru din stanga. Ghidati apoi firul de de-
limitare (18) din spate prin gaura (degajare de
tensiune) in zona de conectare si conectati-l la
conectorul rosu din dreapta (Fig. 7a).

Robotul trebuie apoi readus manual la statia de
incarcare pentru a se reincarca.

Atentie! Nu este permis ca firele de delimitare
(18) sa se intersecteze!

Apoi efectuati conexiunea la sursa de alimentare.
Dupa instalarea corecta, afisajul LED (21) de
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pe statia de incarcare (19) ar trebui sa lumineze
constant in culoarea verde. Daca becul LED nu
lumineaza, verificati mai intéi conexiunile. Daca
becul LED lumineaza, insa nu constant in culoa-
rea verde, cititi tabelul ,Afisaj statia de incarcare

si remedierea erorilor” de la finalul acestui manual.

5.7 Pornirea si verificarea instalarii

Din momentul in care afisajul LED (21) de pe
statia de incarcare (19) lumineaza in culoarea
verde, zona de tuns este pregatita pentru robotul
de tuns iarba. Asigurati-va mai intéi ca carligele
de fixare (14) de pe firul de delimitare (18) sunt
complet infipte. Pozitionati robotul de tuns iarba la
cca 3 min spatele statiei de incarcare (19), in fata
firului de delimitare (18).

Robotul de tuns iarba trebuie pozitionat la un un-
ghi de 90° fata de firul de delimitare (18) (Fig. 7b).
Porniti intrerupatorul principal (7) (ON) (Fig. 8).
Deblocati robotul de tuns iarba cu ajutorul codului
PIN (a se vedea capitolul ,Mecanism de blo-

care / PIN”). Apasati butonul ,MODE” (52). Apoi
selectati, cu ajutorul butoanelor de navigare (55),
punctul ,catre statia de incarcare” si confirmati
alegerea cu butonul ,,OK” (56).

Apasati butonul ,START” (53) si inchideti apoi
capacul afisajului. Acum robotul de tuns iarba

va urma firul de delimitare (18) in sensul invers
acelor de ceasornic. Urmariti cu privirea robotul
de tuns iarba pe toata durata parcursului de-a
lungul firului de delimitare (18), pana cand ajunge
din nou la statia de incarcare (19). in cazul in care
robotul de tuns iarba intdmpina probleme in anu-
mite puncte, corectati traseul firului de delimitare
(18) si repetati procedura. Acumulatorul robotului
de tuns iarba este acum complet incércat. in cazul
problemelor la andocare este posibil sa fie nevoie
sa repozitionati statia de incarcare (19) in lateral
pana cand andocarea are loc fara probleme.
Puteti opri robotul de tuns iarba in orice moment
folosind butonul STOP (3). Dupa apasarea buto-
nului STOP (3), robotul de tuns iarba se va opri si
va astepta noi instructiuni.

5.8 Fixarea statiei de incarcare

Dupa ce v-ati asigurat ca robotul de tuns iarba
functioneaza si dupa ce ati stabilit o pozitie
adecvata pentru statia de incarcare (19), statia
de incarcare (19) trebuie fixata cu suruburile de
fixare (15). Insurubati complet suruburile de fixare
(15) cu cheia hexagonala (22) in paméant (Fig. 7c).

5.9 Afisarea capacitatii acumulatorului
Apasati comutatorul pentru afisarea capacitatii
acumulatorului. Afisajul capacitatii acumulatorului

va semnalizeaza nivelul de incarcare al acumula-
torului in baza a 3 LED-uri (Fig. 13b).

Toate 3 LED-urile lumineaza:
Acumulatorul este complet incarcat.

Se aprind 2 LED-uri sau numai unul
Acumulatorul mai are rezerve suficiente.

1 LED clipeste:
Acumulatorul este gol, incarcati acumulatorul.

Toate LED-urile clipesc:

Temperatura acumulatorului este prea scazuta.
Indepértati acumulatorul din aparatul de incarcat
si lasati-l o zi la temperatura camerei. In cazul

in care defectiunea persista, acumulatorul este
descércat profund si este defect. indepartati acu-
mulatorul din aparatul de incércat. incarcarea si
utilizarea unui acumulator defect este interzisa.

Atentie!

in cazul in care folositi un acumulator Multi-Ah
(de ex.: 4-6 Ah), setati-l intotdeauna la putere
maxima. Datoritd incarcarii si descarcarii usoare
a robotului de tuns iarba, nu este necesar sa se
utilizeze o putere mai mica pentru a-i prelungi
durata de viata.

5.10 incircarea acumulatorului cu
incarcatorul

in timpul functionarii normale, acumulatorul (A)

robotului de tuns iarba se incarca prin intermediul

statiei de incarcare (19). Pentru ca acumulatorul

(A) din seria Power-X-Change sa poata fi folosit in

mod independent, acesta poate fi incarcat cu un

inc&rcator extern Power-X-Charger. Atentie! —in

functie de model, incarcatorul (Fig. 13a/ Poz. B)

poate face parte sau nu din continutul livrarii pen-

tru robotul de tuns iarba.

1. \Verificati daca tensiunea de retea indicata pe
placuta de identificare corespunde cu tensi-
unea de retea existentd. Introduceti stecherul
de retea al incarcatorului (B) in priza. LED-ul
verde incepe sa lumineze intermitent.

2. Introduceti acumulatorul (A) in incarcator (B)
(Fig. 13a).

3. Lapunctul ,Afisare incarcator” gasiti un
tabel cu semnificatiile afisajelor LED de pe
incarcator.

in timpul incarcérii, acumulatorul se poate inclzi
putin. Acest lucru este insa normal.
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Daca nu este posibila incarcarea pachetului de

acumulatori va rugam sa verificati

® daca exista tensiune la priza

® daca exista un contact perfect la contactele
de incarcare ale aparatului de incarcat.

Daca totusi nu este posibila incarcarea pachetului
de acumulatori, va rugam sa trimiteti

® fincarcatorul si adaptorul de incarcare

® sipachetul de acumulatori

la service-ul nostru pentru clienti.

in scopul unei expedieri corespunzitoare, v
rugam sa contactati serviciul nostru pentru
clienti sau magazinul la care ati achizitionat
aparatul.

Tineti cont la expedierea sau eliminarea acu-
mulatorilor resp. a aparatelor cu acumulator,
ca acestea sa fie ambalate separat in pungi
din material plastic, pentru a evita un scurt-
circuit sau incendiu!

in interesul unei durate indelungate de utilizare

a pachetului de acumulatori trebuie sa asigurati
incarcarea la timp a pachetului de acumulatori.
Acest lucru este necesar in orice caz atunci cand
constatati ca puterea aparatului scade. Nu de-
scarcati niciodata complet pachetul de acumula-
tori. Acest lucru duce la defectarea pachetului de
acumulatori!

6. Utilizarea

6.1 intrerupétorul principal

Robotul de tuns iarba este echipat cu un
ntrerupator principal (7). Porniti (ON) sau opriti
(OFF) robotul de tuns iarba prin intermediul
intrerupatorului principal (7) (Fig. 8). Dupa porni-
rea robotului de tuns iarba, acesta este blocat cu
un cod PIN.

6.2 Panoul de comanda

Robotul de tuns iarba a fost deja programat din
fabrica si i s-au facut setarile standard. Cu toate
acestea, setarile pot fi modificate in functie de
nevoi. Chiar daca setarile din fabrica sunt potrivite
pentru majoritatea gradinilor, ar trebui totusi sa va
familiarizati cu optiunile disponibile.

Explicatia panoului de comanda cu afisaj LCD
(Fig. 9)

50. Afisaj LCD

51. Butonul ,SET” - Butonul de setari

52. Butonul ,MODE” - Butonul pentru programul
de tuns

Butonul ,START” — Butonul de pornire

Butonul ,BACK” — Butonul de inapoi
Butoanele de navigare

Butonul ,OK” — Butonul de confirmare

53.
54.
55.
56.

6.3 Instrumentul de reglare a inaltimii de
taiere
Atentie! Tnéltimea de taiere poate fi reglata numai
atunci cand robotul de tuns iarba este oprit. in
acest sens, apasati butonul STOP (3). Robotul de
tuns iarba permite, prin instrumentul de reglare a
inaltimii de taiere (4) stabilirea continua a inaltimii
de taiere, intre 20 si 60 mm, care va fi afisata pe
scala.
in cazul in care indltimea gazonului depaseste 60
mm, acesta va trebui tuns inainte pentru a ajunge
la maximum 60 mm pentru a nu suprasolicita
robotul de tuns iarba si pentru a nu afecta gradul
de eficienta al acestuia. Pentru a face acest lucru
puteti folosi 0 masina de tuns iarba conventionala
sau o motocoasa.
Dupa terminarea instalarii, inaltimea de taiere po-
ate fi reglata cu ajutorul instrumentului de reglare
a inaltimii de taiere (4). incepeti intotdeauna cu o
inaltime de taiere mai mare si reduceti-o in pasi
mici pana la inaltimea dorita.

6.4 Mecanismul de blocare / PIN

Mecanismul de blocare impiedica folosirea
neautorizata, fara cod valid, a robotului de tuns
iarba. Astfel, este nevoie sa introduceti un cod de
securitate personal, format din patru cifre.

Deblocare

inainte de a pune in functiune robotul de tuns
iarba trebuie sa introduceti codul PIN corect (PIN
standard: ,,0-0-0-0%). Introduceti codul PIN folosind
butoanele de navigare (55).

PIN standard:
0000

Noul PIN:

Modificare PIN

Pentru a modifica PIN-ul procedati in felul

urmator:

1. Deblocati panoul de comanda.

2. Apasati apoi butonul ,SET” (51) pentru a ac-
cesa meniul de setari.

3. Parcurgeti meniul afisajului LCD (50) cu
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ajutorul butoanelor de navigare (55) pana la
punctul ,General” si apoi ,Cod PIN".

4. Introduceti intai codul PIN actual (PIN stan-
dard 0-0-0-0) cu ajutorul butoanelor de
navigatie (55).

5. Infinal, introduceti codul PIN personal cu aju-
torul butoanelor de navigare (55).

6. Confirmati setarile introduse.

7. Repetati pasul 5 si 6 pentru a confirma noul
cod PIN.

8. Atentie! Notati-va noul cod PIN!

Aflarea codului PIN in caz de pierdere

Trebuie sa aveti la indeméana chitanta si numarul
de serie al robotului de tuns iarba. Aveti nevoie de
ele pentru a recupera codul PIN!

Varianta A:
1. In starea de blocare, apasati butonul ,SET”
(51) timp de 6 secunde.

2. Codul PUK va aparea pe afisaj (50).
3. Adresati-va serviciului clienti pentru a va recu-
pera codul PIN.

Informatiile de contact le puteti gasi in sectiunea
Lnformatii despre servicii”.

Varianta B:

1. Introduceti un stick USB gol in portul USB
(24), cainimagine (Fig. 11).

2. Porniti (ON) comutatorul principal (7).

3. Robotul de tuns iarba salveaza automat codul
PUK pe stick-ul dumneavoastra USB, iar pro-
cesul se incheie cand se aude un sunet.

4. Tndepatrtati stick-ul USB. Cititi datele de pe
stick-ul USB cu ajutorul unui computer. Robo-
tul de tuns iarba a elaborat un fisier text (*.txt).
Fisierul respectiv contine un cod PUK, un cod
personal. Adresati-va serviciului clienti pentru
a va recupera codul PIN.

6.5 Setarile robotului de tuns iarba

in meniul principal al afisajului LCD (50) gasiti
setarile actuale privind data si ora ale robotului de
tuns iarba, precum si nivelul actual de incarcare.
De asemenea, meniul include si starea senzorilor
de ploaie, semnalele firului, precum si programe-
le de tuns alese. Panoul de comanda va ofera
optiunea sa modificati setarile robotului de tuns
iarba prin intermediul butonului ,SET” (51) si sa
incepeti diverse programe de tuns prin interme-
diul butonului ,MODE” (52). Butoanele de naviga-
re (55) pot fi schimbate pe pozitia dorita pentru a
putea modifica setarile. Apasati butonul ,BACK”
(54) pentru a parasi meniul actual.

Setari - Butonul ,,SET” (51)

Prin intermediul butonului ,SET” (51) puteti

consulta setarile de baza ale robotului

dumneavoastra de tuns iarba. Folositi butoanele

de navigare (55) pentru a ajunge la pozitia dorita

si confirmati sau anulati setarile stabilite anterior

prin intermediul butonului ,OK” (56) sau al butonu-

lui ,BACK” (54).

® Planificarea
Folositi tastele de navigare (55) pentru a
ajunge la ziua pentru care doriti sa efectuati
setérile. in modul normal de functionare,
robotul de tuns iarba va incepe automat
sa tunda gazonul la ora stabilita in ziua
corespunzatoare din saptamana. Pentru
setarea timpului de tundere se recomanda 8
ore pe zi la 500 m?. Se va modica intervalul
de lucru in functie de marimea gradinii si de
complexitate.

e Zona
in cazul gradinilor diforme, robotul de tuns
iarba poate intdmpina probleme in ceea ce
priveste deplasarea catre acele zone si tunde-
rea integrala a gazonului. in acest caz, puteti
alege mai multe puncte de start pe firul de de-
limitare (18). Astfel robotul de tuns iarba poate
accesa si zone dificile. Robotul de tuns iarba
va parcurge distanta aleasa pe firul de deli-
mitare (18) si isi va incepe procesul de tuns
in aceasta zona (Fig. 6m). Folosind butoanele
de navigare (55) ajungeti la pozitia pe care
doriti s& o modificati si introduceti distanta
respectiva si frecventa. Statia de incarcare
(19) este automat stabilita ca fiind punctul de
start numarul 1. Urmatoarele doua puncte de
start pot fi stabilite de catre dumneavoastra.
in acest sens, masurati distanta dintre statia
de incarcare (19) si punctul de start in sensul
acelor de ceasornic, de-a lungul firului de
delimitare (18). in privinta frecventei veti stabili
cét de des isi va incepe robotul de tuns iarba
lucrul iesind din statia de incércare (19) sau
dintr-unul din punctele de start.

® Tuns margini
Pentru a obtine o margine curata a gazonului
poate fi activata setarea ,tuns pe margine” De
asemenea, poate fi setata frecventa de tuns
pe margine, adica ritmul in care marginea
gazonului sa fie tunsa la inceputul intervalului
de lucru, Tnainte ca robotul de tuns iarba sa
inceapa operatiunea de tuns. in setarea stan-
dard, robotul de tuns iarba Tsi incepe procesul
de tuns la fiecare 7 zile lucratoare prin tunde-
rea de-a lungul intregului fir de delimitare.

® Memorie erori
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Veti primi informatii despre cele mai recente
erori ale robotului dumneavoastra de tuns
iarba.

® Senzor de ploaie
Senzorul de ploaie (5) poate fi programat
folosind aceasta setare. Setarea standard
din fabrica pentru senzor este ,Pornit”. Puteti
activa resp. dezactiva senzorul de ploaie (5) si
puteti seta durata de temporizare a acestuia.
Durata de temporizare defineste timpul in
care robotul de tuns iarba rdmane in statia de
incarcare (19) dupa ce senzorul de ploaie (5)
s-a uscat.

° Din statie
Distanta de intoarcere pe care o parcurge
robotul de tuns iarba de la statia de incarcare
(19) poate fi reglata. in functie de distanta
setatd, robotul de tuns iarba se deplaseaza
mai intéi inapoi, inainte de a se intoarce pe
suprafata de tuns resp. de a se deplasa spre
punctul de pornire. Asigurati-va ca robotul de
tuns iarba nu paraseste suprafata de tuns prin
distanta de intoarcere setata.

* General
- Cod PIN: Puteti modifica codul PIN al ro-
botului de tuns iarba si puteti folosi codul PIN
personal. Procedati conform instructiunilor
din capitolul ,Mecanismul de blocare / PIN”.
Atentie! Notati-va noul cod PIN.
- Data si ora: Folositi butoanele de navigare
(55) pentru a ajunge la pozitia respectiva si
efectuati setarile dorite.
- Limba: Folosind butoanele de navigare (55)
puteti selecta limba dorita.
- Versiune de software: in acest loc este
indicata versiunea de software actuala a robo-
tului de tuns iarba.

Programe de tuns - Butonul ,,MODE”(52)
Folositi butoanele de navigare (55) pentru a ajun-
ge la programul dorit si pentru a-l incepe. Aveti
si posibilitatea sa alegeti intre suprafata primara
/ suprafata principala si suprafata secundara /
suprafata adiacenta. Puteti gasi informatii desp-
re ambele suprafete la capitolul ,Punerea in
functiune”, punctul ,Firul de delimitare”.
® Tuns iarba
Porniti robotul de tuns iarba pentru a tunde
gazonul si robotul de tuns iarba va trece in
modul de functionare normal cu programul
setat.
¢  Tuns margini
Pozitionati robotul de tuns iarba in apropierea
firului de delimitare (18) sau porniti robotul
de tuns iarba in timp ce se afla la statia

de incarcare (19). Robotul de tuns iarba
urmareste firul de delimitare (18) in sensul
acelor de ceasornic, pana in partea din spate
a statiei de incarcare (19), cu unitatea de tuns
pornita. in final, robotul de tuns iarba se in-
toarce la statia de incarcare (19) atat timp cat
nu exista un interval de lucru activ.

® Spot Mowing
Se poate intampla ca robotul de tuns iarba
sa nu tunda suficient de bine anumite zone.
Pozitionati robotul de tuns iarba in zona dorita
si porniti-l. Robot de tuns iarba va incepe sa
tunda gazonul in spirala pana cand intalneste
un obstacol sau firul de delimitare (18).Tn
final, robotul de tuns iarba se intoarce la statia
de incarcare (19) atat timp cat nu exista un
interval de lucru activ.

e Catre statia de incarcare
Trimiteti robotul de tuns iarba inapoi la statia
de incarcare (19). Robotul de tuns iarba cauta
singur firul de delimitare (18) si il urmeaza in
sens invers acelor de ceasornic pana la statia
de incarcare (19). in acest caz, optiunea de
suprafata secundara / suprafata adiacenta nu
este luata in considerare.

6.6 Controlul robotului de tuns iarba

Procesul de start

1. Apasati butonul STOP (3) si deschideti com-
plet capacul afisajului (23).

2. Deblocati panoul de comanda (2).

3. Folositi butonul ,MODE” (52) pentru a alege
programul de tuns dorit, precum si suprafata
de lucru aferenta.

4. Apasati butonul ,START” (53).

5. Tnchideti capacul afisajului (23).

Robotul de tuns iarba va lucra acum conform
setarilor de taiere. De-a lungul intervalului de
lucru, nivelul de incarcare al acumulatorului va fi
afisat pe afisajul LCD (50). De indata ce nivelul de
incarcare scade la 30 %, robotul de tuns iarba se
intoarce automat la statia de incarcare (19).

intreruperea procesului de tundere

1. Apasati butonul STOP (3) pentru a opri imedi-
at robotul de tuns iarba.

2. Deschideti complet capacul afisajului (23).

3. Deblocati panoul de comanda (2).

4. Apasati butonul ,MODE” (52) si alegeti ,Catre
statia de incarcare®, pentru a trimite robotul
de tuns iarba la statia de incarcare (19), de-a
lungul firului de delimitare (18).

5. Apasati butonul ,START” (53).
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6. Inchideti capacul afisajului (23).

Starea STOP:

Daca apasati butonul STOP (3), robotul de tuns
iarba intra in starea STOP, care este afisata pe
afisajul LCD (50). Robotul de tuns iarba intrerupe
operatiunea de tuns pana cand este activata din
nou.

Dupa deblocarea panoului de comanda (2),
apare o fereastra care sugereaza anularea starii
STOP. Starea este anulata prin confirmare. in caz
contrar, robotul de tuns iarba raméne oprit. Daca
robotul de tuns iarba este pornit sau trimis inapoi
la statia de incarcare (19), starea STOP este de
asemenea anulata. inchideti capacul afisajului
(23).

7. Curatarea, intretinerea si
comanda pieselor de schimb

Pericol!

inainte de orice operatiune de curatare sau
intretinere, dispozitivul trebuie deconectat de la
sursa de alimentare prin scoaterea stecherului
de retea din priza si prin oprirea (OFF) dispozi-
tivului de la intrerupatorul principal (7) (Fig. 8).

indepértati si acumulatorul robotului de tuns iarba.

Atentie! Purtati manusi de protectie!

7.1 Curatarea

© Pastrati cat mai curat posibil dispozitivele
de protectie, fantele de aerisire si carcasa
motorului. Stergeti dispozitivul cu un prosop
curat sau suflati cu aer comprimat la presiune
scazuta.

® Nu este permis ca robotul de tuns iarba sa
fie spalat cu apa, in special apa la presiune
ridicata.

e Curatati in mod regulat dispozitivul folosind
un prosop umed si putin sdpun moale. Nu
folositi detergenti sau solventi; acestia pot
ataca partile din material plastic ale aparatu-
lui. Asigurati-va ca nu ajunge apa in interiorul
dispozitivului.

® Curatati robotul de tuns iarba cu perii sau la-
vete daca este posibil.

® \Verificati mobilitatea lamelor (10) si a discului
de taiere (11).

® Pentru a curéta contactele de incarcare de
pe robotul de tuns iarba (1) si de pe statia de
incarcare (19) folositi agenti de curatare pen-
tru metal sau smirghel foarte fin. Curatati-le
pentru a asigura incarcarea eficienta.

7.2 intretinerea

® Lamele uzate sau deteriorate (10) si
suruburile de fixare ale acestora trebuie inlo-
cuite intotdeauna n seturi.

e inlocuiti piesele uzate sau deteriorate.

® Pentru a avea o durata lunga de viata, toate
piesele insurubate, precum si rotile si osiile
trebuie curatate si apoi unse.

e ntretinerea regulati a robotului de tuns
iarba nu numai cé asigura durabilitatea si
performanta acestuia pentru o perioada lunga
de timp, dar contribuie si la o tundere atenta si
usoara a gazonului dumneavoastra.

® Componentele cele mai expuse la uzura sunt
lamelele (10). Verificati in mod regulat starea
lamelor (10), precum si fixarea lor. in cazulin
care robotul de tuns iarba vibreaza excesiv,
acest lucru poate insemna ca lamele (10)
sunt deteriorate sau deformate de socuri.
Daca lamele (10) sunt uzate sau deteriorate
trebuie inlocuite imediat.

® \Verificati frecvent modul de taiere a gazonului.
Lamele neascutite taie firele de iarba in mod
neregulat. Astfel, suprafata gazonului se va
usca usor si se va ingalbeni. Prin urmare,
schimbati lamele in mod regulat pentru ca
robotul sa taie drept si egal.

® Controlati des partea inferioara a robotului
de tuns iarba pentru a nu prezenta murdarie.
Curatati robotul de tuns iarba in mod regulat.
Indepértati imediat murdaria puternica.

e in primele s&ptdmani dup4 punerea in
functiunea si de la tunsul anterior cu 0 masina
de tuns iarba conventionald, robotul de tuns
iarba se poate murdari repede si foarte tare.
in aceasta perioad4 controlati des partea
inferioara a robotului de tuns iarba.

® Taiati gazonul doar In pasi mici pentru a evita
murdaria puternica.

e ininteriorul dispozitivului nu exist4 alte piese
care necesita intretinere.

Lamele robotului de tuns iarba trebuie inlocuite
cel putin la fiecare 3 luni. Tnlocuit,i intotdeauna
lamele doar in seturi!

Curatati robotul de tuns iarba in mod regulat. Ro-
botul de tuns iarba trebuie curatat cel putin la fie-
care 2 saptamani. Acest lucru depinde insa si de
distanta parcursa si de conditiile meteorologice.

7.2.1 Schimbarea lamelor

Folositi doar lame originale; in caz contrar,
functionarea si siguranta nu sunt garantate.
Robotul de tuns iarba este echipat cu trei lame
(10) montate pe un disc de taiere (11). Aceste
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lame (10) au o durata de viata de panala 3 luni
(dac& nu au intalnit obstacole). Inlocuiti toate
cele trei lame (10) in acelasi timp pentru a nu
compromite eficienta si echilibrul dispozitivului
dumneavoastra.

Pentru a schimba lamele (10) procedati dupa cum
urmeaza (Fig. 12) - Atentie! - Purtati manusi de
protectie:

1. Blocati rotatia discului de taiere (11) cu
o surubelnita. Pentru a face acest lucru,
introduceti surubelnita prin gaurile prevazute
in discul de taiere (11) si in pieptenele de
protectie.

2. Slabiti suruburile de fixare.

3. Indepartati lamele (10) si inlocuiti-le cu cele
noi. inlocuiti intotdeauna toate cele trei lame
(10) in set.

4. Lafinal, strangeti din nou suruburile de fixare.
Asigurati-va ca noile lame (10) se rotesc liber.

Efectuati in mod regulat o verificare generala a
robotului de tuns iarba a si indepartati orice resturi
care s-au acumulat. Verificati neaparat starea la-
melor (10) inainte de inceperea fiecarui anotimp.
Pentru reparatii, adresati-va Serviciului nostru de
clienti. Folositi doar piese de schimb originale.

7.2.2 Actualizare software
Daca doriti sa actualizati software-ul, copiati noul
software pe un stick USB gol (formatati stick-ul
USB in prealabil, daca este necesar). Asigurati-va
ca acumulatorul este complet incarcat inainte de
urma pasii de mai jos.
1. Pozitionati robotul de tuns iarba in zona
de tuns. Robotul de tuns iarba nu are voie
sa se afle la statia de incarcare cand se
actualizeaza software-ul.
2. Introduceti un stick USB in portul USB, asa
cum este indicat in imagine (Fig. 11).
3. Porniti (ON) comutatorul principal (7).
4. Robotul de tuns iarba va incepe actualizarea
software-ului si va indica in ce punct se afla.
5. Dupa finalizarea procesului de actualizare,
scoateti stick-ul USB si reporniti robotul de
tuns iarba folosind comutatorul principal (7).

Pentru noul software contactati serviciul nostru
pentru clienti sau vizitati site-ul nostru web https://
www.einhell-service.com/ro_RO/page/sterwins-
masina-de-tuns-gazon-robotizata

7.2.3 Repararea firului de delimitare

in cazul in care firul de delimitare (18) este taiat in
orice punct, folositi conectorii de cablu (16) inclusi
pentru a-l repara. Astfel, introduceti ambele cape-
te ale firului de delimitare (18) taiat in conectorul
de cablu (16) si presati-le impreuna cu ajutorul
unui cleste. Conectati stecherul de retea la priza.
La final verificati daca functioneaza ajutandu-va
de afisajul LED (21) de pe statia de incarcare
(19).

7.3 Comandarea pieselor de schimb:

La comandarea pieselor de schimb trebuie sa se
furnizeze urmatoarele informatii:

®  Tipul echipamentului

® Numarul de articol al echipamentului

® Numarul de identificare al echipamentului

e Codul piesei de schimb necesare

Preturi actuale si informatii sunt disponibile pe
https://www.einhell-service.com/ro_RO/page/
sterwins-masina-de-tuns-gazon-robotizata

Nr. art. lame de rezerva: 34.140.20

Important!

Puteti gasi desenul explodat si lista de piese pe
site-ul nostru Einhell.

Disponibilitatea pieselor de schimb pentru acest
produs este de 10 ani de la data ultimei achizitii.

8. Depozitarea

inainte de a depozita robotul pentru iarna incarcati
complet acumulatorul si opriti (OFF) robotul de
tuns iarba prin intermediul intrerupatorului prin-
cipal (7). Tndepértati acumulatorul din dispozitiv.
Deconectati unitatea de conectare (13) de la
alimentarea cu energie electrica si de la statia de
incarcare (19).

Firul de delimitare (18) poate fi lasat pe pozitii iar-
na. Cu toate acestea, asigurati-va ca conexiunile
sa fie protejate impotriva coroziunii. Deconectati
conexiunile firului de delimitare (18) de la statia de
incarcare (19).

Depozitati dispozitivul si accesoriile sale intr-un
loc intunecat, uscat, fara pericol de expunere la
inghet si inaccesibil copiilor. Temperatura optima
de depozitare este intre 5°C si 30°C. Pastrati dis-
pozitivul in ambalajul original.

-139 -

Anl_ST_800_SPK7.indb 139

17.11.2023

09:43:55



9. Transportul

®  Opriti (OFF) dispozitivul de la intrerupatorul
principal (7) (Fig. 8).

© Atasati dispozitivele de protectie la transport,
daca sunt disponibile.

® Protejati dispozitivul impotriva daunelor si
vibratiilor puternice care apar in special la
transportul in autovehicule.

®  Asigurati dispozitivul impotriva alunecarii si
rasturnarii.

e Transportati robotul de tuns iarba de méanerul
de transport (6), cu discul de taiere (11) orien-
tat in directia opusa dumneavoastra.

10. Eliminarea si reciclarea

Aparatul se afla intr-un ambalaj pentru a impiedi-
ca pagubele de transport. Acest ambalaj este o
materie prima si este astfel refolosibil sau poate
fi readus in circuitul de revalorificare a materiilor
prime. Aparatul si piesele sale auxiliare sunt con-
struite din diferite materiale, cum ar fi de exemplu
metal sau material plastic. Aparatele electrice nu
se vor arunca la gunoiul menajer. Pentru salubri-
zarea corespunzatoare, aparatul se va preda la
un centru de colectare. Daca nu aveti cunostinta
unde se afld un centru de colectare, informati-va
n acest sens la administratia comunala.
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11. Afisajul statiei de incarcare si remedierea erorilor

Afisaj LED (21)

Descriere

Solutie

Oprit

- Fara curent electric

Verificati alimentarea cu curent electric

Lumina verde

- Pregatit pentru tuns

- Acumulator complet incarcat

- Fir de delimitare (18) conec-
tat

Daca conexiunea cablului de delimitare la
statia de incarcare este corecta, cititi re-
medierea erorilor robotului de tuns iarba,
daca cumva exista o alta problema.

Lumina verde
intermitenta

- Fir de delimitare (18) taiat

—_

Inspectati firul de delimitare (18) pentru
a vedea daca este rupt. Verificati cone-
xiunea in partea posterioara a statiei
de incarcare si asigurati-va, ca ambele
capete ale cablului sunt dezizolate
corespunzator si introduse complet in
conectorii respectivi.

. Verificati conexiunea in partea posterioara

a statiei de incarcare si asigurati-va ca
ambele capete ale cablului sunt dezizola-
te corespunzator si introduse complet in
conectori.

. Verificati daca firul de delimitare din jurul

gazonului este deteriorat ( firul nu trebuie
sa fie taiat complet pentru a intrerupe
semnalul).

. Daca pasii 1 si 2 sunt in regula,

deconectati cele doua capete ale firului
de delimitare de la statia de incarcare.
Conectati un cablu cu o lungime de 5 m
la statia de incarcare si asezati-| temporar
pe sol.

a) Verificati daca lumina este verde continua,

daca da (verde continuu) => inseamna ca
semnalul este restabilit atunci cand este
folosit un alt cablu. Efectuati o verificare
mai atenta pentru a determina unde este
deteriorat sau rupt firul de delimitare.
Daca utilizati stechere, asigurati-va ca fire-
le sunt introduse complet si ca stecherele
sunt fixate corect.

b) Daca lumina continua sa clipeasca =>

verificati conexiunea in partea posterioara
a statiei de incarcare si asigurati-va ca
ambele capete ale cablului sunt dezizola-
te corect si introduse complet in conectori.
Daca problema persista, contactati servi-
ciul pentru clienti.

Lumina rosie

- Acumulatorul se incarca

Asteptati pana cand acumulatorul este
complet incarcat.
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12. Afisajul robotului de tuns iarba si remedierea erorilor

Mesaje de eroare ale robotului de tuns iarba pe afisajul LCD (50)

gresit

- Robotul de tuns iarba se afla
in afara zonei de tuns

Defectiune Cauza posibila Remediere
Lipsa semnal - Fir de delimitare conectat Verificati daca afisajul LED (21) de pe statia
gresit de incarcare (19) lumineaza in culoarea
- Fara curent electric verde.
- Fir de delimitare (18) taiat - Asigurati-va ca firul de delimitare (18)
este dispus corect si centrat sub statia de
incarcare (19).
- Verificati pozitionarea statiei de incarcare
(19).
in exterior - Fir de delimitare conectat - Asigurati-va ca firul de delimitare (18)

este dispus corect si centrat sub statia de
incarcare (19).

- Asigurati-va ca robotul de tuns iarba se
afla in zona de tuns.

Eroare baterie

- A aparut o defectiune la acu-
mulatorul robotului de tuns
iarba

- Acumulatorul nu se incarca

- Acumulatorul a ajuns la
sfarsitul perioadei de viata

- Asigurati-va ca acumulatorul a fost montat

corect.

- Verificati daca intrerupatorul principal (7)
este pornit (ON) cand robotul de tuns iar-
ba se afla la statia de incarcare (19).

- Verificati pozitia statiei de incarcare (19).
Inlocuiti acumulatorul daca este necesar.
La fel ca in cazul tuturor dispozitivelor
care folosesc un acumulator, numarul de

cicluri de incarcare este limitat. Contactati

serviciul pentru clienti al comerciantului
dumneavoastra pentru a achizitiona un
acumulator nou.

Eroare de
temperatura la acu-
mulator

Temperatura acumulatorului
prea ridicata / prea scazuta
sau supraincalzirea unitatii de
control
- n cazul unei temperaturi
a acumulatorului de peste
65°C, robotul de tuns iar-
ba se intoarce la statia de
incarcare (19).
- n cazul unei temperaturi
a acumulatorului de peste
45°C sau sub 0°C, procesul
de incarcare se va opri,
iar robotul de tuns iarba va
astepta la statia de incarcare
(19).

- n timpul verii, amanati orele de lucru
pana la primele ore ale diminetii si evitati
sa folositi robotul de tuns iarba in timpul
intervalelor fierbinti ale zilei.

- Dupa racirea acumulatorului sau a
unitatii de control pana la intervalul de
temperatura admis, robotul de tuns iarba
revine automat la modul de functionare
programat.

- Aduceti robotul iarna sau cand temperatu-

ra exterioara este sub 5°C intr-un loc cald
si uscat.
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Mesaje de eroare ale robotului de tuns iarba pe afisajul LCD (50)

Defectiune Cauza posibila Remediere

Robot ridicat - Senzor de ridicare declansat | Apasati butonul STOP (3) pentru a deschide

continuu timp de 10 secunde | capacul afisajului (23). Reporniti procesul

de tundere prin intermediul panoului de

comanda (2):

- in cazul in care eroarea apare des,
verificati sa nu existe obstacole in zona de
tuns ce au o inaltime mai mare de 10 cm
si indepartati-le sau delimitati obstacolele
de zona de tuns cu ajutorul firului de deli-

mitare (18).

Robot blocat - Senzor pentru obstacol ac- Apasati butonul STOP (3) pentru a deschide
tivat de mai multe ori intr-un | capacul afisajului (23). Reporniti procesul
interval de un minut de tundere prin intermediul panoului de

- Senzor pentru obstacol comanda (2):
activat continuu timp de 10 - Verificati daca robotul de tuns iarba este
secunde blocat de un obstacol sau este prins intre
- Senzor pentru obstacol acti- copaci, tufisuri etc. Indepartati obstacolul
vat de trei ori in timpul intoar- sau evitati aceasta zona.
cerii la statia de incarcare - In cazul in care eroarea apare des,
(19) verificati traseul firului de delimitare (18).

Acordati atentie deosebita unghiurilor
inguste, coridoarelor, gardurilor, stancilor
etc. si ajustati dispunerea firului de deli-
mitare (18), daca este necesar.

- Verificati daca iarba este prea inalta si
dacé robotul de tuns iarba este blocat. In
acest caz, tundeti iarba la o inaltime de
maximum 60 mm.

- De asemenea, asigurati-va ca iarba de pe
partea firului de delimitare nu impiedica
miscarea robotului in timpul deplasarii
de-a lungul firului de delimitare; daca este
necesar, taiati marginile gazonului.

- Daca aceasta eroare apare pe statia de
incarcare, asigurati-va ca racordul de
incarcare de pe statia de incarcare si ro-
botul sunt curatate.

Prea aproape de - Robotul de tuns iarba a fost | Apasati butonul STOP (3) pentru a deschide
statie trimis prea aproape de statia | capacul afisajului (23). Reporniti procesul
de incarcare (19). de tundere prin intermediul panoului de

comanda (2):

- Robotul de tuns iarba trebuie trimis inapoi
la statia de incarcare (19) de la o distanta
de minimum 2 m.
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Mesaje de eroare ale robotului de tuns iarba pe afisajul LCD (50)

Defectiune

Cauza posibila

Remediere

Rasturnat

- Robotul de tuns iarba a stat
inclinat continuu timp de 10
secunde

- Robotul de tuns iarba a stat
inclinat intr-o singura directie
pentru mult timp

Apasati butonul STOP (3) pentru a deschide
capacul afisajului (23). Reporniti procesul
de tundere prin intermediul panoului de
comanda (2):

- Mutati robotul de tuns iarba pe o suprafata
plana si reporniti-I.

- In cazul in care robotul de tuns iarba sta
inclinat din cauza unei pante abrupte din
zona de tuns, reglati firul de delimitare
(18) corespunzator, pentru a evita pantele
abrupte.

Defectiune roata

- Rotile din spate (8) s-au ridi-
cat din cauza unui obstacol

- Rotile din spate (8) se pot roti
liber pe un gazon neuniform

- Rotile sunt murdare sau solul
este alunecos

Apasati butonul STOP (3) pentru a deschide

capacul afisajului (23). Reporniti procesul

de tundere prin intermediul panoului de

comanda (2):

- Mutati robotul de tuns iarba pe o suprafata
plana si reporniti-I.

- Asigurati-va ca rotile sunt curate, curatati-
le cu o perie daca este necesar.

- Neteziti solul prin umplerea gaurii.

Eroare buton STOP

Capacul afisajului (23) este de-
schis, dar butonul STOP (3) nu
a fost apasat

Apasati butonul STOP (3) pentru a deschide
capacul afisajului (23). Reporniti procesul
de tundere prin intermediul panoului de
comanda (2):

- Verificati daca capacul afisajului (23) poa-
te fi inchis si deschis liber prin intermediul
butonului STOP (3).

- Verificati modul de functionare al butonu-
lui STOP (3).

Supraincalzire PCB

Temperatura acumulatorului
prea ridicata / prea scazuta
sau supraincalzirea unitatii de
control
- n cazul unei temperaturi
a acumulatorului de peste
65°C, robotul de tuns iar-
ba se intoarce la statia de
incarcare (19).
- n cazul unei temperaturi
a acumulatorului de peste
45°C sau sub 0°C, procesul
de incarcare se va opri,
iar robotul de tuns iarba va
astepta la statia de incarcare
(19).

- n timpul verii, amanati orele de lucru
péana la primele ore ale diminetii si evitati
sa folositi robotul de tuns iarba in timpul
intervalelor fierbinti ale zilei.

- Dupa racirea acumulatorului sau a
unitatii de control pana la intervalul de
temperatura admis, robotul de tuns iarba
revine automat la modul de functionare
programat.

Ploaie

- Senzorul de ploaie (5) s-a
activat.

- Asteptati pana cand robotul de tuns iarba
este uscat.

- Puteti citi descrierea detaliata a senzorului
la capitolul 5.2.
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Mesaje de eroare ale robotului de tuns iarba pe afisajul LCD (50)

Defectiune

Cauza posibila

Remediere

Eroare senzor

- Robotul de tuns iarba s-a

oprit din cauza unei erori de
senzor

Opriti (OFF) si reporniti (ON) intrerupatorul
principal (7) pentru a reporni robotul de tuns
iarba.

Eroare motor/
supracurent motor

Robotul de tuns iarba s-a
oprit din cauza unui supracu-
rent la motor sau din cauza
unei erori la motor

Opriti (OFF) si reporniti (ON) intrerupatorul
principal (7) pentru a reporni robotul de tuns
iarba.

- Verificati inaltimea ierbii din zona de tuns
si daca este necesar, tundeti gazonul cu o
masina de tuns iarba conventionala pen-
tru a ajunge la indltimea de maximum 60
mm.

- Mariti inaltimea de téiere. Incepeti intot-
deauna cu o inaltime de taiere mai mare
si reduceti-o in pasi mici pana la inaltimea
dorita.

- Verificati daca discurile de taiere (11) si
rotile sunt murdare si curatati-le temeinic.

- Verificati daca rotile din spate si discurile
de taiere (11) sunt blocate. in cazul in
care nu le puteti debloca, adresati-va ser-
viciului clienti responsabil.

Eroare operare

Robotul de tuns iarba s-a
oprit din cauza unei erori de
functionare

Opriti (OFF) si reporniti (ON) intrerupatorul
principal (7) pentru a reporni robotul de tuns
iarba.

Cautarea erorilor

Defectiune

Cauza posibila

Remediere

Robotul de tuns
iarba sta in zona de
tuns.

Tensiune acumulator prea
scazuta

Defectiune la circuit sau la
componenta electrica

- Duceti robotul de tuns iarba inapoi la
statia de incarcare (19) pentru a se
incarca.

- Porniti (ON) comutatorul principal (7).

- Adresati-va serviciului pentru clienti.

Robotul de tuns
jiarba nu poate fi
pornit.

Statia de incarcare (19) nu
este corect instalata.

- Asigurati-va ca afisajul LED (21) de pe
statia de incarcare (19) lumineaza in cu-
loarea verde.

- Asigurati-va ca firele de delimitare
(18) sunt conectate corect la statia de
incarcare (19) si ca firul de delimitare
(18) din fata este centrat sub statia de
incarcare (19).

- Asigurati-va ca statia de incarcare (19)
este pozitionata corect.

Robotul de tuns
iarba nu poate
ajunge la statia de
incarcare.

- Fir de delimitare (18) incorect

instalat in jurul insulelor de
delimitare.

- Reglati pozitia firului de delimitare (18).
- Asigurati-va ca firul de delimitare (18) nu
se intersecteaza.
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Cautarea erorilor

Defectiune

Cauza posibila

Remediere

Robot de tuns iarba
este foarte zgomo-
tos.

Lame (10) deteriorate

Se lipesc multe corpuri
straine de lame (10)
Robotul de tuns iarba a por-
nit prea aproape de obsta-
cole

Actionarea cutitului sau mo-
torul de actionare deteriorat
Alte parti ale robotului de
tuns iarba deteriorate

inlocuiti lamele (10). Cele trei lame (10)
trebuie schimbate in acelasi timp.
Eficienta de lucru a robotului de tuns iarba
depinde de cét de ascutite sunt lamele
(10). De aceea trebuie sa mentineti lamele
(10) in stare buna de functionare.

Opriti robotul de tuns iarba Tn conditii de
siguranta si purtati manusi de protectie in
timp ce curatati lamele (10) pentru a evita
taieturile.

Solicitati repararea sau inlocuirea motoru-
lui de catre serviciul clienti.

Robotul de tuns iar-
ba ramane la statia
de incarcare. Robo-
tul de tuns iarba se
intoarce mereu la
statia de incarcare.

Setari gresite privind interva-
lul de lucru

Acumulator descarcat
Senzor de ploaie activat
Temperatura mare a acumu-
latorului

Verificati setarile privind intervalul de luc-
ru.

Robotul de tuns iarba incepe si incheie lu-
crul in functie de intervalul de lucru setat.
Robotul de tuns iarba raméane la statia de
incarcare (19) in afara acestui interval de
lucru.

Asigurati-va ca senzorul de ploaie este
curat si uscat.

Aveti grija ca statia de incarcare a robotu-
lui sa nu fie expusa direct razelor solare.
Daca este necesar, montati capacul pe
statia de incarcare (poate fi achizitionat
separat).

Robotul de tuns
iarba sta pe firul de
delimitare si nu po-
ate ajunge la statia
de incarcare.

Acumulator descarcat
Lungimea firului de deli-
mitare (18) si, prin urmare,
distanta pana la statia de
incarcare (19) este prea
mare pentru acumulatorul
utilizat.

Tndepérta;i toate obstacolele posibile de
pe firul de delimitare (18). La instalarea
firului de delimitare (18), asigurati-va ca
exista o distanta suficientd pana la obsta-
cole.

Folositi un acumulator cu putere mai
mare.

Atentie: Atunci cand utilizati un acumula-
tor cu mai multi Ah (de exemplu, 4-6 Ah),
setati capacitatea cea mai mare. Datorita
incarcarii si descarcarii usoare a robotului
de tuns iarba, nu este necesar sa se utili-
zeze o putere mai mica pentru a-i prelungi
durata de viata.

ATENTIE! Firele de delimitare taiate si daunele provocate de acestea nu sunt acoperite de

garantie!
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13. Afisajul aparatului de incarcat

Starea afisajului

LED-ul
rosu

LED-ul
verde

Semnificatia si masura de remediere

stins

intermitent

Stare de functionare
Aparatul de incarcat este conectat la retea si pregatit de functionare, acu-
mulatorul nu este in aparatul de incarcat

aprins

stins

incarcare

Aparatul de incarcat incarca acumulatorul in regim de incarcare rapida.
Timpii de incarcare corespunzatori ii gasiti direct pe aparatul de incarcat.
Indicatie! in functie de nivelul de incarcare al acumulatorului timpii de
incarcare efectivi pot fi diferiti de timpii de incarcare mentionati.

stins

aprins

Acumulatorul este incarcat si poate fi pus in folos-

inta. (READY TO GO)

Dupa aceea se comuta intr-o incarcare de protectie pana la incarcarea
completa.

Pentru aceasta lasati acumulatorul cu cca. 15 minute mai mult pe aparatul
de incarcat.

Masura de remediere:

indepartati acumulatorul din aparatul de incércat. Deconectati aparatul de
incarcat de la retea.

intermitent

stins

incarcare adaptata

Aparatul de incarcat se gaseste in regimul de incarcare de protectie.

in acest regim, din motive de siguranta, acumulatorul este incarcat mai
incet si necesita mai mult timp. Acest lucru poate avea urmatoarele cauze:
- Acumulatorul nu a mai fost incarcat timp foarte indelungat.

- Temperatura acumulatorului nu se gaseste in intervalul ideal.

Masura de remediere:

Asteptati pana cand procesul de incarcare este incheiat, apoi acumulato-
rul poate fi incarcat in continuare.

intermitent

intermitent

Defectiune

Nu mai este posibila incarcarea acumulatorului. Acumulatorul este defect.
Masura de remediere:

Incarcarea unui acumulator defect este interzisa.

indepértati acumulatorul din aparatul de incarcat.

aprins

aprins

Deteriorare datorata temperaturii

Acumulatorul este prea fierbinte (de ex. la radiatie solara directa) sau prea
rece (sub 0° C)

Masura de remediere:

indepartati acumulatorul din aparatul de incércat si pastrati-| o zi la tem-
peratura incaperii (cca. 20° C).
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Eliminare

a

Sculele electrice, acumulatorii, accesoriile si ambalajele trebuie directionate catre o statie de revalorifi-
care ecologica.

Nu aruncati sculele electrice si acumulatorii/ bateriile in gunoiul menajer!

Numai pentru tarile UE:

Conform Directivei Europene 2012/19/UE privind deseurile de echipamente electrice si electronice

si transpunerea acesteia in legislatia nationala, sculele electrice scoase din uz si, conform Directivei
Europene 2006/66/CE, acumulatorii/bateriile defecti/defecte sau uzati/uzate trebuie colectati/colectate
separat si predati/predate la un centru de reciclare ecologica.

in cazul eliminarii necorespunzatoare, aparatele electrice si electronice pot avea un efect nociv asupra
mediului i sa@natatii din cauza posibilei prezente a substantelor periculoase.

Retiparirea sau orice alta multiplicare a documentatiei si documentelor insotitoare ale produselor, chiar
si partial, este permisa numai cu acordul in mod expres a firmei Einhell Germany AG.

Ne rezervam dreptul pentru modificari de ordin tehnic
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Informatii de service

in toate tarile mentionate in certificatul de garantie dispunem de parteneri de service competenti, datele
de contact ale acestora le puteti gasi in certificatul de garantie. Acesti parteneri va stau la dispozitie
pentru toate problemele referitoare la service, piese de schimb si de uzura sau aprovizionarea cu mate-
riale de consum.

Se va tine cont de faptul ca la acest produs, urmatoarele piese sunt supuse unei uzuri naturale sau da-
torate utilizarii resp. ca aceste piese sunt necesare ca materiale de consum.

Categorie exemplu

Piese de uzura*

Material de consum/ Piese de consum*

Piese lipsa

* nu este cuprins in livrare Tn mod obligatoriu!

in caz de deteriordri sau defecte, va rugdm sa anuntati acest lucru pe pagina de internet
www.Einhell-Service.com. Va rugam sa tineti cont de descrierea exacta a defectiunii si raspundeti in
orice caz la urmatoarele intrebari:

e Afunctionat aparatul o data sau a fost de la inceput defect?
® Atiremarcat ceva inainte de defectarea aparatului (simptom inainte de defectare)?

® Ce fel de defectiune prezinta aparatul dupa parerea dumneavoastra (simptom principal)?
Descrieti aceasta defectiune.
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Certificat de garantie

Stimata clienta, stimate client,

produsele noastre sunt supuse unui control de calitate riguros. Daca totusi vreodata acest aparat nu va

functiona ireprosabil, ne pare foarte rau si va rugam sa va adresati centrului nostru service, la adresa indicata

la finalul acestui certificat de garantie. Bineinteles ca va stam si la telefon cu placere la dispozitie, la numarul
de service mentionat. Pentru revendicarea pretentiilor de garantie trebuie tinut cont de urmatoarele:
1. Aceste conditii de garantie se adreseaza exclusiv consumatorilor, deci persoanelor fizice, care nu doresc
sa utilizeze acest produs in cadrul unor activitati lucrative sau pentru activitati profesionale independente.
Aceste conditii de garantie reglementeaza prestatiile de garantie suplimentare, pe care producatorul jos
numit le promite cumparatorilor sai la cumpararea unui aparat nou, suplimentar garantiei legale. Pretentiile
dumneavoastra de garantie legale nu sunt atinse de aceasta garantie. Prestatia noastra de garantie este
gratuita pentru dumneavoastra.
2. Prestatia de garantie se extinde in exclusivitate asupra defectelor la aparatul nou achizitionat de
dumneavoastra de la producatorul jos numit in Uniunea Europeana, care provin din erori de material sau
de fabricatie si se limiteaza, in functie de decizia noastra, la remedierea acestor defecte sau la schim-
barea aparatului. Va rugadm sa tineti de asemenea cont de faptul ca aparatele noastre nu sunt construite
pentru utilizare in scopuri lucrative, mestesugaresti sau profesionale. Din acest motiv nu se va incheia un
contract de garantie, atunci cand aparatul este folosit in perioada de garantie in intreprinderi lucrative,
mestesugaresti sau industriale precum si pentru activitati similare. Pentru articolele sub marca ,Professio-
nal”, excluderea pentru uz lucrativ, mestesugaresc sau profesional nu se aplica.
3. Excluse de la garantie sunt urmatoarele:
© Deteriorari datorate neludrii in considerare a instructiunilor de montare, a instructiunilor de utilizare
sau instalarii necompetente (cum ar fi de exemplu racordarea la o tensiune de retea gresita sau la un
curent gresit), neludrii in considerare a prescriptiilor referitoare la lucrarile de intretinere si siguranta,
expunerea aparatului la conditii de mediu anormale sau ingrijire si intretinere insuficienta.

© Deteriorari ale aparatului, cauzate de utilizarea abuziva sau improprie (cum ar fi suprasolicitarea apa-
ratului sau folosirea uneltelor atasabile sau auxiliarilor neadmisi), intrarea corpurilor straine in aparat
(cum ar fi nisip, pietre sau praf), deteriorari din timpul transportului, recurgerea la violenta sau influente
straine (cum ar fi de exemplu deteriorari datorita caderii).

© Deteriorari ale aparatului sau ale unor parti ale acestuia, care se explica prin uzura normald, conforma
utilizarii sau altd uzura naturald. De exemplu, acumulatorii si pachetele de acumulatori sunt supuse
uzurii naturale si sunt proiectate pentru un numar limitat de cicluri. Uzura este influentata negativ in
special de sarcinile solicitate, vitezele de incarcare, dar si de expunerea la caldura, frig, vibratii si
socuri.

4. Garantia este valabila pe o perioada de 3 ani de la data achizitiei dispozitivului (garantia pentru acumulator
este de 2 ani, cu exceptia cazului in care acumulatorul este inregistrat pe site-ul Einhell, atunci garantia
este tot de 3 ani). Pretentiile de garantie se vor revendica in interval de doua saptamani de la data aparitiei
defectului. Este exclusa revendicarea pretentiei de garantie dupa expirarea duratei de garantie. Repararea
sau schimbarea aparatului nu duce nici la prelungirea duratei de garantie si nici nu se va fixa o durata de
garantie noua pentru prestatia efectuata la acest aparat sau pentru o piesa schimbata la acesta. Acest luc-
ru este valabil si in cazul unui service la fata locului.

5. Pentru revendicarea pretentiilor de garantie, va rugam sa anuntati aparatul defect la:
www.Einhell-Service.com. Va rugam sa aveti pregatit bonul de cumparare sau altd dovada de cumparare
a aparatului dvs. nou. Aparate trimise fara dovada corespunzatoare sau fara placuta de identificare sunt
excluse de la prestatia de garantie, datorita posibilitatilor insuficiente de alocare. Daca defectul aparatului
este cuprins n prestatiile noastre de garantie, veti primi imediat inapoi aparatul reparat sau un aparat nou.

6. Daca ati dus aparatul intr-o tara din Uniunea Europeana, alta decat tara in care ati achizitionat aparatul, va
oferim prestatia de garantie printr-un partener de service local. Nu exista nicio pretentie de garantie daca
aparatele sunt duse in afara Uniunii Europene.

Bineinteles ca remediem cu placere contra cost si defecte la aparate care nu sunt sau nu mai sunt cuprinse in
prestatiile de garantie. Pentru aceasta, va rugam sa trimiteti aparatul la adresa noastra de service. La piesele
de uzurd, de consum si piesele lipsa va informam in mod expres, ca trebuie avute in vedere restrictiile garantiei
mentionate Tn informatiile de service ale acestor instructiuni de utilizare.

Parc Industrial Dragomiresti, Aleea Maria Laura nr.5, Hala B1, Comuna Dragomiresti-Vale,
Sat Dragomiresti-Deal, Judetul Iflov, 077096. Tel: 021.318.55.44, officero@einhell.com
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. 'Evéel&n tou otabuol ¢opTiong kat arokataotaon BAaBwv
. 'Evéel&n tou otabpol ¢opTiong Kal arokataoTtaon BAaBwv
. 'EvdelEn ¢poptiom

©NOoGOA~LN

- o a4 ©
w NN = O

LI

Kivduvog! - Na tn peiwon tou kKivdivou Tpaupatiopol diaBdote tnv Odnyia xpriong.

Mpoeidoroinon: Mnv ertpénete oe TadLd, ATOUA UE TIEPLOPLIOUEVEG CWHATIKES, ALOONTIKEG 1)
TIVEUHLATIKEG IKAVOTNTEG 1) e EAAEWWN TIeipag ry/kat EAAEWN YVWOoEewWV TIou Sev eival eEoIKEIWUEVA e
TIG 08NYiEG VA XPNOOTIOOUV AUTH TN MNXAVY).

Mpoeldotoinon: Agv eruTpénetal va BpiokovTal TadLd KovTd oTn Unxavn 1 va naifouv pe tn unxavn
étav autn BpiokeTal oe Aettoupyia.

Edv 1o mpoidv xpnouomomBel oe SnNUOCIOUG XWPOUG TIPETEL VA TOTIOOETNOOUV TIPOEISOTIOINTIKES
Tvakideg yupw arnd 1o onpeio epyaciag. Ot mvakideg va avaypddouv ta e§ng:

MNpoeidomnoinon!
Autdpatn xAookorttikr pnxavn! Na otékeote pakpla ard tn unxavn! Na ripooéxete ta adia!
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Kivéuvog!

Katd tn Xprion TwV CUCKEUWV TIPETIEL, TIPOG
anoduyn TPAUUATIOUWY, VA TNPOVUVTAL Kal

va AauBdvovTal oplopéva HETpa achaAeiag.
AlaBdaoTe yla To AOYO aUTO TIPOCEKTIKA TIG
Odnyieg xpriong / Yrodeielg aodpaeiag.
DUAAGETE TIG KAAA Yl va €XETE TIG TIANPOodOpPieq
mnavta otn d1abeon oag. Edv mapadwoete
ouokeun og AAAa atopa, Swote padi Kat auTeég
TIg Odnyieg xpnong / Yrodeifelg aodaieiag. Aev
avaAauBAavoupe kapia eubuvn yla atuxnuata

1 BAGBeG TIoU odeilovTal GE N THPNOT AUTWV
Twv Odnywv xpriong Kat Twv Yrnodeiewv
aocdaleiag.

EENynoeig yla Ta XpnotLpomolovpeva

oUpBoAa (BAETE €1k. 14)

A. TPOEIAONOIHZH - Alapdaote TG 0dnyieq
XProNG TPV TN Xprion NG Hnxavng!

B. MPOEIAOMOIHZH - Katd tn Aettoupyia
NG MNXAVNAG VA KPATATE TNV ATATOUUEVN
anéotaon acpaieiag!

C. NPOEIAOMOIHZH - lMpwv TNV eKTéAEON
£PYAOLWV OTNV UNXAVA 1 TIPLV AVAOKWOETE
TN UNXavn, XEPLoTEITE TO CVOTNHA
dpayng! MIPOZOXH - Mnv ayyilete ta
mneploTpeddueva paxaipta!

D. MPOEIAOMNOIHZH - Mnv aveBaiveTte 0

unxavn! IPOZOXH - Mnv ayyilete ta

neploTpeddueVa paxaipta!

KAdon mpootaciag Il (S pévwon)

O yrnatapieg va puldooovTatl povo oe

OTEYVOUG XWPOUG Kal og Bepokpaaia

miepBaAAovTog +10°C - +40°C. Na

AToONKEVETE TIG Prtatapieq HOVo oe

PopTIopEVN KaTdoTaon (TouA. 40%

POPTIoPEVT UTaTapia).

KAdon mpootaciag Il

Adpavnig aocddAela 2 A

Movo yla xprion o€ 0TEYVOUG XWPOUG

MPOEIAOMOIHZH: lNa ™ ¢opTion g

Uratapiag va XpnoUUOTIOLEITE LOVO TO

adatpovpevo eEaptnua oUveeoNQ LE TO

Siktuo NT24/1 A /PS24/1 A Ttou apaddonke

padi e autn Tn ouoKeun.

K. Eyyunuévn otdbun aKouoTIKNAG LoXV0G

mm

cTIo

Npocoxn!
2 mepintwon katatyidag Byaite To ¢dig arnod v
Tpida KAl To CUPHA OPLOBETNONG ATIO TOV OTAONO
PopTIONG.
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1. Ymodei&elg aocpaAeiag

Oa Bpeite TIq avaioyeg urtodeifelg aodaieiag
oTo eriouvarntoéuevo BiALdpLo!
Mpoeidomnoinon!

AwaBaote 0Aeg TIG UTIOSEIEELG aogpaAeiag,
TIG 08NYiEG, TIG ATEIKOVICELG KAl TA TEXVIKA
XOPAKTNPLOTIKA AUTIG TNG NAEKTPIKIG
GUOKEVNG. Z¢& TIEPITTTWON TTapaAeiPewV Katd
NV TPNon Twv unodeiEewv aopaAeiag propei
va TpokANnBei nAekTpomAngia, Tupkayld kavn
ooBapol TPAUNATIOWOI.

dula&Te yia peAAOVTIKN Xprion OAEG TIg
Ynodei&elg acpaleiag kat Tig odnyieq.

2. Neprypadn TG CUCKEUNG Kal
cupmnapadidopeva

2 1 Neprypadn] TnNg ocuckeung (k. 1/2)
POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKT) HNYavn

2. Xelplotnplo

3. TMAnRktpo STOP/MARKTPO anacddAlong Tou
KOAUMPATOG TNG 000VNG

4. PUBuIon vYoug Kotng

5. Abnmpag Bpoxng

6. XelpoAafn

7. Kevtplkog SLaKOTING

8. T[iow tpoxo6g

9. KdAuppa Brjkng prataplwv

10. Adpeg

11. Alokog paxatplov

12. MmpooTiveg Tpoxog

13. Movdda ouvdeong [e To peVa (KAAWSLO)
14. Favtdog otepewong

15. Bida otepéwong

16. 2Uvdeon kaAwdiou

17. AvanmAnpwpatikég AAPeg
18. ZUppa oplobETNONg

19. 2106u6¢ PpopTiong

20. Meipog popTIONg

21. 'Evdeign LED

22. KAewdi eEaywvo

23. KaAuppa 066vng

24. Buopa USB

25. Xdpakag (armoomwevogq)

2.2 Tupmapadidopeva

Bdoel Tng meplypadnq Twv cupnapadidopevwy
TIAPAKAAOUE Va eEAEYEETE TNV TIANPOTNTA

TOU TIPOIOVTOG. € TepIMTWon eAAeiPEWV
TUNHATWYV TIAPAKAAOUUE VA aroTavoeite evtog
5 gpYAoIUWV NUEPWV artd TNV NUEPOUNVia
ayopdg oto Kévtpo Z€pPig (Service Center) Tng
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eTalpeiag Pag 1} oTo Katdotnpa ard To oToio
ayopdoarte Tn CUOKEUT), TIPOOKOMI(ovVTag TNV
loxvouoa anddel&n ayopdg. Mapakaovpe va
TIPOOEEETE TOV TIiVAKA £YYUNONG OTOUG OPOUG
eyyun(mq OTO TEAOG TWV 0dNYLWV.

Avoite T cuokevaoia kat Bydite
TIPOOEKTIKA TN GUOKEUN).

ATIOPAKPUVTE TA UAIKA OCUOKEVATIAg
KaBWG Kal Ta CUCTAKATA TIPOOTACIAG TNG
ouokeuaoiag / LeTapopag (EAV UTIAPXOUV).
EAEyETe €AV eival TTAN)pEG TO TIEPLEXOEVO.
EA€yETe T ouokeun kat Ta aggooudp yla
evdexoueveg (nuLEg ard tn petadopd.
OuAGETE TN cUoKEUAoIa av YiveTal HEXPL TNV
apodo NG Mpobeopudlg TnG eyyunong.

Kivéuvog!

H cuokeun kal Ta VAIKA cuokevaciag Sev
eival mayvidia! Ta maidia dev emitpEneTal
va naiouv e TTAACTIKEG COKOUAEG,
TAQOTIKEG HEUPBPAVEG KaL MIKPOAVTIKEipEVA!
Ypioctaral kivduvog katdamoong Kat
acpugiag!

MNeplexOEVO TIAKETOV, UAIKO
oUVapHoAdyNnon Kat eEaptipata (ev MEPEL
dev cupnapadidovrat)

To MEPLEXOEVO TNG CUCKEVATIAG
TIPOKUTITEL ATIO TO ETIICUVATITOMEVO
EVNHUEPWTLKO PUAAAGSLIO.

POUTTOTIKY) XAOOKOTTTIKT) UNXAVT

Movada oivdeong e To pevpa (KaAwdio)
2TaBpog HoOpTIONG

Bideq otepéwong (4 Tepaxia)
AvanAnpwpaTtikeg AApeg

[avtlog otepewong

ZUpua oploBETONGg

Zuvdeon kaAwdiovu

KAeldi eEdywvo

Mmatapia

dopTio™g

Xdapakag (armooTiwHeVog)

MpwTtdTUTEG 0ONYiES XPTIONG

Yrodei€elg aodpaieiag

Arnartovpeva BononNTika péca
(6ev ocupmapasisovrat)

*  3oupi

TavdaAla

MNévoa

AAPASL (TpoaLPETIKA)

3. ZwoTn xpnon

H popmoTikr) XAOOKOTITIKY) Unxavr) Tipoopidetat
YO ISIWTIKY) XPrioM 0€ UIKPOUG LW TIKOUG
KITIOUG Kl OTIOKAELIOTIKA Kal HOVO yld va KOTTel
TO YKaQOV.

H pnxavn emurpénetat va xpnotuoromeei pévo
Yla TOV OKOTIO YLla ToV 0Ttoio Tipoopiletal. Kabe
TEpav TOUTOU XPrjon eV avTarokpievial oTo
oKoTIO Yla Tov ortoio ipoopiletal. Ma BAABES
Tov odeilovtal og TIapdoLa XPrion 1 yla
TPAUUATIONOUG TIavVTOG eidoug eubuvetal o
XPNONTG/XELPLOTNG KAl OXL O KATAOKEVAOTNAG.

MapakaAoUe va TIPOCEEETE TIWG Ol CUCKEVES
pag dev mpoopidovTatl kat Sev €xouv
KOTOOKEVAOTEL Yla EMTAYYEAUATIKY], BLOTEXVIKT
1 Blopnxavikr xpnon. Aev avaAappdavoupe
€yyunon og TepInmTwon Katd TV oroia n
OUOKEUT XPNOLUOTIOmONKE og ouvepyeia,
Blotexvieg 1) 0N Plopnxavia r) oe epyacieq
TIAPOOLEG UE AUTEG.

4. TeXVIKA XAPAKTNPLOTIKA

TOAOM e 18V
ApLOUOG OTPODWYV KIVNTHPQA ... 3500 min
Eid0G TPOo0TAGIAG . IPX4
KAGON TIPOOTAGIAG ..o 1]
BAPOG i 8,55 kg
TTAGTOG KOTIIG «evveeiieeiee et e 18cm
APIOUOC AQHWY weveeeeiieeeiieeeeieeeeseeeeseeeeeaneeeens 3
MEY. avnPOPIKY) TIOPEIA ....oevuvveeeieririiieenns 35 %
2TABUN OKOUOTIKNG LoXVOG Ly, ... 59,3 dB (A)
ABEBAOTNTAK ..o 2,52dB (A)

PuBuion UYoug kormg
20-60 mm xwpig StaBabpioelg
Emutpento prikog Tou oUPHATOG 0pLoBETNONG

Avtéva KaAwdiov TIEPLOPLOTIKOU GUPHATOG
ZWwVn CUXVOTNTWV AeToupyiagq: ..... 0-148,5 KHz

MEyLoTN 1oXUG EKTIOUTING: .eveeevee 67,05 dBuA/m
TpododoTiko:

Tdon €l00d0u: ................ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
TAON €E000U: ..evveviieieeeeeie e 24V d.c.
PeUHA €EOB0U: ..vvviiieiieceee e 1,5A
KAGON TIPOOTACIAG! .evveieiieeiie e Il/@
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O1 Tiég BopuPou Bacifovtal ota mpdTuta EN
ISO 3744:1995 kat ISO 11094, 1991.

Mpoeidomoinon!

AuTr n cuckeun SnUIoVPYEL Kata Tn
AelTovpyia €va NnAEKTPOMAYVNTIKO

medio. Auto To medio dev amokAeietal

UTIO OPIOEVEG CUVONKEG VA EMNPEACEL

T AelToupyia, EVEPYNTIKA 1] TAONTIKA
LaTPIKWYV eppuTEVHATWY. Npog amoduyn
TOU KIvéUvou cofapwv 1} Kat Bavatnpopwv
TPAUHATIOMWYV, CUVIOCTOUME GE ATOMA HE
LATPIKA EPPUTEVATA VA GULBOVAEVOOUV
TOV YLATPO TOUG KAl TOV KATACKEVACTI] TOVU
LATPIKOU EUPUTEVMATOG, TIPIV XELPLOTOUV TN
pnxavn.

5. @¢on o€ Aettoupyia

Alapaote 6A0 TO KEIPMEVO TWV OSNYIWV
XPNONG TIPLV APXICETE UE TNV EYKATACTAOCT)
TNG POUTIOTIKIIG XAOOKOTITIKIG HNXAVNG.

H moi6tnTa TNg eykaractacng naidet
ONMAVTIKO POAO Yla TNV TIOLOTNTA TNG
arnod0o0NG TNG POMUTIOTIKI|G XAOOKOTITIKIG
pnxavig.

5.1 M€Bodog Aettoupyiag

H POUTIOTIKY) XAOOKOTTTIKY) UNXAVT) ETUAEYEL TNV
KaTevBuvo) TG TuXaia. KoBetatl o ykalov

o€ OAO TOV KITIO KAl 1) POUTIOTIK) XAOOKOTITIKTY)
unxavn enegepyadetal 6Aa v erdavela eviog
TWV OPIiWV TOU TIEPLOPLOTIKOU cUpHatoq (18).
MOALG avayvwpilel n POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKN
unxavn éva cuppa optobetnong (18), otpifet
Kat nyaivel Tpog AAAN Katevbuvo eviog

g erudpdvelag. ‘OAa Ta THAHATA IOV BEAETE

Va TIPOCTATEWETE — TL. X. ALVOUAEG KNTIOU,
Sévtpa, ErrtAa 1} AouAoudia — TIPETEL Va
TIPOPUAACCOVTAL UIE CUPHA OPLOBETNONG

(18). To oupua oploBeTnong (18) permel

va oXNUATiCel évav KAELOTO KUKAO. Eav n
POUTTIOTIKY) XAOOKOTTTIKY] LNXAVY) CUVAVTNOEL €vVa
eUTOS10, KAVEL OTILOOEV Kal OUVEXICEL TIPOG AAAN
Katevbuvon (eiK. 3).

5.2 AloOnTtrpeg
H pOUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY) Unyavr eivat
€EOMALOUEVN [E TIEPLOCOTEPOUG ALOONTHPES
aopaAeiag.
*  AwcOntipag avoypwong:
EAv n poumoTikr) YAOOKOTITIKN) Pnxavn
avaonkwoel amno Tiow KATd TEPLOCOTEPO
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a6 30° ard 1o €dadog 1) eav Evag
MITPOOTIVOG TPOXOG (12) xdoel Tnv enadn
TOU He TO £€50a¢d0g, OTANATAEL APECWS KAl
N POMTIOTIKN UNXAVH KAl 1) TIEPLOTPOPT) TWV
Aapwv (10).

*  AwOnmpag kAiong:
Edv dnuiovpynBei peyaAn kAion mpog
Mia katevBuvon, oTApaTAEL AUECWS KAL N
POWUTIOTIKT) UNXAVY] KAl N TEEPLOTPODT) TWV
Aapwv (10).

°*  AoOnTpag eunodiwv:
H popmoTiKr) XAOOKOTITIKY] NXavr
avayvwpilel Ta eunodia otov SpOuo Tg.
EdQv n pounoTiky) YAOOKOTTTIKY| UNXavn
OUYKPOUGOEL e EUTTOSI0, OTAUATAEL AECA
Kal KIVELTAL TIPOG TA THOW, ATIOIAKPUVOLEVN
aro To eUNodio.

° Anmipag Bpoxng:
H pOouTOTIKY) XAOOKOTITIKT) Unxavr eivat
eEomALlopEVN [e Evav alodnTpa BeXNS
(5) yla va gumodioel tn Aeltoupyia TG 0N
Bpoxn. H pOUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY] NYAVT
eMOTPEDEL 0TOV 0TABUS dopTiong (19) dtav
avayvwpioel Bpoxn kat poptideTal TANpwWG.
Acdolg oTEYVWOEL TIAAL O ALoONTNPAG
Bpoxng (5), TTaPAUEVEL 1) POUTIOTIKY
XAOOKOTITIKY] NXAVY] KON SU0 WPEG OTOV
otabuo ¢optiong (19). Metd apyidel kat
TAAL TNV epyacia g epooov BpiokeTal
QKOWN O€ EVEPYO XPOVIKO dlaotnua. Eav
€xel evepyottonOei o alotntripag Bpoxng
(5) (ouviotdtal yia rpooTacia Tou ykagov)
daivetat otnv 086vn (50) €va dompo
ouvvedo. Edv evepyoroinBei o alobntmpag
TIPORAAAETAL £VA OKOUPO CUVVEDO HE
otayoveg Bpoxng. Mnv BpaxUKUKAWVETE
TOUG U0 PETAAAIKOUG QloONTAPEG e
METAAAO 1] e AANO aYWYLHO UAIKO. Me Tov
TPOTIO AUTO Ba ETMNPEACETE TNV OWOTH
AELTOUPYIA TNG POUTIOTIKNG XAOOKOTITIKNAG
HNXavrg.

5.3 MNpoeTtolpacia

Kavete mpwta €va okitoo Tou ykaldv oag.
ZwypaodioTe peéoa Kal eUNOdla Kal okedTEITE
WG Propeite va ta rpootatéPete. ‘ETol 6a
elval o eVKoAo va Bpeite pia kaAr B¢on yua
ToV 0Tabuod optiong (19) kat va TorobeTroeTe
TO oUpUa oploBETNoNg (18) yupw aréd Bapvoug,
AOUAOUSLA KATT. (EIK. 4). Z€ TIepimTwon UYPous
ToU YKaov avw Twv 60 mm TIpETEL va KoTtel
TPWTA TO YKAZOV yla va unv urepdopTwdei n
POMTIOTIKY) XAOOKOTTTIKY] UNXAVH] KAl YO VA N
MewBei n arnodoor| TG. XpnoLoTIomoTe Yia To
KOO TOU YKAZOV £Va KOWVO XAOOKOTITIKO.
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ZuvIoTATAL Va KoTtel TO YKaloV 0To onueio Tou
6a ToroBeTnBel TO CUPHA OpPLOBETNONG, HE
KOLVT] XAOOKOTTTIKY] Unxavr) héxpt UPoug 30 mm,
£TOL WOTE TO CUPHA VA OKOUUTIAEL CWOTA OTO
£dadog.

Adaipéote 6Aa Ta EEva avTikeipeva amod

TO YKoV TIou Ha propovoayv va urtooTouv
BAGRN M va emipEPouV BAARN OTNV POUTIOTIKY
XAOOKOTTTIKT) pnxavn.

Na éxete kKOvTd 0ag Ta akoAouba epyaleia:
2dupi, TavaAla, TEVoa kat aApadt (TipoalpeTika).

TomoB®£tnon Tng pnarapiag

lMa N Aettoupyia TNG POUTIOTIKYG XAOOKOTITIKNG
unxavng xpetadetat pia pratapia (A) g

oelpdg Power-X-Charge. Mpocoxn): AvaAoya

€ TO HOVTEAO puropei n prtatapia (A) va

un ouprapadidetal padi e TNV POUTIOTIKN
XAOOKOTITIKT) pnxavn.

Avoite To KAAUPPA TNG BriKNG TNG prtatapiag
(9). MigoTe T0 MANKTPO aohdaAlong (A) Tng
uratapiag kat orpw&te Ta prtatapia (A) otnv
yla autr) ripoPAendpevn vrtodoyny. KAeiote

TO KAAUMHA TNG Brikng Tng pratapiag (9) kat
TIPOOEETE VA KOUUTIWOEL KAAA (elk. 10). Ma tnv
adaipeon ™ng pratapiag (A) avoifte To KAAUUHA
™G Onkng g pratapiag (9). Ni€ote To MANKTPO
aoddAlong g prtatapiag (A) kat Tpapni&te mpog
Ta €§w TN pratapia (A).

5.4 ZTaBuog popTiong

5.4.1 ®¢on Tou oTabuov popTiong
E&akpBwoTe mpwTa TNV KAAUTEPN BEON Yl TOV
oTabuo dpoptiong (19). Xpewadetal pia eEwtepikn
Tpida Le ouvexr Tapoxn PEVHATOG, £TCL WOTE
va AEITOUPYEL TTAVTA N POMTIOTIKY) XAOOKOTITIKY)
unxavn. O otabuog epoéptiong (19) mpémnel va
TomoBeTNOel og Acia emidpdvela 6To UPOG TOU
XAootdrnta. Mpocé€te To onueio auto va eival
emninedo kat oteyvo. EmAéETe pia 6¢on ot
oKld, eneldn n pratapia poptidetal kKaAuTePA
o€ 5pooepoTePO TIEPIBAAAOV. Emtiong ipooegte
TO oUPHa OpLOBETNONG va €xel ToTtoBeTNOel iola
TOUAQXLOTOV O€ ardoTaoT 2m UrpooTd ano
ToV 0Tabud doptiong (19) kat 1m Tticw amnod Tov
oTabuO POPTIONG (EIK. 5a). ZTPODES AKPBWS
UTPOOoTA amtod Tov oTabud ¢poptiong (19) uropei
va SUGKOAEWOUV TO TIAPKAPLOMA Y GOPTLO).

5.4.2 Evtomiouog Tou otaduov ¢poptiong
‘Otav n punatapia eivat oxedov adela, n
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKY] UNXAVH ETIOTPEDEL
oTov 0Tadud doptiong (19), akoAoubwvTtag
TO oUpHa oploBETNnong (18) aplotepdotpoda
UEXPL VA PTAoEL 0TOV OTAONO PopTIong (19).
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Ma Tov AOYo auTo va TIPOCEXETE va eival CwoTd
TIPOCAVATOALOUEVOG 0 0TABUOG pbdpTIong (19).

5.4.3 ZUvdeon Tou oTaOUOU POPTIONG ME TN
Hovada ocuvdeong LE TO PV

1. Tpotov cuvdéoete TOV 0TABUSO HOPTIONG
(19) pe TV mapoxrn PEVLATOG, OLYOUPEUTEITE
Twg 1 TAon Tou SIkTvoU eival 100-240 V oe
50/60 Hz.

2. 2uvdéote TNV povada ouvdeong e
TO peva (13) areubeiag pe Tpida. Mn
XPNOLOTIOOETE TO KAAWSIO YIa OTIONTIOTE
AaAho.

3.  Mn xpnoloroleite EAATTWHATIKY) HovAada
ouvdeong He To pevpa (13). Ze mepinTwon
BAGBNG og kaAwdLa 1y oTn povada cuvdeong
e To pevpa (13) EMIKOVWVNOTE AUECWS
He eE0UoL080TNUEVO GUVEPYEID YA
aVTIKATAOTAON.

4. Mn ¢opTiCeTE TN POUTIOTIKY] XAOOKOTITIKN
pnxavr) og vypo TepIBAAAov. Mn dopTileTe
TN POMTIOTIKY) XAOOKOTITIKY] NXaVY) O
Beppokpaocieq dvw Twv 40°C 1 KATW TWV
5°C.

5. Na KpaTATe TN POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY
Hnxavr) Kat tn povada ouvdeong pe To peVHA
(13) pakpla amo vepo, TnyEg BepudTNTAG Kat
XNHIKEG ouaieq. Mpog anoduyn BAaBwV va
KPATATE TO KAAWSLO TNG HovAadag ouvdeong
Me To pevpa (13) pakpld ano apneEs
AKPEG.

6. ZuUvdEoTe TN HovAada oUVSEDNG LE TO PEVUA
(13) pe Tov otabud ¢optiong (19) (eik. 5¢).

Mnv TomtoBeTtroete TOoV 0TABUO PdPTIONG OE
OnMEi0 XWPLOUEVO Ao TN KUpLa Tteploxr, S1OTL
SLaOPETIKA N POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKY] NXaVY)
Sev Ba uropEaoel va ETILOTPEWEL.

Ma va opTioeTe TN UIaTapia TNG POUMOTIKAG
XAOOKOTITIKNG HNXavng rnén katd t Sidpkela g
€YKATAOTAONG, EVEPYOTIO)OTE TNV TIPWTA e
TOV KeVTPLKO Slakdttn (7) Kal ToTtoBeToTE TNV
POWUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY| INXAVT) OTOV OTABUO
dodpTIong (19).

5.4.4 NAnpodopieg yia v dtadikacia
$opTiong

H poumoTIKr) XAOOKOTITIKY] UNXaVY) ETUOTPEDEL

oToV 0TABNO PopTIong (19) oTIG aKOAOUBE]

TEPLOTACELG:

®  Tnv oTEAVETE [E TO XEPL TTIOW.

® Hotabun g pnatapiag mEdTel KATW amd
30%.
H kabnpepivn epyacia teAeiwoe.

* Evepyoroumbnke o alobntmpag Bpoxng.
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*  YnepOEpUavon NG POUTIOTIKNAG
XAOOKOTITIKTG MNXAVN|G.

EkkwvriBnke n Aettoupyia ,komr dkpwv*

1 ,Spotmowing” ekTdG TOU PUBULIoHEVOU
XPOVIKOU SLOOTHUATOG KAl TEPHATIOTNKE ATIO
TN POUTTIOTIKT) XAOOKOTITIKT| INXavH.

2NV TIEPITTTWON AUTY) 1] POUTTIOTIKY) XAOOKOTTTIKT|
UNXavn EMIOTPEDEL AUTOVOUA KATA KOG TOU
TIEPLOPLOTIKOU CUPHATOG OTOV OTABNS POPTIONG
(19).

‘OTav n POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY] YAV
emoTpEdeL oTOV 0TABUS PopTiong (19), avalnta
TO oUpUa oploBETNoNG (18) Kat eToTPEDEL
aplotePOOTPOdA KATA KOG TOU TIEPLOPLOLTIKOU
oupuatog (18).

Katd ) didpkela TG popTiong g Hnatapiag
avapeln évéelgn LED (21) otov otabuo
PopTIoNg (19) pe KOKKIVO pwg. Edv otnv €vdelén
LED (21) otov otabuo ¢optiong (19) avagel to
TPACIVO dWG, AUTO ONUAIVEL TIWG 1) KItaTapia
gxel popTioTel MANPWG. MeTd TNV TIANEN
POPTION oUVEYILEL N POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKT)
unxavn Iy epyacia g 1 Tapapével PeXpL To
eMOUEVO XPOoVIKO SldoTnua Aettoupyiag oTto
oTabuo doéptiong (19).

Edv katd v emiotpodr| oTov oTabuUd
PopTIong (19) uttdp&el Eva eunodlo 0To cupUa
oploBETnong (18), N POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKN
UNXavY) TIOPAUEVEL LETA ATIO TIEPLOCOTEPES
TIPOOTIABEIEG UTTPOOTA OTO EUTIOSIO KAl SeV
Uropel va etotpéPel otov oTabud ¢poptiong
(19). Adaipéate 6Aa Ta gumdSIA TAVW OTO
oupua oploBeTnong (18).

Edv n Beppokpacia g prarapiag vrepPei Toug
45° C diakomretal n Aettoupyia ¢popTiong mpog
artoduyn BAARNG otn uratapia. Apou pelwdei
TIAAL 1) Bepokpacia, cuvexieTal auTouaTa N
Sladikaoia popTiong.

Edv n Beppokpaciag g petadoongq kivnong
TNG POMTOTIKAG XAOOKOTITIKNG UNXavng uttepPei
Toug 65° C, N POUTOTIKY) XAOOKOTITIKY] NXavr
emoTpEPeL oToV 0TABUO PopTiong (19). Apou
UewwBei AL n Beppokpacia, cuveyxidetal

n Aeltoupyia oupdwva e TG pubuicelg.

Edv adeldoel n pratapia mptv ETOTPEWEL N
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKY] UNXAVH 0TOV 0TABOUO
PopTiong (19), ToTE Sev eivat mMAEov Sduvatn n
€KKivnon ™g. PEPTE TN POUTTOTIKY) XAOOKOTTTIKT|
unxavn Tiiow otov oTabud epoptiong (19)

Kat adprioTe TOV KEVIPLIKO SLaKOTTN (7)
EVEPYOTIOMMUEVO. H pOUTIOTIKT) XAOOKOTITIKT)
unxavn ¢oprtidetalr avtéuara.

5.5 Zuppa oploBETNONG

Mpoocoxn! Ztnv gyyunon dev
nepAauBavovTal TO EVEEXOUEVWG KOUMEVO
oUPHA OPLOBETNONG KAl OL TIAPETIOUEVEG
BAGBeqg!

5.5.1 TormtoO£Tnom Tov cUPUATOG
oploBETnong
To ouppa oploBEtnong (18) uropei va
TomoBeTNOei TAvw 1 kal péoa oto £€dacdog. Eav
T0 £8ad0g eival okAnpd 1| oTEYVO UTopEi va
OTIAO0VV TA AYKIOTPA 0TEPEWONG (14) katd TV
ToToBETN O TOUG. Mptv TNV TOoTIoBETNON TOU
oLPUATOG 0PLOBETNONG TIOTIOTE TO YKA(OV OE
TePIMTWON TI0V TO £€5a¢0g €ival TIOAU OTEYVO.
* TomoBétnon oto €dadog
ToroBeTrOTE TO CUPHA OPLOBETNONG
(18) otabepd AvVwW oTO £5ad0g Kal
OTEPEWOTE TO [e Ta ouprapadidopeva
Aayklotpa otepéwong (14) epocov
Sev BENeTE apydTEPA VA OKAWETE TO
€6a¢0g yla agplopod tou. Tn 6€on Tou
oUPHATOG OPLOBETNONG UITOpPEITE va TNV
TIPOCAPUOCETE TIG TIPWTESG ERSOUASAG
NG XPNoNG NG POUTIOTIKYG XAOOKOTITIKNG
pnxavng. Metd armo Aiyo xpovikéd Sidotnua
n XAON HEYAAWVEL KaL TO cUPUA SeV
daivetal TAEov. TortoBeTrOTE TO CUPUA
0oploBETNONG e Péylotn arndotaocn 1 m
METAED TwV AYKIOTPpWYV oTePEwoNg (14). Ze
OXL Aeieg emipaveleq Tou yKalov, HELWOTE
Vv andotaon HeTa&l TV ayKioTpwv
otepéwong. Na arogpelyete TIEPIOTACELG
KOTA TIG OTTI0iEG TO OUPHA SEV AKOUMTIAEL
0TO £€5ad0G. ZLYOUPEUTEITE TIWG TO CUPUA
oploBETNnong dev Uropel va kottel ano
POUTTOTIKY) XAOOKOTTTIKT) UNXAVY).
TomtoB£tnon evtrog Tou edadoug
2KAYTE KAl TOTIOOETNOTE TO CUPHA
oploBEtnong oe Babog €wg 5 cm. Me Tov
TPOTIO AUTO SV PIopel va KoTiel To cUppa
oploBEtnong (18) ya mapdadetypa 6tav
okAyete 1o €5a¢0g Yla agPLONO TOU.

Ynodeign!

®uAd&te 1 m oVppa otV Tiow AKPN TOU
0TaBUOU POPTIONG YIA VA UTTOPECETE VA KAVETE
apyotepa oplopeveg Slopbwoaoelg. NMpooeEte va
TOTIOOETNOETE TO TTAEOVALOV UNKOG EKTOG TNG
empavelag Tou ykalov. Mn Siactaupwvete Ta
oupuata.
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5.5.2 Zteva onpeia

Edv oto ykalov urtdpxel €va oTevo onpeio,
UTTOPEL 1] POUTTIOTIKY] XAOOKOTITIKT| UNXAVH

oag va epyaotel ekel, epdoov To TAATOG

eival TouAdlotov 1,4 m (80 cm peTa&l Twv
TIEPLOPLOTIKWY CUPUATWY) KAl HEYLOTO UrKoG 8
m (k. 3).

5.5.3 AlmocTaon arnod To 6pLO0 TOU KITIoU
‘OTav n POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY] YAV
TIANOLAoEL €va oUpUa oploBetnong (18),
avayvwpiletal To cuppa and Toug aonTPeg
™G MNXavnig. Mptv aAA&EeL TTopEia 1 POUTIOTIKY)
XAOOKOTITIKY] Unxavr), Tiepvdel tdvw arnéd to
oupua oploBETnong (18) katd €wg kat 30 cm. Na
To AdBeTe auTd UTIOWN 0OG KATA TNV HEAETN TNG
emdpavelag (eik. 6a).

5.5.4 TomoB£TNoN TOU GUPHATOG OE YWVIEG
Na arnogpevyeTe TNV TOTIOOETNON TOU
TIEPLOPLOTIKOU oUppatoq (18) oe ywvieg oe
0p6n ywvia (90°). lNa va e§aocdalioete Twg N
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKN punxavn &ev Ba repdoet
TIOAU TO oUpa oploB€Tnong (18), TorobetmoTe
TO oUppa (18) oTwg daiveTal oTnV elKova 6b.

5.5.5 YITOAOYLOMOG TNG avwPEPLKNG KAioNg
H pOUTIOTIKT) XAOOKOTITIKY] NXaVY| UTTopEl va
Aeltoupynoel o€ avwdePIKES KAIoEIG LEXPL 35%.
lMa Tov AOYo auTto va anodelyeTe HEYAAUTEPES
KAloelg. H kAion SlariotwveTal Pe To VPog Tov
EemepAoTnke oTNV OAN aArdoTaoN (EIK. 6C).

MNapddetypa: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 TomoO6£Tnon Tov GUPUATOG
oploBETNONG 0 AaVWPEPIKEG KAIGELG
2e avwdePIKES KAIoelg dev amokAeietal
OA0ONON TNG POUTTOTIKTG XAOOKOTITIKNAG
unxavng Wiaitepa étav n xAon sivat uypn
Kal dev anokAeietal va EemepaoTel To oupua
oploBeTnong. MNa autd CUVICTOUE VA TIPOCEEETE
Ta akéAouba (eik. 6d):
® 370 EMAVW TUNUA Hiag avndopag To cupua
oploBétnong (18) va unv Torobeteital oe
avwodepkES kKAioelg Avw Twv 35%. Na
peite edw amnodotaon 30 cm arnod eunodia
Kat akpeg YKadov.
270 KATW TUAUA piag avngdopag To cupua
oploBétnong (18) va unv Torobeteital oe
avwodePkES kKAioeg Avw Twv 17%. Na
npeite edw amnodotaon 40 cm arod eunodia
Kat akpeg YKadov.

5.5.7 080i kukAodopiag oOXNUATWV Kat
TIAAKOOTPWHEVEG Siodot

Xwpiote unepuPwpéva onpeia Slodouv,
emipAveleg pe TETPEG 1) KAAUYWN edddoug,
XaAUNAOGTeEPA onueia pe GuUTA Kat TTAPOHOLEG
TIEPLOXXEQ. TOTIOBETAOTE TO CUPHA
oploBetnong (18) oe andotaon TouAdxLoTOV
30 cm (elk. 6e kat 69).

Aiodol og 510 UPog pe Tov YAooTarmta Sev
XPeLadetal va XwpLotouv, SIOTL 1) POUTIOTIKY)
XAOOKOTIIKT) NXavr| UIopei va iepdoel anod
TIAvw Toug. To cUpua oploBETong (18)
uropei va toroBetnBei mavw anod S10doug
(ew. 6f kaL 6).

5.5.8 Nnoideg

MNpootatéte eunddia otnv emipdvela

ToU YKoV e oxnuatiopd vnoidwv. ‘Etol
anodeVYETE TN CUYKPOUON [e evaicdnta
AVTIKEILEVA, ALLVOUAEG KATIOU, SEVTPQ, ETUMAQ,
AouAoudia KA. (elk. 6h kat 6i).

®  ZeTUAiETe TO oUPUa oploBETNONG (18) armod
TIG GKPEG TIPOG TA AVTIKEIUEVA TIOU BEAETE Va
TIPOOTATEWYETE.

2TEPEWOTE TO OUPHA oplobeTnong (18) e
Ta AykloTtpa otepeéwong (14) de€lvotpoda
YUpW aro TO AVTIKEeVO TIou BEAeTE va
mnpootatéPete. NpooeEete va TnpHoeTe

UE TO oUpHa oploBETNoNG Kia ardoTaon
30cm arnod To AVTIKEIEVO TIOU TIPETIEL VA
TIPOOTATEVTEL.

MeTa&l Twv eumodiwv Kal Tou eEWTePIKOV
KOAWSioU 0pLoBETNONG VA UTIAPXEL ATIO0TAON
TOuA. 0,8 m.

MNepippate MANPWG TIq Vnoideg kat peEpte
TO oUpHa oploB€Tnong (18) Tiow oto onueio
arod To oToio EYKATAAEIPATE TNV AKPN TOU
ykagov.

H anéotaon peta&y twv vnoidwv va eivat
TouAdxtoTov 0,8 m. AladopeTIKA oUVSEDTE
TA AVTIKeipeva o€ pia kovry vnoida (eik. 6h).
To ouppa oplobetnong (18) pog kat arod

™ vnoida va tornobeTndei mapdAAnAa kat
TIOAU KOVTA TO €va [e To AANo. - Mpoooxn!
Agv eTuTpéneTal va dilacTtavpwvovTatl
Ta cuppata optoBgtnong (18)! - MNa tov
OKOTIO QUTO OTEPEWOTE TA TIAPAAANAQ
oupuata oplobetnong (18) padi e to idlo
Aayklotpo otepéwong (14) mavw oto €5adog
(ew. 6i).

H pOMTOTIKE] XAOOKOTITIKY] Unxavr) 6a
mepdoel TAvw arnod ta V0 TapdAAnAa
oupuata oplobetnong (18), aAAd ota anAd
TOTIOBETNHEVA CUPHATA OPLOBETNONG

(18) N POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY| nyavr) 6a
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OTOMATNOEL

5.5.9 Epumnodia

* Epmnoédia pe UPog avw Twv 10 cm (€LK. 6j)
2Teped eunodia pe vPog dvw Twv 10 cm .
X. 6&VTPQ, ToiX0oL, PPAKTEG, ETUITAC KITIOU
KATL. avayvwpilovTal anod Toug alodnTrpeg
oUYKpouoNg. EAv n pouToTikr) XAOOKOTITIKY)
Unxavr) cuykpouaoBei pe Eva eunésdio,
OTOMATAEL, ATIEVEPYOTIOLEL TN UNYAVT),
TINyaivel pog ta miow kat aAAAdel opeia
yla va cuveyioel Tnv epyacia tng. Ta paAakd,
Un oTaBepd Kat TTOAUTIIA eUTTIOSIA TIPETIEL
Va TPOCTATEVTOUV e vnoida amnéd cupua
oploBETNONG.

* Métpeg kal XaunAd epmodia
MNéTpeg, Ppaxol Kal XapnAd eunodia kKATw
arté 10 cm Tou Bpiokovtal oTnV eMipAveLa
oTnV oroia kéBeTalL To YKaldV, TIPETIEL
Va TIPOCTATEVUTOUV SLOTL SladopeTIKA Ba
TIEPACEL 1] POUTIOTIKY] XAOOKOTITIKY} INXAVT)
arnod Mavw Toug. AladopeTIKA Urtopei va
TIPOKANBOUV BAABEG KAl VA UTTAOKAPEL N
POUTTIOTIKY] XAOOKOTITIKY] UNXAVY).

* Aévtpa (gk. 6 k)
H pouTOTIKT) XAOOKOTITIKY] UNnXavr Bewpei Ta
Sévtpa oav eumodia. Edv épwg rpoe&gxouv
pileq TwV SévTpwv Tavw arod 10 cm arnd
TO £6ad0g, Ba TIPETIEL VA TIPOOTATEUTOEL
n eploxr) autn. ‘Etol anodevyovtal
BAGBEQ OTIq Pileq KAL OTNV POUTIOTIKTY)
XAOOKOTITIKY) unxavr). Na tnpeite peta&u
TOU TIEPLOPLOTIKOV cUPHATOG (18) kal Tou
gumnodiov anéoTtaon TouAdylotov 30 cm.

5.5.10 KUpla kal eutepevovca emipavela
(ew. 61)

2av deutepevouoa emipavela (B) xapaktnpidetat

Uia ieploxn) epyaoiag mou dev cuvdéeTal dueoa

Ue TNV KUpla etiidpdveta (A) Tr.x. pe ykaldv 1

Spodpo. MNa va dnuoupynoete deutepevovoa

emddvela (B) tomobetrioTe TO 0UPHA

oploBetnong (18) amo tnv kupla emidpdavela

(A) Ttpog TNV deutepevouoa empavela (B)

Kal Tiiow. To oVpua oploBETNoNg (18) Ttpog

Kal ard Tn deutepevouoa emdpavela (B) va

TomoBeTNOel TTapAAANAQ Kal TIOAU KOVTd To éva

Ue To AAAo. - Mpocoxn! Aev ertpémeTal va

dlacTavpwvovTal Ta cUpHATA 0PLOOETNONG

(18)! - lNa Tov oKOTIO AUTO OTEPEWOTE TA

TapdAANAa cupuata oplobetnong (18) padi

e To idlo dykloTtpo otepéwong (14) mavw

010 €6adog. MNa va unopgoete va KOYeTE

TO YKaloOV 01N Seutepeviouoa emipavela

(B), pémel va YeTadEPETE e Ta XEPLA TNV

POMTTOTIKY] XAOOKOTITIKY] Inxavr) (B) otnv
Seutepevouoa emiddvela. Apxiote ekel e To
TIPOYPAMMA KOG TOU YKa{OV Kat ETHAEETE TO
uttopevoU ,,6eutepeliovoa emipdvela” (BAETE
»PUHIOEIG TNG POUTIOTIKTG XAOOKOTITIKNAG
Unxavng®). H pouroTikr) XAOOKOTITIKY) nxavn
Sev Ba mpooTabrioel va akoAoubrioeL oTnV
Seutepeviovoa emidAvela TO CUPUA OPLOBETNONG
(18) pog TNV katevBuvon Tou oTadOU
PopTIong (19), 6TAV N OTABUN TNG UItaTapiag
elval xapnAn.

5.6 ZUvSeon Tou oTAOUOV POpTIONG
TeAELWOTE TIPWTA E TNV TOTIOBETNON OAOU

TOU TIEPLOPLOTIKOV oUpUaTog (18) potol To
OUVSEDETE UE TOV 0TABUO hOopTIoNng. AdrioTe

Kal ota SVo Akpa eTUMPOCOETWS 1 M cUppaA
oploBEtnong (18) yla va PlmopEoeTe va KAVETE
TIPOCAPOYEG OTO HEAAOV.

MovwoTe 10 oUpUa oploBETNnong (18) ota dkpa
yla va cuvdebei e Tov oTabuo poptiong (19) oe
Urjkog Tepimou 10 éwg 15 mm e TNV KATAAANAN
mnévoa.

Mpwv cuvdéoete To cUPUA OplLOBETNONG (18)

Je Tov oTabpd doptiong (19) BydAte to Buoua
arnod v npida. To cupUa oploBETNONG (18)

TIOU TOTIOBETNONKE OTNV UTIPOCTIVY| TIAEUPA

Tou 0TabpoL doptiong (19) va TomobeTnOei pe
oTnpiyLata KaAwdiou oTnv KATW TTAEUPA TOU
oTabpov dpoptiong (19).

2uvdeaTe autd TO cUPUA oploBETnong (18) e
TNV aploTepn, havpn vrtodoxn. Katédmiv mepaote
TO THiow oUppa oplobeTnong (18) anod tnv Tpuna
(avakoUdlon €AENG) oTo Tedio oUvdeoNg Kal
OUVSOEDTE TO e TNV SEELA KOKKIVN UTIOS0XT) (ELK.
7a).

2NV TIEPITTTWON AUTY| TIPETIEL 1] POUTIOTIKTY|
XAOOKOTITIKY] UNXavr) va emioTpadei 0Tov oTabuo
POPTIONG YLa va GOPTIOTEL

Mpoooxn! Aev emitpéneTal va
dlacTavpwvovTal Ta cUPHATA 0PLOOETNONG
(18)!

Katérv dnpiovpynoTte tn ouvdeon [e TNV
TIapoxn Tou pevpatog. H évdelen LED (21) otov
oTabuo poptiong (19) Ba Tpérel, o€ TEpiTTWON
OWOTNAG OUVSEONG, VA EXEL CUVEXWS AVAMUEVO
TO TIPAoIvo dwg. Edv dev eival avappévo Tn pwg
NG €voelEng LED, eAéyETe TIPWTA TIG CUVOEDELG.
Edv vai pev avdpel To pwg g évdelng LED,
aAAd Sev eival cuvexwg TIPACIVO To dwg,
Slapdaote Tov Tivaka ,, Evéel&n Tou otabpov
POPTIONG KAl arokataotaon g BAARNG“ oto
TEAOG QUTWYV TWV 0SNYLWV XPNong.
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5.7 Evepyoroinon kat €EAeyxog TG
gykataotaong
MOALG avael To ipactvo pwg otnv €vdelen LED
(21) Tou oTaBuOV PopTIoNG (19), N eTdpdvela
eival ETOLUN YLa TN POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKY)
unxavn. EEaopaliote mpwta nwg Ta AyKLoTPA
otepéwong (14) éxouv otepewBei KaAd oTo
oupua oploBEtnong (18). TortoBetoTe TNV
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKY) UN)Xavn Tep. 3m Tticw
anod tov oTabud poptiong (19) mpwv To cVpUa
oploBetnong (18).
H pOUTOTIKT) XAOOKOTITIKY] UnXavr| va BpiokeTat
oe ywvia 90° ipog To oUppa oploBETnong (18)
(eK. 7b). Avate TOV KEVTPIKO SLAKOTTN (7) 0N
0¢on (ON) (eik. 8).
ATaodaAIOTE TNV POUTTIOTIKY] XAOOKOTTTIKT)
unxavn pe v Bondeta tou PIN (BAEme kedpdaAalo
L200TNHa dpayng / PIN). Migote 10 MANKTPO
,MODE" (52). ETuA&ETe KATOTILV [E TA TIARKTPA
TAorynong (55) To onueio ,1Pog Tov oTabuod
POPTIONG” KAl ETURERAWOTE TNV ETUAOYTY| E TO
mAnkTpo ,,OK* (56).
Miéote to MANKTPO ,START (53) kal KAEioTE
KATOTILV TO KAAUKUA TNG 006vNng. Twpan
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKT| UNXAVH) AKOAOUBEL
Se€looTpoda To cUppa oplobETnoNg (18).
MapakoAOUBNOTE TNV POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKT)
unxavn katd tn Sidpkela 6ANG g Sladpoung
KOTA WNKOG TOU TIEPLOPLOTIKOU oUppatoq (18)
MEXPL VA BpiokeTal n pnxavr kat TTdAL 0To oTabuo
dopTIoNg (19). EQV N pOUTTIOTIKY] XAOOKOTITIKN
Unxavr €xeL TPoPANLATA OE OPLOUEVA ONUELQ,
S10pBwoTe EVOEXOUEVWG TO CUPHA 0ploBETNONG
(18) kat emavaAdBete ™ dladikaoia. Twpan
UIaTapia TNG POMMOTIKAG XAOOKOTITIKIAG MNXAVAG
dopTideTal MARpwg. Edv untdpxouv mipoBAnuata
OTO TIAPKAPLONA, SEV ATOKAEIETAL VA XPELAOTEL
Va TOTOOETHOETE TOV 0TABUS POPTIONG
(19) SladopeTiKd, LEXPL Va gival Suvatd To
TapkAaplopa Xwpiq poPAnata.
Me T0 KOKKIVO TTIANKTPO STOP (3) pnopeite va
OTOMATNOETE AVA TIACA OTLYY) TN POUTIOTIKY)
XAOOKOTITIKY] Unxavr). ApoU TIECETE TO TIANKTPO
STOP (3) oTaPATAEL 1) POUTIOTIKY] XAOOKOTITIKY
UNXavr) Kat TIEPIEVELG TIEPLOCOTEPES 0dNYIES.

5.8 Ztep€won Tou cTaOpoU popTIONG
‘Otav eEacdpalioTtei n cwoTtn Asttoupyia TNG
POUTIOTIKYG XAOOKOTITIKNG INYXAVNG Kat Bpedei
KATAAANAN B€on yia Tov otabud eoptiong (19),
TIPETEL va 0TEPeWBel 0 0TABUOG PdpTiong (19)
Ue TIG Bideg otepéwong (15). BibwoTe Tig Rideg
otepéwong (15) pe eEaywvo KAeLdI (22) oto
£6a¢og (k. 7¢).

5.9 ‘Evéelfn duvapikotnTag pmarapiag
Mi€oTe TO TANKTPO Yla TNV EVOEIEN
SuvaukdTNTAg ToU cucowpPeUTH. H €vdelén
SUVAUIKOTNTAG TOU CUCOWPEUTH 0ag Seixvel TNV
KaTAoTaom GOPTIONG TOU CUCCWPEUTH BACEL TWV
3 LED (ew. 13b).

Eivat avappéva kat ta 3 LED:
O ouoowpeUTNG €XEL HOPTIOTEL TIANPWG.

Avapouv/et 2 1 LED:
H pratapia eivat akopn apketd GopTIoPEVT.

AvaBooprivel éva LED:
O ouoowpeuTtnq eival adelog, hopTioTe TOV.

AvaBooprivouv 6Aa ta LED:

YrniépBaon Tng Bepuokpaciag g Krnatapiag.
Adalp€aTe TOV CUCOWPEVTH aTd TN CUOKEUT)

KalL aproTe Tov Tl pia nuépa oe Beppokpacia
Swuatiou. Eav emavarnapovotaoctei To opaipa
TOTE 0 CUCOWPEUTNG EXEL EKDOPTIOTEL €K BABOUG
Kal eival EAATTWHATIKOG. AdalpEaTe TN Hnatapia
anod T ocuokeun. Mia eAaTTwpatikn pratapia
Sev eival Suvatdv va emavaypnolporomoei 1 va
enavadopTioTei!

MNpocoxn!

Edv xpnoyomnoleite otolxeio Multi-Ah

(T.X. 4-6Ah), puBpioTe TO OTNV AVWTEPN
SuvaukéTnta. Me TV TPooeKTIKY) HOPTION

KL EKOPTLON TNG POMTIOTIKAG XAOOKOTITIKNG
unxavng dev amarreital n xprjon g
XAUNAOGTEPNG SUVANIKOTNTAG Yld TNV TIAPATACT
g dapkelag wng.

5.10 ®o6pTION TNG MIIATAPiag LE TOV
dopTIoTH
2NV KavoVIKn Aettoupyia n uratapia (A) g
POUTTOTIKNG XAOOKOTITIKNG Unxavnq ¢poptidetat
HEOoW TOU 0TaBpoL dpoptiong (19). MNa v
avegapTnTn Xpron g pratapiag (A) mg
oelpdg Power-X-Charge pmopei va poptioTei
n unatapia kat oe eEwtepiko poptiot Power-
X-Charge. Mpocoxn)! - O ¢popTiotg (elk. 13a/
ap. B) pyropei avaloya pe to povtéAo propei
va un oupnapadidetat padi e TNV POUTIOTIKY
XAOOKOTITIKT) pnxavn.
1. 2uykpivete edv oupdwVei n TAoN IOV
avadEpPETal OTNV ETIKETA OTOLXEIWV TNG
OUOKEUNG He TNV Taon SIKTUou oag. Baite
T0 Buopa Tou popTioTn (B) otnv Tipida. To
mpdoivo LED apyicel va avaBoofrvel.
BdAte ) pnatapia (A) madvw otov GopTioTn
(B) (ek. 13a).
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3. 10 edadlo , EvdelEn dpoptioti“ Oa Bpeite
Tivaka Pe TIq eENynoelg Tng EvoeiEng Tou
LED otov ¢optioT.

Katd ) didpkela TG popTiong Uropel va
Ceotabei Aiyo n pratapia. Mpokettal yia KATL
HUGCLOAOYIKO.

Edv 6ev eival Suvatn n popTion Tou

OUCOWPEUTY), TIAPAKAAOUE Va EAEYEETE

® edv umdpyel Tdon otnv npida.

®  edv umtdpyel agoyn enacn oTig eNadEg
POPTIONG TOU PoPTIOTH (8).

Edv 6ev eival Suvatn n popTion Tou

OUCOWPEUTY), TTAPAKAAOULE VA ATIOOTEIAETE

®  TOV GOPTLOTY| KAL TOV TIPOCAPHOYEQ
doptiong

® KOl TNV Hovada ToU CUCOWPEUTH

OTO TUAMA Pag eEUTMNPETNONG TIEAATWV.

Ma cwoT anocToAn va ETIKOVWVI|CETE ME
TO TUNMA pag eEUTINPETNONG IEAATWYV 1] UE
TO KATACTNMA TIWANCEWYV, OTIOU ayopAcate
TN GUOKEUN.

Kata tnv anocTtoAn 1} anéppin Hnatapiwyv
1 CGUCKEUWV unarapiag mMpooeETe va
HTIOUV XWPLOTA OE TTAACTIKEG COKOUAEG
woTte va anodeuxOei €va BpaxuKUKAWHA i
mupkayal

lMa peydaAn didpkela {wng g povadag Tou
OUCOWPEUTY, GPOVTIOTE Yla TNV EyKalpn
enavadopTion TG LovAda TOU CUCCWPEUTT).
AuTO eival owodnroTe anapaitnTo 0TVa
SlAMIOTWOETE TIWG HELWVETAL N artddoon.
Moté unv ekpopTilete TANPWG TN Hovada Tou
OUoOWPEUTN. AUTO Ba eixe oAV CUVETELA Uia
BAGRN TNG povadag Tou cucowpeuTn!

6. XELPIONOG

6.1 KevTpikog diakomtng

H pOUTOTIKN) XAOOKOTITIKY) Unxavr) eivat
€EOMALOUEVN [E EVav KEVTPLKO SLakoTt (7).
EvepyomooTe Kal anevepyoromoTe TNV
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKT] UNXAVH L€ TOV KEVTPIKO
Slakérmm (7) (ON) kat (OFF) (elk. 8). Metd tnv
EVEPYOTIOINON TNG POUTIOTIKAG XAOOKOTITIKIAG
unxavng, kAewdwvetal pe to PIN.
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6.2 Xelplotplo

H pOUTIOTIKI) XAOOKOTITIKY] UNXavr) €XEL
TIPOPUBULOTEL A0 TO EPYOOTACLO LE TIG OTAVTAP
pubpioelg. EQv xpelaotei, unopeite va aAAa&ete
AUTEQ TIG puBbpioelg. AkOUN Kal av oL pubpicelg
TOU €pyooTaciov eival KATAAANAEG YLa TOUG
TIEPLOOATEPOUG KNTIOUG, TIPETIEL VA EEOIKELWDEITE
UE TIG Slabeoipeq ETIAOYEG.

E&rynon tovu xepiotnpiov pe £€véel§n LCD

(ek. 9)

50. O86vn LCD

51. MAnkTpo ,SET” - MANKTPO pubuicewv

52. MAnktpo ,MODE" — mANKTpO yla T0
TIPOYPAMA KOTIG TOU YKoV

53. MANkTpo ,START” — TANKTPO EKKiVNONg

54. MARktpo ,BACK” - MANKTPO Ttiow

55. MANKTpa Ao ynong

56. MAnkTpo ,,OK* - AnKTPO erBeBaiwong

6.3 PUOuIoN UYPoug Komg

Mpoooxn! H pubuion Tou UYPoug KoTG
emTpEnEeTal va ekTeAecBel pdvo adou
ATIEVEPYOTIOMNOEL 1] POUTTIOTIKY) XAOOKOTTTIKT
ouokeun. Migote o ANKTPo STOP (3). H
POUTTOTIKY] XAOOKOTTTIKY] UNXAVH ETUTPETIEL

™ pUBLoN VYoug (4), wia adaBaduntn
TIPOCAPOYT) TOU UPOoUG Kot peta&u 20 kat 60
mm TIoU Prtopel va dlaBaoctei oTnv KAiLaka.

2 mepintwon VYPoug Tou ykaldov dvw Twv 60
mm TIPETIEL VA KOTTEL TO YKAlOV TOUAAXIOTOV

ota 60 mm yla va pnv emiBapuvoei urtepBoAlkda
0 KIVNTNpag Kat va pelwdei n arnodoon.
XpnolpoTomoTe yla To KOWIo Tou Ykaldv Eva
KOWVO XAOOKOTITIKO.

MeTd tnv epdTwon TG eyKATAoTaong Wropeite
Va TIPOCAPHOCETE TO UPOG KOTIG HE TO CUOTNUA
pPUBULONG Tou UYoug Kotig (4). ApxioTe pe
HEYAAUTEPO VYOG KOTING KAl LELWOTE TO O IKPA
Brjnata pexpt To embupovpevo UYOG.

6.4 Z0otnua ppayng/ PIN

To ovoTtnua ppaynq eurnodilel Tn xpron
TNG POUTIOTIKNG XAOOKOTITIKAG UNXAVAG

arnod pn appodlo ATopo Xwpig loxvovta
KwdIKO. Xpelddetal n eL0aywyr) TTPOCWTIKOU
TeETPAPN POV KWSIKOU aodaAeiag.

AmopavdaAwon

Mptv BE0ETE TN POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKT| UNXAVT)
o€ Aettoupyia, mpémel va elodye 1o owotd PIN
(otavtap PIN: ,0-0-0-0%). Elodye tov aptOuo PIN
He T BorBela Twv MARKTPWV TAorynong (55).
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Zravtap PIN: Néo PIN:

0000 o

AAAayn PIN

lMa va aAAd&ete Tov aplBuod PIN akoAoubriote ta

€gng Priara:

1. AnaodaAioTe TO XEPLOTHPLO.

2. [Méote mpwTta 10 MANKTPO ,SET* (51) yia va
KAVETE TIG pUBUIoELS.

3. T[nyaivete oto pevou g 086vng LCD (50)
e Ta TTANKTPa TIAoriynong (55) oto onpeio
LTEVIKA“ kal katomy oTo ,Kwdikog PIN“.

4. Ewdyete mpwta To WoxLvov PIN (otavtap
PIN 0-0-0-0) pe tn Borbela Tou CUCTANATOG
rAorynong (55).

5. Katomv eloayeTe e Ta TANKTPA TIAOTyNong
(55) To Tpwrttkd oag PIN.

6. EmBeBawwote TIq ekTeAE0OeioE] pUBUIoELS.

7. EmnavaAdBete ta priparta 5 kat 6 ya va
emBeBaiwoete o veo PIN.

8. TMpoooxn! Znuewote 10 véo PIN!

Znmon PIN og miepintwon anwAelag

Na éxete oTa Xépla oag tnv anddel&n kal Tov
aplOpé oelpdq TNG POUTIOTIKYG XAOOKOTITIKNG
unxavng. Tnv xpetdleote yia va Adapete 1o PIN
oag!

1n Suvarotnra:

1. Méote to MANKTPO ,,SET* (51) emi 6
SeuTepOAETITA EVW €ival AKOUN o€
KAEWOWEVN KaTdoTaoN.

To PUK mipoBaiAeTal Twpa otnv 086vn (50).
ArotavOeite Pog To TUUa eEUTNPETNONG
meAatwv yla va AdBete to PIN oag.

MAnpodopieg emikovwviag Ba Bpeite oto
kedpaAato ,MANpodopieg TEXVIKNG UTTOOTNPIENG”

2n dvvarotnra:
1. 2uvdeéote otnv untodoxr) USB (24) énwg

daivetal oTnVv elkova eva kevo otk USB (eik.

11).

Evepyomomote Tov KeVTpiko Slakérm (7)
(ON).

H pOMTOTIKT) XAOOKOTITIKY] NXavn
arobnkevel autopata to PUK cag oto
otk USB kat teppuartidel v dladikacia pe
oupLXTo rx0.

BydAte 1o otik USB ard tnv urntodoxr). Me
™ BonBela evog uttoAoyloTn SlaBdote Ta
oTolxeia rou anodnkevTnkav oto otik USB.
Me TNV POUTTIOTIKY] XAOOKOTITIKY} NXavn
kataptiotnke €va apxeio (*.txt). Autod To
apxeio ephappavel vav apdpo PUK kat

gvav poowttikd Kwdikd. Artotaveeite pog
TO TUNUA €EUTMPETNONG TIEAATWY Yld Va
Adpete 10 PIN oag.

6.5 Pubpicelg TG pOUMOTIKIIG XAOOKOTITIKNG
unxavig
270 KUPLO LEVOU TNG 006vNng LCD (50) Ba Bpeite
TIG LOXUOUOEG PUBUIOELG NePOUNVIag Kal wpag
YL TNV POUTIOTIKY] XAOOKOTITIKT} NXavY) KABwg
KaL TNV Loxvouod oTtadun eoptiong. Emiong
TIPORAAAETAL KAL TO KABECTWG TOU aAloBNTPa
Bpoxng, Tou oNUATOG YLa TO CUPHA KAl TOU
ETIAEYHEVOU TIPOYPAWMATOG KOTING TOU YKAlOV
o1 Alota cupBOAWV. MEow TOU XELPLOTNPIOU
€XETE TN SuvaTOTNTA e TO TTANKTPO ,SET* (51)
VA EKTEAECETE TIG PUBIOELG OTN POUTIOTIKY)
XAOOKOTITIKY] Inyavr] Kat e To TAnkTpo ,MODE"
(52) va EKKIVIOETE TNV POUTIOTIKY] XAOOKOTITIKN
unxavn pe dtadopa TpoyPARaTa KOTIG
Tou Ykaldv. Me ta mAnkTpa Ao ynong (55)
TmMyaiveTe oTa eMOUUOUEVA ONEia yia va
Kavete TIq pubuioelg. Méote To MARKTPO ,,BACK®
(54) yla va eyKaTaAeiPeTe TO EKACTOTE EVOU.

PuBuicelg - mAnktpo ,,SET“ (51)

Me 10 mAnkTpo ,SET* (51) umnopeiteva
EKTEAEOETE TIG BACIKEG PUBUIOELG 0TI POUTIOTIKY)
XAOOKOTITIKY) oag unxavn. Mnyaivete pe ta
TARKTPA TTAOTyNong (55) oTo embupovupevo
onpeio kal erPBeBawoTe 1) apvnbeite TI§
ekTeAE0DEioEQ pUBUIoELQ e TO TIANKTPO ,,OK®
(56) 1} ne To MANKTPO ,Back” (54).

* Xpovodiaypappa

Me Ta mAnkTpa rhonynong (55) aAAda&te
oTNnV avaAoyn nuépa Katd tnv oroia
B€Aete va kdvete pubuioelq. H poumoTikn
XAOOKOTITIKY] Unxavr) 6a apxioel autopata
JLE TOV KAVOVIKO TPOTIO AElToupyiag Tnv
OPLOKEVT NUEPA KAl KATA TOV OPLOUEVO
XPOVo va koBel To ykalov oag. MNa
PUBLLOT TOU XPOVOU CUVIOTATAL 8 WPES
nuepnoiwg yia 500 Tu. Avaioya e tnv
€KTOOT) TOU KITIOU Kal TIG EVOEXOUEVES
SuokoAieg TG emidpdvelag mpooapuoleTal
autédg 0 XpOvog epyaciag.

Zwvn

2 & KATIOUG [le TIOAAEQ ywVieg Prtopel va
SnpoupynOoUV TPORARATA OTN POUTIOTIKY)
XAOOKOTITIKY] Unxavr) va ¢tdoel o KABe
oneio Tou ykadov Kal va KOWEL TIavTou To
ykadbv. ZTnv TePIMTWOon auTr Unopeite va
eTIAEEETE TIEPLOOOTEPA ONEia EKKIVONG
0TO oUppa oploBgTnong (18). ‘ETol uropein
POUTTOTIKY] XAOOKOTTTIKI} LNXAVT) VA TIAEL KAl
o€ SUOKOAA TIPOCRACIIA ONUELN TOU KNTIOU
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00G. H poumoTikr) XAOOKOTITIKY] Nnxavr
Ba kavel TN dladpopr Tou eTAEEQTE OTO
oupua oploBETnong (18) kat Ba apxioel
TNV gpyacia 1o oTo Tedio auTo (K. 6m).
Me n Bonbela Twv MANKTPpWV A0 yNnong
(55) mnyaivete 01O €MBUUOVNEVO ONUEIO
TIou B€AeTe va AAAAGEETE Kal pubuioTte
TNV €KACTOTE amndoTAON Kal cUXVOTNTA.
O otabuog eoptiong (19) mpoodlopidetat
autépata wg adpetnpia 1. Ot dvo dAAeg
adeTnpieq UIopovv va emmAeyouv eAeUBepa.
lMa Tov OKOTIO AUTO PETPNOTE TNV ATIOOTAON
UETAEL Tou 0TabPoU dpdpTiong (19) kat Tng
adetnpiag SeE160TPOoda KATA UrKOG TOU
oupuaTog oplobetnong (18). Qg pog v
ouxvoéTNTa opileTe £o0€ig OGO cUXVA Ba
apxiCelL N POUTTIOTIKY] XAOOKOTTTIKT| UNXavVH
arnod tov oTabud dpoptiong (19) Tnv epyacia
™G 1) and TIG EKACTOTE ApeTNPIES.

* Kormm akpwv Tov ykagov
lMa kaBapr| Kot TNG AKENG ToU YKalov
UTTOPEITE VA EVEPYOTIOOETE TN AElTOUpYia
LKoTmm akpwv Tou ykalov*. Emiong uropeite
va pubpiceTe TN cuXVOTNTA TNG KOTING
TWV AKPpWV Tou YKalov, SnAadr e Tolov
pPUBUOG va KOBovTal oL AKPEG, TNV apx”
™G epyaoiag, mpoTou 1 cuokeur) apyiletl va
Aeltoupyei. TNV ouvnon otavtap pubuion To
POUTTIOT KOTING YKALOV apXidel e TNV KOt
KAOE 7 epydolueg NUEPES, KOPBOVTAG Mia
PopdA KATA UrKoG OAOKANPOU TOU CUPUATOG
oploBETNONG.

*  Mvhpa opaipatwv
Oa AdBete MAnpodopieg ya Ta TeAevtaia
UNVOUaTa OPAAPATWY TNG POUTIOTIKNG
XAOOKOTITIKNG 00G MNXAVAG.

° Alntipag Bpoxng
O awednmpag Bpoxng (5) mpoypappatidetat
HEow auTmq TG pUBLoNG. H otavtap
PUBLLON artd To EPYOCTACIO Yia TOV
aobnmpa eivat ,Evepyormoinuévog”.
Mrmopeite va evepyomoinoeTe 1} va
ATIEVEPYOTIOOETE TOV aloOnTripa Bpoxng (5)
Kat va pubpioete Tov Xpdvo KabuoTépnong.
O xpovog kabuoTépnong avadEpeTal oTo
XPOVO TOV OTI0I0 TO POMTOT KOTIG YKA{OV
UETA TO OTEYVWHA Tou atoBntpa Bpoxng (5)
TIapapével oTov oTabuo poéptiong (19).

* Amo Tov oTabuo
H Siadpopn) eMoTPOPN|G TOU POUTIOT ATIO TOV
oTabuo dopTIoNng (19) propel va pubuLoTEL.
To poumAT KOTIMG YKAZOV Kiveital avaioya e
NV pUBIoEVN adoTaoT PWTA TIPOG TNV
omioBev TpLv yupioel otnv emidpAavela Kotmg
Tou YKadoV 1) TIpLV TIAEL TIPOG TNV KATEVBUVON
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NG €KKIVNONG. ZLYOUPEUTEITE TIWG TO PUIOT
Ue TN puBpLopéVn Sladpopn eriotpodniq dev
Ba eykataAeiyel To Tedio Komng.

* Tlevika
- Kwdikog PIN: Mropeite va aAAdEete
70 PIN TnG pOUTTOTIKNG XAOOKOTITIKNG 0AG
UNXAvn§ KAl Va XPNOLHOTIOLEITE TO ATOMUIKO
oag PIN. AkoAoubriote TN Sladikaoia mou
TiepypAdeTal 0To £6APLO0 ,ZVOTNUA PAYNS
/ PIN“. Mpoooxn! Znuewote 10 véo PIN.
- Huepopnvia & wpa: Me tn Bonbela
TwV TANKTPWV TIAONynong (55) mnyaivete
OTO AVAAOYO ONUEIO KAl EKTEAEITE TIG
EMOUPOVNEVEG PUBUITELS.
- MA\wooa: Me t BoriBela Twv MARKTPWV
Ao ynong (55) nyaivete otnv avaAoyn
YAwooa.
- 'Ek800m Aoylopikou: ESw onpelwvetal n
loxVouoa k5001 AOYLIOIKOU TNG POUTIOTIKNG
XAOOKOTITIKTG HNXAVN|G.

Mpoypappata komrg ykagov — AN KTPo
»,MODE* (52)
Mnyaivete pe Ta MANKTPaA TAoriynong (55) oto
EMOUUOVHEVO TIPOYPANA KOTIG YKAJOV Yia
va EEKIVNOETE e TO TIPOYPAUUA aUTO. EXeTE
KABe popd TN SuvaTdTNTA va ETUAEEETE PLETAEL
NG Kupiag kal Tng deutepeviovoag empavelag.
MNeploodTtepeq MANPodopieq ya Tig SUo
emipdaveleg Ba Bpeite oto kedpdAalo ,O¢om oe
Aettoupyia“ oto edadlo ,ZUpua oploBETnong”.
*  To kO6yio NG XAONG
EKKIVAOTE TNV POUTIOTIKI) XAOOKOTITIKY)
unxavn yla va kOWete To ykadov Katn
unxavr 8a aAAdgel pe To PUBULOHEVO
XPOVOSIAYPAUA OTOV KAVOVIKO TPOTIO
Aettoupyiag.
* Kormm akpwv Tov ykalov
ToTIOBETAOTE TNV POUTTOTIKY) XAOOKOTTTIKT|
Unxavr Kovtd oto cUppa oploBEtnong (18)
1} EKKIVIOTE TNV 0600 BpiokeTal 0TOV OTAONO
$opTIoNg (19). H pOUTIOTIKY) XAOOKOTITIKT
Unxavr) akoAouBel To cUpua oploBETNONG
(18) 6e€lo0TPOGA |UE EVEPYOTIOMUEVO
UNXavVIopd KOG HEXPL TNV THoWw TIAEUPA
Tou oTabpoL doptiong (19). Katomv
EMOTPEPEL N UN)XaAVH 0TOV 0TABUO HOPTIONG
(19) edpodooV Sev UTIAPXEL EVEPYD XPOVIKO
Sldotua epyaoiag.
® Spot Mowing
Agev amoOKAEIETAL 1] POUTIOTIKY] XAOOKOTTTIKN
0aG UNYAVH VA PNV KOBEL TIOAU KaAd
oplopéva onpeia. TortoBeote TNV
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKT) OOG UNXAVY| O
€MOUPOVKEVO oNUEio Kal EKKIvAoTe TNV. H
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POUTTOTIKY] YAOOKOTITIKN Unxavr 6a apyioet
o€ oXAHa oTiPAA va kOBeL To yKalov pexpL
Va QVTHETWTIOEL EVA EUTIOBLO 1) TO CUPHA
oploBetnong (18). Katorv emotpedel n
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKY] UNXAVH 0TOV 0TABOUO
dopTIong (19) epodoov Sev urtdpyel evepyod
XPOVIKO SlaoTnua epyaciag.

Emotpodr| otov otadud ¢poptiong
2TelATE TNV POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKY) 00G
unxavn tiow otov oTabuod epoptiong (19).

H pnxavr avalntd to ocUppa oploBETnong
(18) kat To akoAouBei aplotepdoTpoda PEXPL
Tov 0Tabud doptiong (19). ESw exmimntetn
€TIAOYT KUPLaG / SeuTepeovoag MPAVELAG.

6.6 'EAeyx0g AelTOUPYiag TNG POUTIOTIKN
XAOOKOTITIKI |G UNXAVIAG

Awadikacia gkkivnong
1. Méote to MAnRKkTpo STOP (3) kat avoi&te TO
KAAUpHA TNG 006vNg (23) MANPWG.

2. AmnaodaAioTe To XEPLOTNPLO (2).

3. Me 1o mAnktpo ,MODE" (52) eruAéyete 1O
EMOUUOVNEVO TIPOYPALA KAl TNV EKACTOTE
empdvela epyaciag.

4. Théote 10 MANKTPO ,START" (53).

5. KAeiote 10 KAAUpPA TNG 006VNG (23).

H pOUTOTIKT) XAOOKOTITIKY] NXavr) AetToupyel
TWPA CUPPWVA e TN PUBLOT TOU XPAVOU KOTING
Tou ykadov. Katd ) didpkela g epyaciag
TIPORAAAETAL 1) OTABUN POPTIONG TNG Krtatapiag
otnv 086vn LCD (50). MOALG pewwbei n otadun
POpTIONG NG Hrtatapiag oe 30%, 1 POUTIOTIKY
XAOOKOTITIKY] UNXAVT| ETUOTPEDEL AUTOUATA OTOV
oTabuo ¢poéptiong (19).

Alakorn Tng Kommg Tou ykagov
Miéote o MANKTPOo STOP (3) yia va
SlakdYeTe Aueoa tn Aettoupyia g
POUTIOTIKY|G XAOOKOTTTIKNG UNXAVNG.

2. Avoi&te TANPWG TO KAAUPUA TNG 006vNng
(23).

3. AnaodaAioTe ToO XEIPLOTNPLO (2).

4. Téote 10 MANKTP ,MODE" (52) kal eTAEETE
,I1p0g Tov 0Tabuod POpTIONG” Yla va oTeileTe
TN POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKY] NXAVT| KATA
UrKOG TOU oUpHaATog oploBEtnong (18) otov
oTabuo ¢poéptiong (19).

5. [Méote 10 MANKTPO ,START" (53).

6. KAeiote 10 KAAUPMA TNG 006VNG (23).

Katrdaotaon STOP:
Miécovtag to mAnkTpo STOP (3) ) POUTTOTIKY
XAOOKOTITIKY] Unxavr| Bpioketal o kaTdoTaon

STOP mou poBdaAAetal otnv 066vn LCD (50).
H popmoTiKn unxavn SLlakoTtTel TNV Agttoupyia
KOTING LEXPL VA avakANnBei n Statayr) Slakormg.
Metd v anaocddaAion Tou xelplotnpiou (2)
TIPORAAAETAL £va TIAPABUPO TIOU TIPOTEIVEL

NV avakAnon g katdaotaong STOP. Me
emBePaiwon Anyet n Slakorm Aettoupyiag.
ALaPOPETIKA N POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKY)

UNXavr| TIOPAUEVEL OTNV KATAOTAOT SLOKOTING
Aettoupyiag. Edv yivel ekkivnon Tng pOUTOTIKNG
XAOOKOTITIKY|G UNXAVNG 1} €AV ATTOCTAAEL TTiOW
oTov 0Tadud doptiong (19) Aiyel emiong n
katdotaon STOP. KAeiote 10 KAAUPUA TNG
080ovng (23).

7. Ka@aplopog, cuvtipnon Kat
mapayyeAia avtaAAAKTIKWV

Kivéuvog!

Mpwv ané 6Aeqg TG epyacieg kabaplopov

KOl CUVTAPNONG N MNXavn va unv eivat

uTto TAoN. BydAte o Ppig amd v tpida kat
ATIEVEPYOTIO|OTE TN CUOKEUT [IE TOV KEVTPIKO
Slakoérmm (7) (OFF) (eik. 8). Ektég autou
adalp€oTte TN Pratapia arod TV POUTIOTIKY)
XAOOKOTITIKT) pnxavn.

Mpoooxn! Na popdte MPOCTATEVTIKA YAVTIA
epyaoiag!

7.1 Ka@apiopog

*  Na kpatdte 600 10 EAEVUBEPA ATIO OKOVN
Kal akabapoieg yivetal Ta cuotpata
TpooTaciag, TI§ OXLOUES EEAEPLOOU KAl TO
KEAUPOG TOU LOTEP. ZKOUTTILETE TN CUOKEUT)
Ue éva kabapod Tavi, 1) kabapioTe To e
TIETILEOUEVO AEPA O XAUNAT TTiEDT).

Aev grutpénetal o kabaplopdsg TG
POUTTOTIKYG XAOOKOTITIKNG UNXAVNG e
TPEXOUMEVO VEPO, 1BlaiTEPA [le UYNAY) Ttieon.
Na kaBapileTe T CUOKEUT TAKTIKA e Eva
vwTté Tavi kat Atyo paiakéd oarouvt. Mn
XPNOoloTIolE(TE KABAPLOTIKA 1) SIAAUTEG,
ylati dev amokAeieTal va KataoTpEYouV TV
emipdvela g ouokeung. NMpoog€te va unv
TIEPAOEL VEPO OTO ECWTEPIKO TNG CUCKEUNG.
Na kaBapileTe TN POUTTOTIKY) XAOOKOTTTIKT|
unxavn av yivetal pe Bouptoeg 1y Tavid.
EAEYETE TNV KIVNTIKOTNTA TWV Aapwv (10)
KalL Tou Siokou Tou paxatptov (11).

lMa Tov kabaplopod Twv enapwv PopTiong
OTNV POUTIOTIKI] XAOOKOTITIKY] XAV

(1) kat otov oTabud doptiong (19), va
XPNOLHOTIOLEITE KOBAPLOTIKO Yl HETAAAA T

-163 -
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TIOAU AeTtTO YuaAoxapto. Na Ta kabapilete
yla va eEacpalidete kaAn emidoon.

7.2 Zuvpnon

* Na avtikaBiotavtal ot OapuEVeES 1)
EAATTWHATIKEG Adueg (10) kat ot Bideg
otepEwong avta ava Zevyn.

* Na avtikaBiotavtal ta dOapuévan
EAATTWHATIKA €EQPTAKATA 1) TUNUATA.

* Tia geyaAutepn Stapketa {wng va
kabapidovTal Kat KatoTiv va Aadwvovtal OAa
Ta BLOWTA e€apTrpata kabBwg Kat oL TPoxoi
Kat oL AEoveg.

® H TOKTIKY) TIEPLTTOINON TNG POUTTOTIKNG
XAOOKOTITIKNG UNXavng oag Ot LOVO
oag e€aodalilel Tnv Asitoupyia kat
ATOSOTIKOTNTA TOU YL HEYAAO XPOVIKO
Sldotua, aAAd CUPPBAAEL KAl OTO TIPOCEKTIKO
Kal artAd kéWIo Tng XA6Ng oag.

*  Ta eEapTrUaTa IOV UTIOKEVTAL OE
ueyaAutepn ¢bopd eivat ot Adapeg (10).

Na eAEYXETE TAKTIKA TNV KATAOTACT) TWV
Aapwv (10) KaBwg Kal TNV oTEPEWOT) TOUG.
Edv mapouctaotolv untepBoAikeg Sovnoelg
TNG POMTOTIKAG XAOOKOTITIKNG UNXAVNG,
uropei va onuaivel wg ot Addpeg (10)

eival EAATTWHATIKEG 1} TTApapopdwOnKav
anod kpovoelg. Eav ot Addueg (10) eivat
POappEVES, TIPETIEL VA AVTIKATACTABOUV
Adueoa.

®  Na eAEYXETE TAKTIKA TNV €IKOVA KOTING TOU
ykalév oag. Me pBappéveg AApeg Ta XOpTa
Sev koBovtal kaAd. ‘Etol puropei To ykalov
oag va Eepabel ehadpd otnv emipavela kat
va Kirpwvioel. MNa Tov Adyo auto va aAAdlete
TOKTIKA TIG AGQUEG YIa VA EXETE KAAUTEPN KAL
{ola koTtTIKN anoédoon.

®  Na eAEYXETE TAKTIKA TNV KATW TIAEUPA
TNG POMTIOTIKY) XAOOKOTITIKN G UNXAVNG Yild
akaBapoieq. Na kabapilete TAKTIKA TNV
POUTTOTIKY] YAOOKOTTTIKN 0ag pnxavr). Na
adalpeite TI§ eYaAuTepeg akabapaoieg
Adueoa.

*  Tig mpwTeg eBSOLAdEG LETA TN B€ON OE
AElTOoUPYIa Kal LETA ATTO TIPONYOUEVT) KOTIY
TOU YKa{OV pe artAd XAOOKOTITIKO, HTIOPEL va
SnpoupynBovv TEPLocOTEPESG aKaBapaoieq
0TI POUTTOTIKY) XAOOKOTITIKT| 0ag pnxavr. MNa
ToV AOYO aQuTd va EAEYXETE OTO SLIACTNUA
autd ouxvoTeEPA TNV KATW TIAEUPA TNG
POUTTOTIKYG XAOOKOTITIKNG 0AG UNXAVNG.

*  Na pelwvete To VYOG TOU YKaloV HOVo
o€ HIKPA BrjlaTta yla va arnopuyete
TEPLOoOTEPES aKABAPaieg.

® 370 eOWTEPLIKO TNG CUOKEUNG SEV UTIAPXOUV
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eaptmpata mou XpeldlovTtal cuvTrpnon.

Ol AGMEG TNG POUTIOTIKNG XAOOKOTITIKY|G UNXAVNS
va aAAadovtal To apyoTtepo kabe 3 prveg. Ot
Adpueg va aAAadovtal tavta 6Aeg ovyxpovwg!
Na ka@apileTe TAKTIKA TNV POMUTIOTIKY)
XAooKOTITIKN oag punxavr). To apyotepo

KGO 2 eBdoONAdEG va yivetal KaBapPLoPOg

TNG POUTTOTIKNG XAOOKOTITIKAG UNXAVAG. AuTo
e€apTaTal OpwG ard TNV XPrion Kat TIG KALPIKES
OUVONKEG.

7.2.1 AAAayn TWV Adpuwv

Na xpnouporoleite povo ta yvrola
QAVTOAAGKTIKA, SLOTL SLAPOPETIKA EVOEXOUEVWS
va unyv eivat eyyunpeveg oL AeToupyieg kat
aoddAela.

H pOUTIOTIKT) XAOOKOTITIKY] UNXavr| SLABETEL TPELQ
Adpeg (10) oe évav dioko paxatptov (11). Autég
oL Adueg (10) €xouv pia Sidpkela {wng €wg 3
Urveg (edv Sev TIPOCKPOUCOUV O EUMOSIA).
MapakaAoUpe va avtikadioTavtal Kat oL TPELg
Adpeg (10) ouyxpoévwg yla va armokAelodei

N Helwon g anddoong Kal looppoTtiag TNG
OGUOKEUNG 00G.

lMa va aAAd&ete TIg Adpeg (10) akoAoubnote Ta

€&ng Pripata (ek. 12) — Mpoooxn! - Na popdte

yavtia:

1. Me éva katoafidt UmAoKApeTE TNV
TIEPLOTPOGDY] TOU SiOKOU TOU HaXALPLOU
(11). BaAte To katoaBidL oTIq OTIEG TIOU
TIPOBAETIOVTAL YIO TOV OKOTIO AUTO OTOV
Siloko paxatptov (11) Kat To TPOCTATEVTIKO
TUAUA.

2. NAaokdpete TG Bideg oTePEWONG.

3. Adapéote TIg Adueg (10) kat
AVTIKATAOTNOTE TIG ME Kavoupyleg. Na
avTikabiotavTal kat ot Tpelg Adpeg (10)
navta avagevyn.

4. Katomv odiyyete aAL  Bida otepéwong.
E&aodaliote nwg oL véeg Aapeg (10)
KlvouvTal eEAeVBepa.

270 TEAOG TNG oAbV VA KAVETE YEVIKO EAEYXO
TNG POUTTOTIKNG XAOOKOTITIKAG MNXAVNAG Kal va
ATIOPAKPUVETE OAA Ta KatdAotra. Mpv anod
KABe apyrn TNG oalloV TIPETEL OTIWOSN|TIOTE

va eAEYXeETE TIG Adpeq (10). Xe mepimTwon
ETIIOKEVWYV ETTKOIVWVIOTE € TO TUNUA LOG
eEurmpétong reAatwv. Na xpnotdoroleite
HOVO YVNOoLa AVTAAAOKTIKA.
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7.2.2 Update Tou AoyloMIKOU

lMa va ekteAéoeTe update TOu AOYIOUIKOU,

aVTLYPpAYTE TO VEO AOYLOWIKO O€ KEVO

oTIkdakL USB (evdexopévwg popdormoote

TIPONYOUNEVWG TO OTIKAKL USB). EEaodaliote

TIWG 1N Kratapia eivat TeEAeiwg yepdtn mpv

EKTEAEOETE TA AKOAOUBOA Brjpata:

1. TomoBeTnOTE TNV POUTIOTIKY] XAOOKOTITIKY
unxavn v emugavela epyaoiag. H
POUTTOTIKY] YAOOKOTITIKN UNXavr Sev
ETUTPETETAL VA BPIOKETAL OTOV OTAONO
HOPTIONG 0N Slapkela Tou update.

2. Zuvdéote otnv urodoyn USB omwg daivetal
oTNV elkova €va kevo otk USB (ei. 11).

3. Evepyoromote Tov KeVIplkd Slakorn (7)
(ON).

4. H pouroTIKr) XAOOKOTITIKY} Unxavr apxidet
TWpPA e To update Tou AoyLopkoU Kal
Seixvel TV loxvouoa KatdoTtaot| TnG.

5. '‘Otav Angeln dwadikacia update, apaipéote
T0 USB-OTIK KOl EKKLVIOTE €K VEOU TN
POUTTOTIKY] XAOOKOTTTIKN] UNXAVT] L€ TOV
KEVTPIKS Slakortn (7).

la 10 VEO AOYIOIKO ETIKOVWVIAOTE |E TO TUAKA
pag eEurmpETnong eAATWY 1) emokedOeite TNV
lotooeAida pag https://www.einhell-service.com.
gr/el_GR/page/sterwins-chlookoptiki-michani-
rompot

7.2.3 Emiokeun Tou ocUppatog oplofETnong
Edv kortel To oUppa oploBEtnong (18) oe
OTTIOLOSNTIOTE ONUEIO, XPNOLLOTIOWOTE YA
TNV ETIOKEUT| TO ETILOUVATITOEVO CUVOETIKO
KaAwdiwv (16). MNepdote Ta VO Akpa Tou
KOMUEVOU oUpHATOG oploBETnong (18) otov
OLVOETIKSO KaAwSiwV (16) kal TiESTE Ta PE pia
TaVAALD. ZUVEEOTE TIPWTA TO BUCHA UE TNV
mpida. EAgyEte katom pe v €vdel&n LED
(21) otov oTabud PopTiong (19) T owotn
Aeltoupyia.

7.3 NapayyeAia avTaAAGKTIKWYV:

Katd v rapayyeAia avTaAAaKTIKWV va
avadépete Ta €ENG:

® TUmMog TNG CUOKELNQ

®  AplBuog eidoug TNG ocuokeunq

®  AplBuodg TAUTIONG TNG CUCKEUNG

®  AplOudg avTaAAAKTIKOU

Oa Bpeite TIq LOXVOUOEG TIUEG Kal TIANpodOopies
otnV lotooeAida https://www.einhell-service.com.
gr/el_GR/page/sterwins-chlookoptiki-michani-
rompot

AvTaAAaKTIKEG Adpeg Ap. eidoug: 34.140.20
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MNpoocoxn!

To ox€d1o kal Tnv Aiota e€aptnuatwy Ba Bpeite
otV lotooeAida g Einhell.

Ta avTaAAGKTIKA yla TO TIPOIOV auTo gival
Slabéoiua emi 10 €tn and v TeAevTaia
nUeEPOUNVia ayopds.

8. AoOnkeuon

®dopTtioTte MANPWG TN prtatapia mpwv

TNV anoBnkeVoETE yla TO XEWWVA Kal
QTIEVEPYOTIOW|OTE TI POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKTY)
MNXavr] pe Tov KevpLko Stakortn (7) (OFF).
Adaipéote Tn prtatapia ard Tn CUCKELN).
Adaipéate T0 TPOP0SOTIKO (13) ard tnv mapoxn
PEVUATOG Kal ToV oTabud dpoptiong (19).

To oupua oploBEtnong (18) uropei va peivel
OO TOV XElWVa oTo UTtaldpo. Mpérel duwg va
eEaodalioete va pooTaTevETAL ATIO SLABpPwWon.
Ma Tov Adyo auto adalpeoTe TI CUVOETELG TOU
oupUaTog oploBETNong (18) anod tov oTabud
dodpTiong (19).

Na Siatnpeite T cuokeun kal Ta ageooudp Qg
0€ OKOTEWVO, OTEYVO XWPO, XWPIG TIAYETO, Kal
Makptd aro adid. H idavikn Beppokpacia eivat
peTa&l 5°C kat 30 °C. Na puAdooeTe TN cUOKELN
OTNV MPWTOTUTN CUoKeEVAaTia TNG.

9. Metagopa

®  AmevepyoTiowmoTe T CUOKEUT) [E TOV
KEVTPIKO Slakomtn (7) (OFF) (ewk. 8).

* Eav unidpxouv, TOTIOBETNOTE CUCTHUATA
mpooTaciag katd Tnv petadopd.

* Na pooTATEVETE TN CUCKEUT) aTtO {NES
Kal Suvateg SOVNOELG TToU SnploupyouvTal
1blaitepa katd TV HeTAdPOPA e OXNLaTa.

*  Na aodpalifete TN CUOKEUN YA Va Un
YALOTPNOEL KAL VA NV TIECEL.

*  Na peTadEPETE TN POUMOTIKY) XAOOKOTITIKY)
pnxavr) arod Tn XewpoAapn (6) e To paxaipt
(11) va pn BAETEL TIPOG TO CWHA OAG.
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10. AldOeon ota anoppippata Kat
EMAVAXPNCLLOTIOINOoN

H ouokeur| BpiokeTal og pia cuokevaoia pog
aroduyn WV Katd ™ petadopd Autri n
ouokevaoia aroteAeital anod MPwTeS VAES

Kal €TOL UTopel va emavaypnolporomeei ) va
avakukAwBel. H ouokeur kat ta e§aptpatda mg
artoteAovvTal anod Siddopa VAIKA, OTiwg TL.X.
METAANO KAl TIAAOTIKA UAIKA. Agv eTiTpETETAL

n anéppupn EAATTWUATIKWY CUOKEUWV OTA
OLKIOKA amoppippaTa. Zwotr anodppun ivat

N MapAadoom o€ KATAAANAQ KEVTPA GUAAOYNG
LETAXEPLOPEVWY CUOKEUWV. EaQv dev yvwpileTe
TI0U BpioKETAL TIAPOUOLO KEVTPO CUAAOYNG
UETAXELPLIOPEVWV CUOKEUWYV, PWTACTE 0N
Sloiknon g Koo TNTAG 0ag.

- 166 -
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11.’Evé€1&n Tou otabpov ¢popTtiong Kal anokaractaon BAapwv

H urnatapia sivat mAnpwg
PopTIoHEVN

‘Exel ouvdebei To oUppa
oploBetnong (18)

‘Evdeign LED (21) Neprypadpn Avon
Armevepyortoinon AlaKor TG TIapox”ns - EAgéy&te Vv napoxn pevpatog
(OFF) pevHATOG

Mpdotvo dwg ‘Etowun yla Aettoupyia - Edv n oUvdeon tou ovpuaog

0pLOBETNONG TIPOG TOV OTABUO POPTIONG
eival owoTn, dlapaocte 1o KepAAaALo
anokatdotaong g PAARNG TG
POMTTIOTIKY|G XAOOKOTTTIKG UNXAVNG,
UG UTtapXEL AAAO EAATTWHA.

AvaBoofrvel pe
TPACLVO WG

‘Exel kortei To oUppa
oploBetnong (18)

—_

EA€yEte TO oupua oploBETnong (18)
yla evdexopevo ondolpo EAeyEte ™
ouvdeon otnv 6toBev Tou 0TABUOU
POPTIONG KAL OLYOUPEUTEITE TIWG Ol
S0 dkpeg Tou KaAwdiou eival cwoTd
LOVWUEVES Kal €XOUV eloayBei TIANPwWG
OTO €KAOTOTE BUOUA.

. EA&yETe T oUVSeOM 0NV OTILOOEV TOU

OTABOOU POPTIONG KAL OLYOUPEUTEITE

TIwg ot SV0 dkpeg Tou KaAwdiov eival

OWOTA HOVWHEVEG Kal €XOUV eloayOel
TANPWG oTa Buoparta.

. EAéyETe edv TO KAAWSI0 OplOBETNONG

YUpw aro to YKaldv €xel EAATTWUA (TO
onpa propei va SlakoTel akoun Kat av 1o
KaAwSL0 dev EXeL KOTIEL TIANPWG.

. Edv to Bripa 1 kat 2 eival evta&el,

adaipgote TIg SV0 AKPEG TOU KAAWSiou
0oploBETNOoNG arod Tov oTabuo PpoépTiong.
ZUVOEDTE €va KAAWSLO |IE UNKOG 5 m e
TOV 0TaOUO POPTIONG KAl TOTIOBETNOTE
TO TIPOCWPLVA OTO £€6ad0g.

a) EAEyETe eav 10 pwg avaBel Xwpiq

Slakorm TPAotvo, AV val (CUVEXWG
TPACIVO) => ONMAIVEL TIWG TO OTjUA
anokataoTabnke étav TonodeTnodei
AANo kaAwdlo. Kavete akpifr) EAeyxo
yla va SLamoTWOETE TIou BPIioKETAL TO
EAATTWHA TOU KaOAWSiou oploBETnong

N edv €xelL ontdoel. Eav xpnouoroleite
Buouata, otyoupeuTeiTa WG TA CUPHATA
eival TANPwWG el0ayUéVa Kal cwoTta
OTEPEWEVA.

b) Eav avapoofrivel akoun o ¢pwg

=>EAéy€Te TN oLVdeon oTnV OTIoBEV TOU
OTABOU POPTIONG KAL OLYOUPEUTEITE TIWG
0L 5U0 Akpeg Tou KaAwdiou eival cwotd
LOVWHEVES Kal €XOUV eloayBei TIANpwWG
oTo ekdoToTe BUoua. Edv ouveyilel va
UTTAPXEL TO TIPORANA, ETIKOWVWVNOTE LE
TO TUNHA €EUTMNPETNONG TIEAATWV.
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‘Evéeign LED (21)

Nepypadn

Avuon

Avdpel pe KOKKIVO
dwg

- H pnatapia ¢popricetal.

- Nepuévete PEXPL VA GOPTIOTEL TIANPWG N
uratapia

12.’Evé€1€n Tou oTtabpov ¢popTtiong Kal anokatactaon BAaBwv

Mnivupa cpAApaTog TG POUTIOTIKIG XAOOKOTITIKIIG MNXavNg oTnv 006vn LCD (50)

Zpaipa

Evéexopevn attia

AmokatrdaoTaon

Aev untdipxel onpa

AdBog ovvdeon Tou
TIEPLOPLOTIKOU CUPHATOG
AlakoTTr) TNG TTAPOXNQ
pevATOq

‘Exel kormtei To oUppa
oploBetnong (18)

EAéyEte eav n evdelgn LED (21) avaBel pe

TPACIVO GwG OTOV OTABNO PodpTIong (19).

- ZIyoupeuTeite WG TO CUPHA
oploBetnong (18) xel ToroBetnOel
OWOTA Kal 0T HEoT KATW arod Tov
oTabuo doéptiong (19).

- EAgy&te T B€0n ToUu 0TABNOL POPTIONG
(19).

UTaTapiag ot POUTIOTIKY)
XAOOKOTTTIKT] UNXavr)
H pnatapia dev ¢poprtidetat

H pnatapia €édptace oto
TEAOG TNG Qg TG

Ektég AaBog ovvdeon Tou - ZIYOUPEUTEITE TIWG TO CUPHA
OUPHATOG OPLOBETNONG oploBeTnong (18) €xel TomoBeTNOei
OWOTA Kat 0TN HEoT KATW aro Tov
oTabuo dpoéptiong (19).
H pOUTIOTIKY) XAOOKOTTTIKY - EEaodalioTe mwg 1 POUTIOTIKY
pnxavn Bpioketal eKTOG TNG XAOOKOTITIKT) nxavr) Bpioketat eVvTog g
€MIPAVELAG TIPOG KOTTY €MPAVELAG TIPOG KOTTY).
2PpAaAua yratapiag Mapouacidotnke opaApa - ZIyoupeuteite wg n pnatapia eivat

OWOTA TOTIOBETNEV).

- EAgy&Te €AV 0 KEVTPIKOG SLAKOTTTING
(7) eivar evepyortoinuévog (ON) doo
BpiokeTal 1 POUTIOTIKY) XAOOKOTTTIKT
unxavr) otov otabuo ¢poéptiong (19).

- EAgy&te N B€0n TOU 0TABUOL POPTIONG
(19). AAAGETE TNV prtatapia eav
XpewaoTei. Onwg oe OAEG TIG CUCKEUEG
TIOU XPNOLUOTIOOUV Prtatapia, eivat
TIEPLOPLOPEVOG O KUKAOG DOPTICEWV.
EmukowvwvnoTe pe To Tunpa
€EUTMPETNONG TIEAATWYV TOU EUTIOPLKOU
00G KATAOTNHATOG YO VA OYOPACETE VEQ
urarapia.
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Mrijvupa opAaApaTog TNG POUTIOTIKIIG XAOOKOTITIKNG MNXavii§ otnv 066vn LCD (50)
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Zpaipa Ev8exopevn attia AmokatdaoTtaon
ZpaAua MoAU WNAT. TIOAU XaunAn
Beppokpaciag g | Beppokpacia pratapiag
pratapiag 1) uTtEPBEPLAVOT TOU
OUOTNATOG EAEYXOU
- e Beppokpaocia g - To kaAokaipl va epyAleoTe TIG TIPWIVES
uratapiag dvw Twyv 65°C WPEG KAl VA artodeVyeTE TN AelToupyia
T POUTIOTIKY) XAOOKOTTTIKY) TNG POUTIOTIKNG XAOOKOTITIKAG UNXAVAG
HNXavr eToTPEDEL OTOV KATA TIG TIOAU {EOTEG WPEG TNG NUEPAG.
oTabuo dpoéptiong (19). - Adov kpuwoel n pratapia r) apov prdoel
- e Beppokpaocia g TO OUOTNUA EAEYXOU TO ETUTPETTO TIESIO
uratapiag dvw Twv 45°C Bepuokpaaciag, N POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY)
1 katw Twv 0°C otauatdel HNXavr eToTPEDEL AUTOUATA OTNV
n dadikaoia popTIoNng Kat TIPOYPAUMATIONEVN AELTOUPYIA.
T POUTIOTIKY) XAOOKOTTTIKY) - Tov xeluwva r o€ eEWTEPIKES
HNXaVT) TIEEPLUEVEL OTOV Beppokpaocieg katw Twv 5°C BaAte ™
oTabuo dpoptiong (19). POUTTIOTIKY) UnXavr) oe {E0TO KAl OTEYVO
XWPO.
Avaonkwenke n - Evepyoronke ouvexwg Mieote o MANKTPO STOP (3) yia va
pnxavr) emi 10 deutepdAerTa o avoi&eTe TO KAAUpPA NG 086vNng (23).
alotnmpag avuPwong =avaapyiote v dadikaacia Kot arno To

XEPLOTNPLO (2):

- Ed&v mapovoiadetat cuxva auto to
odAaApa, eAEYETE TO TIESIO KOTING yla
gumnodia pe vPog dvw Twv 10 cm kat
adalpeoTe TA 1) XWPIOTE TA e TO CUPHA
oploBetnong (18) amo to medio Kotm|G.
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Mnivupa cpAARaTog TG POUTIOTIKIG XAOOKOTITIKIIG MNXAvI)g TNV 006vn LCD (50)

alodnmpag eunodiwv

- Evepyomombnke ouvexwg
emi 10 deutepdAeTTa o
alodnmpag eunodiwv

- Evepyomownke tpelg
PopES 0 alodNMPag
eumodiwv katd T dlapkela
NG EMIOTPOPNG OTOV
oTabuo dpoéptiong (19).

Zpaipa Evéexopevn artia AmokardaocTtaon
MmAokaplopévn - Evepyomo|Onke TIOAAEG Mieote To MANKTPO STOP (3) y1a va
pnxavn POpPES EVTOG EVOG AeTITOU 0 | avoiEeTe TO KAAUMUA TNG 006VNg (23).

Zavaapyiote v dadikacia Kormg arnod To

XEPLOTNPLO (2):

- EAEyETe €AV UTTAOKAPE 1) POUTIOTIKT)
XAOOKOTITIKT) pnxavr Adyw gurodiov 1y
€av €xel UMAOKApPEL avapeoa oe SEvtpa
1 6apvoug. Adpalp€oTe TO EUMOSIO 1)
arodUYETE TO ONUEI0 AUTO.

- Edv mapouoiadetal To opaApa autd
ouXVOTEPQ, EAEYETE TNV TOTIOBETNON TOU
TIEPLOPLOTIKOU oUppatoq (18). MNpooékte
15laiTepa TIq OTEVES YWVIES, S1adpopoug,
PpPAXTES, BPAXOUG KATL. KAl TIPOCAPHOOTE
TNV TOTI0OETNON TOU TIEPLOPLOTIKOU
oupuatog (18).

- EAéyEre edv 1 xAon givat TTOAU YnAn
Kal UTIAOKAPEL 1 POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKY
HNXavr). ZTnv TePInTwon autr va KoBete
TO yKadov katw arté 60 mm.

- ZLYOUPEUTEITE £TTiONG TIWG 1) XAON 0NV
TIAeUPA Tou KaAwdiou oploBETnong dev
eUodideL TNV Kivnom TNG POUTIOTIKNG
HNXavng Katd tn Slapkela tng kivnong
KATA PNKOG Tou KaAwdiou oplofEtnong.
Evdexopévwg KOYTE TIG AKPES TOU
ykagov.

- Edv auto to opaipa mapouoidletal oTov
oTabuO POPTIONG, OLYOUPEUTEITE WG B
kabaplotei n ouvdeon pdPTIONG HE TOV
OTaOUO HOPTIONG KAL UE TN POMTIOTIKN
MNXavN.

MoAU kovtda otov
oTabuo doptTiong

- H popmoTikn) XAOOKOTTTIKT)
Unxavr) oTAABNKE Ttiow
TIOAU KOVTA OTOV 0TAOUO
Poptiong (19).

Mieote o MANKTPO STOP (3) yia va

avoi&eTe TO KAAUpPA NG 086vNng (23).

=avaapyiote v dadikaacia Kot arno To

XEPLOTNPLO (2):

- H pOMTOTIKN) XAOOKOTTTIKY) UnXavr| va
otaAei Ttiow otov oTadud dpoptiong (19)
L€ anooTacT) TOUAGXIOTOV 2 m.
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Mrijvupa opAaApaTog TNG POUTIOTIKIIG XAOOKOTITIKNG MNXavii§ otnv 066vn LCD (50)

Zpaipa Ev8exopevn attia AmokatdaoTtaon
‘Emeoe kaTw - H poumoTikr) XAOOKOTITIKY) Mieote To MANKTPO STOP (3) ya va
HNXavn Ntav neopevn mavw | avoi§ete 1o KAAUPA TNG 006vNg (23).
ard 10 deutepdAemTa Zavaapyiote v dadikacia Kormg arnod 1o
- H popmoTikr) XAOOKOTITIKY) XEPLOTNPLO (2):
pnxavn eixe KAion pog pia | - PEPTE TNV POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKT
KATEVOUVO Yla LEYAAUTEPO pnxavn oe Agia emidpAavela Kal eKKIVIoTe
XPOVIKO dldoTnua TNV €K VEOU.
- EdAv n pourmoTikr) XAOOKOTTTIKY) INXavn
AOYW TOU ETIIKALVOUG £5AdOUG TNV
TIEPLOXT) KOTING TOU YKA{OV £TETE TIPOG
KArola MAeUpd, PocapudoTe avaioya
TO oUpHa oploBEtong (18) ywa va
arnodUYETE EVTOVES KAIOELG.
2PAApa TPoxXou - AvuywBnkav ard gunodio ot | Meote 1o MANKTPO STOP (3) yia va
Ttiow TPOXOI (8). avoi&eTe TO KAAUpPA NG 086vng (23).
- Oumiow TpOxoOI (8) Sev =avaapyiote v dadikaacia Kot amno To
KlvouvTat eAeUBepa AOYw XEPLOTNPLO (2):
AVWHAANG XAONG. - DEPTE TNV POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKT)
- Outpoxoi eivat Aepwpevol unxavr) oe Agia eTudAvela Kat EKKIVAOTE
T0 £€8ad0og YAoTPAEL. NV €K VEOU.
- ZIyoupeuTEiTE TIWG OL TPOXOI eival
kabapoi, evoexouEVWG KaBapioTe TOUg
Je pia Bovptoa.
- [lepioTe TNV TPUTA OTO £6aD0G .
2PpdaAua Tou To KAAUpHa TNG 006VNG To kKAAupHa TNG 086vNg (23) eivatl avoikTo,
Koupriov STOP (23) eivat avolkTto, aAAd dev aAAG Sev evepyoTtowONKe TO TIANKTPO
EVEPYOTIONONKE TO TIANKTPO STOP (3)
STOP (3) - Méote to mANKTpo STOP (3) yia va
avoi&ete To KAAuppa TNG 006vNng (23).
=avaapyiote TV dladlkacia Komng ano
TO XEPLOTNPLO (2):
- EAgéy&te av unopei va avoiel kat va
KAgioel EAeVBEPQ TO KAAUPMA TNG 006VNG
(23) pe To MAnKTPO STOP (3).

- EAgéy&te T AettoupykoTNTA TOU
TANKTpou STOP (3).
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Mnivupa cpAARaTog TG POUTIOTIKIG XAOOKOTITIKIIG MNXAvI)g TNV 006vn LCD (50)

Zpaipa Evéexopevn artia AmokardaocTtaon
YriepOéppavon MoAU YNnAY / TIOAU XaunAn
PCB Beppokpaoia uratapiog
1) uTtEPBEPLAVOT TOU
OUOTNATOG EAEYXOU
- e Beppokpaocia g - To kaAokaipl va epyAleoTe TIG TIPWIVES
uratapiag dvw Twv 65°C WPEQ KAl VA artodeVyeTE TN AelToupyia
T POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY) TNG POUTIOTIKNG XAOOKOTITIKAG UNXAVAG
HNXavr eToTPEDEL OTOV KATA TIG TIOAU {EOTEG WPEG TNG NUEPAG.
oTabuo ¢oéptiong (19).
- e Beppokpaocia g - Adov kpuwaoel n pratapia r) apov eptdoel
uratapiag dvw Twv 45°C TO OUOTNUA EAEYXOU TO ETUTPETTO TIESIO
N katw Twv 0°C otapatdel BepuoKkpaaciag, N POUTIOTIKY) XAOOKOTTTIKY)
n diadikaoia ¢popTIoNg Kat HNXavr eToTPEDEL AUTOUATA OTNV
T POUTIOTIKY) XAOOKOTTTIKY) TIPOYPAUMATIONEVN AELTOUPYIA.
HNXAVT) TIEEPLUEVEL OTOV
oTabuo ¢oéptiong (19).
Bpoxn - Evepyorowmfnke o - lNepEVETE Va OTEYVWOEL ] POUTIOTIKT
aioOnmpag Bpoxng (5). XAOOKOTITIKT] HnYavr).
- Mia avaAuTikr) ieptypacdn yia tov
aicOnmpa Ba Bpeite oTo kepdaAawo 5.2.
2pAaAua aebntmpa | - H poUTOTIKY) XAOOKOTITIKN ATIEVEPYOTIO|OTE TOV KEVIPIKO SLAKOTITN
pNxavr oTapdtnoe Adyw (7) (OFF) kaw evepyoTtowoTe TOV Kalt TIAAL
opAALATOG TOU alodnTpa (ON) yta véa ekKivnon Tng POUTIOTIKNG
XAOOKOTITIKN G UNXAVAG.
2PAAua Kivntipa/ | - ZTAUATNOE 1 POUTIOTIKY ATtevePYOTIOOTE TOV KEVTPIKO SLAKOTITN
YriepBoAko XAOOKOTITIKT) pnxavn Adyw (7) (OFF) kat evepyoTtoloTe ToV Kal TIAAL
NAEKTPIKO HOPTIO UTTEPBOALKOU NAEKTPLKOU (ON) yia véa ekkivnon Tng POUTIOTIKNG
KivnThpa dopTiou oToV KIvnTHPA 1 XAOOKOTITIKT|G MNXAVNG.
0hAALATOG TOU KIvNTripa - EAéy&te 10 P0G TNG YAONG OTNV
TIEPLOX Y] KOTING KL EVOEXOUEVWG
KOUPEWTE OTO oMpeio autod To ykalodv e
KOLVO XAOOKOTITIKO 0€ UPOG KATWV TWV
60 mm.
- Auvénote o UYog kotmg. ApxioTe e
HEYAAUTEPO VYOG KOTING KAl LELWOTE TO
o€ MIKPA Briuata pHeXPL TO EMBUPOVEVO
uyog.
- EAéy&re Ta payxaipta (11) kat toug
TPOXOUG Yla akabapaieq kat kabapiote Ta
KaAQ.
- EAéy&re Toug miow TpoxoUg Kat Tov
Sioko kotm|G (11) yia purAokaplopéva
avTikeipeva. Eav dev uropeite
va adalpeoTe Ta UAoKapiopata,
ETIKOVWVIOTE |E TO APHOSIO TUNHA
€EUTINPETNONG TIEAATWV.
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Mrijvupa opAaApaTog TNG POUTIOTIKIIG XAOOKOTITIKNG MNXavii§ otnv 066vn LCD (50)

Zpaipa Ev8exopevn attia AmokatdaoTtaon
ZpaAua - H popmoTikr) XAOOKOTITIKY) ATIEVEPYOTIO|OTE TOV KEVTPIKO SIAKOTITN
Aettoupyiag HNxavr oTapdtnoe Adyw (7) (OFF) kalL evepyoTomoTe TOV KAl TIAAL

XAOOKOTTTIKT)
pnxavr 6ev propet
va el oTov
oTabuo poépTIONG.

OWOTA 0 OTABNOG POPTIONG
(19)

odpdaApartog Aettoupyiag (ON) yia véa ekkivnom NG POUTIOTIKNG
XAOOKOTITIKY|G MNXAVNG.

Avadntnon artiag BAGRNg

Zpaipa Evéexopevn artia AmokatdoTtacn
H poprmotikr) - TMoAU xapnAr tdon g - DEPTE TNV POUTIOTIKT} XAOOKOTITIKTY)
XAOOKOTITIKY) uratapiog unxavn ya ¢poépTion Tiocw oTov oTabuo
Unxavr oTéKeTal - ZPAANA KUKAWHATOG M) PopTiong (19).
0TO TESIO KOTMG NAEKTPOVIKOU CUOTIUATOG - Evepyomojote Tov KeVTpiko Slakomtn
™G XAONG. (7) (ON).
Aev Ttaipvel - Anotavbeite Tipog TO TUNA
MITpOoTAN eEurmpéETnong meAATwWV.
POUTTOTIKY)
XAOOKOTITIKTY)
unxavn.
H pourmoTikr - Aev €xel eykataotabel - EEaodalioTte mwg n €voelen LED (21)

avapel e pactvo pwe oTov oTAbUO
PopTiong (19).

- EEaodaliote wg Ta ovppata
oploBetnong (18) eivat ouvdedepéva pe
Tov 0Tabuo dopTIoNg (19) Kat Mwg To
UITPOOTIVO oUpHa oploBetnong (18) €xel
ToToOETNOEL 0N PEON KATW artd Tov
oTabuo dpoptiong (19).

- E&aodaliote wg o oTabuédg poptiong
(19) €xel TomoBeTNOEl CWOTA.

H poprotikn
XAOOKOTITIKT)
Unxavr) oTapataet
1) TIpoXwpAeL
aveEEAeyKTa
KOVTA OTIGq VNoideq
oploBeTnong.

- Aev gxel TomoBeNOel cwotd
TO oUpua oploBETNong (18)
YUpW aTto TIG VNOISEG.

- lNpooappodote T BECN TOU CUPHATOG
oploBetnong (18).

- lNpoogEte va pn dlaoTaupwveTal To
oupua oploBeTnong (18).
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Avalntnon artiag BAGRNGg

Zpaipa Evéexopevn attia AmokaraocTtaon
Ekrourm evtatikol EAattwpatikég Adueg (10) AvtikataoToTe TI§ Adpeg (10). Ot 3
BopuPou NG MoAAd E€va avTikeipeva oTig Adpeg (10) pérmel va avTikataotadouv
POUTIOTIKNG Adpeg (10) OUYXPOVWG.
XAOOKOTITIKAG Ekkivnon tng pOUMOTIKAG H amodoTikdtnTa TNG POUTOTIKNAG
HNYavng. XAOOKOTITIKTG UNXAVNG TIOAU XAOOKOTITIKNG pnxavng e§aptdral arnod
KOVTA o€ eumodia TIG ALXUNPEG 1 ALYOTEPO ALXMNPES AQLES
EAaTTwHATIKO cUGTNHA (10). lNa tov Adyo autd va dlatnpeite Tig
Kivnong pHaxaplwy 1 Adpeq (10) o€ KaAn kataoTaon.
EAATTWATIKO CUOTNUA ArmevepyoroloTe e aopaAela TV
petadoong Kivnong POMTTOTIKY] XAOOKOTITIKY] UNXavr, va
AAQ TUAMATA TNG dopdate yavTtia epyaciag otav kabapilete
POMTTOTIKT|G XAOOKOTITIKYG TIg Adpeq (10) ywa va arogpuyete
HNXavng eival EAATWHATIKA TEUVOVTA TAUMATA.
AWOTE TOV KIVNTHPA VA ETILOKEVAOTEL
1} va avTikataotabel amno To Tunua
eEurmpéETnong meAATwV.
H poprotikn NAaBog pubuion xpdvwv EAEyETe TIG pubuioelg xpdvwyv epyaaiag.
XAOOKOTTTIKT) gpyaociag H pOMTIOTIKT) XAOOKOTTTIKY) Unxavr) apxidet
HNXavr) TIOPAUEVEL Adela pnatapia Kal Teppatidel Tnv epyacia tng avaioya
oTov 0Tadud Evepyomombnke o E TO PUBULOPEVO XPOVIKO SLAoTNHA
Poptiong. H aedntpag BPoxng epyaciag. EKTog autov Tou SlaoTruatoq
POUTIOTIKT) Augnpevn Beppuokpacia £PYA0iag N POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKT)
XAOOKOTTTIKT) urarapiog UNXavr) TIApAUEVEL GTOV OTAOUO
HNxavr) EMOTPEDEL PopTiong (19).
TIAvTa oTov oTabuo 21YOUPEUTEITE WG €ival oTeEYVOG O
doptiong. awedntipag Bpoxng.
MpoogEte va pnv ektibetal o oTabpog
POPTIONG TNG POUTIOTIKIG HNXAVIG OF
Adueon nAlakr) aktivoBoAia. Evéexopevwg
OKEMAOTE TOV 0TABUO HOPTIONG (TO
KAAUMUA TIPETIEL VA TO AYOPACETE
ETUTIAEOV).
H poproTikr Adela pnatapia ATIOPAKPUVETE EVOEXOHEVA EUTIOSIA
XAOOKOTITIKT) MoAU peydAo purkog Tou oTo oUppa oploB€Tnong (18). NpooeEte
UNXavr) OTAUATAEL oupuaTog optobetTnong (18) KOTA TNV JETATOTILOT TOU CUPUATOG
oTO oUpA KaL €ToL 1 dladpopr Tpog oploBetnong (18) tnv enapkn andéotacn
oploBETNONG Tov 0Tabuo doéptiong (19) ano Ta eunodia.
Kat dev propei eival peyaAn. Na xpnotporomoete pia yratapia pe
va pTaoeL oTOV peyaAuTepn SuvapkdTnTaA.
oTadbuo dopTIoNG. Mpoooxn): Katd tn xprjon pnatrapiag
Multi-Ah (rt.x. 4-6 Ah) puBuioTe TNV
peyaAutepn duvauikétnta. Me tnv
TIPOOEKTIKT) GOPTLOT KAl EKHOPTION TNG
POUTIOTIKY)G XAOOKOTITIKNG UNXAVNG SV
arnaiteital n xprion g XaunAotepng
SuvaukoTNTAG yla TNV apdtaon g
Sldpkelag {wng.

Mpoocoxr! Zmv eyyunon dev nepAauBAvoVTaL TO EVEEXOUEVWG KOUHUEVO TIEPLOPIOTIKO
oUpHa Kal Ol TTapETOUEVEG BAGREG!
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13. 'EvéelEn poptiotn

Katdotaon €vaeEng

Koékkivo LED

MNpdocwvo LED

Znupacia kat pEtpa

ATIEVEPYOTTIOINON
(OFF)

Avapoofrivel

EtouémnTa yia Aettovpyia
O PpopTioTnq eival ouVSESEPEVOG e TO SIKTUO Kal ETOLUOG
yla Aettoupyia. H pratapdi dev eiavt péca oto GopTLoTH.

Evepyoroinuévog

arevepyoroinon
(OFF)

doption
O ¢popTioq Poptidel T Uratapia oe Aettoupyia Taxeiag

doOpTIoNG. H diapkela podpTiong avaypddetal 0Tov GopTIoTh.

Yriédei&n! Avaioya pe TNV uttapyouoa GopTion 1
TIPAYMATIKY) SLapKela ¢ poTiong Uropei va diapepel arod
QUTHV TIOU avaypadeTal 0TO GOPTIOTH.

aTIEVEPYOTIOINON
(OFF)

Evepyoroinuévog

H pnatapia gival popTIGHEVN Kal ETOLUN Yia

Xxprion. (READY TO GO)

Katorv evepyoroleitatl n ¢popTion achaAeiag uexpL v
TIANPN HOPTION.

Adnote TN pratapia Tiepinov 15 AETTA MEPIOOTEPO OTOV
PpopTio.

Ti mpénel va KAVeTE:

Adaipeate TN pratapia and Tov GopTioTr). AlaKOYTE TNV
TIaPOXN PEVHATOG TIPOG TOV POPTLOTH.

Avapoofrjvel arevepyoroinon | PépTIoN TIPOCUPHOYTIG
(OFF) O PpopTioTng BpioKeTal 0TN AELTOUPYIA VIO TIPOCEKTIKT

PoOpTION.
Ma Adyoug aodpaAeiag o popTioTg dopTieTal Tiio apyd Kat
Xpewadetal meplocdTEPO XPOVo. AuTd propei va odpeiletat
ota e&ng:
- H ynatapia dev poptiotnke £5w Kat TIOAU Kapo- H
Beppokpacia TG pnatapiag dev Kupaivetal ota avika
emnineda.
- H Beppokpacia g pratapiag dev kupaivetal ota I6avika
emineda.
Ti MPEMEL VA KAVETE:
MepuéveTe pEXPL va mepatwOei ) dladikacia opTiong,
TIapOAa autd propei va ocuvexlotei n eopTion TNG
uratapiag.

AvaBooprvel AvaBooprvel Zpaipa
Aev gival duvatr) AoV n dopTion. H pratapia givat
EAATTWHATIKT.
Ti MpEMEL VA KAVETE:
Mia eAaTTwpatikr) priatapia dev ival duvatdv va
enavadopTioTE.
Adaipeate TN pnatapia ard Tov GopTioTn.

Evepyomomnuévog | Evepyoromuévog | BAapn 6eppokpaciag:

H prnatapia eivat oAU {eotn (TT. X. ApeoN NALOKY
AKTIVOROALQ) 1) TTIOAU Kpua (kaTw ard 0°C).

Ti IpEMeEL va KAVETE:

Adaipéate TN urtatapia kat puAdEte v autn ™ 1 nuépa oe
Bepuokpaaia dwuartiou (rep. 20° C).
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Anéoupon

_—
Ta nAeKTpIKA EpYaAeia, oL uratapieq, Ta eEAPTHATA KAl OL CUCKEVAGTIEG TIPETIEL VA OVAKUKAWVOVTAL

UE TPOTIO PIAKO TIPOG TO TIEPLBAAAOV.
Mnv pixvete Ta nAeKTPIKA EpYaAeia Kal TIG UIaTapieq oTa anoppippara Tou oritiov oag!

Movo yia xwpeg tng EE:

2updwva pe v Evpwraikr) odnyia 2012/19/EE oXeTikA pe TIG TIAALEG NAEKTPIKEG KAl NAEKTPOVIKEG
OUOKEUEG Kal TN HeTadopd TG 0dnyiag autng oe e0vikd dikalo Ta dxpnota NAEKTPIKA epyaAeia

KalL oupdwva pe tnv Evpwraikr) odnyia 2006/66/EK oL XaAACHEVEG 1) XPNOIOTIOINUEVESG MITATAPIES
TIPETIEL VA CUAAEYOVTAL EEXWPLOTA, YIA VO AVAKUKAWOOUV e TPOTIO BIAIKO TIPOG TO TIEPLBAAAOV.

2 € TIEPITTTWON HN EVOESELYUEVNG ATIOCUPONG OL NAEKTPIKEG KAl NAEKTPOVIKEG CUCKEUEG AOYW
EVOEXOMEVNG TIAPOUCIAG ETIKIVOUVWV OUCLWYV UTTOPOUV Va €XOUV TIBAABEIG ETUMTWOELG OTO
TepBAAAOV Kal 0TV avOpwrivn uyeia.

H avatunwon 1) omolacdnrote AAANG Hopd1§ avamapaywyr) TG TEKUnpiwong 1 AAAwv
SIKALOAOYNTIKWYV TIOU avadEPOVTAL OTA TIPOIOVTA, AKOUN KAL ATOCTIOCHATIKA, ETUTPETETAL HOVO HE
pntm ouykatdBeon tng Einhell Germany AG.

Me erdpUAQEN TEXVIKWV TPOTIOTIONCEWV

-176 -
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Evnuépwon yia to o€pPig

& OAEG TIG XWPEG TIOU avapEPOVTAL TNV €YyUNom €XOULE apuodla cuvepyeia iou ocuvepydlovtal
padi pag, n dlevbuvon Twv oToiwv TPOKUTITEL amd Tnv eyyunon. Ta cuvepyeia autd Bpiokovtal otn
S1a0eom| 0ag yla ETIOKEVEG, AVTAAAAKTIKA 1) aEECOUAP 1 YIa TNV ayopd AVOAWOCIWY.

MpoogEte &TL 0TN CUOKELT AUTY) Ta akOAoUBA EQPTANATA UTIOKEVTAL OE KOV pBPOod 1) OTL
Xpewadovtal Ta akoAouba avaAwaotya.

Katnyopia Napaderypa
DBepdueva eEaptnpata®

AvaAwotua VAkd/avaAwotua Tuipata*
EAAeipelg

* §ev oUUTEPIAABAVOVTAL UTIOXPEWTIKA OTO TIEPLEXOUEVO TNG CUCKEVATIAG!

2 & TEPIMTWON EAATTWHATWYV 1) OPAALATWY 0AG TIAPAKAAOUNE VA SNAWOTE TNV TIEPITTWON OTO
ivtepvet oto www.Einhell-Service.com. MNpooé&te va meptypaete e akpifela 1o opaipa Kat
ATAVTAOTE OTIG AKOAOUBEG EPWTNOELG:

®  Aettolpynoe owaoTA 1 CUCKEUN 1) EiXE AT TNV apxr) KATIO EAATTWHA?
*  MnAnwg pooegate KATL TIEPIEPYO TIPOTOU TIAPOUCLACTEL TO EAATTWUA (CUMTITWHA 1) BAGRN)?

* [lowa SucAeltoupyia mapatnPEiTal 0T CUCKEUT] (KUPLO CUUTTTWHA)?
MNeprypdete autr tn SucAeroupyia.

-177 -
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Motomomtiké Eyyunong

Ayarnte meAdtm,

TA TIPOTIOVTA HAG UTIOKELVTAL O€ AUOTNPO TIOLOTIKO EAEYX0. QOTOO0, AV AUTH N GUOKeEUN SV AelToupyel owoTd,

UTOPEITE VA ETIKOVWVNOETE e TO TUNHA TEXVIKNG UTIOOTNPIENG — Service, oTn SlevBuvon mou avaypddetat

0€ AUTNV TNV KApTa eyyunong. MNapakaAw onUEWOTE OTL YL TNV £yyUnaon LoXUouV Td TIAPAKATW:
1. Oitmapdvteg 6poL eyyUnong areubUvovTaL ATIOKAEIOTIKA 0€ KATAVAAWTES, SNA. PUOIKA TIPOCWTIA TIOU SeV
ETMOVOVV VA XPNOLUOTIO)TOUV AUTO TO TIPOIOV WG HEPOG TNG EUTIOPIKNG 1) AAANG AUTOATIAOXOAOUUEVNG
SpaoTNPLOTNTAG TOUG. AUTOI OL 6POL yyUnong puBUIfouV TIPOoOETEG UTINPETiEG £yyUNoNg TIG OToieg
UTIOOXETAL 0 AVADEPOUEVOG KATAOKEUAOTNG OTOUG AYOPAOTES TWV VEWV TIPOIOVTWYV TOU EKTOG Ao Ta
€K TOU VOPOU SIKalwpata eyyunong. Ot VopkEG aglwoelg eyyunong dev ermpeadovtal and autriyv tnv
gyyunon. H urinpeoia eyyunong eivat Swpedv.
2. Ouurnpeoieq eyyunong KAAUTTOUV HOVO EAATTWHATA TIOU OPEIAOVTAL O€ EAATTWHATA UALKOU 1)
KATAOKEUNG OTO VEO TIPOIdV Tou ayopdoate otnv Eupwraikr ‘Evwon arnd Tov mapakdtw KATAoKEVAoTr
Kat ieplopiovTal €iTe 0TNV ATIOKATACTAON TWV €V AOYW EAATTWHATWY €{TE OTNV AVTIKATACTACT) TOU
TIPOIOVTOG, KATA TNV ETIAOYY) HaG. AABeTe UTTOWN OTL O €EOTIAIONOG Hag dev €Xel oxXeSIAO0TEL Yl Xprion
€ EUTIOPIKEG 1) ETIAYYEAUATIKEG EPAPHOYEG. KaTd ouvénela, n eyyUnon aKupwVeTaL EGV O EE0TIAIONOG
XPNOLUOTIOMOEL EVTOG TNG TIEPLOSOU £yYUNONG O€ EUTIOPIKEG 1) PLOMNXAVIKES EPAPHOYEG 1 yla AAAEG
1008UVapeg SpactnPELOTNTEG. O ATIOKAEIONOG ATIO EUTIOPIKEG 1) ETIAYYEAUATIKEG EPAPHUOYEG SEV LOXVEL YA
TpoidvTa pe TNV enwvupia «Professional».
3. Heyyunon pag dev KaAumTet:
®  Znud 0T CUCKEUT) TIOU TIPOKAAEITAL ATt [N THPNOT TWV 0SNYLUWV CUVAPHOAGYNOoNgG 1 Adyw
AKATAAANANG £YKATACTAONG, N THPNOT TWV 0dNYIWV Aettoupyiag (Tt.X. ouvdeon oe AavBaouevn
TAoN SIKTVOU 1) TUTIO PEUUATOG) 1) 1N THPNOT TWV KAVOVIOUWY CUVTHPNONG KAl ACPAAELG 1} HE TNV
€KOEON TNG CUOKEUNG O€ N GUCLOAOYIKEG TIEPIBAAAOVTIKEG CUVONKEG 1) AOYw EAAEWYNG DPOVTISAG Kal
ouvTnpnong.

®  Znud TN GUCKEUT TIOU TIPOKAAEITAL ATTO KAKT| XPr0M 1) aKATAAANAN Xprion (TL.X. UepdopTwoT TG
OUOKEUNG 1) XPrioM MN EYKEKPILEVWY epYAAEiwV 1} ageooudp), Sieioduon EEvwV CWHATWY 0T CUCKEUN
(TL.X. QUMOG, TIETPEG 1) OKAVN, ...), INHLA KATA TN HeTadopd , XPrion SUvauNg 1) EEWTEPIKES ETIPPOES
(6TwGg {NLES TIOU TIPOKAAOUVTAL ATTO TITWAT).

©  BAAN 0Tn CUOKEUN 1] 08 EEQPTNATA TNG CUCKEUNG TIOU UTTOPEL VA aroS0Bel o€ KAVOVIKT), KAVOVIKN 1
AAAN duoIKr) pOopd. MNa TTapddetyua, ol Umatapieg UToKevTaL o GUOIKT) POoPA Kat EXouv oxedlaoTel
yla TIEPLOPLOPEVO aplOpd KUKAWV.H pBopd emmpedletal apvnTikd 1Slaitepa arod Ta anatoupeva
dopTia, TI§ TAXVTNTES POPTWONG, AAAA Kal anod TV €kBeon oTn {EoTn, TO KPUO, TOUG KPadaououg Kat
TIG KPOUOELG.

4. Heyyunon oxvel yia Sidotnua 3 eTwv arnod tnv nuepounvia ayopds tng cUoKEUNG (n eyyunon ya
uratapia avépyxetal oe 2 €1, eKTOG €AV 1) Prtatapia €XeL KataxwpLotel otny lotooeAida tng Einhell, ontéte
n eyyunon eivai emiong 3 £€1n). OL aglwoelg eyyunong MpETeL va eyepBoUV TipLv TN ANEn g didpketag g
£yyunong evtog 500 eBSouddwy anod Ty SlamicTwor Tou EAATTWHATOG. ATIoKAgiovTal a&lwoelg eyyunong
META TNV TIapodo Tng SLdpKeLag TnG eyyunong. H emokeun 1 n avTikataotaon Sev CUVETAYETAL TNV
TIapATaon g SIAPKELag TNG eyyunong ouTe TNV véa €vap&n Tng SLApKeLag Tng €yyunong yid T CUCKEU)
1 Yla EVOEXOUEVWG XPNOLUOTIOMBEVTA VEA AVTAAAAKTIKA. AUTO LOXUEL KAL OTNV TIEPITTTWON 0€PPIG ETTL
ToTOU.

5. Ta va diekdiknoete TV agiwon eyyunong, eyypayTe TNV EAATTWHATIKY) CUCKEUT| 0T SleBuvon: www.
Einhell-Service.com. ©a xpelaoTei va TipookopioeTe anddelgn ayopdg Tou eEOTIALGUOV. ZUOKEUEG TIOU
anooTEAAOVTAL XWPIG arddelEn 1 xwpig Tvakida XapakTnPLoTIKWY eEApovvTal amd TIG UTINPESIES
£yyunong Adyw €AAePNG xvnAaooTnTag. EAv To EAATTWHA TNG CUOKEUNG KAAUTITETAL Ao TNV
gyyunon pag, TéTe eite ) ouokeun Ba emiokevacbei eite Oa avtikataoTabei he veéa.

6. Edv éxete petadeépel T ouokeun oe xwpa tng Eupwraikng ‘Evwong SladopeTikr ard tn xwpa otnv
oTioia TNV ayopdoate, 6a TMApEXOUKE TNV UTINPETIA £YYyUNOoNG HECW £VOG TOTIKOU OUVEPYATN 0€pPIg. Edv
petadEpete Tov €EOTALONO eKTOG EE, n) eyylUnon dev Ba tloxvel.

Emunpdobeta, mpoodEPOUE LA UTINPETIA ETILOKEUNG HE XPEWOT VLA TUXOV EAATTWHATA TIOU SV KAAUTITOVTAL
1 dev kataypadovtat TAEov amno To medio epappoyng auTrg TNG €yyunong. MNa va To KAVETE auTto, OTEIATE TN
ouokeun oTn Slevbuvon Tou o€pPIg Hag. EPLoToupe TNV POCOXT| 0TOUG TIEPLOPIONOUG AUTNG TNG £YYUNONS
OXETIKA pe eEaptnpata $pOopdg, avaAwaolpa Kal eEapTrpata mov Aeinouv, 6Tiwg mapouotdlovtal oTig
TIANpodopieq G€PPRIG IOV TIEPIAAPBAVOVTAL OE AUTO TO EYXELPISIO AElTOUPYIag.

Kevtpikd Service: Einhell EAAGG A.E. ©gooalovikng 77-79 N. dDihadéAdeta T.K. 143 42 ThA. +30 210 2776871
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Perigo! - Para reduzir o risco de ferimentos leia 0 manual de instrugées.

Aviso: nunca permita que criancas, pessoas com limitagdes fisicas, sensoriais ou psiquicas ou expe-
riéncia e conhecimentos insuficientes ou pessoas que desconhe¢am estas instru¢des utilizem a maqui-
na.

Aviso: as criangas nao podem estar perto da maquina ou brincar com a mesma, enquanto ela estiver
em funcionamento.

Quando o produto é utilizado em areas publicas, € necessario colocar placas de aviso em volta da area
de trabalho. As placas tém de ter o seguinte texto:

Aviso!
Corta-relvas automatico! Mantenha-se afastado da maquina! Manter as criancas sob vigilancia!
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Perigo!

Ao utilizar ferramentas, devem ser respeitadas
algumas medidas de seguranca para preve-

nir ferimentos e danos. Por conseguinte, leia
atentamente este manual de instrugdes / estas
instrucdes de seguranga. Guarde-o num local
seguro, para que o possa consultar sempre que
necessario. Caso passe o aparelho a outras
pessoas, entregue também este manual de in-
strugdes / estas instru¢des de seguranga. Nao
nos responsabilizamos pelos acidentes ou danos
causados pela néo observancia deste manual e
das instrucbes de seguranca.

1. Instrucoes de seguranca

As instru¢des de seguranca correspondentes
encontram-se na brochura fornecida.

Aviso!

Leia todas as instrucoes de seguranca,
indicagoes, ilustracoes e dados técnicos
fornecidos com esta ferramenta elétrica. O
incumprimento das indicagdes seguintes pode
provocar choques elétricos, incéndios e/ou feri-
mentos graves.

Guarde todas as instrucoes de seguranca e
indicag6es para consultar mais tarde.

Explicacao dos simbolos utilizados

(ver figura 14)

A. AVISO - Ler o manual de instrugdes antes do
funcionamento da maquina!

B. AVISO - Manter uma distancia de seguran-
¢a adequada durante o funcionamento da
maquina!

C. AVISO - Acionar o dispositivo de bloqueio
antes de efetuar trabalhos na maquina ou
levantar a mesma! ATENGAO - Nao tocar nas
laminas rotativas

D. AVISO - Nao usar a maquina para se deslo-

car em cima dela! ATENGCAO - N&o tocar nas

laminas rotativas

Classe de protegéo Il (isolamento duplo)

Armazenar as baterias apenas em espacos

secos com uma temperatura ambiente de

+10 °C - +40 °C. Armazenar as baterias
sempre carregadas (com, no min., 40% de
carga).

Classe de protecéo Il

Fusivel lento 2 A

Para utilizagéo apenas em espagos secos.

AVISO: Para carregar a bateria, utilizar apenas

o alimentador amovivel NT24/1 A/ PS24/1 A

que foi fornecido com este aparelho.

mm

cmIo

K. Nivel de poténcia acustica garantido

Atencao!

Durante uma trovoada, puxe a ficha de alimen-
tacéo e desligue o fio de delimitagao da estacéo
de carga.

2. Descricao do aparelho e material
a fornecer

2.1 Descricao do aparelho (figura 1/2)

1. Robé corta-relvas

2. Painel de comando

3. Tecla STOP / botéo de destravamento da
cobertura do visor

4. Ajuste da altura de corte

5. Sensor de chuva

6. Pega de transporte

7. Interruptor principal

8. Roda traseira

9. Tampa do compartimento da bateria

10. Laminas

11. Disco de laminas

12. Roda dianteira

13. Cabo (do alimentador)

14. Gancho de fixagé@o

15. Parafuso de fixacao

16. Conector de cabos

17. Laminas de substituicao

18. Fio de delimitagao

19. Estacao de carga

20. Pino de carregamento

21. Visor LED

22. Chave Allen

23. Cobertura do visor

24. Ligagdo USB

25. Régua (para retirar)

2.2 Material a fornecer e desembalamento
Com a ajuda da descrigdo do material a fornecer,
verifique se o artigo se encontra completo. Caso
faltem pecas, dirija-se num prazo maximo de 5
dias uteis apos a compra do artigo a um dos nos-
sos Service Center ou ao ponto de venda onde
adquiriu o aparelho, fazendo-se acompanhar de
um taldo de compra valido. Para o efeito, consulte
a tabela da garantia que se encontra nas infor-
macodes do servigco de assisténcia técnica no fim
do manual.
e Abra a embalagem e retire cuidadosamente o
aparelho.
® Remova o material da embalagem, assim
como os dispositivos de seguranca da emba-
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lagem e de transporte (caso existam).

® \Verifique se o material a fornecer esta com-
pleto

® \Verifique se o aparelho e as pecas acessori-
as apresentam danos de transporte.

® Se possivel, guarde a embalagem até ao ter-
mo do periodo de garantia.

Perigo!

O aparelho e o material da embalagem nao
sao brinquedos! As criancas ndo devem
brincar com sacos de plastico, peliculas ou
pecas de pequena dimensao! Existe o perigo
de degluticao e asfixia!

Material a fornecer, material de montagem e
acessorios (parcialmente nao incluidos no
material a fornecer):

Consulte o material a fornecer no respetivo folhe-
to informativo fornecido.

Rob6 corta-relvas

Cabo (do alimentador)

Estacéo de carga

Parafuso de fixacao (4 unidades)

Laminas de substituicao

Gancho de fixagcdo

Fio de delimitagcao

Conector de cabos

Chave Allen

Bateria

Carregador

Régua (para retirar)

Manual de instruc¢des original

Instrugdes de seguranca

Meios auxiliares necessarios

(nao incluidos no material a fornecer)
® Martelo

Alicate

Alicate para isolamento

Nivel de bolha de ar (opcional)

3. Utilizacao adequada

O rob6 corta-relvas é adequado para a utilizagdo
privada a nivel doméstico e na jardinagem en-
quanto hobby, destinando-se exclusivamente ao
corte de superficies relvadas.

A maquina so6 pode ser utilizada para os fins a
que se destina. Qualquer outro tipo de utilizagcao
é considerado inadequado. Os danos ou feri-
mentos de qualquer tipo dai resultantes sao da

responsabilidade do utilizador/operador e ndo do
fabricante.

Chamamos a atencéo para o fato de os nossos
aparelhos néao terem sido concebidos para uso
comercial, artesanal ou industrial. Nao assumi-
mos qualquer responsabilidade se o aparelho for
utilizado no comércio, artesanato ou industria ou
em actividades equiparaveis.

4. Dados técnicos

TENSEO ..o 18V
Rotagdes do motor ..........ccccceeeverieennne

Grau de protegao .........ccceeeeerereenrenieeenienn
Classe de protecéo ...

Largura de Core ........cocveriieiiiiieenieecee
Quantidade de laminas ...
Max. inclinagGao .........ccceceeviiieiciiicicieee

Nivel de poténcia acustica L, ......... 59,3dB (A)
Incerteza K .......cccoovviviiiiniiiiecicee 2,52 dB (A)
Ajuste da altura de corte ..... 20-60 mm; continuo

Comprimento permitido
do fio de delimitagdo .............ccceeeeee max. 250 m

Antena de sistema de loop indutivo
Faixa de frequéncia de operagéo..... 0-148,5 KHz
Poténcia de transmissdo maxima ..67,05 dBuA/m

Alimentador

Tenséao de entrada: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tensao de saida: ....cceeeeveeeecieee e 24V CC
Corrente de saida: .......ccccceveveeiiieeesienennns 1,5A
Classe de protega0: ......cccveeeerereereeererienens /@

Os valores de ruido foram medidos de acordo
com as normas EN ISO 3744:1995 e ISO 11094
1991.

Aviso!

Durante o funcionamento, este aparelho
produz um campo eletromagnético. Em de-
terminadas circunstancias, este campo pode
afetar implantes médicos ativos ou passivos.
Para reduzir o perigo de ferimentos graves
ou mortais, recomendamos que as pessoas
com implantes médicos consultem os seus
médicos e os fabricantes dos implantes, an-
tes de utilizarem o aparelho.
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5. Colocacao em funcionamento

Leia o manual de instrucdes completo antes
de iniciar a instalagao do robd corta-relvas. A
qualidade da instalacéao influencia o desem-
penho posterior do robd corta-relvas.

5.1 Principio de funcionamento

O robd corta-relvas escolhe a sua diregdo ale-
atoriamente. O robd corta-relvas corta a relva
do jardim inteiramente, processando todas as
areas dentro da superficie circunscrita pelo fio
de delimitacéo (18). Assim que detetar um fio de
delimitacéo (18) corretamente instalado, o robd
corta-relvas vira e desloca-se noutra direcao
dentro da area. Todas as areas, que vocé deseja
proteger dentro da superficie — p. ex. lagos de
jardim, arvores, moveis ou canteiros de flores

— devem ser também circunscritas com o fio de
delimitacéo (18). O fio de delimitagéo (18) tem
de formar um circulo fechado. Se encontrar um
obstaculo dentro da area de corte, o rob6 corta-
relvas recua e continua a cortar a relva noutra
direcao (figura 3).

5.2 Sensores

O rob6 corta-relvas vem equipado com varios

sensores de seguranga.

® Sensor de elevacao:
Se o rob6 corta-relvas for levantado do chao
por tras a mais de 30° ou uma roda dianteira
(12) deixar de estar em contacto com o chéo,
o robd corta-relvas e a rotacdo das laminas
(10) param imediatamente.

® Sensor de inclinacéo:
Se o robd corta-relvas se inclinar fortemente
numa direcdo, este e a rotacéo das laminas
(10) param imediatamente.

® Sensor de obstaculos:
O rob06 corta-relvas deteta obstaculos no seu
caminho. Quando o robd corta-relvas colide
com um obstaculo, este para imediatamente
e afasta-se do obstaculo, recuando.

® Sensor de chuva:
O rob6 corta-relvas esta equipado com um
sensor de chuva (5) para evitar o trabalho a
chuva. Quando for detetada chuva, o robd
corta-relvas regressa a estacéo de carga (19)
onde é carregado por completo. Depois de
o sensor de chuva (5) voltar a estar seco, o
robd corta-relvas permanece na estagéao de
carga (19) por mais duas horas. Sé entao é
que retomaré o trabalho, desde que ainda
esteja num periodo ativo. Se o sensor de

chuva (5) estiver ativado (recomendado para
proteger a relva), é visivel uma nuvem clara
no visor (50). Se o sensor tiver atuado, apa-
rece uma nuvem escura com gotas de chuva.
N&o curto-circuite os dois sensores de metal
com metal ou outro material condutor. Isto
compromete o bom funcionamento do robd
corta-relvas.

5.3 Preparacao

Efetue um esboco da sua relva. Desenhe tam-
bém os obstaculos e crie um plano sobre como
deseja protegé-los. Deste modo sera mais facil
encontrar uma boa posicao para a estagéo de
carga (19) e dispor o fio de delimitagéo (18) a vol-
ta de arbustos, canteiros de flores, etc. (figura 4).
Se a altura da relva for superior a 60 mm, ela tem
de ser cortada para ndo sobrecarregar o robd
corta-relvas nem afetar a eficiéncia operacional.
Utilize para tal um corta-relvas convencional ou
um rogador.

E recomendado cortar a relva até 30 mm com
um corta-relvas convencional, no local onde o fio
de delimitagéo deve ser disposto para que o fio
assente corretamente no chao.

Remova da relva todos os objetos soltos que
possam ser danificados pelo robé corta-relvas ou
danificar o mesmo.

Tenha as seguintes ferramentas a méo: martelo,
alicate, alicate para isolamento e nivel de bolha
de ar (opcional).

Montagem da bateria

Para o funcionamento do robé corta-relvas é
necessaria uma bateria (A) da série Power-X-
Change. Atencao: a bateria (A) pode néo fazer
parte do material a fornecer do seu rob6 corta-
relvas, dependendo da variante do modelo. Abra
a tampa do compartimento da bateria (9). Prima
a tecla de engate da bateria (A) e desloque a
bateria (A) para o encaixe da bateria previsto
para o efeito. Feche a tampa do compartimento
da bateria (9) e certifique-se de que engata corre-
tamente (figura 10). Para retirar a bateria (A) abra
a respetiva tampa do compartimento (9). Prima

a tecla de engate da bateria (A) e puxe a bateria
(A) para fora.

5.4 Estacao de carga

5.4.1 Local da estacao de carga

Determine primeiro o melhor local para a estagao
de carga (19). E necessaria uma tomada externa
que forneca corrente elétrica permanente para
que o robd corta-relvas funcione sempre. A es-
tacdo de carga (19) tem de ser posicionada numa
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superficie plana a altura do céspede. Certifique-
se de que a area esta plana e seca. Escolha um
lugar @ sombra, uma vez que a bateria é carre-
gada da melhor forma em ambiente fresco. Além
disso, certifique-se de que o fio de delimitacao

é disposto a direito pelo menos 2 m antes da
estacado de carga (19) (figura 5a). As curvas dire-
tamente antes da estacéo de carga (19) podem
dificultar o acoplamento para carregar.

5.4.2 Localizacao da estacao de carga
Quando a bateria estiver quase vazia, o robd
corta-relvas regressa a estacéo de carga (19),
seguindo o fio de delimitagao (18) até a estacéo
de carga (19) no sentido contrario ao dos pon-
teiros do relégio. Por isso, assegure-se de que
posiciona a estacédo de carga (19) corretamente
alinhada. (Figura 5b)

5.4.3 Ligacao da estacao de carga ao alimen-
tador

1. Antes de ligar a estacdo de carga (19) a ali-
mentacao de corrente, certifique-se de que
atensdo de rede é de 100-240 V com 50/60
Hz.

2. Ligue o alimentador (13) diretamente a to-
mada. Nao use o cabo para qualquer outra
aplicacao.

3. Nao utilize um alimentador danificado (13).
Em caso de danos nos cabos ou no alimenta-
dor (13), contacte imediatamente um técnico
autorizado para efeitos de substituicao.

4. Nao carregue o robd corta-relvas em ambien-
te humido. Nao carregue o robé corta-relvas
a temperaturas acima de 40 °C ou abaixo de
5°C.

5. Mantenha o rob6 corta-relvas e o alimentador
(13) afastados de agua, fontes de calor e qui-
micos. Mantenha o cabo do alimentador (13)
afastado de arestas vivas para evitar danos.

6. Ligue o alimentador (13) & estacéo de carga
(19). (Figura 5¢)

N&o instale a estacéo de carga numa zona sepa-
rada da area principal, caso contrario, o rob6é ndo
encontra o caminho de volta.

Para carregar a bateria do robd corta-relvas logo
durante a instalacao, ligue-o primeiro através do
interruptor principal (7) e coloque-o na estagao
de carga (19).

5.4.4 Informacées sobre o carregamento
O robd corta-relvas regressa a estagéo de carga
(19) numa das seguintes situacoes:
® Vocé envia o robé corta-relvas de volta manu-
almente.
® O nivel de carga da bateria diminui abaixo de
30%.
Terminou o tempo de trabalho dirio.
O sensor de chuva atuou.
O rob0 corta-relvas esta sobreaquecido.
O modo ,Cortar a relva nos rebordos* ou
~Spotmowing*“ foi iniciado fora da janela de
trabalho ajustada e terminado pelo robé
corta-relvas.
Neste caso, o robd corta-relvas desloca-se au-
tomaticamente até a estacéo de carga (19) ao
longo do fio de delimitacéo (18).
Quando regressa a estacao de carga (19), o robd
corta-relvas procura o fio de delimitacdo (18) e
desloca-se ao longo do mesmo (18) no sentido
inverso ao dos ponteiros do relogio.
Durante o carregamento da bateria, o visor LED
(21) acende a vermelho na estacéo de carga
(19).
Quando o visor LED (21) acender a verde na
estacado de carga (19), tal indica que a bateria
estéa totalmente carregada. Apds o carregamento
completo, o robd corta-relvas retoma o trabalho
ou permanece na estacéo de carga (19) até ao
proximo periodo de trabalho.
Se houver um obstaculo no fio de delimitagdo
(18) durante o regresso a estacao de carga (19),
o robd corta-relvas imobiliza-se diante do obsta-
culo apds varias tentativas e ndo consegue voltar
a estacao de carga (19). Remova todos os obsta-
culos no fio de delimitagéo (18).
Se a temperatura da bateria exceder os 45 °C, o
carregamento é interrompido para evitar danos
na mesma. Depois de a temperatura voltar a
baixar, o carregamento é continuado automati-
camente.
O robd corta-relvas regressa a estagéo de carga
(19), se a temperatura do seu comando exceder
0s 65 °C. Depois de a temperatura voltar a baixar,
o trabalho é retomado de acordo com os ajustes.
Se a bateria ficar vazia, antes de o robd corta-
relvas regressar & estacéo de carga (19), este
nao pode voltar a ser iniciado. Leve o robd corta-
relvas de volta a estacéo de carga (19) e deixe o
interruptor principal (7) ligado. O robd corta-relvas
é carregado automaticamente.
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5.5 Fio de delimitacao

ATENCAO! Os fios de delimitagéo cortados e
os danos subsequentes nao estao sujeitos a
garantia!

5.5.1 Disposicao do fio de delimitacao

O fio de delimitagédo (18) pode ser disposto tanto
sobre, como dentro do ch&o. Se o chao estiver
duro ou seco, os ganchos de fixagao (14) podem
quebrar ao serem inseridos. Regue a relva antes
de instalar o fio de delimitagéo, se o chao estiver
muito seco.

* Instalacao sobre o chao
Coloque o fio de delimitagdo (18) firmemente
no chéo e fixe-o com os ganchos de fixagcao
(14) fornecidos, se ndo desejar escarificar ou
arejar a relva mais tarde. Ainda podera ad-
aptar a posicao do fio de delimitagéao nas pri-
meiras semanas de utilizacdo do robé corta-
relvas. Passado algum tempo, a relva tapara
porém o fio de delimitacao que deixara de ser
visivel. Instale o fio de delimitacdo com uma
distancia maxima de 1 m entre os ganchos
de fixagao (14). Reduza a distancia entre os
ganchos de fixagdo nos pontos irregulares
da relva. Evite situacdes em que o fio ndo as-
senta no chao. Certifique-se de que o fio de
delimitacdo ndo pode ser cortado pelo robd
corta-relvas.

* Instalacao dentro do chao
Introduza o fio de delimitacéo a uma profundi-
dade de até 5 cm. Assim, o fio de delimitagao
(18) néo sera danificado por exemplo durante
a escarificag@o ou o arejamento.

Nota!

Reserve 1 m de fio na extremidade traseira da
estacao de carga para poder efetuar correcoes
posteriores. Certifique-se de que dispde o com-
primento excessivo fora da superficie relvada.
N&o cruze os fios.

5.5.2 Estreitamentos

Se a superficie relvada incluir um estreitamen-
to, 0 seu robd corta-relvas podera trabalhar no
mesmo, desde que o corredor tenha uma largura
de pelo menos 1,4 m (80 cm entre os fios de
delimitacéo) e um comprimento méx. de 8 m.
(Figura 3)

5.5.3 Distancia em relacao ao limite do jardim
Quando se aproxima de um fio de delimitagéo
(18), o robd corta-relvas deteta-o através dos
seus sensores dianteiros. Mas antes de virar, o

robd corta-relvas ultrapassa o fio de delimitacao
(18) em até 30 cm. Tenha este dado em consi-
deracao, ao planear a area de corte. (Figura 6a)

5.5.4 Disposicao do fio em cantos

Evite dispor o fio de delimitagcéo (18) em angulo
reto (90°) nos cantos. Para garantir que o robd
corta-relvas nao passe demasiado para além do
fio de delimitagéo (18), disponha em vez disso o
fio (18) como ilustrado na figura 6b.

5.5.5 Célculo da inclinagao da relva

O rob6 corta-relvas consegue superar incli-
nacdes de até 35%. Por conseguinte, evite inc-
linagbes mais ingremes. A inclinagéo pode ser
determinada através da distancia com a altura
superada. (Figura 6c)

Exemplo: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Instalacdo do fio de delimitacédo nas
inclinacoes

Nas inclinagdes, o robd corta-relvas pode desli-

zar especialmente devido a relva humida e assim

ultrapassar o fio de delimitagéo (18). Conse-

quentemente, recomenda-se que sejam observa-

dos os seguintes pontos (figura 6d):

® Na parte superior de um declive, o fio de
delimitagé@o (18) ndo deve ser instalado em
inclinagbes de mais de 35%. Neste caso,
mantenha uma distancia de 30 cm em re-
lacé@o a obstaculos e cantos de relva.

® Na parte inferior de um declive, o fio de deli-
mita¢éo (18) ndo deve ser instalado em inc-
linacdes de mais de 17%. Neste caso, man-
tenha uma distancia de 40 cm em relacéo a
obstaculos e cantos de relva.

5.5.7 Zonas de circulacao e passeios pavi-
mentados

® Separe os passeios elevados, as superficies
com gravilha ou humus, os canteiros mais
baixos ou areas similares. Disponha o fio de
delimitagé@o (18) a uma distancia de pelo me-
nos 30 cm. (Figuras 6e e 6g)

® Os passeios nivelados com o céspede nao
precisam de ser separados, pois o robd
corta-relvas consegue passar sobre eles
facilmente. O fio de delimitagéo (18) também
pode ser disposto sobre passeios. (Figuras 6f
e 69)

5.5.8 Zonas de delimitacao
Proteja os obstéculos na area de corte, criando
zonas de delimitagéo. Isto permite evitar a colisdo

184 -

Anl_ST_800_SPK7.indb 184

17.11.2023 09:43:59



com objetos sensiveis, lagos de jardim, arvores,

moveis, canteiros de flores, etc. (Figuras 6h e 6i)

® Desenrole o fio de delimitagé@o (18) desde os
rebordos até aos objetos a proteger.

® Fixe o fio de delimitacédo (18) em redor do
objeto a proteger no sentido dos ponteiros
do reldgio, utilizando ganchos de fixacao
(14). Com o fio de delimitagao, certifique-se
de que existe uma distancia de 30 cm em
relagé@o ao objeto a proteger.

® Entre os obstaculos e o cabo de delimitacao
exterior deve ser mantida uma distancia de,
no minimo, 0,8 m.

e Cerque as zonas de delimitag&o por inteiro e
conduza o fio de delimitagéo (18) de volta ao
ponto onde se afastou do rebordo da relva.

e Adistancia entre as zonas de delimitagao
tem de ser de, pelo menos, 0,8 m. Caso
contrario, junte os objetos numa zona de deli-
mitacao comum. (Figura 6h)

® O fio de delimitacéo (18), que vai para e
volta a sair da zona de delimitacéo, deve
ser disposto em paralelo com uma distancia
minima. - Atencéo! Os fios de delimitacao
(18) nao podem cruzar-se! - Fixe para tal
os fios de delimitagéo paralelos (18) ao chao,
em conjunto com 0s mesmos ganchos de
fixacdo (14). (Figura 6i)

© Na area de corte o rob0 corta-relvas ira ultra-
passar os dois fios de delimitagio paralelos
(18), mas parara nos fios de delimitacdo de
concecgao simples (18).

5.5.9 Obstaculos

® Obstaculos com uma altura superior a 10
cm (figura 6j)
Os obstaculos fixos com uma altura superior
a 10 cm, p. ex. arvores, paredes, cercas,
méveis de jardim, etc., sdo detetados pe-
los sensores de colis&do. Se colidir com um
obstaculo, o robé corta-relvas para, desliga
0 mecanismo de corte de relva, recua e vira
para continuar o processo de corte de relva
noutra direcdo. Os obstaculos macios, insta-
veis e valiosos tém de ser protegidos através
de uma zona com fio de delimitagéo.

* Pedras e obstaculos baixos
Devem ser protegidos as pedras, rochas e
obstaculos baixos com menos de 10 cm na
area de corte, pois caso contrario o robé cor-
ta-relvas pode passar por cima deles. Caso
contrario, o robé corta-relvas pode sofrer
danos e ficar bloqueado.

e Arvores (figura 6k)
O rob0 corta-relvas trata as arvores como

obstaculos. Mas se houver salientes no chao
raizes de arvores com uma altura inferior

a 10 cm, esta area deve ser protegida. Isto
evita danos tanto nas raizes, como no robd
corta-relvas. Mantenha uma distancia de pelo
menos 30 cm entre o fio de delimitacdo (18)
e o obstaculo.

5.5.10 Areas principal e secundaéria (figura 6l)
Como éarea secundaria (B) é designada uma area
de trabalho que néo esteja ligada diretamente a
area principal (A), p. ex. através de uma superfi-
cie relvada ou um caminho. Para criar uma area
secundaria separada (B), disponha o fio de deli-
mitacéo (18) da area principal (A) até a area se-
cundaria (B) e de volta. O fio de delimitagéo (18),
que vai para e volta a sair da area secundaria (B),
deve ser disposto em paralelo com uma distancia
minima. - Atencao! Os fios de delimitacao (18)
nao podem cruzar-se! - Fixe para tal os fios de
delimitagéao paralelos (18) ao chao, em conjunto
com os mesmos ganchos de fixacao (14).

Para poder cortar a relva na area secundaria

(B), tera de transportar o robd corta-relvas ma-
nualmente para dentro da area secundéaria (B).
Inicie ai o programa de corte de relva desejado

e selecione ,Area secundaria“ no submenu (ver
LAjustes do robd corta-relvas“). Na area secun-
daria (B), o robé corta-relvas ndo tentara seguir o
fio de delimitagé@o (18) em direcéo a estacédo de
carga (19), se o estado de carga da bateria for
demasiado baixo.

5.6 Ligacao da estacao de carga

Conclua a disposi¢é&o do fio de delimitagdo com-
pleto (18) antes de o ligar a estacéo de carga.
Reserve em ambas as extremidades 1 m extra de
fio de delimitagé@o (18) para poder realizar adap-
tagGes posteriores.

Isole o fio de delimitacéo (18) nas extremidades
num comprimento de 10 a 15 mm com um alicate
para isolamento para a ligacéo a estacao de
carga (19).

Puxe a ficha de alimentacéo, antes de ligar o fio
de delimitacdo (18) a estacdo de carga (19). O fio
de delimitagcéo (18), disposto para a parte frontal
da estagao de carga (19), tem de ser colocado
para tras através dos suportes de cabos do lado
inferior da estagao de carga (19). Conecte este
fio de delimitagéo (18) a ligacao preta esquerda.
Em seguida, conduza o fio de delimitagéo trasei-
ro (18) através do orificio (cerra-cabos) na area
de ligacéo e conecte-o a ligagao direita vermelha
(figura 7a).

O rob6 tem entdo de ser colocado novamente
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na estacéo de carga de forma manual, para car-
regar.

Atencao! Os fios de delimitacao (18) ndo po-
dem cruzar-se!

Estabeleca seguidamente a ligacéo & alimen-
tacé@o de corrente. Apos a instalagéo correta, o
visor LED (21) na estacao de carga (19) deve
acender a verde permanentemente. Se o LED
nao acender, verifique primeiro as ligagdes. Se o
LED acender, mas néo permanentemente a ver-
de, leia a tabela ,Indicacdo na estacado de carga
e eliminacéo de falhas no final deste manual de
instrucdes.

5.7 Ligar e verificar a instalacao

Assim que o visor LED (21) acender a verde na
estacado de carga (19), a area de corte esta pron-
ta para o robé corta-relvas. Certifique-se primeiro
de que os ganchos de fixagéo (14) no fio de deli-
mitagdo (18) estao inseridos por inteiro. Coloque
o robd corta-relvas aprox. 3 m atrés da estacao
de carga (19) diante do fio de delimitacdo (18). O
robd corta-relvas deve estar virado para o fio de
delimitacédo (18) num angulo de 90° (figura 7b).
Ligue o interruptor principal (7) (ON) (figura 8).
Desbloqueie o robd corta-relvas com a ajuda do
PIN (ver capitulo ,Dispositivo de bloqueio/PIN®).
Pressione a tecla ,MODE" (52). Em seguida,
selecione com a ajuda das teclas de navegacgéao
(55) o ponto ,para a estacdo de carga“ e confirme
com a tecla ,,OK” (56).

Pressione a tecla ,START (53) e feche, em se-
guida, a cobertura do visor (23). Agora, o robd
corta-relvas segue o fio de delimitagéo (18) no
sentido contrario ao dos ponteiros do relégio. Ob-
serve o robd corta-relvas durante a deslocagao
completa ao longo do fio de delimitacédo (18) até
este voltar a estar na estagdo de carga (19). Se o
robd corta-relvas tiver problemas nalguns pontos,
corrija se necessario o fio de delimitacdo (18) e
repita o procedimento. A bateria do robé corta-
relvas é entdo carregada por completo. Caso haja
problemas no acoplamento, pode ser necessario
reposicionar a estagao de carga (19) lateralmente
até o acoplamento funcionar sem problemas.
Com a tecla STOP vermelha (3), podera parar o
robd corta-relvas em qualquer altura. Depois de
acionada a tecla STOP (3), o robé corta-relvas é
parado e aguarda mais instrucoes.

5.8 Fixacao da estacao de carga

Depois de garantir o funcionamento correto do
robd corta-relvas e encontrar a posicéo certa
para a estacao de carga (19), esta (19) tem de
ser fixada com os parafusos de fixagdo (15). Apa-
rafuse os parafusos de fixagdo (15) por inteiro no
chao com a chave sextavada (22). (Figura 7c)

5.9 Indicacao da capacidade da bateria
Prima o interruptor para a indicagéo da capacida-
de da bateria. A indicacdo da capacidade da ba-
teria assinala o nivel de carga da mesma a partir
dos 3 LEDs (figura 13b).

Acendem-se os 3 LEDs:
O acumulador esta completamente carregado.

Acendem 2 ou 1 LEDs:
O acumulador dispde de carga residual sufici-
ente.

1 LED a piscar
O acumulador esta vazio, carregue-o.

Todos os LEDs a piscar:

A temperatura da bateria nao foi alcangada. Re-
mova a bateria do aparelho e deixe-a um dia a
temperatura ambiente. Se o erro voltar a ocorrer,
a bateria sofreu uma descarga total e tem defeito.
Remova a bateria do aparelho. Uma bateria com
defeito nunca mais pode voltar a ser usada ou
carregada.

Atencao!

Se usar um pack Multi-Ah (p. ex. 4-6 Ah), ajuste-o
sempre para a capacidade mais alta. Gragas a
carga e descarga moderadas do robd corta-rel-
vas, ndo é necessaria a utilizagéo da capacidade
reduzida para o prolongamento da vida util.

5.10 Carregamento da bateria com o carre-
gador

Em funcionamento normal, a bateria (A) do robd

corta-relvas é carregada através da estacdo de

carga (19).Para a utilizacdo independente da
bateria (A) da série Power-X-Change, esta pode
também ser carregada no carregador externo

Power-X-Charger. Atengéo! — Dependendo do

modelo, o carregador (figura 13a/ pos. B) pode

nao estar incluido no material a fornecer do seu
robd corta-relvas.

1. Verifique se a tenséo de rede indicada na pla-
ca de caracteristicas corresponde a tenséao
de rede existente. Ligue a ficha de alimen-
tagéo do carregador (B) a tomada. O LED
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verde comeca a piscar.

2. Encaixe a bateria (A) no carregador (B) (figu-
ra 13a).

3. No ponto ,Visor do carregador, encontra
uma tabela com os significados da indicagao
LED no carregador.

A bateria pode aquecer um pouco durante o car-
regamento. E normal que isso ocorra.

Se o pack de baterias ndo carregar, verifique

® se existe tensdo de rede na tomada

® ou se existe um contacto correto nos contac-
tos de carregamento.

Se continuar a nédo ser possivel carregar o pack

de baterias, envie

® o carregador

® e o pack de baterias

para 0 nosso servico de assisténcia técnica.

Para o envio correto, contacte o nosso ser-
vico de assisténcia técnica ou o ponto de
venda onde adquiriu o aparelho.

Ao enviar ou eliminar baterias ou o aparelho
sem fio, certifique-se de que estes sao emba-
lados individualmente em sacos de plastico
para evitar curto-circuitos e incéndios!

Tendo em vista uma longa vida util do pack de
baterias, deve providenciar o seu recarregamento
atempado. Isto é absolutamente necessario se
verificar que a capacidade do aparelho esta a
diminuir. Nunca deixe o pack de baterias descar-
regar-se completamente. Esta situagéo poderia
provocar uma avaria no pack de baterias!

6. Operacéao

6.1 Interruptor principal

O rob6 corta-relvas esta equipado com um inter-
ruptor principal (7). Ligue (ON) e desligue (OFF)
o robd corta-relvas mediante o interruptor princi-
pal (7) (figura 8). Depois de ligado, o rob6 corta-
relvas é bloqueado com o PIN.

6.2 Painel de comando

O rob6 corta-relvas ja vem programado de fabri-
ca, tendo sido efetuados os respetivos ajustes
standard. No entanto, estes podem ser alterados
se necessario. Vocé deve familiarizar-se com as
opgdes disponiveis apesar de as definicdes de
fabrica se adequarem a maioria dos jardins.

Explicacéao do painel de comando com

mostrador LCD (figura 9)

50. Visor de LCD

51. Tecla ,SET“ - Tecla de ajuste

52. Tecla ,MODE" - Tecla do programa de corte
de relva

53. Tecla ,,START* - Tecla Iniciar

54. Tecla ,,BACK* - Tecla voltar

55. Teclas de navegagao

56. Tecla ,OK“ - Tecla de confirmacéo

6.3 Ajuste da altura de corte

Atencao! O ajuste da altura de corte s6 pode
ser efetuado com o rob6 corta-relvas desligado.
Prima para tal a tecla STOP (3). Através do ajuste
da altura de corte (4), o robé corta-relvas permite
uma adaptacgéo continua da altura de corte entre
20 e 60 mm que pode ser lida na escala.

Se a altura da relva for superior a 60 mm, ela tem
de ser cortada até pelo menos 60 mm para nao
sobrecarregar o robd corta-relvas nem afetar a
eficiéncia operacional. Utilize para tal um corta-
relvas convencional ou um rogador.

Depois de concluir a instalacao, a altura de corte
pode ser adaptada através do ajuste da altura
de corte (4). Comece sempre com uma altura de
corte maior e reduza-la em passos pequenos até
a altura desejada.

6.4 Dispositivo de bloqueio / PIN

O dispositivo de bloqueio evita a utilizagdo nao
autorizada do rob6 corta-relvas sem um codigo
valido. Para tal tem de introduzir um codigo de
seguranca pessoal de quatro digitos.

Desbloqueio

Antes de colocar o rob6 corta-relvas em funci-
onamento, tem de introduzir o PIN correto (PIN
standard: ,,0-0-0-0%). Introduza o PIN com a ajuda
das teclas de navegacéo (55).

PIN standard:
0000

Novo PIN:

Alterar o PIN

Proceda da seguinte forma para alterar o PIN:

1. Desbloqueie o painel de comando.

2. Prima primeiro a tecla ,SET“ (51) para efetuar
ajustes.

3. Navegue pelo menu do visor de LCD (50)
com as teclas de navegacéo (55) para o pon-
to ,Geral“ e, em seguida, ,Cddigo PIN“.

4. Introduza primeiro o PIN atual (PIN padrao
0-0-0-0) com a ajuda das teclas de nave-
gacao (55).
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5. Em seguida, introduza o seu PIN pessoal
com a ajuda das teclas de navegacéao (55).

e, em seguida, confirme ou rejeite os ajustes
efetuados com a tecla ,,OK” (56) ou com a tecla

6. Confirme os ajustes efetuados.

7. Repita os passos 5. e 6. para confirmar o °
novo PIN.

8. Atengao! Anote o novo PIN!

Solicitar o PIN em caso de perda

Tenha a méao o recibo e o numero de série do

robd corta-relvas. Vocé precisa deles para obter

o seu PIN!

Variante A:

1. Prima atecla ,SET“ (51) por 6 segundos no
estado bloqueado.

2. O PUK é entéo indicado no visor (50).

3. Dirija-se ao servigco de assisténcia técnica °
para obter o seu PIN.

Encontra as informacdes de contacto na sec¢ao
LInformagdes do servigo de assisténcia técnica“

Variante B:

1. Ligue um stick USB vazio a ligacdo USB (24),
como ilustrado (figura 11).

2. Ligue o interruptor principal (7) (ON).

3. Orobb corta-relvas guarda automaticamente
0 PUK no seu stick USB e termina o procedi-
mento com um apito.

4. Retire o stick USB. Leia os dados do stick
USB num computador. O rob6 corta-relvas
criou um ficheiro de texto (*.txt). Este ficheiro
contém um PUK, um cédigo pessoal. Dirija-
se ao seu servigo de assisténcia técnica para
obter o seu PIN.

6.5 Ajustes do robo corta-relvas

No menu principal do visor de LCD (50) encontra
os ajustes atuais da data e da hora do robé corta-
relvas, bem como o nivel de carga atual. Na barra
de simbolos é igualmente indicado o estado do
sensor de chuva, do sinal do fio, bem como do
programa de corte de relva selecionado. Através °
do painel de comando tem as opc¢des de efetuar
ajustes no robo corta-relvas com a tecla ,SET*
(51) e de iniciar o robd corta-relvas com dife-
rentes programas de corte de relva com a tecla
,MODE" (52). Mude para o ponto desejado com
as teclas de navegacéao (55) para efetuar ajustes.
Pressione a tecla ,BACK* (54) para sair do menu
em questdo.

Ajustes - Tecla ,,SET“ (51)

Com atecla ,SET“ (51) pode efetuar ajustes

basicos no seu rob6 corta-relvas. Com as teclas

de navegacao (55), mude para o ponto desejado °

-188 -

Anl_ST_800_SPK7.indb 188

,Back” (54).

Horario

Com as teclas de navegacao (55), mude para
o dia da semana em que deseja efetuar ajus-
tes. O robd corta-relvas comega a cortar a
sua relva automaticamente no modo de funci-
onamento normal no dia da semana selecio-
nado a hora definida. Para o ajuste do tempo
de corte de relva sdo recomendadas 8 horas
por dia como valor de referéncia, no caso de
500 m?. O tempo de trabalho selecionado
deve ser adaptado em fungé@o do tamanho do
jardim e da complexidade.

Zona

No caso de jardins com muitos cantos, o robé
corta-relvas pode ter problemas em aceder

a cada superficie e cortar a relva por inteiro.
Neste caso podem ser selecionados varios
pontos de partida no fio de delimitacdo (18).
Assim, o robd corta-relvas consegue entrar
mesmo em areas do seu jardim de dificil
acesso. O rob0 corta-relvas ird percorrer a
distancia selecionada no fio de delimitacao
(18) e iniciar o processo de corte de relva
nessa area (figura 6m). Com a ajuda das
teclas de navegacao (55), mude para o ponto
desejado que deseja alterar e introduza a
respetiva distancia e frequéncia. A estacéo
de carga (19) é definida automaticamente
como ponto de partida 1. Os dois pontos

de partida restantes podem ser escolhidos
livremente. Mega para tal a disténcia entre a
estacao de carga (19) e o ponto de partida no
sentido dos ponteiros do reldgio ao longo do
fio de delimitagéo (18). A frequéncia permite
determinar quantas vezes o robé corta-relvas
inicia o trabalho a partir da estacao de carga
(19) ou a partir dos respetivos pontos de
partida.

Corte de arestas

Para um canto de relva preciso pode ser
ativado o ajuste ,Cortar a relva nos rebordos*.
Também é possivel ajustar a frequéncia com
que a relva é cortada nos rebordos, ou seja,
com que ritmo é que o canto de relva deve
ser cortado no inicio da janela de trabalho,
antes de o robd corta-relvas iniciar a ope-
ragao de corte. No ajuste standard, o rob6
corta-relvas inicia o processo de corte de
relva todos os 7 dias de trabalho, cortando a
relva uma vez ao longo do fio de delimitagcao
completo.

Memoria de erros
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Obtém informagdes sobre as Ultimas men-
sagens de erro ocorridas no seu robd corta-
relvas.

® Sensor de chuva
O sensor de chuva (5) pode ser programado
através deste ajuste. O ajuste standard de
fabrica para o sensor é ,Ligado®“. Pode ativar
ou desativar o sensor de chuva (5) e ajustar
o respetivo tempo de retardamento. O tempo
de retardamento define o tempo em que o
robé corta-relvas permanece na estagao de
carga (19) apds a secagem do sensor de
chuva (5).

® A partir da estacao
O trajeto de retorno que o rob6 corta-relvas
faz a partir da estacéo de carga (19) pode
ser ajustado. O rob0 corta-relvas desloca-se
primeiro para tras de acordo com a distancia
ajustada, antes de rodar na area de corte de
relva ou se deslocar na dire¢gao do seu ponto
de partida. Certifique-se de que o robd corta-
relvas ndo sai da area de corte devido ao
trajeto de retorno ajustado.

* Geral
- Cadigo PIN: Pode alterar o PIN do robd
corta-relvas e utilizar o seu PIN pessoal. Para
o efeito, proceda como descrito no capitulo
L+Dispositivo de bloqueio/PIN*“. Atengéo! Ano-
te o novo PIN.
- Data e hora: Com a ajuda das teclas de
navegacao (55), mude para o ponto corres-
pondente e efetue os ajustes desejados.
- Idioma: Mude para o idioma desejado com
a ajuda das teclas de navegacéo (55).
- Versao de software: aqui vem mencionada
a versao de software atual do robd corta-
relvas.

Programa de corte de relva - Tecla ,,MODE*
(52)
Com as teclas de navegagao (55), mude para
o programa de corte de relva desejado para o
iniciar. Tem a possibilidade de selecionar entre
superficie primaria/principal e superficie suple-
mentar/secundaria. Encontrara informag¢des mais
detalhadas sobre as duas superficies no capitulo
,Colocagdo em funcionamento“ sob o ponto ,Fio
de delimitagao®.
® Cortararelva
Inicie o robd corta-relvas para cortar a relva
e este muda para o0 modo de funcionamento
normal com o horario ajustado.
® Corte de arestas
Coloque o robd corta-relvas perto do fio de
delimitacédo (18) ou inicie o robd corta-relvas

enquanto se encontra na estagao de carga
(19). O robo corta-relvas segue o fio de deli-
mita¢édo (18) com o mecanismo de corte de
relva ligado e no sentido dos ponteiros do
relogio até a parte posterior da estagao de
carga (19). Em seguida o rob6 corta-relvas
regressa a estagao de carga (19), se ndo
houver uma janela de trabalho ativa.

® Spot Mowing
Pode acontecer que o seu robd corta-relvas
nao corte o suficiente a relva em alguns
pontos. Coloque o robd corta-relvas no ponto
desejado e inicie o rob6 corta-relvas. O robd
corta-relvas comecara a cortar a relva em for-
mato de espiral até entrar em contacto com
um obstaculo ou o fio de delimitacéo (18).
Em seguida o robd corta-relvas regressa a
estacado de carga (19), se ndo houver uma
janela de trabalho ativa.

* Para a estacao de carga
Mande o rob6 corta-relvas de volta para a
estacdo de carga (19). O robd corta-relvas
procura o fio de delimitacéo (18) e segue-
o0 até a estacéo de carga (19) no sentido
contrario ao dos ponteiros do relégio. Aqui €
suprimida a opgao da superficie secundaria /
area secundaria.

6.6 Comando do robo corta-relvas

Arranque

1. Pressione a tecla STOP (3) e abra completa-
mente a cobertura do visor (23).

2. Desbloqueie o painel de comando (2).

3. Selecione o programa de corte de relva de-
sejado e a respetiva superficie de trabalho
através da tecla ,MODE" (52).

4. Pressione atecla ,START" (53).

5. Feche a cobertura do visor (23).

O rob6 corta-relvas trabalha entéo de acordo
com o ajuste do tempo de corte de relva. Durante
o tempo de trabalho, o estado de carga da ba-
teria € monitorizado e indicado no visor de LCD
(50). Assim que o estado de carga da bateria
baixar para 30%, o robd corta-relvas regressa au-
tomaticamente a estacédo de carga (19).

Cancelamento do processo de corte de relva

1. Prima atecla STOP (3) para parar o robd
corta-relvas imediatamente.

2. Abra a cobertura do visor (23) por inteiro.

3. Desbloqueie o painel de comando (2).

4. Pressione atecla ,MODE" (52) e selecione
,Para a estacdo de carga“, para enviar o robd
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corta-relvas de volta a estacéo de carga (19)
ao longo do fio de delimitagéo (18).

5. Pressione atecla ,START" (53).

6. Feche a cobertura do visor (23).

Estado STOP:

Ao pressionar a tecla STOP (3), o robd corta-
relvas fica no estado STOP que é indicado no
visor de LCD (50). O robd corta-relvas coloca a
operacao de corte em pausa até esta voltar a ser
anulada.

Ap06s o desbloqueio do painel de comando (2),
aparece uma janela que sugere o anulamento do
estado STOP. Ao confirmar, o estado é anulado.
Caso contrario, o robd corta-relvas mantém-se
parado. Se o rob6 corta-relvas for iniciado ou
enviado de volta para a estagao de carga (19),

o estado STOP é igualmente anulado. Feche a
cobertura do visor (23).

7. Limpeza, manutencao
e encomenda de pecas
sobressalentes

Perigo!

Antes de quaisquer trabalhos de limpeza e de
manutencao, o aparelho deve ser desligado da
tenséo. Puxe para tal a ficha de alimentacéo da
tomada e desligue o aparelho através do interrup-
tor principal (7) (OFF) (figura 8). Remova, além
disso, a bateria do robé corta-relvas.

Cuidado! Use luvas de trabalho!

7.1 Limpeza

® Mantenha os dispositivos de protecao, as
ranhuras de ventilagéao e a carcaga do motor
tao livres de po e sujidade quanto possivel.
Esfregue o aparelho com um pano limpo ou
sopre com ar comprimido a baixa pressao.

® Orobo corta-relvas ndo pode ser limpo com
agua corrente, especialmente sob alta pres-
séo.

® Limpe regularmente o aparelho com um pano
humido e um pouco de sabonete liquido. Nao
utilize produtos de limpeza ou solventes, pois
estes podem corroer as pecas de plastico
do aparelho. Certifique-se de que ndo entra
agua para o interior do aparelho.

® Se possivel, limpe o robé corta-relvas com
escovas ou panos.

® Verifique a mobilidade das laminas (10) e do
disco de laminas (11).

® Para alimpeza dos contactos de carga no

robd corta-relvas (1) e na estagédo de carga
(19), utilize produtos de limpeza para metal
ou um papel de lixa muto fino. Limpe-os para
assegurar um carregamento eficiente.

7.2 Manutencéao

® Aslaminas (10) desgastadas ou danificadas
e os seus parafusos de fixacdo devem ser
sempre substituidos em conjunto.

® Substitua as pegas desgastadas ou danifi-
cadas.

® Paraalcancar uma vida util longa, deve lim-
par e de seguida lubrificar todas as pecas
roscadas, bem como as rodas e os eixos.

® Para além de garantir a longevidade e efi-
ciéncia, a conservacao regular do robd corta-
relvas contribui para um corte cuidadoso e
facil da relva.

® Os componentes sujeitos a maior desgaste
sdo as laminas (10). Verifique regularmente
o estado das laminas (10), bem como a sua
fixacdo. Se houver vibragdes excessivas
do robd corta-relvas, tal pode significar que
as laminas (10) estéo danificadas ou foram
deformadas por choques. Se estiverem des-
gastadas ou danificadas, as laminas (10) tém
de ser substituidas imediatamente.

® Verifique regularmente o padréo de corte da
relva. As laminas néo afiadas s6 cortam as
pontas da relva de forma irregular. Assim, a
relva pode secar ligeiramente a superficie e
fica castanha. Por isso, troque as laminas re-
gularmente para obter um corte limpo e reto.

® Verifique regularmente se o lado inferior do
robd corta-relvas apresenta sujidades. Limpe
o robd corta-relvas regularmente. Elimine a
maior sujidade de imediato.

® Nas primeiras semanas apos a colocacao em
funcionamento e o corte de relva prévio com
um corta-relvas convencional, o seu robd
corta-relvas pode ficar muito sujo rapidamen-
te. Verifique o lado inferior do seu robd corta-
relvas mais frequentemente nesse periodo.

® Corte arelva s6 em passos pequenos para
evitar maior sujidade.

® No interior do aparelho, ndo existem quais-
quer pecas que necessitem de manutencgéo.

As laminas do robd corta-relvas devem ser sub-
stituidas o mais tardar a cada 3 meses. Substituir
as laminas sempre em conjunto!

Limpe o rob6 corta-relvas regularmente. A lim-
peza do robd corta-relvas deve ser feita a cada 2
semanas. No entanto, isto também depende do
rendimento e das condi¢cdes meteoroldgicas.
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7.2.1 Substituicao das laminas

Utilize apenas laminas originais, caso contrario,
nao se podera garantir a funcionalidade e a se-
guranca.

O rob6 corta-relvas vem equipado com trés la-
minas (10) montadas num disco de laminas (11).
Estas laminas (10) tém uma vida util de até 3
meses (se nao houver colisdo com obstaculos).
Substitua todas as trés laminas (10) ao mesmo
tempo para nao afetar a eficiéncia nem o equilib-
rio do seu aparelho.

Para trocar as laminas (10), proceda da seguinte

forma (figura 12) - Atengao! - Usar luvas:
Bloqueie a rotacao do disco de laminas (11)
com uma chave de parafusos. Insira para tal
a chave de parafusos nos orificios previstos
no disco de laminas (11) e no pente de pro-
tecao.

2. Solte os parafusos de fixagdo

3. Retire as laminas (10) e substitua-las por
novas. Substitua todas as trés laminas (10)
sempre em conjunto.

4. De seguida, reaperte o parafuso de fixacao.
Certifiqgue-se de que as novas laminas (10)
podem rodar livremente.

Efetue regularmente um controlo geral do rob6
corta-relvas e remova todos os residuos exis-
tentes. Verifique impreterivelmente o estado das
laminas (10) antes do inicio de cada época. Em
caso de reparagoes, dirija-se ao nosso posto de
assisténcia técnica. Utilize apenas pecas sobres-
salentes originais.

7.2.2 Atualizacdo de software

Se desejar atualizar o software, copie o novo soft-

ware para um stick USB (formatando o stick USB

previamente, se necessario). Certifique-se de
que a bateria esté inteiramente carregada, antes
de realizar os seguintes passos.

1. Coloque o robd corta-relvas na area de corte.
Durante a atualizagéo de software, o rob6
corta-relvas nao pode encontrar-se na es-
tacéo de carga.

2. Ligue um stick USB a ligagdo USB, como
ilustrado. (Figura 11)

3. Ligue o interruptor principal (7) (ON).

4. Orobd corta-relvas inicia agora a atualizagdo
do software e indica o estado atual.

5. Uma vez terminado o procedimento de atu-
alizagao, retire o stick USB e reinicie o rob6
corta-relvas através do interruptor principal

).

Para o novo software, contacte o nosso servico
de assisténcia técnica ou visite 0 nosso site
https://www.einhell-service.com/pt_PT/page/
sterwins-robo-de-relva

7.2.3 Reparacao do fio de delimitacao

Se o fio de delimitagéo (18) for cortado num
ponto qualquer, utilize os conectores de cabos
fornecidos (16) para a reparacdo. Para tal, insira
ambas as extremidades do fio de delimitacao
cortado (18) no conector de cabos (16) e una-
0 com a ajuda de um alicate. Ligue a ficha de
alimentacédo a tomada. Verifique seguidamente
o funcionamento mediante o visor LED (21) na
estacado de carga (19).

7.3 Encomenda de pecas sobressalentes:

Ao encomendar pecgas sobressalentes, devem-se
fazer as seguintes indicacdes:

e Tipo da maquina

® Numero de artigo da maquina

® Numero de identificagcdo da maquina

® Numero da peca sobressalente necesséria
Pode encontrar os precos e informages actuais
em https://www.einhell-service.com/pt_PT/page/
sterwins-robo-de-relva

Laminas de substituicado ref.2: 34.140.20

Importante!

No nosso site Einhell encontra a imagem explodi-
da e alista de pecas.

A disponibilidade de pecgas sobressalentes para
este produto é de 10 anos, a partir da data de
aquisicao.

8. Armazenagem

Carregue a bateria por inteiro antes da arma-
zenagem durante o inverno e desligue o robd
corta-relvas por meio do interruptor principal (7)
(OFF). Remova a bateria do aparelho. Desligue o
alimentador (13) da alimentacao de corrente e da
estacdo de carga (19). O fio de delimitagdo (18)
pode permanecer ao ar livre durante o inverno.
Mas certifique-se de que as ligagdes ficam prote-
gidas contra a corrosao. Desconecte para tal as
ligacdes do fio de delimitacdo (18) da estacéo de
carga (19).

Guarde o aparelho e os respetivos acessoérios em
local escuro, seco e sem risco de formacéo de
gelo, fora do alcance das criancas. A temperatura
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ideal de armazenamento situa-se entre os 5 e 0s
30 °C. Guarde o aparelho na embalagem original.

9. Transporte

® Desligue o aparelho mediante o interruptor
principal (7) (OFF). (Figura 8)

® Monte dispositivos de prote¢édo durante o
transporte, caso existam.

® Proteja o aparelho contra danos e vibracdes
fortes, que ocorrem sobretudo durante o
transporte em veiculos.

® Prenda o aparelho para que este ndo deslize
ou tombe.

® Transporte o rob0 corta-relvas pela pega de
transporte (6) e com o disco de laminas (11)
afastado do corpo.

10. Eliminacao e reciclagem

O aparelho encontra-se dentro de uma embala-
gem para evitar danos de transporte. Esta emba-
lagem é matéria-prima, podendo ser reutilizada
ou reciclada. O aparelho e os respetivos aces-
sorios sdo de diferentes materiais, como p. ex.

o metal e o plastico. Nao deite os aparelhos de-
feituosos para o lixo doméstico. Para uma elimi-
nacao ecologicamente correcta, o aparelho deve
ser entregue num local de recolha adequado.

Se néo tiver conhecimento de nenhum local de
recolha, informe-se junto da sua administracao
autarquica.
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11. Indicacao da estacao de carga e eliminacao de falhas

Visor LED (21)

Descricao

Solucéao

Desligado

- Sem alimentagéao de corrente

- Verifique a alimentagéo de corrente

Acende a verde

- Pronto para cortar a relva
- Bateria carregada por inteiro
- Fio de delimitagcao (18) ligado

- Se aligacéao do cabo de delimitagéo a
estacdo de carga estiver correta, leia
a eliminagéo de falhas do robé corta-
relvas caso exista outro problema.

Pisca a verde

- Fio de delimitacdo (18)
cortado

- Verifique se o fio de delimitacao (18)
esta quebrado. Verifique a ligagdo na
parte posterior da estacdo de carga e
certifique-se de que as duas extremi-
dades do cabo estéo descarnadas e
totalmente inseridas na respetiva ficha.

1. Verifique a ligagé@o na parte posterior da
estacao de carga e certifique-se de que
as duas extremidades do cabo estdo
descarnadas e totalmente introduzidas
na ficha.

2. Verifique se o cabo de delimitacdo em
volta da relva esta danificado (o cabo
nao tem de ser totalmente cortado para
interromper o sinal).

3. Se os passos 1 e 2 estiverem em ordem,
separe as duas extremidades do cabo
de delimitacéo da estacéo de carga.
Ligue um cabo de 5 m a estagao de
carga e disponha-o provisoriamente no
chao.

a) Verifique se a luz acende constantemen-
te a verde, se sim (verde constante) =>
isso significa que o sinal é restabelecido
quando é utilizado outro cabo. Faga
uma verificagdo mais minuciosa para
determinar onde o cabo de delimitacéo
estéa danificado ou quebrado. Se utilizar
fichas, certifique-se de que os fios estao
totalmente introduzidos e que as fichas
estéo corretamente fixas.

b) Se a luz continuar a piscar => verifique
a ligacao na parte posterior da estacao
de carga e certifique-se de que as duas
extremidades do cabo estéo abertas e
totalmente introduzidas na ficha. Se o
problema persistir, contacte o servico de
assisténcia técnica.

Acende a vermelho

- Abateria esta a ser carrega-
da.

- Espere até que a bateria esteja comple-
tamente carregada.
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12. Indicacao do robd corta-relvas e eliminacao de falhas

Mensagem de erro do robo corta-relvas no visor de LCD (50)

Erro

Possivel causa

Eliminacéao

Sem sinal

- Fio de delimitagéo ligado
incorretamente

- Sem alimentagao de corren-
te

- Fio de delimitacdo (18)
cortado

Verifique se o visor LED (21) acende a verde

na estagao de carga (19)

- Certifique-se de que o fio de delimitagao
(18) fica disposto corretamente e ao meio
sob a estagao de carga (19).

- Verifique a posicéo da estac¢do de carga
(19).

Fora

- Fio de delimitacao ligado
incorretamente

- Robbd corta-relvas fora da
area de corte

- Certifique-se de que o fio de delimitagéo
(18) fica disposto corretamente e ao meio
sob a estacdo de carga (19).

- Certifique-se de que o robo corta-relvas
se encontra na area de corte.

Erro da bateria

- No robd corta-relvas ocorreu
um erro da bateria

- A bateria ndo se deixa carre-
gar

- A bateria chegou ao fim da
sua vida util

- Certifique-se de que a bateria foi montada
corretamente.

- Verifique se o interruptor principal (7) esta
ligado (ON), enquanto o robd corta-relvas
se encontra na estacao de carga (19).

- Verifique a posicao da estacao de carga
(19).Substitua a bateria se necessario.
Como em todos os aparelhos que utilizam
uma bateria, o numero de ciclos de car-
regamento é limitado. Contacte o servigo
de assisténcia técnica do seu agente para
adquirir uma bateria nova.

Bat. Temp. Erro

Temperatura da bateria muito
alta / muito baixa ou temperatu-
ra excessiva do comando

- Com uma temperatura da
bateria acima de 65 °C, o
robd corta-relvas regressa a
estacdo de carga (19).

- Com uma temperatura da
bateria acima de 45 °C ou
abaixo de 0 °C, o carrega-
mento para e o robd corta-
relvas aguarda na estagéao
de carga (19).

- Agende o tempo de trabalho no veréo
para as primeiras horas da manha e evite
o funcionamento do robd corta-relvas du-
rante as horas quentes do dia.

- Depois de a bateria ou o comando arre-
fecer e voltar a gama de temperaturas
permitida, o robd corta-relvas retoma
automaticamente o funcionamento pro-
gramado.

- Coloque o robd num local seco e quente
durante o inverno ou no caso de tempera-
turas exteriores inferiores a 5°C.
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Mensagem de erro do rob6 corta-relvas no visor de LCD (50)

Erro Possivel causa Eliminacao
Corta-relvas levan- | - O sensor de elevagédo atuou | Pressione a tecla STOP (3) para abrir a
tado continuamente por 10 se- cobertura do visor (23).Reinicie o processo
gundos de corte de relva através do painel de co-
mando (2):

- Se este erro ocorrer com frequéncia,
verifique a area de corte quanto a obsta-
culos com uma altura superiora 10 cme
remova-os ou separe-os da area de corte
com o fio de delimitagdo (18).

Corta-relvas blo- - Sensor de obstaculos ativa- | Pressione a tecla STOP (3) para abrir a
queado do multiplas vezes no espa- | cobertura do visor (23).Reinicie o processo
¢o de um minuto de corte de relva através do painel de co-
- Sensor de obstaculos ativa- | mando (2):
do permanentemente por 10 | - Verifique se o rob6 corta-relvas esta blo-
segundos queado por um obstaculo ou entalado
- Sensor de obstaculos ativa- entre arvores, arbustos, etc. Elimine o
do trés vezes durante o obstaculo ou evite essa area.
regresso a estacdo de carga | - Se este erro ocorrer com frequéncia, ve-
(19) rifique a disposicao do fio de delimitagdo

(18).Tenha especial atengéo aos angulos
estreitos, corredores, cercas, rochas, etc.
e adapte o layout do fio de delimitagcao
(18), se necessario.

- Verifique se a relva esta demasiado alta
e se o robd corta-relvas fica bloqueado.
Neste caso, corte a relva até ter menos de
60 mm.

- Certifique-se também de que a relva do
lado do cabo de delimitagéo ndo impede
a movimentagao do robd durante o trajeto
ao longo do cabo de delimitacéo; se ne-
cessario, corte os cantos de relva.

- Se este erro ocorrer na estacao de carga,
certifique-se de que a ligagao de carga na
estacao de carga e no robd é limpa.

Demasiado perto - Orobd corta-relvas foi envia- | Pressione a tecla STOP (3) para abrir a
da estacao do de volta demasiado perto | cobertura do visor (23). Reinicie o processo
da estacdo de carga (19). de corte de relva através do painel de co-
mando (2):

- Orobb corta-relvas deve ser enviado de
volta a estagéo de carga (19) com uma
distancia minima de 2 m.

-195 -

Anl_ST_800_SPK7.indb 195 17.11.2023 09:44:00



Mensagem de erro do rob6 corta-relvas no visor de LCD (50)

Erro

Possivel causa

Eliminacao

Caido

- O rob6 corta-relvas foi inc-
linado permanentemente por
10 segundos

- Robb corta-relvas inclinado
numa dire¢cao por um perio-
do de tempo prolongado

Pressione a tecla STOP (3) para abrir a
cobertura do visor (23). Reinicie o processo
de corte de relva através do painel de co-
mando (2):

- Coloque o robb corta-relvas numa su-
perficie plana e ponha-o novamente em
funcionamento.

- Se orobb corta-relvas virou devido a um
declive ingreme na area de corte, adapte
o fio de delimitagao (18) em conformidade
para evitar inclinacdes acentuadas.

Erro na roda

- Asrodas traseiras (8) foram
levantadas devido a um obs-
taculo

- Asrodas traseiras (8) podem
rodar livremente em virtude
da relva irregular

- Asrodas estéo sujas ou 0
chao esta escorregadio

Pressione a tecla STOP (3) para abrir a
cobertura do visor (23). Reinicie o processo
de corte de relva através do painel de co-
mando (2):

- Coloque o robb corta-relvas numa su-
perficie plana e ponha-o novamente em
funcionamento

- Certifique-se de que as rodas estéo lim-
pas e, se necessario, limpe-as com uma
escova.

- Repare o chao enchendo o buraco.

Erro botdo STOP

A cobertura do visor (23) esta
aberta, mas a tecla STOP (3)
nao foi ativada

Pressione a tecla STOP (3) para abrir a
cobertura do visor (23). Reinicie o processo
de corte de relva através do painel de co-
mando (2):

- Verifique se a cobertura do visor (23)
pode ser aberta e fechada livremente com
atecla STOP (3).

- Verifique a funcionalidade da tecla STOP

@)

PCB Sobretempe- | Temperatura da bateria muito
ratura alta / muito baixa ou temperatu-

ra excessiva do comando

- Com uma temperatura da - Agende o tempo de trabalho no veréo
bateria acima de 65 °C, o para as primeiras horas da manha e evite
robé corta-relvas regressa a o funcionamento do robé corta-relvas du-
estacdo de carga (19). rante as horas quentes do dia.

- Com uma temperatura da - Depois de a bateria ou 0 comando arre-
bateria acima de 45 °C ou fecer e voltar a gama de temperaturas
abaixo de 0 °C, o carrega- permitida, o robd corta-relvas retoma
mento para e o robd corta- automaticamente o funcionamento pro-
relvas aguarda na estacédo gramado.
de carga (19).

Chuva - O sensor de chuva (5) atuou. | - Aguarde até o rob6 corta-relvas secar.

- Pode ser lida uma descricao detalhada
relativa ao sensor no capitulo 5.2.
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Mensagem de erro do rob6 corta-relvas no visor de LCD (50)

Erro

Possivel causa

Eliminacao

Erro de sensor

- O rob6 corta-relvas foi pa-
rado devido a um erro de
sensor

Desligue (OFF) e volte a ligar o interruptor
principal (7) (ON), a fim de p6r o rob6 corta-
relvas novamente em funcionamento.

Erro do motor /
sobrecorrente do
motor

- Robb corta-relvas parado
devido a sobrecorrente no
motor ou a um erro do motor

Desligue (OFF) e volte a ligar o interruptor
principal (7) (ON), a fim de p6r o rob6 corta-
relvas novamente em funcionamento.

- Verifique a altura da relva na area de corte
e corte, se necessario, a relva até menos
de 60 mm com um corta-relvas convenci-
onal.

- Aumente a altura de corte. Comece
sempre com uma altura de corte maior e
reduza-la em passos pequenos até a altu-
ra desejada.

- Verifique se os discos de laminas (11) e
as rodas apresentam sujidade e limpe
essas pecas a fundo.

- Verifique as rodas traseiras e os disco de
laminas (11) quanto a bloqueios. Se nao
conseguir resolver esses bloqueios, entre
em contacto com o respetivo servigo de
assisténcia técnica.

Erro operacional

- Orobd corta-relvas foi para-
do devido a um erro operaci-
onal

Desligue (OFF) e volte a ligar o interruptor
principal (7) (ON), a fim de p6r o robd corta-
relvas novamente em funcionamento.

Localizacao de falhas

Erro

Possivel causa

Eliminacéao

O robd corta-relvas
esta parado na area
de corte.

O robd corta-relvas
néo liga.

- Tensé&o da bateria demasia-
do baixa

- Erro no circuito de corrente
ou na eletrénica

- Leve o rob6 corta-relvas de volta a es-
tacao de carga (19) para carregamento.

- Ligue o interruptor principal (7) (ON).

- Entre em contacto com o servico de as-
sisténcia técnica.

O robd corta-relvas
ndo consegue ent-
rar na estagéo de
carga.

- Estacéo de carga (19) ins-
talada incorretamente.

Certifique-se de que o visor LED (21)

acende a verde na estagao de carga (19).

- Certifique-se de que os fios de deli-
mitagao (18) estdo ligados a estacéo de
carga (19) e que o fio de delimitagéo dian-
teiro (18) se encontra disposto ao centro
sob a estagao de carga (19).

- Certifique-se de que a estagao de carga

(19) esta corretamente posicionada.

O rob0 corta-relvas
para ou desloca-se
de forma descont-
rolada perto das zo-
nas de delimitagéo.

- O fio de delimitagdo (18) nao
esta instalado corretamente
em redor das zonas de deli-
mitacao.

Adapte a posicao do fio de delimitacao
(18).

- Certifique-se de que o fio de delimitagdo
(18) néo fica cruzado
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Localizacao de falhas

Erro

Possivel causa

Eliminacao

O robd corta-relvas
& muito ruidoso.

Laminas (10) danificadas
Muitas substancias estran-
has aderem as laminas (10)
Rob6é corta-relvas iniciado
demasiado perto de obsta-
culos

Acionamento das laminas ou
motor de acionamento dani-
ficado

Outras pecas danificadas do
robd corta-relvas

Substitua as Iaminas (10). As 3 laminas
(10) devem ser trocadas ao mesmo tem-
po.

A eficiéncia operacional do robd corta-rel-
vas depende da afiagéo das laminas (10).
Por conseguinte, mantenha as laminas
(10) em bom estado.

Desligue o robé corta-relvas de forma
segura e use luvas de trabalho, enquanto
limpa as laminas (10), para evitar ferimen-
tos de corte.

Mande reparar ou substituir o motor pelo
servigo de assisténcia técnica.

O robb corta-relvas
permanece na es-
tacado de carga. O
robd corta-relvas
regressa a estacao
de carga repetida-
mente.

Ajustes errados do tempo de
trabalho

Bateria vazia

Sensor de chuva atuou
Temperatura elevada da ba-
teria

Verifique os ajustes do tempo de trabalho.
O rob6 corta-relvas inicia e termina o
trabalho conforme o periodo ajustado.
Fora deste periodo, o rob6 corta-relvas
permanece na estacao de carga (19).
Certifique-se de que o sensor de chuva
esta limpo e seco.

Certifique-se de que a estacgao de carga
do robd néo é exposta a radiagao solar
direta. Se necessario, coloque a cobertura
da estacao de carga (a adquirir em sepa-
rado).

O rob6 corta-relvas
permanece junto ao
fio de delimitacao

€ ndo consegue
alcancar a estacao
de carga.

Bateria vazia

O comprimento do fio de
delimitacéo (18) e, conse-
quentemente, o caminho
até a estacdo de carga (19)
é demasiado longo para a
bateria utilizada.

Remova possiveis obstaculos para o fio
de delimitacdo (18). Ao dispor o fio de
delimitacéo (18) garanta uma distancia
suficiente relativamente aos obstaculos.
Utilize uma bateria com uma capacidade
superior.

Atencgéo: caso seja utilizada uma bateria
Multi-Ah (p. ex. 4-6 Ah), ajustar a capaci-
dade mais elevada. Gragas a carga e de-
scarga moderadas do robd corta-relvas,
ndo é necessaria a utilizacdo da capaci-
dade reduzida para o prolongamento da
vida util.

ATENGAO! Os fios de delimitacdo cortados e os danos subsequentes nio estdo sujeitos a

garantia!
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13. Visor do carregador

Estado do visor

LED ver- LED verde Significado e medida a adotar
melho
Desligado |A piscar Operacionalidade

O carregador esta ligado a rede e encontra-se operacional; 0 acumulador
nao esta no carregador

Ligado Desligado | Carregamento

O carregador carrega o acumulador no modo de carregamento rapido. Os
tempos de carregamento correspondentes encontram-se diretamente no
carregador.

Nota! Os tempos de carregamento reais podem diferir dos tempos de car-
regamento indicados em funcdo da carga de acumulador disponivel.
Desligado | Ligado O acumulador esta carregado e esta operacional. (READY TO GO)
De seguida, é comutado para um carregamento parcial até estar totalmen-
te carregado.

Para tal, deixe o acumulador aprox. mais 15 min. no carregador.

Medida a adotar:

Remova o acumulador do carregador. Desligue o carregador da rede.

A piscar Desligado |Carregamento condicionado

O carregador encontra-se no modo de carregamento moderado.

Aqui, por motivos de seguranga, o acumulador é carregado mais lenta-
mente, precisando de mais tempo até estar carregado. Tal pode dever-se
as seguintes causas:

- O acumulador passou muito tempo sem ser carregado.

- Atemperatura do acumulador néo se encontra na faixa ideal.

Medida a adotar:

Aguarde até o carregamento estar concluido; o acumulador pode, no
entanto, continuar a ser carregado.

A piscar A piscar Falha

Ja ndo é possivel efetuar o carregamento. O acumulador tem um defeito.
Medida a adotar:

Um acumulador com defeito ndo deve voltar a ser carregado.

Remova o acumulador do carregador.

Ligado Ligado Temperatura anémala

O acumulador esta demasiado quente (p. ex. radiagéo solar direta) ou de-
masiado frio (abaixo dos 0° C)

Medida a adotar:

Retire o acumulador e guarde-o 1 dia a temperatura ambiente (a aprox.
20° C).
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Eliminacao

]
As ferramentas elétricas, as baterias, os acessorios e as embalagens devem ser enviados a uma recic-
lagem ecoldgica de matéria prima.

Nao deitar ferramentas elétricas e baterias/ pilhas no lixo doméstico!

Apenas para paises da UE:

Conforme a Diretiva Europeia 2012/19/UE relativa aos residuos de equipamentos elétricos e eletro-
nicos e a sua implementacao na legislagao nacional, & necessario recolher separadamente as ferra-
mentas elétricas que ja ndo sdo usadas e, de acordo com a Diretiva Europeia 2006/66/CE, as baterias/
pilhas defeituosas e encaminha-las para uma reciclagem ecoldgica.

No caso de uma eliminagao incorreta, os aparelhos elétricos e eletronicos antigos podem ter efeitos
nocivos no ambiente e na saida humada devido a possivel presenga de substancias perigosas.

A reproducéo ou duplicagdo, mesmo que parcial, da documentacéo e dos anexos dos produtos carece
da autorizagao expressa da Einhell Germany AG.

Reservado o direito a alteragdes técnicas
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Informacoes do servico de assisténcia técnica

Estamos representados em todos os paises mencionados no certificado de garantia por agentes auto-
rizados competentes, cujos contactos podera encontrar no certificado de garantia. Estes encontram-se
ao seu dispor para todos os servicos de que necessita, tais como reparagoes, fornecimento de pegas
sobressalentes e pecas desgastadas ou a aquisi¢cao de consumiveis.

Deve-se ter em atengéo que, neste produto, as seguintes pegas estdo sujeitas a um desgaste natural
ou decorrente da sua utilizagdo, ou entdo sdo necessarias como consumiveis.

Categoria Exemplo
Pecas de desgaste* Acumulador
Consumiveis/pegas consumiveis* Laminas
Pecas em falta

* ndo incluido obrigatoriamente no material a fornecer!

Em caso de deficiéncias ou erros, pedimos-lhe que comunique o problema através da pagina de Inter-
net www.Einhell-Service.com. Certifique-se de que faz uma descricao exacta do problema, responden-
do sempre as seguintes questoes:

® O aparelho ja funcionou alguma vez ou possui o defeito desde o inicio?
® Antes do surgimento do defeito, apercebeu-se de algo estranho (sintoma antes do defeito)?

® Na sua opiniao, que erro de funcionamento apresenta o aparelho (sintoma principal)?
Descreva este erro de funcionamento.
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Certificado de garantia

Estimado(a) cliente,

0s nossos produtos sdo submetidos a um rigoroso controlo de qualidade. Se, ainda assim, o aparelho ndo funcio-

nar nas devidas condigdes, lamentamos esse facto e pedimos-lhe que se dirija ao estabelecimento onde adquiriu

0 nosso produto para ativar a garantia. Se preferir, também pode contactar-nos telefonicamente através do nimero

de assisténcia técnica indicado. O exercicio dos direitos de garantia esta sujeito as seguintes condigdes:
1. As presentes condigdes de garantia dirigem-se exclusivamente aos consumidores, ou seja, pessoas naturais,
que nao desejam utilizar este produto quer no dmbito da sua atividade comercial quer de outra atividade in-
dependente. As presentes condigdes de garantia regem as prestacdes de garantia adicionais com que o fab-
ricante abaixo designado se compromete, além dos termos legais de garantia, para com os compradores dos
seus novos aparelhos. Nao afetam os seus direitos legais de garantia. O nosso servigo de garantia € prestado
gratuitamente.
2. O servigco de garantia cobre exclusivamente as deficiéncias no novo aparelho do fabricante abaixo designado,
adquirido por si na Unido Europeia, e que sejam decorrentes de erros de material ou de fabrico comprovados,
e esta, por nossa op¢ao, limitado a eliminacéo de tal falta ou a substituicdo do mesmo. Chamamos a atengédo
para o facto de os nossos aparelhos ndo terem sido concebidos para uso comercial, artesanal ou profissio-
nal. N&o havera, por isso, lugar a um contrato de garantia no caso de o aparelho ter sido utilizado, dentro do
periodo de garantia, em empresas do setor comercial, artesanal ou industrial ou atividades equiparaveis. Para
os artigos com a marca “Professional”, a exclusao para uso comercial, artesanal ou profissional ndo se aplica.
Aplicamos os prazos legais em vigor.
3. Excluidos pela nossa garantia estéo:
® Danos no aparelho resultantes da inobservancia das instru¢des de montagem ou de uma instalagéo in-
correta, da inobservancia do manual de instrugdes (como p. ex. a ligagdo a uma tensao de rede ou tipo de
corrente errada) ou da inobservancia das disposi¢es de seguranga ou da exposi¢éo do aparelho a con-
dicdes ambientais anormais ou de uma conservagao e manutengao insuficientes.

® Danos no aparelho resultantes de utilizagées abusivas ou indevidas (como p. ex. uma sobrecarga do apa-
relho ou utilizagéo de ferramentas de trabalho ou acessdérios nao autorizados), a penetragéo de corpos
estranhos no aparelho (como p. ex. areia, pedras ou po, ...), danos de transporte, uso de for¢ca ou impactos
externos (como p. ex. danos resultantes de quedas).

® Danos no aparelho ou nas pecas do aparelho associados a um desgaste decorrente do uso, um desgaste
natural habitual ou de outro tipo. Por exemplo, as baterias e os acumuladores estéo sujeitos a um desgaste
natural e foram construtivamente concebidas para um numero limitado de ciclos. O desgaste sofre uma
influéncia negativa, em particular, devido a cargas exigentes e velocidades de carregamento, mas também
devido a exposicao ao calor, frio, vibragdes e choques.

4. A garantia é valida por um periodo de 3 anos a partir da data de aquisi¢ao do aparelho (a garantia para a
bateria é de 2 anos, a ndo ser que a bateria esteja registada no site Einhell, caso no qual a garantia é de igual-
mente 3 anos). Os direitos de garantia devem ser reclamados dentro do periodo de garantia, no prazo de duas
semanas apos ter sido detetado o defeito. Esta excluida a reclamacao de direitos de garantia apds o termo do
periodo de garantia. A reparagao ou a substituicdo do aparelho ndo implica o prolongamento do periodo de
garantia nem da origem a contagem de um novo periodo de garantia para o aparelho ou para eventuais pecas
sobressalentes montadas no mesmo. O mesmo se aplica no caso de a assisténcia técnica ter sido prestada
no local.

5. Para ativar a garantia, pedimos-lhe que se dirija ao estabelecimento onde adquiriu o nosso produto. Tenha a
disposicéo o taldo ou outro comprovativo de compra do aparelho novo. Os aparelhos enviados sem o respeti-
vo comprovativo ou sem a placa de caracteristicas serdo excluidos pelo servigo de garantia devido a falta de
atribuica@o. Se o defeito do aparelho estiver abrangido pelo nosso servigo de garantia, ser-lhe-a enviado um
aparelho novo ou reparado o mais breve quanto possivel.

6. Caso o aparelho tenha sido transferido para um outro pais da Unido Europeia diferente do pais onde adquiriu
o aparelho, o servico de garantia sera prestado por um parceiro de servico de assisténcia técnica local. A
transferéncia para fora da Unido Europeia faz cessar os direitos de garantia.

Naturalmente, também teremos todo o gosto em efetuar reparacdes que ndo estdo, ou deixaram de estar, abrangi-
das pelo servigo de garantia. Nesse caso, tera de suportar os custos da reparagéo. Para este efeito, devera enviar
o aparelho para a morada do nosso servico de assisténcia técnica. Para pecas de desgaste, consumiveis e em
falta, consulte as restricdes desta garantia, de acordo com as informagdes do servigco de assisténcia técnica deste
manual de instrucdes.

Fiador/ Servigo: Einhell Portugal Lda., Rua da Aldeia, 225, 4410-459 Arcozelo (VNG)
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Spis tresci

1. Wskazéwki bezpieczenstwa

2. Opis urzadzenia i zakres dostawy

3. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

4. Dane techniczne

5. Uruchomienie

6. Obstuga

7. Czyszczenie, konserwacja i zamawianie czgsci zamiennych
8. Skftadowanie

9. Transport

10. Utylizacja i recykling

11. Wskazania diody na stacji tadowania i usuwanie usterek
12. Wskazania kosiarki automatycznej i usuwanie usterek
13. Wskazania diod na tadowarce

LI

Niebezpieczenstwo! - Aby zmniejszy¢ ryzyko zranienia, nalezy przeczytac instrukcje obstugi

Ostrzezenie: Ne dopuscic¢ do uzytkowania tej maszyny przez dzieci, osoby o ograniczonych
zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych, ani ktére majg niewystarczajgce
doswiadczenie lub wiedze, ani przez osoby, ktére nie zapoznaly sig z instrukcjg maszyny.
Ostrzezenie: Dzieci nie moga przebywac w poblizu maszyny ani si¢ nig bawi¢ w czasie jej pracy.

Jesli produkt jest uzywany w miejscach publicznych, wokot obszaru roboczego nalezy umiescic znaki
ostrzegawcze. Na znakach nalezy umiescic nastgpujacy tekst:

Ostrzezenie!
Kosiarka automatyczna! Nie zbliza¢ si¢ do maszyny! Nalezy pilnowa¢ dzieci!
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Niebezpieczenstwo!

Podczas uzytkowania urzgdzenia nalezy
przestrzegac wskazéwek bezpieczenstwa w celu
unikniecia zranien i uszkodzen. Z tego wzgledu
prosze doktadnie zapoznac sig z instrukcjg
obstugi/ wskazéwkami bezpieczenstwa. Prosze
zachowad instrukcje i wskazéwki, aby mozna
byto w kazdym momencie do nich wrécic. W
razie przekazania urzgdzenia innej osobie,
prosze wreczy¢ jej réwniez instrukcje obstugi/
wskazéwki bezpieczenstwa. Nie odpowiadamy
za wypadki i uszkodzenia zaistniate w wyniku
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji i wska-
z6wek bezpieczenstwa.

1. Wskazowki bezpieczenstwa

Wrtasciwe wskazowki bezpieczenstwa znajdujg
sie w zatagczonym zeszycie!

Ostrzezenie!

Zapoznac sig z trescig wszystkich ws-
kazowek bezpieczenstwa, instrukciji, ry-
sunkéw i danych technicznych danego
elektronarzedzia. Nieprzestrzeganie nizej wymi-
enionych instrukcji moze spowodowaé porazenie
pradem, niebezpieczenstwo pozaru lub ciezkie
obrazenia.

Prosimy zachowac¢ na przysztosé wszystkie
wskazowki bezpieczenstwa i instrukcje.

Objasnienie uzytych symboli (patrz rys. 14)

A. OSTRZEZENIE - Przed rozpoczeciem

eksploatacji przeczytaé instrukcje obstugi!

OSTRZEZENIE - Podczas eksploata-

cji zachowac odpowiedni odstgp

bezpieczenstwa!

OSTRZEZENIE - Zawsze przed

przystgpieniem do prac na urzadzeniu lub

przed podniesieniem maszyny aktywowac

blokade! UWAGA - Nie dotyka¢ obracajacych

sie nozy

OSTRZEZENIE - Nie jezdzié na maszynie!

UWAGA - Nie dotyka¢ obracajacych sie nozy

Klasa ochronno$ci Il (podwdjna izolacja)

Akumulatory nalezy przechowywaé w

suchym pomieszczeniu o temperaturze

miedzy +10°C a +40°C. Przechowywac¢

wytgcznie natadowane akumulatory (poziom

natadowania co najmniej 40%).

Klasa ochronnoéci lll

Bezpiecznik zwtoczny 2 A

I.  Wytgcznie do uzytku w suchych pomieszcze-
niach.

B.

mm

J.  OSTRZEZENIE: Do tadowania akumula-
tora uzywac wytgcznie dostarczonego z
urzadzeniem odtgczanego zasilacza
NT24/1 A/ PS24/1 A.

K. Gwarantowany poziom mocy akustycznej

Uwagal!

Na czas burzy nalezy wyjg¢ wtyczke zasilania z
gniazdka sieci elektrycznej i odtgczy¢ przewdd
ograniczajgcy od stacji tadowania.

2. Opis urzadzenia i zakres dostawy

2.1 Opis urzadzenia (rys. 1/2)
1. Kosiarka automatyczna
Pole obstugi
Przycisk ,STOP“ / Przycisk zwolnienia bloka-
dy pokrywy ekranu
Regulacja wysokosci koszenia
Czujnik deszczu
Uchwyt do przenoszenia urzadzenia
Gtowny wytacznik
Tylne koto
Pokrywa komory akumulatora
. Ostrza
. Ptytanozowa
. Przednie koto
. Zasilacz sieciowy
. Hak mocujacy
. Sruba mocujgca
. kacznik kablowy
. Ostrza zamienne
. Przewdd ograniczajacy
. Stacja tadowania
. Pin tadowania
. Dioda LED
. Klucz imbusowy
. Pokrywa ekranu
. Gniazdo USB
. Linijka (do wyciecia)

2.2 Zakres dostawy i rozpakowywanie
urzgdzenia
Prosimy sprawdzi¢ na podstawie podanego
zakresu dostawy czy produkt jest kompletny.
Jezeli stwierdzono brak czesci, prosimy zwrécic¢
sie w ciggu 5 dni roboczych od zakupu produktu
do naszego centrum serwisowego lub punktu
zakupu urzgdzenia przedstawiajgc dowdd zaku-
pu. Prosimy wzigé pod uwage umieszczong w
informacjach serwisowych na koncu tej instrukciji
tabele Swiadczen gwarancyjnych.
* Otworzy¢ opakowanie i ostroznie wyciggnaé
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urzadzenie.

e Zdja¢ opakowanie oraz zabezpieczenia do
transportu (jesli jest).

® Sprawdzi¢, czy dostawa jest kompletna.

e Sprawdzié, czy urzadzenie i wyposazenie
dodatkowe nie zostaty uszkodzone w trans-
porcie.

® W razie mozliwosci zachowac opakowanie,
az do uptywu czasu gwarancji.

Niebezpieczenstwo!

Urzadzenie i opakowanie nie sg zabawkami!
Dzieci nie moga bawi¢ sie cze$ciami z twor-
zywa sztucznego, folig i matymi elementami!
Niebezpieczenstwo potknigcia i uduszenia
sie!

Zakres dostawy, materiat do montazu i
osprzet (czesciowo nie wchodzi w sktad
urzadzenia):

Informacje odnos$nie zakresu dostawy zamies-
zczono w zatgczonym arkuszu informacyjnym
zakresu dostawy.

Kosiarka automatyczna

Zasilacz sieciowy

Stacja tadowania

Sruby mocujace (4 szt.)

Ostrza zamienne

Hak mocujacy

Przewdd ograniczajgcy

tacznik kablowy

Klucz imbusowy

Akumulator

tadowarka

Linijka (do wyciecia)

Oryginalna instrukcja obstugi

Wskazowki bezpieczenstwa

Potrzebne srodki pomocnicze
(nie wechodza w sktad urzadzenia)
Mtotek

Obcegi

Obcegi do usuwania izolacji
Poziomica (opcjonalnie)

3. Zastosowanie zgodne z
przeznaczeniem

Kosiarka automatyczna przeznaczona jest do
prywatnego uzytkowania w przydomowych ogréd-
kach i na dziatkach i przeznaczona jest wytgcznie
do koszenia trawnikéw.

Urzadzenie uzywac tylko zgodnie z jego przezna-
czeniem. Kazde uzycie, odbiegajgce od opisan-
ego w niniejszej instrukciji jest niezgodne z przez-
naczeniem urzadzenia. Za powstate w wyniku
niewtasciwego uzytkowania szkody lub zranienia
odpowiedzialno$¢ ponosi uzytkownik/ wtasciciel,
a nie producent.

Prosze pamigtac o tym, ze nasze urzgdzenie nie
jest przeznaczone do zastosowania zawodowe-
go, rzemiesiniczego lub przemystowego. Umowa
gwarancyjna nie obowigzuje, gdy urzgdzenie
byto stosowane w zaktadach rzemieslniczych,
przemystowych lub do podobnych dziatalnosci.

4. Dane techniczne

NapI€CIe .....eeviiiiiiiiiiiie e 18V
Liczba obrotéw silnika .................... 3500 obr./min
Stopien 0Chrony ........ccccoeeeeiiveieniccce IPX4
Klasa 0chronnosci ........cccceeveiiiiiiiciiecieesee 11l
Waga .. 8,55 kg
Szerokos$e¢ koszenia ........cocceeeiieiiiiiiennene 18.cm
LiCZNA OSIZY ..o 3
Maks. nachylenie ..........cccccooiviiiiiiiiennne 35 %
Poziom mocy akustycznejL,, ............ 59,3 dB(A)
Odchylenie K ......cccooeveeiieiiecieee 2,52dB (A)
Regulacja wysokosci

koszenia .......cccceeueeennee 20-60 mm; bezstopniowa
Dopuszczalna dtugosé

przewodu ograniczajgcego ............. maks. 250 m

Antena w formie system petli indukcyjnej

Czestotliwosé robocza..................... 0-148,5 KHz
Maksymalna moc nadawcza.......... 67,05 dBuA/m
Zasilacz

Napiecie wejsciowe: .......... 100-240V ~ 50/60 Hz
Napiecie WyjSCIOWE: ........ccccvcverieereeenne. 24V d.c.
Prad WyjSCIOWY: ....coceviiiiiiieiiecieee e 1,5A
Klasa ochronnosSCi: .........cccveeeecveeeecieeeeenen. I/

Hatas zostat zmierzony zgodnie z normami EN
1ISO 3744:1995 oraz ISO 11094: 1991.

Ostrzezenie!

Urzadzenie w czasie pracy wytwarza pole
elektromagnetyczne. Pole to w okreslonych
warunkach moze negatywnie oddziatywaé na
aktywne i pasywne implanty medyczne. Aby
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zmniejszy¢ niebezpieczenstwo powaznych
lub $miertelnych obrazen, osobom z im-
plantami medycznymi zaleca sie, aby przed
przystapieniem do obstugi urzadzenia
skonsultowaty sie z lekarzem i producentem
implantéw medycznych.

5. Uruchomienie

Przed zainstalowaniem kosiarki automaty-
cznej przeczytac catg instrukcje obstugi.
Jakos¢ instalacji ma wptyw na pézniejsza
prace kosiarki automatycznej.

5.1 Zasada dziatania

Kosiarka automatyczna wybiera kierunek ko-
szenia losowo. Kosiarka automatyczna kosi catg
powierzchnig ogrodu na terenie ogrodzonym
przewodem ograniczajgcym (18). Jak tylko kosiar-
ka automatyczna wykryje poprawnie zainstalowa-
ny przewod ograniczajacy (18), wowczas zawraca
i jedzie w innym kierunku w ogrodzonym obszar-
ze. Wszystkie obszary, ktore znajduja sie na tym
terenie i powinny by¢ chronione przed kosiarkg
np. oczka wodne, drzewa, meble lub rabatki kwi-
atowe, musza rowniez zosta¢ ogrodzone przewo-
dem ograniczajgcym (18). Przewdd ograniczajacy
(18) musi tworzy¢ obwdd zamkniety. Jezeli
kosiarka automatyczna natrafi na przeszkode w
koszonym obszarze, woéwczas cofa sie i kosi dalej
w innym kierunku (rys. 3).

5.2 Czujniki

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w kilka

czujnikdw bezpieczenstwa.

® Czujnik podnoszenia:
Jezeli kosiarka automatyczna zostanie
podniesiona od tytu o wiecej niz 30° od
podtoza lub przednie koto (12) utraci kontakt
z podtozem, powoduje to natychmiastowe
zatrzymanie ruchu kosiarki i obracania ostrzy
(10).

® Czujnik przechylenia:
Jezeli kosiarka automatyczna przechyli sig
za mocno w danym kierunku, powoduje to
natychmiast zatrzymanie ruchu kosiarki i ob-
racania ostrzy (10).

® Czujnik napotkania przeszkody:
Kosiarka automatyczna wykrywa przeszkody
na swojej drodze. Jezeli kosiarka automaty-
czna zderzy sig z przeszkoda, powoduije to
natychmiastowe zatrzymanie ruchu kosiarki.
Nastepnie kosiarka cofa sie oddalajgc sie od
przeszkody.
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® Czujnik deszczu:
Kosiarka automatyczna wyposazona jest w
czujnik deszczu (5), ktory zapobiega pracy
kosiarki w deszczu. Gdy czujnik wykrywa
opady deszczu, kosiarka automatyczna
wraca do stacji tadowania (19) i jest tam
tadowana do catkowitego natadowania aku-
mulatora. Od momentu, gdy czujnik deszczu
(5) catkowicie wysecht, kosiarka automatycz-
na pozostaje przez nastepne dwie godziny w
stacji tadowania (19). Kosiarka automatyczna
wraca do pracy po uptywie tego czasu zgod-
nie z harmonogramem pracy kosiarki. Jezeli
czujnik deszczu (5) jest wigczony (co jest za-
lecane, aby chronic¢ trawnik), na ekranie (50)
wyswietlany jest jasny symbol chmury. Jezeli
czujnik zadziatat, wyswietlany jest ciemny
symbol chmury z kroplami deszczu. Nie
zwiera¢ obydwu metalowych czujnikéw ele-
mentami z metalu lub innego przewodzacego
materiatu. Uniemozliwia to poprawne funkcjo-
nowanie kosiarki automatyczne;.

5.3 Przygotowania

Najpierw sporzadzi¢ szkic trawnika. Oznaczyé
na rysunku wszystkie przeszkody i zaplanowac,
w jaki sposob majg by¢ chronione. Utatwia

to znalezienie odpowiedniego miejsca dla

stacji tadowania (19) i potozenie przewodu
ograniczajgcego (18) wokot krzewow, rabatek
kwiatowych itp. (rys. 4). Jezeli zdzbta trawy sg
dtuzsze niz 60 mm trawnik musi zostac najpierw
przyciety, aby unikna¢ przecigzenia kosiarki i nie
ograniczy¢ wydajnosci jej pracy. Uzy¢ do tego
celu zwyktej kosiarki lub podkaszarki.

Zaleca sig koszenie trawnika zwyktg kosiarkg
do wysokosci 30 mm w miejscu, w ktérym
bedzie utozony przewdd ograniczajacy, aby drut
wiasciwie lezat na ziemi.

Usung¢ z trawnika wszelkie przedmioty, ktére
mogtyby zosta¢ uszkodzone przez kosiarke
automatyczng lub mogtyby spowodowac uszkod-
zenie kosiarki.

Przygotowaé nastepujgce narzedzia: mtotek,
obcegi, obcegi do usuwania izolacji i poziomice
(opcjonalnie).

Montaz akumulatora

Kosiarka automatyczna wymaga uzycia jednego
akumulatora (A) Power X-Change. Uwaga: W
zaleznosci od wybranego modelu akumulator
(A) moze nie wchodzi¢ w sktad Panstwa kosi-
arki automatycznej. Otworzy¢ pokrywe komory
akumulatora (9). Nacisng¢ przycisk blokady
akumulatora (A) i wsung¢ akumulator (A) w jego
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mocowanie. Zamkngc¢ pokrywe komory akumula-
tora (9), zwracajagc uwage na to, aby sie popraw-
nie zablokowata (rys. 10). Aby wyjg¢ akumulator
(A) otworzy¢ pokrywe komory akumulatora (9).
Nacisng¢ przycisk blokady akumulatora (A) i
wyjac¢ akumulator (A).

5.4 Stacja tadowania

5.4.1 Miejsce ustawienia stacji tadowania

W pierwszej kolejnosci okresli¢ optymalne miej-
sce dla stacji tadowania (19). Konieczne jest
zewnetrzne gniazdo elekiryczne, ktére zapewnia
staty doptyw pradu, aby kosiarka automatyczna
mogta zawsze pracowac. Stacja tadowania (19)
musi sie znajdowaé na ptaskiej powierzchni na
wysokosci darniny. Ten obszar musi by¢ ptaski,
réwny i suchy. Nalezy wybraé miejsce w cieniu,
poniewaz tadowanie akumulatora przebiega
najlepiej w chtodnym otoczeniu. Dodatkowo
nalezy zwrdci¢ uwage na to, aby przewod
ograniczajgcy na odcinku co najmniej dwoch me-
trow bezposrednio przed stacjg tadowania (19)
byt potozony w linii prostej (rys. 5a). Zakrzywienia
i zakrety na drodze kosiarki bezposrednio przed
stacjg tadowania (19) moga utrudnia¢ dokowanie,
ktore konieczne jest do rozpoczecia tadowania
kosiarki.

5.4.2 Lokalizacja stacji tadowania

Jezeli akumulator jest prawie catkowicie
roztadowany, kosiarka automatyczna wraca

do stacji tadowania (19) przemieszczajac sig
wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) do stacji
tadowania (19) w kierunku przeciwnym do ru-

chu wskazéwek zegara. Z tego powodu nalezy
zwrdéci¢ uwage na to, aby stacja tadowania (19)
byta zainstalowana sie w odpowiednim potozeniu.
(Rys. 5b)

5.4.3 Podtaczenie stacji tadowania do zasi-
lacza

1. Przed podtgczeniem stacji fadowania (19) do
sieci elektrycznej, upewni¢ sig, ze napigcie
sieciowe wynosi 100-240 V i czgstotliwos¢
50/60 Hz.

2. Podtaczy¢ zasilacz (13) bezposrednio do
gniazda wtykowego. Nie uzywac przewodu do
zadnych innych celéw.

3. Nigdy nie uzywac zasilacza (13), jezeli jest
on uszkodzony. W przypadku stwierdzenia
uszkodzenia przewoddw lub zasilacza (13)
natychmiast zleci¢ ich wymianeg autoryzowa-
nemu specjaliscie.

4. Nie tadowac kosiarki automatycznej w wilgot-
nym otoczeniu. Nie tadowac¢ kosiarki automa-

tycznej przy temperaturze powyzej 40 °C lub
ponizej 5 °C.

5. Chroni¢ kosiarke automatyczng i zasilacz (13)
przed zrédtami ciepta, kontaktem z wodg i
chemikaliami. Nie dopusci¢ do kontaktu prze-
wodu zasilacza (13) z ostrymi krawedziami,
poniewaz grozi to uszkodzeniami przewodu.

6. Podtgczyc zasilacz (13) do stacji tadowania
(19). (Rys. 5¢)

Nie instalowa¢ stacji tadowania na obszarze
oddzielonym od powierzchni gtéwnej, poniewaz
kosiarka automatyczna nie bedzie mogta
odnalez¢ drogi powrotne;j.

Aby rozpoczg¢ tadowanie akumulator kosi-

arki automatycznej w czasie wykonywania
instalacji, wtaczy¢ kosiarke automatyczng
gtéwnym wytgcznikiem (7) i wstawi¢ kosiarke
automatyczng w stacje tadowania (19).

5.4.4 Informacje odnos$nie tadowania

Kosiarka automatyczna wraca do stacji tadowania

(19) w nastepujgcych sytuacjach:

e Uzytkownik wybrat recznie powrét kosiarki
automatycznej do staciji.

® Poziom natadowania akumulatora spadt

ponizej 30 %.

Dzienny czas pracy sig zakonczyt.

Zadziatat czujnik deszczu.

Kosiarka automatyczna sig przegrzata.

Tryb pracy ,Koszenie przy krawedziach” lub

~Spotmowing"“ zostat wtgczony poza ustawio-

nym czasem pracy i zostat zakoriczony.

Kosiarka automatyczna jedzie wéwczas samo-

czynnie wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18)

do stacji tadowania (19).

Podczas powrotu do stacji tadowania (19)
kosiarka automatyczna szuka przewodu
ograniczajgcego (18) i jedzie wzdtuz przewodu
ograniczajgcego (18) w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara.

Podczas tadowania akumulatora dioda LED (21)
na stacji fadowania (19) Swieci sie na czerwono.
Jezeli dioda LED (21) na stacji tadowania (19)
Swieci si¢ na zielono, oznacza to, ze akumula-
tor jest catkowicie natadowany. Po catkowitym
natadowaniu akumulatora kosiarka automatyczna
wraca do pracy lub pozostaje w stacji tadowania
(19) do rozpoczecia kolejnego cyklu pracy.

Jezeli na drodze powrotnej do stacji tadowania
(19) wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) kosi-
arka automatyczna natrafi na przeszkode, wow-
czas po podjeciu kilku prob kosiarka zatrzymuje
sie przed przeszkodg i nie moze wrécic do stacji
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tadowania (19). Usuna¢ wszelkie przeszkody z
przewodu ograniczajgcego (18).

Jezeli temperatura akumulatora przekroczy

45 °C, proces tadowania zostanie przerwany, aby
zapobiec uszkodzeniu akumulatora. Gdy tem-
peratura z powrotem sie obnizy, tadowanie jest
kontynuowane samoczynnie.

Jezeli temperatura uktadu sterowania kosiarki
automatycznej przekroczy 65 °C, kosiarka auto-
matyczna wraca do stacji tadowania (19). Gdy
temperatura z powrotem sig obnizy, kosiarka
samoczynnie wznawia prace zgodnie z aktualny-
mi ustawieniami. Jezeli akumulator sie catkowicie
roztaduje zanim kosiarka automatyczna wréci

do stacji tadowania (19), nie mozna uruchomié
kosiarki. Zanie$¢ kosiarkg automatyczng z pow-
rotem do stacji fadowania (19) i wtgczyc¢ kosiarke
gtéwnym wytgcznikiem (7). Rozpoczyna to auto-
matycznie tadowanie kosiarki.

5.5 Przewdd ograniczajacy

UWAGA! Przeciete przewody ograniczajgce
i wynikajace z tego szkody nie s3 objete
gwarancja!

5.5.1 Uktadanie przewodu ograniczajgcego
Przewdd ograniczajacy (18) mozna poprowadzié
zaréwno po ziemi, jak i w gruncie. W przypadku
bardzo twardej lub suchej gleby haki mocujgce
(14) moga sie ztamaé podczas wbijania. Jezeli
ziemia jest bardzo sucha, podla¢ trawnik

przed przystgpieniem do instalacji przewodu
ograniczajgcego.

® Instalacja na ziemi
Jezeli trawnik nie bedzie w przysztosci werty-
kulowany lub napowietrzany, mozna potozyé
przewod ograniczajgcy (18) na state na ziemi
i przymocowac go przy pomocy zatgczonych
hakéw mocujgcych (14). Potozenie prze-
wodu ograniczajgcego mozna skorygowac
podczas kilku tygodni po rozpoczeciu pracy
kosiarki automatycznej. Po pewnym czasie
przewdd ograniczajgcy zostanie porosnigty
trawg i nie bedzie juz widoczny. Maksymalna
odlegto$¢ migdzy hakami mocujgcymi (14)
podczas instalacji przewodu ograniczajgcego
nie powinna przekracza¢ 1 m. Na nieréw-
nych odcinkach trawnika odstep migdzy
hakami mocujgcymi powinien by¢ mniejszy.
Nie dopusci¢ do tego, aby w niektorych
miejscach przewdd nie lezat ptasko na zie-
mi i odstawat od podtoza. Upewnic sig, ze
przewod ograniczajgcy nie bedzie mégt by¢
przeciety przez kosiarke automatyczng.

* Instalacja w ziemi
Zakopac przewdd ograniczajgcy w ziemi
na gtebokosé nie wigkszg niz 5 cm. W ten
sposob mozna zapobiec uszkodzeniom
przewodu ograniczajgcego (18) np. podczas
wertykulacji lub napowietrzania trawnika.

Wskazéwka!

Pozostawi¢ jako zapas 1 m przewodu
ograniczajgcego z tytu stacji tadowania, aby w
razie potrzeby méc poprawi¢ pdzniej potozenie
przewodu. Uwazac, aby nadmiar przewo-

du utozy¢ poza powierzchnig trawnika. Nie
krzyzowac przewodow.

5.5.2 Waskie odcinki trawnika

Jezeli na powierzchni trawnika znajduje sie
waski odcinek, kosiarka automatyczna moze na
nim pracowac pod warunkiem, ze ten fragment
trawnika ma szerokos¢ do najmniej 1,4 m (80 cm
miedzy przewodami ograniczajgcymi) i dlugos¢
nie wigkszg niz 8m. (Rys. 3)

5.5.3 Odstep od granicy ogrodu

Gdy kosiarka automatyczna zbliza sie do przewo-
du ograniczajgcego (18), wykrywany jest on przez
czujniki z przodu kosiarki. Tym niemniej, zanim
kosiarka automatyczna zawrdci, moze przejechaé
za przewdd ograniczajacy (18) o odcinek do 30
cm. Prosimy uwzgledni¢ to przy rozplanowywaniu
obszaru koszenia. (Rys. 6a)

5.5.4 Uktadanie przewodu w naroznikach i
katach

Unikac¢ uktadania przewodu ograniczajacego

(18) w naroznikach pod katem prostym (90°). Aby

zapewnic, ze kosiarka automatyczna nie wyjedzie

za daleko za przewdd ograniczajgcy (18), zaleca

sie uktadac przewdd ograniczajgcy (18) tak jak

pokazano narys. 6b.

5.5.5 Obliczanie nachylenia trawnika

Kosiarka automatyczna moze pokonywac nachy-
lenia do 35%. Z tego powodu nalezy unikac
silniejszych nachylen. Nachylenie mozna obliczyé
na podstawie wartosci wysokosci pokonanej na
danym odcinku. (Rys. 6¢)

Przyktad: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Instalacja przewodu ograniczajgcego na
nachyleniach

Podczas koszenia na pochytej powierzchni, w

szczegolnosci jesli trawa jest mokra, kosiarka

automatyczna moze sig zeslizgna¢ i wyjechac

- 208 -

Anl_ST_800_SPK7.indb 208 17.11.2023 09:44:01



poza przewod ograniczajacy (18). Z tego powodu

zaleca sie przestrzegac nastepujgcych zalecen

(rys. 6d):

® Na gornej czesci zbocza nie uktadac prze-
wodu ograniczajgcego (18) jezeli nachylenie
przekracza 35%. Zachowac odstep 30 cm od
przeszkod i krawedzi trawnika.

® W dolnej czgsci zbocza nie uktadaé przewo-
du ograniczajgcego (18) jezeli nachylenie
przekracza 17%. Zachowac odstep 40 cm od
przeszkod i krawedzi trawnika.

5.5.7 Drogi i brukowane sciezki

® Podwyzszone $ciezki, powierzchni pokry-
te zwirem lub korg ogrodniczg, potozone
nizej rabatki kwiatowe i inne podobne ob-
szary nalezy odgrodzi¢. Utozy¢ przewdd
ograniczajagcy (18) w odlegtosci co najmniej
30 cm. (Rys. 6e i 6g)

e Sciezki potozone réwno na wysokosci
darniny nie muszg zostac¢ odgrodzone,
poniewaz kosiarka automatyczna moze po
nich przejechac. Przewdd ograniczajacy (18)
mozna uktadac rowniez na Sciezkach. (Rys.
6fi6Q)

5.5.8 ,,Wyspy“ ograniczone przewodem

Aby chroni¢ przeszkody na koszonej powierzchni

nalezy utozy¢ wokot nich przewdd ograniczajgcy

tak, aby powstata tzw. wyspa. W ten sposob

mozna zapobiec kolizji z delikatnymi przedmiota-

mi, oczkami wodnymi, drzewami, meblami, rabat-

kami kwiatowymi itp. (Rys. 6h i 6i)

® Poprowadzi¢ przewdd ograniczajacy (18) od
krawedzi trawnika do obszaru, ktéry ma by¢
chroniony przed kosiarka.

® Poprowadzi¢ przewdd ograniczajacy w kie-
runku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
wokot danego obiektu i zamocowac przewdd
ograniczajgcy (18) hakami mocujgcymi (14).
Uwazac, aby przewdd ograniczajgcy byt
oddalony o0 30 cm od obiektu, ktéry zabezpie-
cza.

® Pomigdzy przeszkodami i zewnetrznym prze-
wodem ograniczajgcym zachowac odstep
przynajmniej 0,8 m.

® Ogrodzi¢ catkowicie wyspe i poprowadzié
przewod ograniczajgcy (18) z powrotem do
tego punktu na krawedzi trawnika, od ktérego
poprowadzono przewdd do odgradzania wys-
py-

®  Odstep miedzy odgradzanymi wyspami musi
wynosi¢ co najmniej 0,8 m. Jezeli nie jest to
mozliwe, potgczy¢ obiekty w jedng wyspe.
(Rys. 6h)

®  Odcinki przewodu ograniczajgcego (18)
prowadzgce do i od wyspy muszg byc¢
potozone réwnolegle i bardzo blisko siebie.

- Uwaga! Przewody ograniczajace (18)
nie moga si¢ krzyzowac! - W tym celu
przymocowac do ziemi rownolegte odcinki
przewodu ograniczajacego (18) razem wspol-
nymi hakami mocujgcymi (14). (Rys. 6i)

® Kosiarka automatyczna w obszarze koszenia
przejedzie przez obydwa réwnolegte odcinki
przewodu ograniczajacego (18), ale zatrzyma
sie na potozonym pojedynczo przewodzie
ograniczajgcym (18).

5.5.9 Przeszkody

* Przeszkody o wysokosci powyzej 10 cm
(rys. 6])
Czujnik napotkania przeszkody wykrywa
twarde przeszkody o wysokosci powyzej 10
cm, np. drzewa, $ciany, ptoty, meble ogro-
dowe. Po zderzeniu z przeszkodg kosiarka
automatyczna sig zatrzymuje i wytacza
zespot tnacy, a nastepnie cofa sig i zakreca,
aby kontynuowac koszenie w innym kierun-
ku. Migkkie, niestabilne lub wartosciowe
przeszkody nalezy chroni¢ przed kosiarka
odgradzajac je przewodem ograniczajgcym.

e Kamienie i inne przeszkody
Kamienie, skaty i niskie przeszkody o
wysokosci ponizej 10 cm, ktdre znajdujg sie
w obszarze koszenia, muszg by¢ chronione,
poniewaz w przeciwnym razie kosiarka au-
tomatyczna moze po nich przejechaé. Grozi
to uszkodzeniem i blokadg kosiarki automa-
tycznej.

¢ Drzewa (rys. 6k)
Drzewa traktowane sg przez kosiarke
automatyczng jako przeszkody. Tym niemniej,
jezeli z podtoza wystajg korzenie o wysokosci
mniejszej niz 10 cm, ten obszar musi by¢
chroniony przewodem ograniczajgcym przed
kosiarka. Zapobiega to uszkodzeniu korzeni i
kosiarki automatycznej. Odstep miedzy prze-
wodem ograniczajgcym (18) i przeszkodg
musi wynosi¢ co najmniej 30 cm.

5.5.10 Obszar gtéwny i obszar poboczny
(rys. 6l)
Obszar poboczny (B) to obszar pracy urzadzenia,
ktory nie jest potgczony bezposrednio (tzn. traw-
nikiem lub drogg) z obszarem gtéwnym (A). Aby
wyznaczyc¢ taki oddzielny obszar poboczny (B),
potozyc¢ przewdd ograniczajacy (18) od obszaru
gtéwnego (A) do obszaru pobocznego (B) i z
powrotem. Odcinki przewodu ograniczajgcego
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(18) prowadzace do i od obszaru pobocznego (B)
muszg by¢ potozone réwnolegle i bardzo blisko
siebie. - Uwaga! Przewody ograniczajgce

(18) nie moga sig krzyzowaé! - W tym celu
przymocowac do ziemi rownolegte odcinki prze-
wodu ograniczajgcego (18) razem wspolnymi
hakami mocujgcymi (14).

Aby kosi¢ obszar poboczny (B), nalezy przenies¢
kosiarke automatyczng do obszaru pobocznego
(B). Uruchomic tam zgdany program koszenia i
wybraé¢ w punkcie menu opcje ,,Obszar pobocz-
ny“ (patrz ,Ustawienia kosiarki automatycznej").
Jezeli poziom natadowania akumulatora jest niski,
kosiarka automatyczna znajdujgc sie w obrebie
obszaru pobocznego (B) nie bedzie probowata
wroci¢ wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) do
stacji fadowania (19).

5.6 Podtaczenie stacji tadowania

Przewdd ograniczajacy (18) mozna dopiero
wowczas podtgczy¢ do stacji tadowania, jezeli
uktadanie przewodu zostato zakoriczone.
Pozostawi¢ jako zapas dodatkowo po 1 m prze-
wodu ograniczajgcego (18) na obydwu koncach,
aby w razie potrzeby méc dopasowac pdzniej
potozenie przewodu.

Obcegami do usuwania izolacji usunagé izolacje z
koncow przewodu ograniczajgcego (18) na odcin-
ku 10-15 mm do podtgczenia do stacji tadowania
(19).

Przed podtgczeniem przewodu ograniczajgcego
(18) do stacji tadowania (19) wyja¢ wtyczke
zasilania z gniazdka sieciowego. Przewdd
ograniczajgcy (18) prowadzacy do przedniej
strony stacji tadowania (19) musi by¢ poprowad-
zony przez elementy mocowania przewodu na
spodzie stacji tadowania (19) do tylnej Scianki
stacji. Podtgczyc¢ ten przewod ograniczajacy

(18) do lewego, czarnego przytgcza. Nastepnie
wsung¢ tylny przewdd ograniczajgcy (18) przed
otwor (odcigzenie naciggu) w okolicy przytacza

i podtaczy¢ przewdd ograniczajgcy do prawego,
czerwonego przytgcza (rys. 7a).

Kosiarke automatyczng trzeba wéwczas recznie
przenies¢ do stacji tadowania, aby jg natadowag.

Uwaga! Przewody ograniczajace (18) nie
moga sie krzyzowac!

Nastepnie podtgczyé urzadzenie do sieci elek-
trycznej. Jezeli instalacja zostata wykonana
prawidtowo, dioda LED (21) na stacji tadowania
(19) Swieci sie Swiattem ciggtym na zielono.
Jezeli dioda LED sig nie $wieci, nalezy najpierw
sprawdzi¢ wszystkie ztgcza. Jezeli dioda LED sig

Swieci, ale inaczej niz ciggtym zielonym Swiattem,
nalezy przeczyta¢ odpowiednie wskazéwki w
tabeli ,Wskazania diody na stacji tadowania i usu-
wanie usterek”.

5.7 Wiaczenie i kontrola instalacji

Jak tylko dioda LED (21) na stacji tadowania

(19) zaswieci sig na zielono, oznacza to, ze

teren jest przygotowany do koszenia przez
kosiarke automatyczng. Najpierw upewnié

sie, ze haki mocujgce (14) na przewodzie
ograniczajgcym (18) sg catkowicie wbite w
ziemieg. Ustawi¢ kosiarke automatyczng ok. 3

m za stacjg tadowania (19) przed przewodem
ograniczajgcym (18). Kosiarka automatyczna
powinna przy tym byc¢ skierowana w strone prze-
wodu ograniczajgcego (18) i kat miedzy kosiarkg
a przewodem powinien wynosi¢ 90° (rys. 7b).
Wiaczy¢ gtéwny wytacznik (7) (ON) (rys. 8).

Aby odblokowa¢ kosiarke automatyczng wpisaé
numer PIN (patrz rozdziat ,Blokada/PIN®).
Nacisna¢ przycisk ,MODE* (52). Przy pomocy
przyciskow nawigacyjnych (55) wybrac punkt ,Do
stacji tadowania“ i potwierdzi¢ wybor przyciskiem
,OK* (56).

Nacisna¢ przycisk ,START“ (53) i zamkna¢
pokrywe ekranu (23). Kosiarka jedzie wzdtuz
przewodu ograniczajgcego (18) w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Obserwowac kosiarke automatyczng podczas
catej jazdy wzdtuz przewodu ograniczajacego
(18) az bedzie zatrzyma sie z powrotem w stacji
tadowania (19). Jezeli kosiarka automatyczna na-
potka sie w niektorych miejscach z trudnosciami,
w razie potrzeby skorygowaé potozenie prze-
wodu ograniczajgcego (18) i powtdrzyc test.
Nastepnie akumulator kosiarki automatycznej jest
tadowany az poziom natadowania osiggnie 100%.
Jezeli wystgpig problemy podczas dokowania,
przesung¢ stacje tadowania (19) lub zmieni¢

jej potozenie tak, aby dokowanie bedzie mogto
przebiegac bez problemow.

Kosiarke automatyczng mozna zatrzymaé w
dowolnym momencie naciskajgc czerwony przy-
cisk ,STOP* (3). Po nacisnieciu przycisku ,STOP*
(3) kosiarka sie zatrzymuje i czeka na dalsze
polecenia.

5.8 Mocowanie stacji tadowania

Po tym jak sprawdzono, ze kosiarka automatycz-
na dziata prawidtowo i znaleziono odpowiednie
potozenie stacji tadowania (19), stacja tadowania
(19) musi zosta¢ przymocowana srubami
mocujgcymi (15). Kluczem szesciokgtnym (22)
wkreci¢ sruby mocujgce (15) catkowicie w ziemie.
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(Rys. 7¢)

5.9 Wskaznik poziomu natadowania akumula-
tora

Nacisng¢ przetacznik wskaznika poziomu

natadowania akumulatora. Wskaznik poziomu

natadowania akumulatora przy pomocy 3 diod

LED wskazuje w jakim stopniu akumulator jest

natadowany (rys. 13b).

Wszystkie 3 diody LED sig swieca:
Akumulator jest catkowicie natadowany.

Swieca sie 1 lub 2 diody LED:
Wystarczajgcy do pracy poziom natadowania
akumulatora.

1 dioda LED miga:
Akumulator jest roztadowany, nalezy natadowac
akumulator.

Wszystkie diody LED migaja:

Temperatura akumulatora ponizej wartosci mi-
nimalnej. Odtgczy¢ akumulator od tadowarki i
pozostawi¢ go na jeden dzien w temperaturze
pokojowej. Jezeli btad sie powtérzy, oznacza to,
ze akumulator zostat gteboko roztadowany i jest
uszkodzony. Wyjaé akumulator z urzgdzenia. Zab-
rania sie uzywania lub tadowania uszkodzonych
akumulatoréw.

Uwaga!

W przypadku uzycia akumulatora Multi Ah (np.
4-6Ah) nalezy wybrac wigksza pojemnosé
akumulatora. Dzigki procesowi ochronnego
tadowania i roztadowania kosiarki automatyczne;j
uzycie mniejszej pojemnosci w celu wydtuzenia
zywotnosci akumulatora nie jest konieczne.

5.10 Ladowanie akumulatora przy uzyciu
tadowarki

W normalnym trybie pracy akumulator (A) kosiarki

automatycznej fadowany jest w stacji tadowania

(19). Aby moc uzy¢ akumulatora (A) serii Power-

X-Change niezaleznie od urzadzenia, mozna

go réwniez tadowac przy uzyciu zewnetrznej

tadowarki Power-X-Charger. Uwaga! - W

zaleznosci od wybranego modelu tadowarka (rys.

13a/ poz. B) moze nie wchodzi¢ w sktad Panstwa
kosiarki automatyczne;.

1. Sprawdzi¢, czy napiecie na tabliczce znamio-
nowej tadowarki jest zgodne z napigciem sie-
ciowym. Wtozy¢ wtyczke zasilania tadowarki
(B) do gniazdka. Zielona dioda LED zaczyna
migac.

2. Nasung¢ akumulator (A) na fadowarke (B)
(rys. 13a).

W tabeli w punkcie ,Wskazania diod na
tadowarce" objasniono znaczenie wskazan
diod na tadowarce.

3.

Podczas tadowania akumulator moze nieco sig
nagrzac. Jest to normalne zjawisko.

Jesli fadowanie akumulatora nie jest mozliwe,
prosze sprawdzic,

® czy jest napigcie w gniazdku

czy styk na kontaktach tadowarki jest
prawidtowy.

Jesli tadowanie akumulatora nadal nie jest
mozliwe, prosimy przesta¢ na adres naszego ser-
wisu obstugi klientéw

° fadowarke

® oraz akumulator.

Aby zapewni¢ odpowiedniag przesytke
urzadzenia, prosimy skontaktowa¢ sie¢ z nas-
zym serwisem obstugi klienta lub punktem
sprzedazy, w ktérym nabyto urzadzenie.

Przy wysytce lub utylizacji akumulatoréw lub
urzadzen akumulatorowych zwracaé¢ uwage
na to, aby byty pojedynczo zapakowane w
plastikowy worek, aby uniknaé zwarcia i
pozaru!

Odpowiednie i regularne tadowanie akumulatora
zapewnia jego dtugg zywotnosé. Ladowanie jest
konieczne, jesli stwierdzi sie, ze moc urzadzenia
sie zmniejsza. Nie roztadowywac catkowicie
akumulatora. Prowadzi to do uszkodzenia aku-
mulatora!

6. Obstuga

6.1 Wytacznik gtowny

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w
wytacznik gtéwny (7). Gtéwnym wytacznikiem (7)
mozna wtaczyé (ON) i wytgczy¢ (OFF) kosiarke
(rys. 8). Po wigczeniu kosiarki jest ona zablokowa-
na kodem PIN.

6.2 Pole obstugi

Kosiarka automatyczna jest fabrycznie zapro-
gramowana i posiada ustawienia standardowe. W
razie potrzeby mozna je zmieni¢. Chociaz usta-
wienia fabryczne sg odpowiednie dla wigkszosci
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ogrodoéw, nalezy mimo to zapoznac sig z
dostepnymi opcjami.

Objasnienie funkcji pola obstugi z

wyswietlaczem ciektokrystalicznym (rys. 9)

50. Wyswietlacz ciektokrystaliczny

51. Przycisk ,SET* - przycisk ustawien

52. Przycisk ,MODE" - przycisk programu kosze-
nia

53. Przycisk ,START“ - przycisk startu

54. Przycisk ,BACK" — przycisk cofania

55. Przyciski nawigacyjne

56. Przycisk ,OK" - przycisk potwierdzenia

6.3 Regulacja wysokosci koszenia

Uwaga! Zawsze przed przystgpieniem do
zmiany wysokosci koszenia wytgczy¢ kosiarke
automatyczng. W tym celu nacisng¢ przycisk
SSTOP* (3). Wysokos¢ koszenia kosiarki auto-
matycznej mozna wyregulowaé¢ bezstopniowo
przy pomocy regulacji wysokosci koszenia (4) w
zakresie od 20 do 60 mm, przy czym wybrang
wysokos$é mozna odczytac na skali.

W przypadku dtugosci zdzbet trawy wigkszej niz
60 mm trawnik musi zosta¢ najpierw przycigty
na wysokos¢ nie wigkszg niz 60 mm, aby

nie spowodowac przecigzenia kosiarki i nie
ograniczy¢ wydajnosci jej pracy. Uzy¢ do tego
celu zwyktej kosiarki lub podkaszarki.

Po zakonczeniu instalacji wysokos¢ koszenia
mozna wyregulowac przy pomocy regulacji
wysokosci koszenia (4). Rozpoczg¢ zawsze od
najwigkszej wysokosci koszenia i zmniejszac jg
stopniowo az do osiggniecia zadanej wysokosci.

6.4 Blokada/PIN

Blokada zapobiega nieupowaznionemu uzyciu
kosiarki automatycznej bez waznego kodu
dostepu. W tym celu konieczne jest wpisaé swoj
czterocyfrowy kod zabezpieczajgcy.

Odblokowanie

Zanim uruchomi sig kosiarke automatyczng
konieczne jest wpisac¢ poprawny kod PIN (stan-
dardowy PIN:,,0-0-0-0%). Wpisac¢ kod PIN przy
pomocy przyciskow nawigacyjnych (55).

Standardowy PIN: Nowy PIN:
0000 o
Zmieni¢ PIN

Aby zmieni¢ PIN postepowaé w nastepujacy
sposoéb:

1. Odblokowa¢ pole obstugi.
2. Nacisna¢ najpierw przycisk ,SET“ (51), aby

wykonac ustawienia.

3. Przy pomocy przyciskéw nawigacyjnych (55)
wybra¢ w menu wyswietlacza (50) punkt ,In-
formacje ogdine“ i nastegpnie ,Kod PIN*.

4. Najpierw przy pomocy przyciskéw nawigacyj-
nych (55) wpisac¢ aktualny PIN (standardowy
PIN: 0-0-0-0).

5. Nastepnie przy pomocy przyciskdw nawiga-
cyjnych (55) wpisa¢ wtasny PIN.

6. Potwierdzi¢ wykonane ustawienia.

7. Powtdrzy¢ krok 5 i 6, aby potwierdzi¢ nowy
PIN.

8. Uwaga! Zanotowaé nowy PIN!

Odzyskanie kodu PIN w razie utraty

Przygotowac pokwitowanie zakupu i numer

seryjny kosiarki automatycznej, poniewaz bedag

potrzebne w czasie tego procesu. Sg one konie-

czne, aby odzyskac swoj PIN!

Wariant A:

1. Gdy urzadzenie jest w zablokowane,
naciskac przycisk ,SET“ (51) przez 6 sekund.

2. Numer PUK jest wowczas wyswietlany na
ekranie (50).

3. Zwrdcic sie do serwisu obstugi klienta, aby
otrzymac swoj PIN.

Informacje kontaktowe podano w sekgciji ,Infor-
macje serwisowe”

Wariant B:

1. Podtaczy¢ pusty pendrive do gniazda USB
(24) zgodnie ze wskazéwkami na rysunku 11.

2. Wiaczy¢ gtéwny wytacznik (7) (ON).

3. Kosiarka automatyczna automatycznie zapi-
suje numer PUK na pendrivie i wydaje sygnat
dzwiekowy po zakonczeniu tego procesu.

4. Odtaczy¢ pendrive. Podtaczy¢ pendrive do
komputera i odczyta¢ zapisane dane. Kosiar-
ka automatyczna zapisata plik tekstowy (*.txt).
Ten plik zawiera osobisty plik PUK. Zwrécic¢
sie do serwisu obstugi klienta, aby otrzymac
swoj PIN.

6.5 Ustawienia kosiarki automatycznej

W menu gtéwnym na wyswietlaczu
ciektokrystalicznym (50) znajduja sig ustawi-
enia daty i czasu kosiarki automatycznej oraz
informacja odnosnie aktualnego poziomu
natadowania akumulatora. Na pasku narzedzi
wyswietlany jest rowniez stan czujnika deszczu,
stan sygnatu przewodu i wybranego programu
koszenia. Na polu obstugi mozna przy pomocy
przycisku ,SET* (51) zmieni¢ ustawienia kosi-
arki automatycznej oraz przy pomocy przycisku
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»,MODE" (52) uruchomi¢ kosiarke automatyczng

w wybranym z programoéw koszenia. Przy pomocy

przyciskow nawigacyjnych (55) wybra¢ zadany
punkt, aby wykonac ustawienia. Nacisna¢ przy-
cisk ,BACK" (54), aby wyjé¢ z danego punktu
menu.

Przycisk ustawien - przycisk ,,SET“ (51)
Przyciskiem ,SET“ (51) mozna wykona¢ pods-
tawowe ustawienia kosiarki automatycznej. Przy
pomocy przyciskdw nawigacyjnych (55) przejsé

do wybranego punktu i potwierdzi¢ wykonane us-
tawienia lub anulowac je naciskajgc odpowiednio

przycisk ,OK* (56) lub przycisk ,BACK® (54).
® Harmonogram

Przy pomocy przyciskéw nawigacyjnych (55)

wybrac¢ dzien tygodnia, dla ktérego majg
by¢ wykonane ustawienia. Kosiarka auto-
matyczna w tym dniu tygodnia o ustawionej

godzinie automatycznie rozpocznie koszenie
w normalnym trybie pracy. Jako orientacyjng

warto$¢ czasu koszenia zaleca sig kosze-
nie przez 8 godzin dziennie na 500 m?. W
zaleznosci od wielkosci i ksztattu ogrodu
nalezy dopasowac odpowiednio czas pracy
kosiarki.

® Strefa
W przypadku skomplikowanego uktadu
ogrodu kosiarka automatyczna moze mie¢
trudnos$ci w osiggnigciu kazdego zakatka
i tym samym w réwnomiernym koszeniu
trawnika. W takim przypadku mozna wybrac
kilka punktow startowych na przewodzie

ograniczajgcym (18). W ten sposob kosiarka

automatyczna moze dotrze¢ rowniez do trud-
no dostepnych fragmentéw ogrodu. Kosiarka
automatyczna przejezdza wéwczas wybrang
odlegto$¢ wzdtuz przewodu ograniczajgcego

(18) i rozpoczyna koszenie na tym obszarze
(rys. 6m). Przy pomocy przyciskdw nawiga-
cyjnych (55) przejs¢ do zgdanego punktu i
ustawic¢ zgdang odlegtosc¢ i czestotliwosc.
Stacja tadowania (19) jest automatycznie
zdefiniowana jako punkt startowy 1. Dodat-
kowe dwa punkty startowe mozna wybraé
dowolnie. W tym celu zmierzy¢ odstep

miedzy stacjg tadowania (19) a punktem star-

towym, przy czym pomiar nalezy wykonac

wzdtuz przewodu ograniczajacego (18) w kie-
runku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
Ustawienie czestotliwosci okresla, jak czesto

kosiarka automatyczna ma rozpoczynac¢

koszenie od stacji tadowania (19) lub od pos-

zczegOlnych punktéw startowych.
o Koszenie krawedzi
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Aby trawnik po skoszeniu miat réwne
krawedzie mozna aktywowac funkcje ,Ko-
szenie przy krawgdziach® Istnieje réwniez
mozliwo$c¢ ustawienia czestotliwosci koszenia
przy krawedziach, tzn. ustawienia jak czgsto
na poczatku ustawionego czasu pracy kosi-
arka automatyczna przed rozpoczeciem pro-
cesu koszenia trawnika ma kosic¢ krawedzie.
W ustawieniu standardowym kosiarka au-
tomatyczna co 7 dni roboczych rozpoczyna
koszenie przejezdzajgc wzdtuz catej dtugosci
przewodu ograniczajgcego.

Pamie¢ btedow

Tutaj znajdg Panstwo informacje odnosnie
ostatnich zapisanych bteddw kosiarki auto-
matycznej.

Czujnik deszczu

Przy pomocy tej funkcji ustawien mozna
zaprogramowac dziatanie czujnika de-
szczu (5). W ustawieniach fabrycznych
czujnik jest wtgczony. Mozna aktywowaé

lub dezaktywowac czujnik deszczu (5) lub
ustawi¢ czas opoznienia. Czas opdznienia
to czas, przez ktory kosiarka automatycz-

na pozostaje w stacji fadowania (19) po
wyschnigciu czujnika deszczu (5).

Odcinek od stacji tadowania

Mozna ustawic¢ odcinek cofania sie kosiarki,
ktory kosiarka automatyczna jedzie do tytu
od stacji tadowania (19). Zgodnie z ustawi-
eniem tej odlegtosci kosiarka automatyczna
jedzie dany odcinek najpierw cofajac sie, a
nastepnie obraca sig w kierunku koszonej po-
wierzchni badz jedzie do punktu startowego.
Upewnic sie, ze podczas jazdy kosiarki au-
tomatycznej przez wybrany odcinek cofania
sie kosiarka nie opusci ona wyznaczonego
obszaru koszenia.

Informacje ogéine

- Kod PIN: Moga Panstwo zmieni¢ PIN ko-
siarki automatycznej i ustawic¢ wtasny PIN.
W tym celu postgpowac tak jak opisano w
rozdziale ,Blokada/PIN“. Uwaga! Zanotowac
nowy PIN.

- Data & godzina: Przy pomocy przyciskow
nawigacyjnych (55) przejs¢ do odpowiednie-
go punktu i wybraé zadane ustawienia.

- Jezyk: Przy pomocy przyciskéw nawigacyj-
nych (55) przejs¢ do zgdanego jezyka.

- Wersja oprogramowania: Tutaj zamiesz-
czono informacje odnosnie aktualnej wersji
oprogramowania kosiarki automatyczne;j.
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Programy koszenia - przycisk ,,MODE* (52)

Aby uruchomic zgdany program koszenia wybrac

go przy pomocy przyciskéw nawigacyjnych

(55). Mozna wybra¢ miedzy obszarem gtéwnym

i obszarem pobocznym. Doktadne informacje

odnosnie obydwu obszaréw zamieszczono w

rozdziale ,Uruchomienie® w punkcie ,Przew6d

ograniczajgcy”.

o Koszenie
Aby rozpoczg¢ koszenie trawnika witgczy¢
kosiarke automatyczng - kosiarka automaty-
czna uruchamia si¢ w normalnym trybie pracy
zgodnie z harmonogramem koszenia.

o Koszenie krawedzi
Postawi¢ kosiarke automatyczng w poblizu
przewodu ograniczajacego (18) lub
uruchomi¢ kosiarke automatyczng, gdy zna-
jduje sie w stacji tadowania (19). Kosiarka
automatyczna jedzie z wigczonym zespotem
tngcym wzdtuz przewodu ograniczajgcego
(18) w kierunku zgodnym z ruchem ws-
kazéwek zegara do tylnej strony stacji
tadowania (19). Nastepnie kosiarka automa-
tyczna wraca do stacji tadowania (19), o ile
znajduje sie poza aktywnym czasem pracy.

® Spot Mowing
W niektérych miejscach wynik zwyktego
koszenia kosiarkg automatyczng moze
by¢ niewystarczajgcy. Postawi¢ kosiarke
automatyczng w takim miejscu i uruchomicé
kosiarke automatyczng. Kosiarka automaty-
czna rozpoczyna koszenie po spiralnej linii i
kosi tak dtugo, az natrafi na przeszkode lub
przewod ograniczajgcy (18). Nastepnie kosi-
arka automatyczna wraca do stacji tadowania
(19), o ile znajduje sie poza aktywnym cza-
sem pracy.

® Do stacji tadowania
Kosiarka automatyczna otrzymuje pole-
cenie powrotu do stacji tadowania (19).
Kosiarka automatyczna szuka przewodu
ograniczajgcego (18) i jedzie wzdtuz prze-
wodu ograniczajgcego w kierunku przeciw-
nym do ruchu wskazéwek zegara do stacji
tadowania (19). Opcja powierzchni pobocznej
nie jest tutaj dostepna.

6.6 Sterowanie kosiarka automatyczna

Proces uruchomienia urzadzenia

1. Nacisna¢ przycisk ,STOP* (3) i otworzy¢
catkowicie pokrywe ekranu (23).

2. Odblokowa¢ pole obstugi (2).

3. Przyciskiem ,MODE" (52) wybra¢ zagdany
program koszenia i zgdang powierzchnig pra-

cy kosiarki.
4. Najpierw nacisna¢ przycisk ,START“ (53).
5. Zamknac¢ pokrywe ekranu (23).

Kosiarka automatyczna pracuje wedtug

ustawien czasu koszenia. Na wyswietlaczu

(50) wyswietlana jest informacja o poziomie
natadowania akumulatora. Jezeli poziom
natadowania akumulatora spadnie ponizej 30%,
kosiarka wraca automatycznie do stacji tadowania
(19).

Przerwanie procesu koszenia

1. Aby natychmiast zatrzymac¢ kosiarke
automatyczng, nacisnagé przycisk ,STOP* (3).

2. Catkowicie otworzy¢ pokrywe ekranu (23).

3. Odblokowac pole obstugi (2).

4. Nacisna¢ przycisk ,MODE" (52) i wybra¢ ,Do
stacji tadowania“, aby kosiarka automatyczna
wrécita wzdtuz przewodu ograniczajgcego
(18) do stacji tadowania (19).

5. Najpierw nacisna¢ przycisk ,START" (53).

6. Zamknac¢ pokrywe ekranu (23).

Stan STOP:

Po nacisnieciu przycisku ,STOP* (3) kosiarka
automatyczna znajduje sie w stanie STOP, co
wskazywane jest odpowiednio na wyswietlaczu
ciektokrystalicznym (50). Kosiarka automatyczna
przerywa koszenie do czasu, az ten stan zostanie
anulowany.

Po odblokowaniu pola obstugi (2) otwiera sie
okno, w ktérym wyswietlana jest opcja anulo-
wania stanu STOP. Potwierdzenie powoduje
anulowanie tego stanu. W przeciwnym wypadku
kosiarka automatyczna pozostaje na miejscu bez
ruchu. Aby anulowaé stan STOP mozna réwniez
uruchomic¢ kosiarke automatyczng lub wystacé jg
z powrotem do stacji tadowania (19). Zamkna¢
pokrywe ekranu (23).

7. Czyszczenie, konserwacija i
zamawianie czesci zamiennych

Niebezpieczenstwo!

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych i
czyszczeniem urzgdzenia odtgczy¢ urzadzenie
od zasilania - wyjgé wtyczke zasilania z gniazd-
ka wtykowego i wytgczy¢ urzadzenie gléwnym
wytgcznikiem (7) (OFF) (rys. 8). Oprdcz tego
wyjg¢ akumulator z kosiarki automatyczne;j.
Ostroznie! Nosi¢ rekawice ochronne!
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7.1 Czyszczenie

Urzadzenia zabezpieczajgce, szczeliny
wentylacyjne i obudowa silnika powinny byé
w miare mozliwosci zawsze wolne od pytu i
zanieczyszczen. Urzgdzenie wytrze¢ czysta
Sciereczkg lub przedmuchac sprezonym po-
wietrzem o niskim ci$nieniu.

Nigdy nie czyscic¢ kosiarki automatycznej pod
biezaca woda, zwtaszcza pod cisnieniem.
Urzadzenie czyscic regularnie wilgotng
Sciereczka z niewielkg iloscig szarego mydta.
Nie uzywaé zadnych srodkéw czyszczgcych
ani rozpuszczalnikow; moga one uszkodzic¢
czesci urzgdzenia wykonane z tworzywa
sztucznego. Nalezy uwazacé, aby do wnetrza
urzgdzenia nie dostata sie woda.

Do czyszczenia kosiarki automatycznej zale-
ca sie uzywac tylko szczotki lub Scierki.
Sprawdzi¢ czy ostrza (10) i ptyta nozowa (11)
moga sie poruszac.

Do czyszczenia stykow tadowania kosiarki
automatycznej (1) i stacji tadowania (19) uzyé
Srodkéw do czyszczenia metali lub bardzo
drobnego papieru $ciernego Oczyscic je, aby
zapewni¢ wydajnosc¢ procesu fadowania.

7.2 Konserwacja

W razie zuzycia lub uszkodzenia ostrzy (10)
lub ich srub mocujgcych nalezy wymienic¢
zawsze caty komplet tych czesci.

Wymieni¢ wszelkie zuzyte lub uszkodzone
czesci.

Aby zapewni¢ dtugi okres uzytkowania nalezy
oczyscié i nastepnie naoliwi¢ wszystkie Sruby,
kota oraz osie.

Regularna pielegnacja kosiarki automa-
tycznej zapewnia nie tylko jej dtuzsza
trwato$¢ i wydajnosc, lecz réwniez umozliwia
doktadniejsze i prostsze koszenie trawnika.
Najszybciej zuzywajaca sie czescig
urzgdzenia sg ostrza (10). Regularnie
sprawdza¢ stan ostrzy (10) i ich mocowanie.
Jezeli kosiarka automatyczna nadmiernie wi-
bruje oznacza to, ze ostrza (10) sg uszkodzo-
ne lub zdeformowalty sig na skutek uderzen.
Jezeli ostrza (10) sg zuzyte lub uszkodzone,
muszg zostac¢ natychmiast wymienione na
nowe.

Regularnie sprawdzac¢ wynik koszenia
trawnika. Tepe ostrza powodujg nieréwne,
wystrzepione konce zdzbet trawy podczas
koszenia. Moze to spowodowac wysuszenie

i zbrgzowienie powierzchni trawnika. Nalezy
regularnie wymienia¢ ostrza na nowe, aby
trawa byta koszona réwno i jednolicie.

® Regularnie sprawdzac, czy na spodzie
kosiarki automatycznej nie ma zabrudzen.
Regularnie czyscic¢ kosiarke automatyczng.
Niezwtocznie usuwac silniejsze zabrudzenia.

e W pierwszych tygodniach pracy kosiarki
automatycznej i po uprzednim koszeniu
zwykta kosiarkg moze szybko dojsc¢ do siln-
ego zabrudzenia kosiarki automatycznej. Z
tego powodu nalezy w tym okresie czesciej
sprawdzaé czy spod kosiarki automatycznej
nie jest zabrudzony.

® Trawnik nalezy skracac stopniowo, aby zapo-
biec silnym zabrudzeniom.

®  We wnetrzu urzgdzenia nie ma innych czesci
wymagajgcych konserwaciji.

Ostrza kosiarki automatycznej wymienia¢
najpdzniej co 3 miesigce. Ostrza wymieniaé
wytgcznie parami!

Regularnie czyscic kosiarke automatyczng.
Najpodzniej co 2 tygodnie czyscic kosiarke
automatyczna. Zalezy to jednak od intensywnosci
pracy oraz warunkow pogodowych.

7.2.1 Wymiana ostrzy

Uzywac tylko oryginalnych ostrzy, poniewaz w
przeciwnym wypadku poprawne funkcjonowanie i
bezpieczenstwo nie sg gwarantowane.

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w trzy
ostrza (10) zamontowane na ptycie nozowej (11).
Zywotno$é tych ostrzy (10) wynosi do 3 miesiecy
(o ile nie natrafig na przeszkody). Aby zapobiec
ograniczeniu wydajnosci i niezréwnowazeniu
urzgdzenia wszystkie trzy ostrza (10) nalezy
wymienia¢ jednoczesnie.

Aby wymienic ostrza (10) postepowacé w
nastepujacy sposob (rys. 12) - Uwaga! - Nosic
rekawice ochronne:

1. Whkretakiem zablokowac ptyte nozowa (11),
aby nie mogta sie obraca¢. W tym celu wtozyé
wkretak przez odpowiednie otwory w ptycie
nozowej (11) i grzebieniu ostony.

2. Odkreci¢ sruby mocujgce

3. Wyjac stare ostrza (10) i wtozy¢ nowe.
Wszystkie trzy ostrza (10) nalezy wymienia¢
jednoczesnie jako komplet, nigdy pojedynczo.

4. Nastepnie z powrotem mocno dokrecic¢ Srube
mocujgca. Upewnic sie, ze nowe ostrza (10)
moga sie obracac bez przeszkdd.

Regularnie przeprowadzac ogolng kontrole stanu
kosiarki automatycznej i usuwac wszystkie nag-
romadzone osady i pozostatosci po skoszeniu.
Zawsze przed rozpoczeciem sezonu sprawdzac
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stan ostrzy (10). W celu zlecenia napraw nalezy
zwrdcic sie do naszego punktu obstugi klienta.
Stosowac tylko oryginalne czesci zamienne.

7.2.2 Aktualizacja oprogramowania

Aby aktualizowa¢ oprogramowanie skopiowac

nowa wersje oprogramowania na pusty pendrive

(w razie potrzeby sformatowac pendrive przed ko-

piowaniem). Przed wykonaniem ponizszych kro-

koéw upewnic sie, ze akumulator jest catkowicie
natadowany.

1. Ustawi¢ kosiarke automatyczng w obszarze
koszenia. Podczas aktualizacji oprogramo-
wania kosiarka automatyczna nie moze
znajdowac sie w stacji tadowania.

2. Podtaczy¢ pendrive do gniazda USB zgodnie
ze wskazéwkami na rysunku. (Rys. 11)

3. Wigczy¢ gtéwny wytgcznik (7) (ON).

4. Kosiarka automatyczna rozpoczyna
aktualizacje oprogramowania i wyswietla
informacje o aktualnym stanie.

5. Po zakonczeniu aktualizacji odtgczy¢

pendrive i uruchomié ponownie kosiarke
automatyczng gtéwnym wytgcznikiem (7).

Odnosnie do nowego oprogramowania nalezy
sie skontaktowaé z serwisem obstugi klienta lub
odwiedzi¢ naszg strone internetowa https://www.
einhell-service.com/pl_PL/page/sterwins-roboty-
koszace

7.2.3 Naprawa przewodu ograniczajgcego
Jezeli doszto do przerwania lub przecigcia prze-
wodu ograniczajgcego (18) w dowolnym miejscu,
nalezy uzy¢ do naprawy zatgczonego tacznika
kablowego (16). W tym celu wsung¢ obydwa
konce przerwanego przewodu ograniczajgcego
(18) w tgcznik kablowy (16) i $cisngé tgcznik
obcegami. Podtgczy¢ wtyk zasilania do gniazda
wtykowego. Nastgpnie skontrolowaé stan diod
LED (21) na stacji tadowania (19), aby sprawdzi¢,
czy uktad dziata poprawnie.

7.3 Zamawianie cze$ci wymiennych:
Podczas zamawiania czesci zamiennych nalezy
podac¢ nastepujgce dane:

® Typ urzadzenia

Numer artykutu urzgdzenia

Numer identyfikacyjny urzadzenia

Numer cze$ci zamiennej

Aktualne ceny artykutow i informacje znajduja
sie na stronie: https://www.einhell-service.com/
pl_PL/page/sterwins-roboty-koszace

Ostrza zamienne nr art.: 34.140.20

Wazne!

Rysunek ztozeniowy i liste cze$ci podano na stro-
nie firmy Einhell.

Dostepnosc¢ czesci zamiennych do tego produktu
wynosi 10 lat, liczac od daty ostatniego zakupu.

8. Sktadowanie

Przed przechowywaniem przez zimeg urzgdzenia
nalezy catkowicie natadowac akumulator i
wytgcznik kosiarke automatyczng gtéwnym
wytgcznikiem (7) (OFF). Wyja¢ akumulator z
urzgdzenia. Odtgczy¢ zasilacz (13) od sieci
elektrycznej i od stacji tadowania (19). Przewdd
ograniczajgcy (18) moze pozostac przez zime na
zewnatrz. Nalezy jednak zapewnié, ze przytacza
sg chronione przed korozjg. W tym celu odtgczy¢
przytacza przewodu ograniczajgcego (18) od
stacji tadowania (19).

Urzadzenie i jego wyposazenie dodatkowe po-
winny by¢ przechowywane w ciemnym, suchym
i nienarazonym na ujemne temperatury pomies-
zczeniu, w miejscu niedostepnym dla dzieci.
Optymalna temperatura sktadowania wynosi od
5 °C do 30 °C. Urzadzenie przechowywac w ory-
ginalnym opakowaniu.

©

. Transport

Wytgczy¢ urzadzenie gtownym wytgcznikiem
(7) (OFF). (Rys. 8)

Zamontowac (o ile wystepuje) wyposazenie
ochronne przewidziane do transportu
urzadzenia.

Chroni¢ urzadzenie przed uszkodzeniami i
silnymi wibracjami, ktére moga wystapi¢ sz-
czegodlnie podczas transportu w pojazdach.
Zabezpieczy¢ urzadzenie przed przewrdce-
niem si¢ lub zsunigciem.

Podczas przenoszenia kosiarki automatycz-
nej trzymac jg za uchwyt do przenoszenia (6)
tak, aby ptyta nozowa (11) byta skierowana w
strone przeciwng do ciata.
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10. Utylizacja i recykling

Sprzet umieszczony jest w opakowaniu
zapobiegajagcym uszkodzeniom w czasie trans-
portu. Opakowanie jest surowcem i nadaje sig do
powtdrnego uzytku lub do recyklingu. Urzgdzenie
oraz jego osprzet sktadajg sie z roznych rodzajow
materiatéw, jak np. metal i tworzywa sztuczne. Nie
wyrzucac uszkodzonych urzadzen do smietnika!
W celu odpowiedniej utylizacji nalezy oddaé
urzgdzenie do specjalistycznego punktu zbidrki
odpaddw. Informaciji o specjalistycznych punktach
zbiérki odpaddéw udziela administracja
komunalna.

_—

Symbol przekreslonego kotowego kontenera na
odpady jest symbolem selektywnego zbierania
odpadéw. Zuzyty sprzet: elektronarzedzia, aku-
mulatory, osprzet i opakowania, nie mozna um-
ieszczac tgcznie z innymi odpadami. Symbol ten
oznacza jednoczesnie, ze sprzet zostat wprow-
adzony do obrotu po dniu 13 sierpnia 2005 r. Jed-
noczesnie informujemy, ze: 1) na terenie RP
istnieje system zbierania, w tym zwrotu, zuzytego
sprzetu — w tym punkty selektywnej zbidrki i/lub
lokalne punkty zbidrki, sklepy czy inne punkty
sprzedazy sprzetu. Szczegotowa informacje
uzyskasz u swojego sprzedawcy;
2) kazde gospodarstwo domowe spetnia istot-
ng role w przyczynia-niu si¢ do ponownego uzy-
cia i odzysku, w tym recyklingu, zuzytego sprzetu;
3) do produkcji sprzetu uzyto niebezpiecznych:
substancji, mieszanin oraz czesci sktadowych,
ktére moga powodowac potencjalne, niebez-
pieczne skutki dla srodowiska i zdrowia ludzi,
dlatego tez konieczne jest prawidtowe uzytkowan-
ie sprzetu oraz jego recykling.

Nalezy pamietac o tym, aby przed oddaniem
urzadzenia do utylizacji wyja¢ z niego akumulato-
ry i elementy o$wietleniowe (np. zaréwke).

Przedruk lub innego rodzaju powielanie doku-
mentacji wyrobow oraz dokumentéw towarzyszg-
cych, nawet we fragmentach dopuszczalne jest
tylko za wyrazng zgoda firmy Einhell Germany
AG.

Zmiany techniczne zastrzezone
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11. Wskazania diody na stacji tadowania i usuwanie usterek

Dioda (21)

Opis

Sposdéb usuwania

nie $wieci sie

- Brak zasilania energia
elektryczng

- Sprawdzi¢ zasilanie energig elektryczng

Swieci si¢ na
zielono

- Kosiarka jest gotowa do ko-
szenia

- Akumulator jest catkowicie
natadowany

- Przewdd ograniczajagcy (18)
jest podtgczony

- Jezeli przytgczenie przewodu
ograniczajgcego do stacji tadowania jest
prawidtowe, przeczytaé instrukcje usuwa-
nia btedow kosiarki automatycznej, jezeli
wystgpit inny problem.

miga na zielono

- Przewdd ograniczajacy (18)
zostat przerwany

- Sprawdzi¢, czy przewdd ograniczajgcy
(18) nie jest przerwany. Sprawdzi¢
przytaczenie z tytu stacji tadowania i
upewnic sig, ze oba konce przewodu sg
prawidtowo odizolowane i catkowicie wp-
rowadzone do danego wtyku.

1. Sprawdzi¢ przytgczenie z tytu stacji
tadowania i upewnic sieg, ze oba korice
przewodu sg prawidtowo odizolowane i
catkowicie wprowadzone do wtykdow.

2. Sprawdzic, czy przewdd ograniczajgcy
wokot trawnika nie jest uszkodzony (prze-
wod nie musi by¢ catkowicie przecigty,
aby przerwac sygnat).

3. Jezeli rezultaty dla krokéw 1 2 sg po-
zytywne, odfgczyc¢ oba korice przewodu
ograniczajgcego od stacji tadowania.
Przytaczy¢ do stacji tadowania przewéd
dtugosci 5 m i tymczasowo utozy¢ go na
ziemi.

a) Sprawdzi¢, czy dioda Swieci statym, zie-
lonym Swiattem, jezeli tak (Swieci stale
zielonym $wiattem) => oznacza to, ze
sygnat jest przywrdcony po uzyciu innego
przewodu. Przeprowadzi¢ doktadniejsza
kontrole, aby stwierdzi¢, w ktérym miejscu
przewdd ograniczajacy jest uszkodzony
lub przerwany. Jezeli uzywa sig wtykow,
upewni¢ sie, ze przewody sa catkowicie
wprowadzone, a wtyki prawidtowo
zacisniete.

b) Jezeli Swiatto wcigz miga => sprawdzic¢
przytaczenie z tytu stacji tadowania i
upewnic sig, ze oba konce przewodu
sg prawidtowo odizolowane i catkowicie
wprowadzone do wtykéw. Jezeli problem
wcigz istnieje, zwrdci¢ sig do serwisu
obstugi klienta.

Swieci sie na
czerwono

- Trwa tadowanie akumulatora

Odczekac, az akumulator bedzie
catkowicie natadowany.
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12. Wskazania kosiarki automatycznej i usuwanie usterek

Komunikat o btedzie kosiarki automatycznej na wyswietlaczu ciektokrystalicznym (50)

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

Brak sygnatu

- Przewdd ograniczajacy jest
podtaczony nieprawidtowo

- Brak zasilania energig
elektryczng

- Przewdd ograniczajacy (18)
zostat przerwany

Sprawdzi¢, czy dioda LED (21) na stacji

tadowania (19) $wieci sie na zielono

- Sprawdzi¢, czy przewdd ograniczajacy (18)
utozony jest prawidtowo i lezy po $rodku
pod stacja fadowania (19).

- Sprawdzi¢ potozenie stacji tadowania
(19).

Poza obszarem

- Przewdd ograniczajacy jest
podtgczony nieprawidtowo

- Kosiarka automatyczna zna-
jduje sie poza wyznaczonym
obszarem koszenia.

- Sprawdzi¢, czy przewdd ograniczajacy
(18) utozony jest prawidtowo i lezy po
srodku pod stacjg tadowania (19).

- Upewnic¢ sie, ze kosiarka automatyczna
znajduje si¢ wewnatrz wyznaczonego ob-
szaru koszenia.

Btad akumulatora

- W kosiarce automatycznej
wystgpit btad akumulatora

- Nie mozna natadowac aku-
mulatora

- Akumulator jest za stary

- Sprawdzi¢, czy akumulator jest
prawidtowo zamontowany.

- Sprawdzi¢, czy gtéwny wytgcznik (7) jest
wiaczony (ON), gdy kosiarka automatycz-
na znajduje sie w stacji tadowania (19).

- Sprawdzi¢ potozenie stacji tadowania
(19). W razie potrzeby wymieni¢ akumu-
lator. Podobnie, jak w przypadku innych
urzgdzen zasilanych akumulatorowo,
liczba cykli tadowania jest ograniczona.
Zwrocic sie do serwisu obstugi klienta
swojego sprzedawcy, aby naby¢ nowy
akumulator.

Btad temperatury
akumulatora

Za wysoka / za niska tempera-
tura akumulatora lub przegrza-
nie uktadu sterowania.

- Przy temperaturze akumula-
tora powyzej 65 °C kosiarka
automatyczna wraca do
stacji fadowania (19).

- Przy temperaturze aku-
mulatora powyzej 45 °C
lub ponizej 0°C proces
tadowania jest przerywany i
kosiarka automatyczna cze-
ka w stacji fadowania (19).

- Przesuna¢ czas pracy kosiarki w lecie na
wczesne ranne godziny i unika¢ pracy
kosiarki podczas najgoretszej pory dnia.

- Po ostygnieciu akumulatora badz uktadu
sterowania do dozwolonego zakresu tem-
peratury, kosiarka automatyczna wraca
samoczynnie do zaprogramowanego try-
bu pracy.

- Zima lub gdy temperatura na zewnatrz
spadnie ponizej 5°C, umiescic¢ kosiarke
automatyczng w suchym i cieptym miejs-
cu.
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Komunikat o btedzie kosiarki automatycznej na wyswietlaczu ciektokrystalicznym (50)

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

K. podniesiona

- Czujnik podnoszenia

zadziatat przez co najmniej
10 sekund bez przerwy

Nacisng¢ przycisk ,STOP* (3), aby otworzy¢
pokrywe ekranu (23). Naciskajac odpowied-
nie przyciski na polu obstugi (2) rozpoczaé
ponownie proces koszenia:

- Jezeli ten bfad bedzie sie powtarzat,
nalezy sprawdzi¢ czy na obszarze ko-
szenie nie ma przeszkod o wysokosci
powyzej 10 cm i usunac¢ je lub odgrodzic¢
od koszonego obszaru przy uzyciu prze-
wodu ograniczajgcego (18).

K. zablokowana

Czujnik napotkania przesz-
kody wykryt przeszkode kilka
razy w przeciggu minuty
Czujnik napotkania przesz-
kody wykrywat przeszkode
przez 10 sekund w sposob
ciagty

Czujnik napotkania przesz-
kody podczas drogi powrot-
nej do stacji fadowania (19)
trzy razy wykryt przeszkode.

Nacisng¢ przycisk ,STOP“ (3), aby otworzy¢
pokrywe ekranu (23). Naciskajac odpowied-
nie przyciski na polu obstugi (2) rozpoczaé
ponownie proces koszenia:

- Sprawdzi¢, czy kosiarka automatyczna nie
zostata zablokowana przez przeszkode
lub czy sie nie zaklinowata miedzy drze-
wami, krzewami itp. Usung¢ przeszkode
lub wykluczy¢ ten obszar z terenu kosze-
nia.

- Jezeli ten btad bedzie sie powtarzat,
sprawdzi¢ utozenie przewodu
ograniczajgcego (18). Zwrdci¢ przy tym
uwage na szczegolnie waskie narozniki,
korytarze, ptoty, skatki itp. i w razie po-
trzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

- Sprawdzi¢, czy trawa nie jest za wysoka
i nie blokuje kosiarki. W takim przypad-
ku trawnik nalezy skosi¢ na wysokosé
ponizej 60 mm.

- Upewnic sie takze, ze trawa po stronie
przewodu ograniczajgcego nie utrudnia
ruchu kosiarki automatycznej w czasie
jazdy wzdtuz przewodu ograniczajacego;
ewentualnie przycig¢ obrzeza trawnika.

- Jezeli ten btad pojawi sie w stacji
tadowania, upewnic sie, ze przytacza
tadowania stacji tadowania i kosiarki auto-
matycznej sg oczyszczone.

Za blisko stacji

W chwili, gdy kosiarka
automatyczna otrzymata
polecenie powrotu do stacji
tadowania (19), znajdowata
sie zbyt blisko stacji
tadowania.

Nacisna¢ przycisk ,STOP“ (3), aby otworzy¢
pokrywe ekranu (23). Naciskajgc odpowied-
nie przyciski na polu obstugi (2) rozpoczaé
ponownie proces koszenia:

- W chwili otrzymania polecenia powrotu
do stacji tadowania (19) kosiarka automa-
tyczna powinna by¢ oddalona od stacji
tadowania o co najmniej 2 m.
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Komunikat o btedzie kosiarki automatycznej na wyswietlaczu ciektokrystalicznym (50)

podniesienie tylnych kot (8)

- Kosiarka zatrzymata sie
na nieréwnym trawniku,
gdzie tylne kota (8) moga
sie obracac nie dotykajac
podtoza lub slizgajac sie po
nim.

- Kotka sg zabrudzone lub zie-
mia jest sliska.

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
Przewrécona - Kosiarka automatyczna byta | Nacisng¢ przycisk ,STOP* (3), aby otworzy¢
przechylona przez 10 sekund | pokrywe ekranu (23). Naciskajac odpowied-
w sposob ciagty nie przyciski na polu obstugi (2) rozpoczaé
- Kosiarka automatyczna byta | ponownie proces koszenia:
przez dtuzszy czas przechy- | - Postawi¢ kosiarke automatyczng na
lona w jedna strone ptaskim podtozu i wtgczy¢ z powrotem.

- Jezeli kosiarka automatyczna przewrdcita
sie na zbyt stromym zboczu w obszarze
koszenia, nalezy odpowiednio zmienic¢
potozenie przewodu ograniczajgcego (18)
tak, aby unikng¢ stromego nachylenia.

Btad kot - Przeszkoda spowodowata Nacisng¢ przycisk ,STOP“ (3), aby otworzy¢

pokrywe ekranu (23). Naciskajac odpowied-

nie przyciski na polu obstugi (2) rozpoczaé

ponownie proces koszenia:

- Postawi¢ kosiarke automatyczng na
ptaskim podtozu i wtgczy¢ z powrotem.

- Upewnic sie, ze kotka sg czyste, ewentu-
alnie oczyscic je szczotka.

- Zasypac dziury w ziemi.

Btad przycisku

Pokrywa ekranu (23) jest otwar-

Nacisng¢ przycisk ,STOP“ (3), aby otworzy¢

(5).

STOP ta, ale nie nacisnigto przycisku | pokrywe ekranu (23). Naciskajgc odpowied-

LSTOP“ (3). nie przyciski na polu obstugi (2) rozpocza¢

ponownie proces koszenia:
- Sprawdzi¢, czy naciskajac przycisk
,STOP“ (3) mozna prawidtowo otworzy¢ i
zamkna¢ pokrywe ekranu (23).
- Sprawdzi¢, czy przycisk ,STOP“ (3) dziata
prawidtowo.
PCB przegrzanie Za wysoka / za niska tempera-

tura akumulatora lub przegrza-

nie uktadu sterowania.

- Przy temperaturze akumula- | - Przesuna¢ czas pracy kosiarki w lecie na
tora powyzej 65 °C kosiarka wczesne ranne godziny i unika¢ pracy
automatyczna wraca do kosiarki podczas najgoretszej pory dnia.
stacji fadowania (19).

- Przy temperaturze aku- - Po ostygnieciu akumulatora bgdz uktadu
mulatora powyzej 45 °C sterowania do dozwolonego zakresu tem-
lub ponizej 0°C proces peratury, kosiarka automatyczna wraca
tadowania jest przerywany i samoczynnie do zaprogramowanego try-
kosiarka automatyczna cze- bu pracy.
ka w stacji tadowania (19).

Deszcz - Zadziatat czujnik deszczu - Odczekaé, az kosiarka automatyczna

wyschnie.
- Szczegotowy opis dziatania czujnika znaj-
duje sie w rozdziale 5.2.

Anl_ST_800_SPK7.indb 221

-221 -

17.11.2023

09:44:02



Komunikat o btedzie kosiarki automatycznej na wyswietlaczu ciektokrystalicznym (50)

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

Btad czujnika

- Kosiarka automatyczna
zostata zatrzymana na sku-
tek btedu czujnika.

Wytgczy¢ kosiarke naciskajgc gtowny
wytacznik (7) (OFF) i wtgczy¢ z powrotem
naciskajac wytgcznik (ON), aby w ten
sposob ponownie uruchomié kosiarke
automatyczng.

Btad silnika /
Prad przec. sil.

- Kosiarka automatycz-
na zatrzymata sie na
skutek wykrycia pradu
przecigzeniowego w silniku
lub btedu silnika.

Wytaczy¢ gtéwny wytacznik (7) (OFF) i
wigczy¢ go z powrotem (ON), aby ponownie
uruchomic kosiarke automatyczna.

- Sprawdzi¢ wysoko$¢ murawy w obszarze
koszenia i w razie potrzeby przycig¢ trawe
zwykta kosiarka do dtugosci zdzbet trawy
ponizej 60 mm.

- Zwiekszy¢ wysokos¢ koszenia.
Rozpoczg¢ zawsze od najwigkszej
wysokosci koszenia i zmniejszac ja
stopniowo az do osiggniecia zagdanej
wysokosci.

- Sprawdzi¢ czy ptyty nozowe (11) i kota
nie sg zabrudzone i starannie oczyscic te
czesci.

- Sprawdzi¢, czy tylne kota i ptyta nozowa
(11) nie sa zablokowane. Jezeli nie uda
sie Panstwu usunaé tych blokad, prosimy
zwrocic sie o pomoc do odpowiedniego
punktu serwisowego.

Usterka

- Kosiarka automatyczna
zostata zatrzymana na sku-
tek usterki.

Wytaczy¢ kosiarke naciskajac gtéwny
wytacznik (7) (OFF) i wiaczy¢ z powrotem
naciskajac wytacznik (ON), aby w ten
sposéb ponownie uruchomi¢ kosiarke
automatyczng.
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Wyszukiwanie usterek

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

Kosiarka automaty-
czna stoi w obszar-
ze koszenia.
Kosiarka automa-
tyczna nie daje sig
uruchomic.

- Zaniskie napigcia akumula-

tora
Btad obwodu elektrycznego
lub elektroniki

Zanies¢ kosiarke automatyczng do
tadowania do stacji tadowania (19).
Wiaczyc¢ gtdwny wytgcznik (7) (ON).
Zwrocic sie o pomoc do serwisu obstugi
klienta.

Kosiarka automa-
tyczna nie moze
wjechac do stacji
tadowania.

Stacja tadowania (19) jest
nieprawidtowo zainstalowa-
na.

Sprawdzi¢, czy dioda LED (21) na stacji
tadowania (19) Swieci sie na zielono.
Sprawdzi¢, czy przewody ograniczajace
(18) sa podtaczone do stacji tadowania
(19) i czy przedni przewdd ograniczajgcy
(18) utozony jest po srodku stacji
tadowania (19).

Sprawdzi¢, czy potozenie stacji tadowania
(19) jest prawidtowe.

W poblizu wysp
kosiarka automaty-
czna zatrzymuje sie
lub jezdzi w niekont-
rolowany sposob.

Przewdd ograniczajacy
(18) wokot wysp jest
nieprawidtowo zainstalowany.

Skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

Zwroci¢ uwage na to, aby przewdéd
ograniczajacy (18) sie nie krzyzowat

Kosiarka automaty-
czna pracuje bardzo
gtosno.

Uszkodzenie ostrzy (10)

Na ostrzach (10) osadzity sie
ciata obce

Kosiarka automatyczna
zostata uruchomiona zbyt
blisko przeszkody
Uszkodzenie napgdu nozy
lub silnika napedowego
Uszkodzenie innych czgsci
kosiarki automatycznej

Wymienié¢ ostrza (10). Wymienié
jednoczesnie wszystkie 3 ostrza (10).
Wydajnosc¢ kosiarki automatycznej zalezy
od naostrzenia ostrzy (10). Z tego powodu
nalezy utrzymywac ostrza (10) w dobrym
stanie technicznym.

Wytaczy¢ bezpiecznie kosiarke
automatyczng i nosi¢ rekawice robocze
podczas czyszczenia ostrzy (10), aby za-
pobiec ranom cigtym.

Zleci¢ naprawe lub wymianeg silnika w ser-
wisie obstugi klienta.

Kosiarka automa-
tyczna pozostaje
w stacji tadowania.
Kosiarka automa-
tyczna caty czas
wraca do stacji
tadowania.

Nieprawidtowe ustawienie
czasu pracy

Akumulator jest roztadowany
Zadziatat czujnik deszczu
Zwigkszona temperatura
akumulatora

Sprawdzi¢ ustawienia czasu pracy.
Kosiarka automatyczna rozpoczyna i
konczy prace zgodnie z ustawionym har-
monogramem pracy. Poza ustawionym
czasem pracy kosiarka automatyczna
pozostaje w stacji tadowania (19).
Upewnic sig, ze czujnik deszczu jest czys-
ty i suchy.

Uwazac, aby stacja tadowania kosiarki
automatycznej nie byta wystawiona na
bezposrednie promieniowanie stoneczne.
W razie potrzeby zamocowac ostone
stacji fadowania (do nabycia osobno).
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Wyszukiwanie usterek

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
Kosiarka automa- - Akumulator jest roztadowany | - Usuna¢ wszelkie potencjalne przes-
tyczna zatrzymata - Dtugosé przewodu zkody z przewodu ograniczajgcego
sie na przewodzie ograniczajgcego (18) i tym (18). Podczas uktadania przewodu
ograniczajgcym i samym droga do stacji ograniczajgcego (18) zwroci¢ uwage na
nie moze wroécic do tadowania (19) jest za dtuga wystarczajgca odlegtosé od przeszkod.
stacji tadowania. dla uzytego akumulatora. - Uzyc¢ akumulatora o wigkszej pojemnosci.

- Uwaga: W przypadku uzycia akumulato-
ra Multi Ah (np. 4-6Ah) wybrac wigksza
pojemnosé. Dzieki procesowi ochronnego
tadowania i roztadowania kosiarki auto-
matycznej uzycie mniejszej pojemnosci w
celu wydtuzenia zywotnosci akumulatora
nie jest konieczne.

UWAGA! Przecigte przewody ograniczajgce i wynikajace z tego szkody nie sa objete
gwarancja!

224 -
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13. Wskazania diod na tadowarce

Stan diod

Czerwona
dioda LED

Zielona di-
oda LED

Znaczenie i postgpowanie

nie $wieci
sie

miga

Stan gotowosci
tadowarka podtgczona jest do sieci i znajduje sie w stanie gotowosci.
Brak akumulatora w tadowarce.

Swieci sie

nie swieci
sie

tadowanie

Trwa tadowanie akumulatora w przyspieszonym trybie. Informacje
odnosnie czasu tadowania znajdujg na tadowarce.

Wskazéwka! W zaleznosci od aktualnego poziomu natadowania akumula-
tora faktyczny czas tadowania moze odbiega¢ od podanego.

nie $wieci
sie

Swieci sie

Akumulator jest natadowany i jest gotowy do

uzytku. (READY TO GO)

Nastepnie tadowarka przetgcza sie automatycznie na proces tadowania
ochronnego, ktéry trwa az do catkowitego natadowania akumulatora.
Aby akumulator sig catkowicie natadowat nalezy pozostawi¢ go na ok. 15
minut dtuzej na tadowarce.

Postepowanie:

Wyja¢ akumulator z fadowarki. Odtgczy¢ tadowarke od zasilania.

miga

nie swieci
sie

tadowanie adaptacyjne

tadowarka pracuje w trybie tadowania ochronnego.

Z przyczyn bezpieczenstwa proces tadowania akumulatora jest wolniejszy
i trwa dtuzej niz podany czas. Moze to wystapi¢ z nastepujacych przyczyn:
- Od ostatniego tadowania akumulatora uptyneto bardzo duzo czasu.

- Temperatura akumulatora wykracza poza zalecany zakres.
Postepowanie:

Mimo to dalsze tadowanie akumulatora jest mozliwe; zaczekac, az
zakonczy sig proces fadowania.

miga

miga

Btad

Nie jest mozliwe natadowania akumulatora. Akumulator jest uszkodzony.
Postepowanie:

Zabrania sig tadowania uszkodzonych akumulatoréw.

Wyja¢ akumulator z fadowarki.

Swieci sie

Swieci sie

Nieprawidtowa temperatura

Temperatura akumulatora jest za wysoka (np. pod wptywem
bezposredniego promieniowania stonecznego) lub za niska (ponizej 0° C)
Postepowanie:

Wyjaé akumulator z tadowarki i pozostawic¢ go na jeden dzien w tempera-
turze pokojowej (ok. 20° C).
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Informacje serwisowe

Posiadamy partneréw serwisowych we wszystkich krajach wymienionych w tym certyfikacie gwarancji.
Odpowiednie dane kontaktowe znajdg Parnstwo w tym certyfikacie gwarancji. Nasi partnerzy sa do
Panstwa dyspozycji we wszystkich kwestiach serwisowych takich jak naprawa, zamawianie czes$ci zami-
ennych i zuzywalnych oraz materiatéw eksploatacyjnych.

Nalezy wzig¢ pod uwage, ze nastepujace czesci tego produktu podlegaja normalnemu podczas
eksploataciji lub naturalnemu zuzyciu badz ze nastepujace czesci konieczne sg jako materiaty
eksploatacyjne.

Kategoria Przyktad
Czesci zuzywajace sie* Akumulator

Materiat eksploatacyjny/czesci eksploatacyjne* Ostrza

Brakujace czesci

* nie zawsze wchodzg w zakres dostawy!

W przypadku stwierdzenia wad lub btedéw prosimy o odpowiednie zgtoszenie na stronie internetowej
www.Einhell-Service.com. Prosimy zamiesci¢ doktadny opis btedu oraz odpowiedzie¢ na ponizsze py-
tania:

e Czy urzadzenie na poczatku dziatato czy tez byto uszkodzone od samego poczatku?
® Czy przed wystgpieniem usterki zwrdcili Panstwo uwage na cos szczegélnego (oznaki przed
usterka)?

® Pod jakim wzgledem urzadzenie dziata Panstwa zdaniem nieprawidtowo (gtéwny objaw)?
Prosimy o podanie opisu.

- 226 -
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Certyfikat gwaranciji

Szanowny kliencie, szanowna klientko!

Nasze produkty podlegajg surowej kontroli jakosci. Jezeli pomimo tego stwierdzg Panstwo usterki w funkcjonowaniu

urzadzenia, przepraszamy za spowodowane niedogodnosci i prosimy o zwrdcenie sig do naszego biura serwisowego

pod wskazanym na karcie gwarancyjnej adresem. Jestesmy réwniez do Panstwa dyspozycji pod wskazanym numerem
telefonu biura serwisowego. Dla spetnienia roszczen gwarancyjnych obowigzujg nastepujgce postanowienia:
1. Warunki gwarancji odnoszg sig jedynie do konsumentéw, tzn. oséb fizycznych, ktére nie uzywaja tego produktu
do dziatalnosci przemystowej, rzemiesiniczej lub innej dziatalnosci gospodarczej. Ponizsze warunki gwaranciji
obejmujg $wiadczenia w ramach dodatkowej gwarancji, ktore producent urzadzenia oferuje nabywcom nowych
urzgdzen dodatkowo do przystugujacej zgodnie z przepisami prawa rekojmi. Poprzez udzielenie tej gwarancji
przyznane Panstwu ustawowo uprawnienia z tytutu rekojmi nie ulegajg zmianie. Nasze $wiadczenia gwarancyjne
udzielane sg Panstwu bezptatnie.
2. Swiadczenie gwarancyjne obejmuje wytacznie wady nowego urzadzenia wymienionego nizej producenta
wynikajace z btedéw w produkcji urzadzenia lub w materiale, o ile urzgdzenie zostato nabyte na terenie Unii Euro-
pejskiej i ogranicza sig do usunigcia powyzszych wad bgdz wymiany urzgdzenia, wedtug decyzji producenta. Pro-
simy pamigtac o tym, ze zgodnie z przeznaczeniem nasze produkty nie zostaty skonstruowane do prac w ramach
dziatalnosci o charakterze gospodarczym, rzemieslniczym badz profesjonalnym. Tym samym, w przypadku uzytku
urzagdzenia podczas okresu gwarancyjnego w zaktadach rzemiesiniczych, przemystowych i innej dziatalnosci
gospodarczej lub eksploataciji pod podobnym obcigzeniem postanowienia umowy gwarancyjnej tracg moc. W
przypadku artykutéw nalezacych do linii wyrobéw ,Professional” powyzsze wykluczenie odnosnie uzytkowania w
ramach dziatalnosci o charakterze gospodarczym, rzemiesiniczym badz profesjonalnym nie ma zastosowania.
3. Gwaranciji nie podlegaja:
® szkody wynikajgce z niestosowania sig do instrukcji montazu lub nieprawidtowej instalacji, nieprzestrzegania
instrukcji obstugi (np. podtgczenie do nieprawidtowego napigcia sieciowego lub nieprawidtowego rodzaju
pradu), nieprzestrzegania zalecen odnosnie konserwaciji i bezpieczenstwa, oddziatywania anormalnych war-
unkéw otoczenia (np. uszkodzenia na skutek upadku urzadzenia), jak i szkody powstate na skutek niedostate-
cznej konserwacji i pielegnaciji urzagdzenia.

® szkody wynikajgce z niedozwolonego lub nieprawidtowego stosowania urzadzenia (np. przecigzenia
urzgdzenia lub stosowanie innych niz zalecane narzedzi i akcesoridéw), nieprzestrzegania zalecen odnosnie
konserwacji i bezpieczenstwa, szkody powstate na skutek ciat obcych w urzgdzeniu (np. piasek, kamienie,
pyt lub kurz oraz szkody podczas transportu), stosowania sity przy obstudze urzadzenia lub oddziatywania
zewnetrznego (np. uszkodzenia na skutek upadku urzadzenia).

® uszkodzenia urzgdzenia lub jego czgsci, ktore powstaty na skutek normalnego prawidtowego lub innego natu-
ralnego zuzycia. Przyktadowo akumulatory podlegajg naturalnemu zuzyciu i odpowiednio do ich budowy zdol-
ne sg do ograniczone;j liczby cykli. Negatywny wptyw na zuzycie majg obcigzenia, ktérym sg one poddawane,
predkosc¢ tadowania oraz eksponowanie ich na dziatanie wysokich bgdz niskich temperatur, wibracji i uderzen.

4. Gwarancja obowigzuje przez 3 lata od daty nabycia urzgdzenia (gwarancja na akumulator wynosi 2 lata, chyba ze
akumulator zarejestrowano na stronie internetowej firmy Einhell, wéwczas gwarancja obowigzuje réwniez przez
3 lata). Roszczenia gwarancyjne winny by¢ zgtaszane przed uptywem dwdéch tygodni od momentu stwierdzenia
usterki. Po uptywie okresu objgtego gwarancjg wyklucza sig mozliwos$¢ spetnienia roszczen gwarancyjnych. Nap-
rawa bgdz wymiana urzgdzenia nie powodujg przedtuzenia okresu gwarancyjnego ani rozpoczecia biegu nowego
okresu gwarancyjnego na zamienione urzadzenie ani na zastosowane czgsci zamienne. Obowigzuje to réwniez w
przypadku interwencji serwisowej na miejscu.

5. W celu przedstawienia roszczen gwarancyjnych nalezy zgtosi¢ uszkodzone urzadzenie na nastgpujgcej stronie:
www.Einhell-Service.com. Prosze mie¢ przygotowany rachunek lub inny dokument zakupu nowego urzgdzenia.
Urzadzenia, ktére przystane zostaty bez dowodu zakupu lub tabliczki znamionowej, nie sg objete Swiadczeniami
gwarancyjnymi, poniewaz nie ma mozliwosci ich przyporzadkowania. Jezeli wada objeta jest Swiadczeniem gwa-
rancyjnym, otrzymajg Parfistwo niezwtocznie naprawione lub nowe urzgdzenie.

6. Jezeli urzgdzenie zostato przewiezione do innego panstwa Unii Europejskiej niz paristwo, w ktérym je nabyto,
woéwczas $wiadczenie gwarancyjne zostanie udzielone przez lokalnego partnera serwisowego. Roszczenie z
tytutu gwaranciji nie przystuguije, jezeli urzadzenie zostato wywiezione poza teren Unii Europejskie;.

Naturalnie istnieje mozliwo$¢ usunigcia usterek i wad nieobjetych gwarancjg badz po jej uptywie za zwrotem kosztow.

W tym celu prosimy przesta¢ urzadzenia na adres naszego biura serwisowego. W przypadku czesci zuzywajgcych sig,

materiatéw eksploatacyjnych oraz brakujgcych czgsci zwracamy uwage na ograniczenia tej gwarancji zgodnie z infor-

macjami serwisowymi zamieszczonymi w tej instrukcji obstugi.

Gwarant/ Ustuga: Einhell Polska sp. Z.0.0.ul. Wymystowskiego 1, PL-55-080 Nowa Wie$ Wroctawska
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